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La parte hidraulica se encuentra conectada
firmemente al motor eléctrico y esta particular
estructura compacta de fabricacién la hace facil de
instalar y segura en el funcionamiento.

Por estas razones en los Ultimos afios se ha
difundido ampliamente su uso en todos esos casos
en que se deban elevar liquidos cargados.

Siendo componentes esenciales y de amplia
difusion en las instalaciones de depuracion, se
utilizan también en los servicios, en las industrias y
en las instalaciones civiles.

Las electrobombas de la serie K+ han sido
proyectadas para elt ransporte de aguas residuales
que contienen gases y cuerpos sélidos compactos
o fibras largas.

Estan previstas tanto para instalacion fija como para
instalacion movil.

Se ha prestado una atencion particular a los
rendimientos de las maquinas para obtener la
maxima economia de servicio.

Las electrobombas K+, dada su solida fabricacion,
pueden ser empleadas para la elevacion de
diversos liquidos como:

- aguas limpias y potables

aguas sin depurar

aguas de lluvia

aguas mixtas

- aguas negras con solidos y fibras

- fangos activos

- fangos de recirculacion de los digestores

- fangos industriales

aguas cargadas abrasivas.

El porcentaje de extracto seco admisible, asi como
las dimensiones y la naturaleza de los sdlidos y el
grado de agresividad y/o abrasividad de las aguas,
son parametros a menudo vinculados al sistema
hidraulico particular de la bomba o a sus
dimensiones caracteristicas.

La eleccion de una electrobomba para elevacion de
un liquido cargado ha derealizarse en base a las
caracteristicas del sistema hidraulico y de los
materiales de fabricacion de la bomba.

Para usos especiales o, de todos modos,al margen
de las especificaciones proporcionadas en este
manual, consultar directamente a nuestros
técnicos.

Presentacion
Vorwort
Presentazione

Die Elektrotauchmotorpumpen fiir Abwasser sind
zum Betrieb im zu férdernden Medium bestimmt.
Die Hydraulik ist fest mit dem Elektromotor
zusammengebaut.

Dadurch ist die Pumpe besonders kompakt,
wodurch sie einfach zu installieren ist und sicher
funktioniert.

Der Einsatz dieser Tauchmotorpumpen hat in den
letzten Jahren speziell im Abwasserbereich stark
zugenommen.

Als wesentliche und verbreitete Bestandteile von
Klédranlagen finden diese Pumpen auch in
Fertigpumpstationen, in der Industrie und im
privaten Bereich bei Abwasserhebeanlagen
Verwendung.

Die Pumpen der Baureihe K+ wurden speziell fiir
diese Anwendungsfélle konstruiert.

Das Abwasser kann sowohl Gas als auch feste oder
langfaserige Bestandteile enthalten.

Die Pumpen sind sowohl stationér als auch mobil
einzusetzen.

Besondere Aufmerksamkeit wurde auf die
Wirtschaftlichkeit gelegt.

Die Pumpen weisen daher iiberdurchschnittlich
gute Wirkungsgrade auf.

Empleos
Einsatzbereich
Impieghi

Die Elektrotauchmotorpumpen der Baureihe K+

kénnen wegen ihrer robusten Bauart zum Férdern

unterschiedlicher Medien benutzt werden, z.B.:

- Reinwasser und Trinkwasser

- Rohwasser

- Regenwasser

- Mischwasser

- Schmutzwasser mit festenund langfaserigen
Bestandteilen

- Belebtschlamm

- Nachkldrschlamm aus Fermentern

- Industrieschlamme

- Abwasser mit abrasiven Bestandteilen.

Der héchstzuldssige Feststoffgehalt, die Gré3e und

Beschaffenheit der Feststoffe, die Aggressivitét

und/oder Abrasivitdt sind Parameter, die von der

Konstruktion der Hydraulik bestens berticksiehtig

werden.

Die Wahl einer Elektromotorpumpe zum Férdern

von Abwasser ist daher aufgrund der

Spezifikationen im Katalog vorzunehmen.

Fiir den Betrieb bei erschwertem Betrieb oder

aullerhalb der vorgegebenen Spezifikationen

wenden Sie sich bitte an Ihre Ansprechpartner von

CAPRARI vor Ort.

Le elettropompe sommergibili per liquidi carichi
sono appositamente studiate per funzionare
immerse nel liquido da sollevare.

La parte idraulica e strettamente connessa al
motore elettrico e proprio questa particolare
compattezza costruttiva le rende di facile
installazione e di sicuro funzionamento.

Per queste ragioni il loro impiego negli ultimi
anni si @ ampiamente diffuso in tutti quei casi in
cui si debbano sollevare liquidi carichi.
Componenti essenziali e diffusissimi negli
impianti di depurazione vengono utilizzate
anche nei servizi, nelle industrie e negli impianti
civili di comunita.

Le elettropompe della serie K+ sono state
progettate per il convogliamento di acque di
scarico, contenenti gas e corpi solidi compatti
oppure a fibra lunga.

Sono previste sia per installazione fissa che per
installazione immersa su telaio.

Particolare attenzione é stata rivolta ai
rendimenti delle macchine per ottenere la
massima economia d'esercizio.

Le elettropompe K+ per la loro solida
costruzione possono essere impiegate nel
sollevamento di diversi liquidi fra i quali:
acque pulite e potabili;

acque grezze;

acque piovane;

acque miste;

acque nere con solidi e fibre;

fanghi attivi;

- fanghi di ricircolo dei digestori;

fanghi industriali;

- acque cariche abrasive.

La percentuale di sostanza secca ammissibile,
cosi come la dimensione e la natura dei solidi, il
grado di aggressivita e/o di abrasivita delle
acque, sono parametri spesso legati alla
particolare idraulica della pompa o alle sue
caratteristiche dimensionali.

La scelta di una elettropompa per il
sollevamento di un liquido carico deve essere
quindi fatta in base alle caratteristiche
dell'idraulica e dei materiali costruttivi della
pompa. Per impieghi gravosi o comunque al di
fuori delle specifiche date in questo catalogo
consultare i nostri tecnici.
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Empleos
Einsatzbereich
Impieghi
DIMENSION MOTOR ELECTRICO / FLANSCHGRORE ELEKTROMOTOR / GRANDEZZA ELETTRICA

F H L N P R V4 T U \')
POTENCIA ELECTRICA [kW] /
ELEKTRISCHE LEISTUNG [kW]/ 1,6+21 | 1,5:6,5 | 6,5¢16,5 | 11+35 | 11+19,5 | 21+82 17+21 60180 | 145:260 | 145345
POTENZA ELETTRICA [kW]
SISTEMA VERTICAL DRYWET /
DRYWET SYSTEM VERTIKAL / [ J [ J [ J [ J [ J (e}
DRYWET SYSTEM IN VERTICALE
SISTEMA DRYWET EN HORIZONTAL /
DRYWET SYSTEM HORIZONTAL / ([ J [ ]
DRYWET SYSTEM IN ORIZZONTALE
FIXING SYSTEM /
FIXING SYSTEM / [ J [ ] [ J
FIXING SYSTEM
SONDA DE CONDUCTIVIDAD EN LA CAMARA DE ACEITE /
LEITFAHIGKEITSAUFNEHMER IST IN DER OLTRENNKAMMER / e} L L L [ ] ® ® ([ ] (] (]
SONDA DI CONDUTTIVITA NELLA CAMERA A OLIO
CLASE DE EFICIENCIA ELECTRICA IE3 /
ENERGIEEFFIZIENZKLASSE IE3/ [ J [ J [ ] o [ ] [ J (e} (e} (o) o
CLASSE DI EFFICIENZA ELETTRICA IE3
CLASE DE AISLAMIENTO H /
ISOLATIONSKLASSE H / [ J [ J [ J [ J [ ] [ J o (@) (o] O
ISOLAMENTO ELETTRICO CLASSE H
ENCHUFE EXTRAIBLE /
STECKBARER KABELSATZ / [ J [ J [ J [ J
SPINOTTO RIMOVIBILE
SUJETA-CABLE /
FESTE KABELVERSCHRAUBUNG / [ J [ J [ J [ J [ J [ J
PRESSACAVO
EL DOBLE CIERRE MECANICO /
DOPPELTE GLEITRINGDICHTUNG / [ J [ J [ ] [ J [ ] o o [} o [ ]
DOPPIA TENUTA MECCANICA

¢ Estandar / Standard / Standard
° Opcional / Optional | Opzionale

4 567810 20

Campo de prestaciones
Leistungsbereich
Campo di prestazioni

30 40 60 80100

400 600 1000

4000 6000

Q[m3/h] 2000

80 i .

I~
/
/

45 DN 80+200

- 200

— DN 100:250

/
/

,

/

yA

[ [f)

- 100

15 DN 6 - DN

[Imp.g.p.m.] 20 30 40 60

I B
[ [ T 11
3 4567810

100

0
QJl/s] 30 40 60 80100 200 400 600800 1800

200 400 600 1000 2000 6000 10000 20000

[US.g.p.m.] 20 30 40 60

100

200 400 600 1000 2000 4000

10000 20000

[Vmin] 60 100 200

400 600

1000 2000 6000 10000 20000 40000 100000
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MOTOR

Asincrono, trifasico, con rotor en jaula de ardilla.
La refrigeracion se realiza por el mismo liquido en
donde esta sumergido o por refrigeracion forzada .
EIl motor esta separado del cuerpo de la bomba por
una amplia camara rellena parcialmente de aceite
que acttia como lubricante para los cierres
mecanicos y como cambiador de calor.

A excepcion de aquellos con refrigeracion forzada,
en los demas modelos, y para consentir la correcta
refrigeracién del motor es preciso respetar la cota
de nivel minimo indicada en las dimensiones de
cada una de las elecrobombas.

SOPORTES

El eje del motor, en cuya extension estd montado el
rodete, esta guiado por dos cojinetes lubricados con
grasa; el inferior estd dimensionado para soportar
el empuje axial.

El caracter compacto de la electrobomba permite
limitar la longitud del eje y, consecuentemente, la
carga sobre los cojinetes, garantizando asi una
mayor fiabilidad y durabilidad.

CIERRES MECANICOS

El doble cierre mecanico (montado en serie)
constituye una doble garantia para salvaguardar el
motor eléctrico.

En el caso de averia del cierre lado bomba, el motor
no se dafia gracias al cierre lado motor.

Son de materiales particularmente adecuados para
condiciones de gran esfuerzo; el cierre lado bomba
esta realizado con materiales resistentes a la
abrasion.

SEGURIDAD DE FUNCIONAMIENTO

- El'sensor de conductividad presente en la camara
de aceite advierte de la presencia de agua y lo
sefiala al cuadro eléctrico adecuadamente
predispuesto.

De esta forma se verifica el correcto
funcionamiento de los cierres mecanicos.

EI motor esta equipado con sondas térmicas
conectadas en serie e inserta das en el bobinado
estatorico; en el caso de elevada temperatura,
éstas intervienen interrumpiendo la alimentacion.

Caracteristicas mecanicas
Mechanische Merkmale
Caratteristiche meccaniche

MOTOR
Drehstrom-Asynchronmotor mit Kéfigldufer.
Die Kiihlung erfolgt durch das Férdermedium, in das
der Motor eintaucht, oder durch Zwangskihlung .
Der Motor ist vom Pumpengehéuse durch eine
groRe, teilweise mit Ol gefiillte Kammer getrennt.
Diese schmiert die Gleitringdichtungen und wirkt als
Wérmeaustauscher. Um die richtige Motorkiihlung
zu garantieren, mul3 mit Ausnahme der Versionen
mit Kiihimantel die Mindesttauchtiefe beachtet
werden, die in den technischen Daten der einzelnen
Pumpen angegeben ist.

LAGER

Die Motorwelle, auf deren Verldngerung das
Laufrad montiert ist, wird von zwei fettgeschmierten
Lagern gefiihrt. Das untere Lager ist fiir den
Ausgleich des Axialdrucks ausgelegt. Durch die
kompakte Bauweise der Pumpe kann die Lénge der
freien Welle und folglich die Belastung der Lager
gering gehalten werden, was sich natlirlich positiv
auf Lebensdauer und Zuverlassigkeit auswirkt.

GLEITRINGDICHTUNGEN

Die doppelte Gleitringdichtung (nacheinander
montiert) stellt eine doppelte Garantie fiir den
Schutz des Elektromotors dar. Bei einem Schaden
an der ersten pumpenseitigen Gleitringdichtung
nimmt der Motor dank der zweiten motorseitigen
Gleitringdichtung keinen Schaden. Die Materialien
sind fiir den Einsatz unter erschwerten
Bedingungen geeignet. Die pumpenseitige
Gleitringdichtung besteht aus einem
abrasionsbestdndigem Material.

BETRIEBSSICHERHEIT

- Der Leitféhigkeits-Aufnehmer ist in der
Oltrennkammer, dieser macht darauf
aufmerksam, dass Wasser und zeigt dies auf
einer entsprechend ausgestatteten Schalttafel an.
Der Leitfahigkeits-Aufnehmer soll den Betrieb der
Gleitringdichtungen tiberwachen.

Der Motor ist mit einem Temperaturfiihler, der in
der Sténderwicklung eingegossen ist,
ausgestattet. Bei Uberhitzung wird der Stromkreis
unterbrochen.

MOTORE

Asincrono, trifase, con rotore a gabbia di
scoiattolo.

Il raffreddamento & effettuato dallo stesso
liquido in cui & immerso o da raffreddamento
forzato.

Il motore é separato dal corpo pompa da
un‘ampia camera parzialmente riempita d'olio
che funge da lubrificante per le tenute
meccaniche e da scambiatore di calore.
Esclusi quelli con raffreddamento forzato, per
consentire il corretto raffreddamento del motore
occorre osservare la quota di minimo battente
indicata nelle dimensioni di ogni singola
elettropompa.

SUPPORTAZIONE

L'albero del motore, sul cui prolungamento &
montata la girante, é guidato da due cuscinetti
lubrificati a grasso; quello inferiore &
dimensionato per la supportazione della spinta
assiale.

La particolare compattezza dell'elettropompa
consente il contenimento della lunghezza
dell'albero a sbalzo e, di conseguenza, il carico
sui cuscinetti a beneficio dell'affidabilita e
durata.

TENUTE MECCANICHE

La doppia tenuta meccanica (montate in serie) &
una doppia garanzia di salvaguardia del motore
elettrico.

Nel caso di avaria della tenuta lato pompai il
motore non subisce danni grazie alla presenza
della tenuta lato motore.

Esse sono di materiali adatti per condizioni di
impiego gravose; quella lato pompa é realizzata
con materiali resistenti all'abrasione.

SICUREZZA DI FUNZIONAMENTO

- Il sensore di conduttivita presente nella
camera olio, avverte della presenza d'acqua e
lo segnala al quadro elettrico adeguatamente
predisposto.

Esso serve a verificare il corretto
funzionamento delle tenute meccaniche.

Il motore ha delle sonde termiche collegate in
serie inserite nell'avvolgimento statorico.

In caso di sovratemperatura, esse
interrompono il circuito di alimentazione.
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Tipologias hidraulicas
Auslegung der hydraulik
Tipologie idrauliche

La parte hidraulica esta formada por un rodete y el cuerpo bomba. La barrera contra las infiltraciones del cuerpo de la bomba a la camara del motor esta garantizada
por dos cierres mecanicos montados en serie.
En las electrobombas de la serie K+ se montan tres sistemas hidraulicos distintos con las siguientes caracteristicas.

Der hydraulische Teil besteht aus dem Laufrad und dem Pumpengehéuse. Die hermetische Abschirmung des Motorraumes gegen aus der Hydraulik eindringendes
Wasser wird durch zwei in Serie montierte Gleitringdichtungen garantiert.
Bei den Elektromotorpumpen der Baureihe K+ werden drei unterschiedliche hydraulische Ausfiihrungen montiert, die folgende Merkmale aufweisen.

La parte idraulica é costituita da girante e corpo pompa. Lo sharramento contro le infiltrazioni dal corpo pompa alla camera motore é garantito da due tenute
meccaniche montate in serie.
Nelle elettropompe della serie K+ vengono montate tre diverse idrauliche con le seguenti caratteristiche.

RODETE ABIERTO RETRASADO: W

Caracterizado por su buena seguridad contra atascos, anchos
pasos de sdlidos, buena resistencia al desgaste, gracias
también a la ausencia de anillos de desgaste, versatilidad de
empleo que compensa los rendimientos reducidos; posibilidad
de reducir los rodetes.

Indicada para la elevacion de aguas con elevado contenido de
cuerpos solidos y con fibra larga, aguas negras con alto
contenido de gas y fangos.

WIRBELSTROM-LAUFRAD: W

Zeichnet sich aus durch eine hohe Sicherheit gegen
Verstopfen, groBen Kugeldurchgang, hohe
Verschleil3festigkeit, auch dank des Fehlens von Pa3scheiben,
vielseitige Einsatzméglichkeiten zum Ausgleich der geringeren
Leistungen.

Fir Wasser mit hohem Anteil an festen und langfasrigen
Bestandteilen, Abwasser mit hohem Anteil an Gas und
Schlamm.

GIRANTE APERTA ARRETRATA: W

Caratterizzata da buona sicurezza contro I'intasamento,
larghi passaggi sferici, buona resistenza all'usura, anche
grazie all'assenza di rasamenti, versatilita d'impiego che
compensa i rendimenti contenuti, possibilita di ridurre le
giranti.

Indicata per il sollevamento di acque con elevato
contenuto di corpi solidi e a fibra lunga, liquami con alto
contenuto di gas e fanghi.

RODETE MONOCANAL: M

Caracterizado por su buena seguridad contra atascos, anchos
pasos de sélidos, buena resistencia al desgaste,reducida
acciéon mecanica sobre el fluido, elevado rendimiento
hidraulico.

Particularmente idéneo para aguas claras, aguas cargadas
con cuerpos sdlidos y filamentosos, agua de cloaca,aguas
negras y fangos. Reducidas vibraciones gracias al rodete
equilibrado dinamicamente.

INKANAL-LAUFRAD: M

Zeichnet sich aus durch eine hohe Sicherheit gegen
Verstopfen, groBen Kugeldurchgang, hohe
Verschleil3festigkeit, niedrige mechanische Wirkung auf das
Pumpmedium, hohe hydraulische Leistung.

Besonders geeignet fiir klares Wasser, Abwasser mit geringem
Feststoff- und Faseranteil, Wasser mit Fékalien,
Schmutzwasser und Schlamm. Geringe Vibrationen dank des
dynamisch ausgewuchteten Laufrads.

GIRANTE MONOCANALE: M

Caratterizzata da buona sicurezza contro I'intasamento,
larghi passaggi sferici, buona resistenza all'usura, bassa
azione meccanica sul fluido, elevato rendimento idraulico.
Particolarmente adatta per acque chiare, acque cariche
contenenti corpi solidi e fibrosi, acque cloacali, liquami e
fanghi.

Basse vibrazioni grazie alla girante equilibrata
dinamicamente.

RODETE BICANAL: D

Caracterizado por su buena seguridad contra atascos; anchos
pasos esféricos, buena resistencia al desgaste, reducida
accién mecanica sobre el fluido, elevado rendimiento
hidraulico a los elevados caudales.

Particularmente idéneo para aguas claras, aguas cargadas
con cuerpos sélidos y filamentosos, agua de cloaca, aguas
negras y fangos. Reducidas vibraciones gracias al rodete
equilibrado dinamicamente.

ZWEIKANAL-LAUFRAD: D

Zeichnet sich durch eine hohe Sicherheit gegen Verstopfen,
groBen Kugeldurchgang, hohe Verschlei3festigkeit, niedrige
mechanische Wirkung auf das Pumpmedium, hohe
hydraulische Leistung bei hohen Férdermengen aus.
Besonders geeignet fiir klares Wasser, Abwasser mit geringem
Feststoff- und Faseranteil, Wasser mit
Fékalien,Schmutzwasser und Schlamm. Geringe Vibrationen
dank des dynamisch ausgewuchteten Laufrads.

GIRANTE BICANALE: D

Caratterizzata da buona sicurezza contro I'intasamento,
larghi passaggi sferici, buona resistenza all'usura, bassa
azione meccanica sul fluido, elevato rendimento idraulico
alle alte portate.

Particolarmente adatta per acque chiare, acque cariche
contenenti corpi solidi e fibrosi, acque cloacali, liquami e
fanghi.

Basse vibrazioni grazie alla girante equilibrata
dinamicamente.

RODETE ABIERTA DE DOBLE CANAL: A

Caracterizado por su buena seguridad contra atascos,buena
resistencia al desgaste,reducida accién mecanica sobre el
fluido, elevado rendimiento hidraulico.

Particularmente idéneo para aguas claras, aguas cargadas
con cuerpos solidos y filamentosos, agua de cloaca,aguas
negras y fangos. Reducidas vibraciones gracias al rodete
equilibrado dinéamicamente.. .

OFFENES ZWEIBLATT-LAUFRAD: A

Zeichnet sich aus durch eine hohe Sicherheit gegen
Verstopfen, hohe Verschlei3festigkeit, niedrige mechanische
Wirkung auf das Pumpmedium, hohe hydraulische Leistung.
Besonders geeignet fiir klares Wasser, Abwasser mit geringem
Feststoff- und Faseranteil, Wasser mit Fékalien,
Schmutzwasser und Schlamm. Geringe Vibrationen dank des
dynamisch ausgewuchteten Laufrads.

GIRANTE BIPALA APERTA: A

Caratterizzata da buona sicurezza contro I'intasamento,
buona resistenza all'usura, bassa azione meccanica sul
fluido, elevato rendimento idraulico.

Particolarmente adatta per acque chiare, acque cariche
contenenti corpi solidi e fibrosi, acque cloacali, liquami e
fanghi.

Basse vibrazioni grazie alla girante equilibrata
dinamicamente.

Caprari

Caprari

Caprari

K es la nueva serie de electrobombas para liquidos cargados, proyectada con hidraulica exenta de atascamientos y amplios pasajes
libres, evitando asi las paradas maquina y las costosas intervenciones de mantenimiento.

K+ ist die neue Serie von Elektropumpen fiir Abwésser, die mit nicht verstopfender Hydraulik und groBen Durchgéngen konzipiert ist, um
Maschinenstillsténde Lﬁd kostspielige Instandsetzungen zu vermeiden.

K+ e la nuova serie di elettropompe per liquidi carichi progettata con idraulica non intasabile e ampi passaggi liberi cosi da
evitare fermi macchina e costosi interventi di manutenzione.
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Instalaciones posibles
Installationen
Installazioni possibili

FIJA CON SOPORTE DE ACOPLAMIENTO

Es la mas indicada para las estaciones de elevacion fijas. No son necesarias particulares infraestructuras para la construccion y la
instalacion se realiza facilmente. El acoplamiento rapido hace posible una extraccion rapida y facil y un sucesivo nuevo emplazamiento
de la electrobomba en la camara, permitiendo realizar las operaciones de mantenimiento rutinario o extraordinario de manera segura
y sin tener que entrar en la cdmara de bombeo. Para esta instalacion se ofrece el soporte de acoplamiento, cadena, etc.

STATIONAR MIT KUPPLUNGSFUSSKRUMMER

Die bevorzugte Installation fiir schraubenlose Befestigung der Pumpe an dem im Pumpenschacht montierten KupplungsfuBkriimmer.
Es sind ansonsten keine baulichen Verdnderungen erforderlich. Die Fiihrungsrohre werden am oberen Ende des Schachtes mittels der
mitgelieferten oberen Fiihrungsrohrbefestigung fixiert. Das Ein-und Aushdngen der Pumpe kann auch bei gefiilltem Schacht problemlos
erfolgen. Durch die Doppelfiihrung legt sich die Pumpe prézise am Ful8 an und dichtet automatisch sicher ab. Erforderlich ist auer den
Fihrungsrohren nur noch die Kette zum Ziehen der Pumpe

FISSA CON PIEDE DI ACCOPPIAMENTO

E' I'installazione piu indicata per le stazioni di sollevamento fisse. Non sono richieste particolari infrastrutture edili e I'impianto
& di facile realizzazione. L'accoppiamento rapido consente una veloce e facile estrazione e successivo riposizionamento
dell'elettropompa nella vasca permettendo di eseguire I'ordinaria manutenzione o I'intervento eccezionale in tutta sicurezza
senza dovere entrare nella vasca di raccolta. Per questa installazione sono disponibili il piede di accoppiamento, tubi guida,
catena ecc.

SUMERGIDA CON BASE SOPORTE

Versién aconsejada sélo con electrobomba instalada sobre superficie de apoyo sélida y plana y con tuberia de impulsién flexible,
particolarmente indicada para:

- todos aquellos usos que tienen caracter esporadico o extraordinario.

- el empleo en obras o donde se requiera movilidad.

- reestructuracion de estaciones existentes con disposiciones arquitectonicas.

Se ofrece la provision de estructura de soporte, curva-porta-tubo de impulsion flexible, cadena, etc.

MOBILE NABAUFSTELLUNG

Geratene Ausfiihrung nur fiir Pumpen die mit biegsamen Druckschlduchen auf ebenen Auflagefldachen installierten sind, und besonders
geeignet fiir:

-alle gelegentlichen Einsétze oder Einsétze mit auBerordentlichem Charakter

-Einsétze auf Baustellen oder wo Mobilitét verlangt wird

-Umbau von vorhandenen Pumpstationen mit baulichen Einschrénkungen.

Die Pumpe ist mit Stiitzrahmen, Kriimmer fiir Druckschlauch, Kette etc. lieferbar.

IMMERSA SU TELAIO

Versione consigliata solo con elettropompa installata su superficie di appoggio solida e piana e con tubazione di mandata
flessibile, particolarmente indicata per:

- tutti gli impieghi saltuari o che hanno carattere di eccezionalita

- impiego in cantiere o dove sia richiesta la mobilita

- ristrutturazione di stazioni esistenti con vincoli architettonici.

Sono fornibili il telaio di sostegno, curva porta tubo di mandata flessibile, catena ecc..

EN CAMARA SECA

Es la instalacion horizontal o vertical que necesita una cadmara seca, adyacente a la cdmara de recogida del liquido, para alojar el grupo electrobomba. Con relacién
a las maquinas tradicionales no sumergibles, presenta maxima seguridad en el funcionamiento y ausencia de riesgos incluso si la cdmara seca se llenase de liquido.
Se ofrece la provisiéon de estructuras de soporte.

TROCKEN

Diese Installationsart wird fiir Schdachte mit einem Naf3- und einem Trockenraum gewéhlt. Die Pumpe ist leicht zugénglich auf Stiitzrahmen montiert, wahlweise
horizontal oder vertikal. Die Saugleitung fiihrt durch die Wandung in den Na8schacht.

Die Pumpe ist trotzdem iberflutungssicher, falls trotz allem einmal Wasser auch in den Pumpenraum eindringen sollte.

IN CAMERA ASCIUTTA

E’ I'installazione orizzontale o verticale che necessita di una camera asciutta, adiacente alla vasca di raccolta del liquido, per ospitare il gruppo
elettropompa. Rispetto le macchine tradizionali non sommergibili presenta massima sicurezza di funzionamento ed assenza di rischi anche nella
eventualita che la camera asciutta venga sommersa di liquido. Sono fornibili i supporti di sostegno.

HORIZONTAL
Con boca de impulsion hacia arriba. La fijacién de la electrobomba se logra con estribos de soporte. Esta disposicién requiere un
numero limitado de piezas especiales. La aspiracion es horizontal y la impulsion es vertical, con reducido espacio ocupado en altura.

WAAGERECHT

Der Druckstutzen zeigt hier nach oben.

Die Befestigung der Elektropumpe erfolgt mit Tragebligeln. Diese Anordnung sieht die geringste Anzahl von Spezialteilen vor.
Waagerechte Saugleitung, senkrechte Druckleitung. Die geringsten Platzanspriiche, was die Héhe betrifft.

ORIZZONTALE

Con bocca premente rivolta verso I'alto. Il fissaggio della elettropompa viene eseguito con staffe di sostegno. Questa
disposizione richiede un numero limitato di pezzi speciali. L'aspirazione & orizzontale e la mandata é verticale con un
contenuto ingombro in altezza.

VERTICAL
Esta disposicion permite la maxima facilidad de inspeccién y mantenimiento; la aspiracion y la impulsién son horizontales y representa
la posibilidad de menor espacio ocupado en la planta.

SENKRECHT
Anordnung, die Installation und Wartung weitgehend vereinfacht. Saug- und Druckleitung waagerecht. Die Installation im Trockenraum
stellt im Grundrif3 die geringsten Abmessungen dar.

VERTICALE
Questa disposizione consente la massima facilita di ispezione e manutenzione, I'aspirazione e la mandata sono orizzontali e
presenta i minimi ingombri in pianta.
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- Motor eléctrico, asincrono, trifasico, con rotor en
jaula de ardilla, aislamiento de clase F (155 °C
max.) o de clase H (180 °C max.), sumergido con
grado de proteccién IP68 segun las normas IEC
529 o IP58 segun las normas EN 60034-5,
servicio continuo o intermitente.

Variacion de la tension de alimentacion:

230 V + 10%; 400 V + 10%.

Desequilibrio maximo permitido en la corriente

absorbida: 5%.

Profundidad de inmersién minima: ver la cota

indicada en cada pagina caracteristica.

Profundidad de inmersién maxima: 20 m

Temperatura maxima liquido bombeado: 40 °C.

pH del liquido a elevar: 4 = 10.

El liquido bombeado puede contener cuerpos

sélidos en suspensién cuyo tamafio no debe ser

superior al paso libre en la parte hidraulica.

Ponerse en contacto con nuestras oficinas

técnicas ante la presencia de una densidad

superior a 1 kg/dm?y/o de una viscosidad superior

a Tmm?'s (1 cSt). Si se observa un porcentaje

seco del fluido superior al 4%, es necesario

considerar las consecuencias debidas a la
variacioén del peso especifico y de la viscosidad de
la mezcla liquida.

Cuando la electrobomba se instala siguiendo las

indicaciones suministradas con el manual de uso

y mantenimiento, el nivel de ruido emitido por la

maquina en el campo de funcionamiento previsto,

no alcanzara en ninguin caso los 70 dB(A). La
medicion del ruido ha sido efectuada segun la

Norma ISO 3746 y los puntos de medicién segun

la directiva 98/37/CE. El valor maximo se

encuentra uniformemente distribuido entorno al
producto.

- Para los modelos de electrobombas en la version
antideflagrante (X), la construccién es segun las
normas EN60079-0 - EN 60079-1 tipo ATEX Il 2G
Ex db h [IB T4 Gb (Modelos en tamafio eléctrico
F,H,L,N,P,R,Z)y I M2Exdbh | Mb (Modelos
en tamario eléctrico F, H, L, N, P).

- Sentido de rotacion: horario visto desde arriba.

MAQUINAS CON REFRIGERACION AUTONOMA

(Version ../R)

En estos modelos el sistema de refrigeracion

forzado se logra:

- con la circulacion interna del mismo liquido
bombeado, siempre que la temperatura del
mismo no supere los 40 °C y posea un reducido
contenido de sustancias sdlidas.

- alimentandolo mediante una fuente externa
(Qmin.= 0,2 I/s a 4 bar max) en los restantes
casos.

Caracteristicas técnicas y de prestaciones
Technische merkmale und betriebsdaten

Caratteristiche tecniche e di funzionamento

- Drehstrom-Asynchronmotor mit Kéfigléufer,

Isolierstoffklasse F (max. 1565 °C) oder

Isolierstoffklasse H (max. 180 °C), tauchféhig mit

Schutzart IP68 geméR der Norm IEC 529 oder

IP 58 geméR der Norm EN 60034-5, Dauer- oder

Aussetzbetrieb.

Variation der Speisespannung:

230 V = 10%; 400 V + 10%.

Héchstzuldssige Abweichung bei der

Stromaufnahme: 5%.

Mindesttauchtiefe: vgl. Wert auf jeder einzelnen

Seite mit den Kenndaten.

Max. Tauchtiefe: 20 m.

Héchsttemperatur des Férdermediums: 40 °C.

pH-Wert des Férdermediums: 4 + 10.

Das Férdermedium kann schwebende Feststoffe

enthalten, vorausgesetzt sie sind nicht gré8er als

der Kugeldurchgang im hydraulischen Teil.

- Wenn das Férdermedium eine Dichte von mehr
als 1 kg/dm3und/oder eine Viskositdt von mehr als
1 mm#%s (1 cSt) aufweist, wenden Sie sich bitte an
unser Konstruktionsbiiro. Wenn im Férdermedium
ein Prozentsatz von mehr als 4% Trockenmasse
vorliegt, sind die Auswirkungen auf die
Verdnderung des spezifischen Gewichts und die
Viskositét der fliissigen Mischung zu
beriicksichtigen.

- Wenn die Elektromotorpumpe gemaf der

Anweisungen installiert wird, die in der Betriebs-

und Wartungsanleitung stehen, erreicht der

Schalldruck, den die Maschine im vorgesehenen

Betriebsbereich abgibt, in keinem Fall einen Wert

von 70 dB(A). Die Messung des Ldrms wurde in

Ubereinstimmung mit der ISO 3746

vorgenommen und die Mef3stellen entsprachen

den Bestimmungen der Richtlinie 98/37/EWG.

Der Héchstwert des Schalldrucks ist gleichmaBig

rings um das Produkt verteilt.

Fiir die Modelle der Elektropumpe mit ex-

geschlitzter Ausfiihrung (X) entspricht die

Bauweise den Normen EN60079-0 - EN 60079-1

Typ ATEX Il 2G Ex db h 1IB T4 Gb (Modelle in

elektrischer Gré8e F, H, L, N, P, R, Z) und | M2 Ex

db h I Mb (Modelle in elektrischer GréB3e F, H, L,

N, P).

- Drehrichtung: von oben gesehen im
Uhrzeigersinn.

PUMPEN MIT KUHLMANTEL (Version ../R)

Auf diesen Modellen wird die Zwangskiihlung auf

folgende Weise erreicht:

- durch das Inumlaufbringen des Férdermediums
im Inneren der Pumpe, wenn dessen Temperatur
nicht (iber 40 °C liegt und es einen geringen
Feststoffgehalt hat.

- in allen anderen Féllen durch die Beschickung mit
einer externen Quelle (Qmin=0,2 I/s bei max. 4
bar).

Motore elettrico, asincrono trifase, con rotore
a gabbia di scoiattolo, isolamento in classe F
(155 °C max.) o in classe H (180 °C max.),
sommergibile con grado di protezione IP68
secondo le norme IEC 529 o IP58 secondo le
norme EN 60034-5, servizio continuo o
intermittente.

- Variazione della tensione di alimentazione:
230 V = 10%; 400 V = 10%.

Squilibrio massimo ammesso sulla corrente
assorbita: 5%.

Profondita di immersione minima: vedi quota
indicata su ogni pagina caratteristica.
Profondita di immersione massima: 20 m.
Temperatura max. liquido pompato: 40 °C.

pH del liquido da sollevare: 4 + 10.

Il liquido pompato puo contenere corpi solidi
in sospensione la cui grandezza non sia
superiore al passaggio libero nella parte
idraulica.

Interpellare i nostri uffici tecnici in presenza di
una densita superiore a 1 kg/dm? e/o di una
viscosita superiore a 1 mm?s (1 cSt). Se si
riscontra una percentuale secca del fluido
superiore al 4% occorre considerare le
conseguenze dovute alla variazione del peso
specifico e della viscosita della miscela
liquida.

Quando I'elettropompa viene installata
secondo le indicazioni fornite sul manuale di
uso e manutenzione il livello di pressione
acustica emesso dalla macchina nel campo di
funzionamento previsto, non raggiunge in
nessun caso i 70 dB(A). La misura del rumore
& stata condotta secondo 1a1SO 3746 ed i punti
di rilievo secondo la direttiva 98/37/CE. I
valore massimo si trova uniformemente
distribuito attorno al prodotto.

Per i modelli di elettropompe in versione
antideflagrante (X), la costruzione & conforme
alle norme EN60079-0 - EN60079-1 tipo ATEX I
2G Ex db h 1IB T4 Gb (modelli in grandezza
elettricaF, H,L,N, P, R, Z) e I M2 Ex db h | Mb
(modelli in grandezza elettrica F, H, L, N, P).

- Senso di rotazione: orario vista dall'alto.

MACCHINE CON RAFFREDDAMENTO

(VERSIONE ../R)

Su questi modelli il sistema di raffreddamento

forzato é ottenuto:

- con lacircolazione interna dello stesso liquido
pompato purché la sua temperatura non
superi i 40 °C. e con un basso contenuto di
sostanze solide.

- alimentandolo tramite una fonte esterna
(Qmin=0,2 I/s a 4 bar max) negli altri casi.
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Ejemplificacion sigla electrobomba
Erkldrung der Typenbezeichnung der Elektropumpe

Esemplificazione sigla elettropompa

KCWO065F P g pomp

KCM065F En comun con sigla motor
Gemeincode mit motorbezeichnung

KCM065H Comunanze con sigla motore

KCAO065F

Serie - Serie - Serie |

50 Hz ’I‘

Rodete: abierta de doble canal “A”; abierto "W"; monocanal "M"
Laufrad: Offenes zweiblatt-laufrad “A”; Wirbelstrom-Laufrad "W"
Einkanal-Version "M"

Girante: bipala aperta “A”; a vortice "W"; monocanale "M"

Tamario parte hidraulica (DNm)
BaugréBe der hydraulischen Teile (DNm)
Grandezza parte idraulica (DNm)

Dimensién embridamiento motor eléctrico
FlanschgréBe Elektromotor
Grandezza flangiatura motore elettrico

Reduccioén rodete - Laufraddurchmesser - Riduzione girante

Cadigo potencia suministrada por el motor
Abgabelleistung Motor Code
Codice potenza resa motore

Numero polos - Polzahl - Numero poli

Caracteristicas de fabricacion del motor eléctrico trifasico, clase de aislamiento F, grado de proteccion IP68-IEC
Baudaten elektrischer Drehstrommotor, Isolierstoffklasse F, Schutzart IP68-IEC

Caratteristiche costruttive motore elettrico trifase, classe di isolamento F, grado di protezione IP68-IEC
1=400 (380-415) V-Y 3 =230 (220-240) V-A / 400 (380-415) V-Y

2 =400 (380-415) V-A / 700 (660-720) V-Y 4 =230 (220-240) V-A S = Especiales - Spezialausfiihrung - Speciali

Electrobomba estandar: (N) ; version antideflagrante: (X) (la fabricacion respeta las normas

EN 60079 - EN 60079-1tipo ATEX Il 2G Exdb h [IB T4 Gb y | M2 Ex db h | Mb)

Standard Elektropumpe: (N) ; ex-geschlitzte Ausfiihrung: (X) (Konstruktion geméaR der Normen EN 60079 -
EN 60079-1 Typ ATEX 11 2G Ex db h IIB T4 Gb und | M2 Ex db h | Mb)

Elettropompa standard: (N) ; versione antideflagrante: (X) (la costruzione & conforme alle norme

EN60079-0 - EN60079-1 tipo ATEX Il 2G Ex db h IIB T4 Gb e | M2 Ex db h | Mb)

Cadigo generacional - Zeugunscode - Codice generazionale

Especialidades diferentes -
Verschiedene Spezialitét - Specialita varie

10
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Fabricacién y materiales
Konstruktion und Werkstoffe
Costruzione e materiali

17*(X)
10

10698

K+

DN 65

KCWO065F
KCMO065F
\

Pos. Numero Material Bezeichnung Werkstoffe Nomenclatura Materiale
1 |Cuerpo impulsion Hierro fundido Druckgehéause Grauguss Corpo mandata Ghisa grigia
2 |Rodete Hierro fundido Laufrad Grauguss Girante Ghisa grigia
3 |Anillo alojam. rodete Acero/Goma Spaltring Stahl/Gummi Anello sede girante Acciaio/Gomma
4 |Soporte aspiracion Hierro fundido Deckel Grauguss Supporto aspirazione Ghisa grigia
5 |Cierre mecanico lado bomba Car’b uro a2 il Mech. Dichtring pumpseitig Siliziumkarbid/Keramik Tenuta meccanica lato pompa Ca'b“'."’ diBllicio/
ceramica ceramica
6 |Soporte cojinete Fundicion esferoidal  |Lagergehduse Spharoguss Supporto cuscinetto Ghisa sferoidale
7 |Sujeta-cable Laton Kabelverschraubung Messing Pressacavo Ottone
8 |Carcasa motor Hierro fundido Motorgehéduse Grauguss Carcassa motore Ghisa grigia
9 |Estator Chapa magnética Stator Elektroblech Statore Lamierino magnetico
10 |Eje con rotor /r-:]caegr:éltri]g:/Chapa Welle mit Laufer El?j(ttfrr sée/é:: elstahl/ Albero completo di rotore ﬁ:r(:ia(;zr:gorzlagnetico
12 |Cierre mecanico lado motor Ceramica/grafito Mech. Dichtring motorseitig Keramik/Grafit Tenuta meccanica lato motore Ceramicalgrafite
13 |Cable redondo de alimentacion - Rundes Speisekabel - Cavo tondo di alimentazione -
14* |Sonda de conductividad - Leitfahigkeitsaufnehmer - Sonda di conduttivita -
16 |Anillo elastico Acero inox Sprengring Rostfreier edelstahl Anello elastico Acciaio inox
17* |Separador Acero Hiilse Stahl Distanziale Acciaio
18 [Manilla (opcional) Acero inox Griff (auf Wunsch) Rostfreier edelstahl Maniglia (su richiesta) Acciaio inox

* Para versiones antideflagrantes (X); bajo pedido para versiones

(N).

(Sonda de conductividad en la carcasa motor )

Tornillos y tuercas acero inox

Comercializado version con rodetes de acero inoxidable AISI 316.

* Fiir Ex-geschiitzter Ausfiihrung (X);
Auf Wunsch Fiir Modelle in -(N).

(EX-Ausfiihrung Leitfahigkeits - Aufnehmer im

Motorgehéduse)

Schrauben und Muttern aus rostfreiem Edelstahl

* Per versioni antideflagranti (X);
su richiesta per versioni (N).

Viti e dadi in acciaio inox

(Sonda di conduttivita nella carcassa motore)

Erhéltlich ausfiihrung mit laufradern aus rostfreiem edelstahl Disponibile versione con girante in acciaio inox AlSI 316.

AlSI 316.

1"
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KCMO065H

Fabricacién y materiales
Konstruktion und Werkstoffe
Costruzione e materiali

2 3 2
Pos. Parts Materials Nomenclature Matériaux Nomenclatura Materiale
1 [Cuerpo impulsion Hierro fundido Druckgehéuse Grauguss Corpo mandata Ghisa grigia
2 |Rodete Hierro fundido Laufrad Grauguss Girante Ghisa grigia
3 |Anillo alojam. rodete - Spaltring - Anello sede girante -
§ |Cierre mecanico lado bomba S;I:;Egade silicio/ Mech. Dichtring pumpseitig Siliziumkarbid/Keramik | Tenuta meccanica lato pompa S::al)r:::adl siliciof
6 |[Brida porta cierre mecanico Fundicion esferoidal  |Flansch fiir Gleitringdichtung Spharoguss Flangia porta tenuta meccanica Ghisa sferoidale
7 |[Soporte cojinete Hierro fundido Lagergehéduse Grauguss Supporto cuscinetto Ghisa grigia
8 |Caja aceite Hierro fundido Oltrennkammer Grauguss Scatola olio Ghisa grigia
9 [Sujeta-cable Acero inox Kabelverschraubung Rostfreier edelstahl Pressacavo Acciaio inox
10 |Carcasa motor Hierro fundido Motorgehéuse Grauguss Carcassa motore Ghisa grigia
11 |Estator Chapa magnética Stator Elektroblech Statore Lamierino magnetico
12 |Eje con rotor /:]c;zrr?e;tr;::/Chapa Welle mit Laufer Eﬁ%ﬁ;ﬁ: GHsIELLY Albero completo di rotore C:::iaell?ir:gorﬁlagnetico
14 |Sonda de conductividad - Leitfahigkeitsaufnehmer - Sonda di conduttivita -
15 |Centrifugator de aceite Tecnopolimero Olschleuder Technopolymer Centrifugatore olio Tecnopolimero
16 |Cierre mecanico lado motor Ceramica/grafito Mech. Dichtring motorseitig Keramik/Grafit Tenuta meccanica lato motore Ceramicalgrafite
17 |Arestador de flama Acero inox Flammendurchschlagsicherung Rostfreier edelstahl Arrestatore di fiamma Acciaio inox
18 |Diafragma Acero/Goma Membran Stahl/Gummi Membrana Acciaio/Gomma
19 [Manilla Acero inox Griff Rostfreier edelstahl Maniglia Acciaio inox
20 [Cable redondo de alimentacion - Rundes Speisekabel - Cavo tondo di alimentazione -

Tornillos y tuercas acero inox

Comercializado version con rodetes de acero inoxidable AIS| 316.

12

Schrauben und Muttern aus rostfreiem Edelstahl
Erhéltlich ausfiihrung mit laufrddern aus rostfreiem edelstahl Disponibile versione con girante in acciaio inox AlISI 316.

AlISI 316.

Viti e dadi in acciaio inox
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Pos. Parts Materials Nomenclature Matériaux Nomenclatura Materiale
1 [Cuerpo impulsién Hierro fundido Druckgehéuse Grauguss Corpo mandata Ghisa grigia
2 [Rodete Hierro fundido Laufrad Grauguss Girante Ghisa grigia
4 |Soporte aspiracion Fundicion esferoidal  |Deckel Spharoguss Supporto aspirazione Ghisa sferoidale
. - Carburo de silicio/ s o . . . . Carburo di silicio/
5 [Cierre mecanico lado bomba ceramica Mech. Dichtring pumpseitig Siliziumkarbid/Keramik |Tenuta meccanica lato pompa ceramica
6 [Soporte cojinete Fundicion esferoidal  |Lagergehduse Spharoguss Supporto cuscinetto Ghisa sferoidale
7 |[Sujeta-cable Laton Kabelverschraubung Messing Pressacavo Ottone
8 |Carcasa motor Hierro fundido Motorgehéuse Grauguss Carcassa motore Ghisa grigia
9 |[Estator Chapa magnética Stator Elektroblech Statore Lamierino magnetico
10 |Eje con rotor Acerollr]ox/Chapa Welle mit Laufer [Resiiireiar Cutiiiit) Albero completo di rotore Acm.a o o 0
magnética Elektroblech Lamierino magnetico
12 |Cierre mecanico lado motor Ceramica/grafito Mech. Dichtring motorseitig Keramik/Grafit Tenuta meccanica lato motore Ceramicalgrafite
13 [Cable redondo de alimentacion - Rundes Speisekabel - Cavo tondo di alimentazione -
14 |Sonda de conductividad - Leitfahigkeitsaufnehmer - Sonda di conduttivita -
16 |Anillo elastico Acero inox Sprengring Rostfreier edelstahl  |Anello elastico Acciaio inox
17 |Separador - Hiilse - Distanziale -
18 [Manilla (opcional) Acero inox Griff (auf Wunsch) Rostfreier edelstahl Maniglia (su richiesta) Acciaio inox

* Para versiones antideflagrantes (X); bajo pedido para versiones

(N).

(Sonda de conductividad en la carcasa motor )

Tornillos y tuercas acero inox

Comercializado version con rodetes de acero inoxidable AISI 316.

* Flr Ex-geschiitzter Ausfiihrung (X);
Auf Wunsch Fiir Modelle in -(N).

* Per versioni antideflagranti (X);
su richiesta per versioni (N).

(EX-Ausfiihrung Leitféhigkeits - Aufnehmer im Motorgeh&use) (Sonda di conduttivita nella carcassa motore)
Schrauben und Muttern aus rostfreiem Edelstahl
Erhéltlich ausfiihrung mit laufrddern aus rostfreiem edelstahl Disponibile versione con girante in acciaio inox AISI 316.

AlSI 316.

Viti e dadi in acciaio inox
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K+

u
'(F"E’g 4 Polos
N e Pole 4 D N 6 5
Poli
. Q [m*h
Rodete abierto retrasado 0 10 20 30 il 60 70 80 90
Wirbelstrom-Laufrad 12 - - - . - . - . - . - . .
Girante aperta arretrata
~L[
10 ~< N 32
N T max %
TN N 27\

Tipo T~ S

Typ KCWOB65F..+..41N3 | KCWO65F..+...41X3 8 N~ NN N

Tipo TN N L 46.1 N 24

h=1
Sondas térmicas Opcional Si ™ 44. ™ ™
Temperaturfiihler Auf wunsch Ja H QY N N
Sonde termiche Su richiesta Si [m] N N N
N
Sonda de ™ N S \\\

- F i
Cond.!"c."v'd?d Opcional Si N N Ifd
Leitfahigkeits- N N N

Auf wunsch Ja
AUEHTREY Su richiesta Si 4 N
Sonda di N
conduttivita 2
N.| 1 ‘
Version cable (1) 2 ‘ ‘ °
0 2 4 6 8 10 12 I/ 16 18 20 22 24
Version kabel (1) Qs
Cavo Versione (1)
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 3 - 4
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario 25 = 35
i 3
KCWO065FG+001641N3 1x(4x1,5)x10 2 L 2
=t =25
KCWO065FD+002141N3 1x(4x1,5)x10 P = = |
kW] = 1 [ev]
KCWO065FA+002641N3 1x(4x1,5)x10 ] = = 15
= = - 1
05 05
0 0
0 2 4 6 8 10 12 Q[l/s] 16 18 20 22 24
Imp.g.p.m
0 60 120 180 240 300
1 | 1 | 1 1 | 1 | 1
I T T T T T T T
0 80 160 240 320
US.g.p.m

(1) =n. cables x (n° conductores por cable x seccion [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x
cable [m] - Vaina del cable de goma HO7RN8-F (Version ....... +..41X3: Kabelldnge [m] - Kabelmantel aus Gummi HO7RN8-F (Version

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Guaina cavo in gomma HO7RN8-F (Versione

Cable NSSHOU-J)
Versién

Longitud cable superior de 10 m opcional

...41X3 Alimentacioén:1x(7x1,5)x10

....... +...41X3: Kabel NSSHOU-J)
Version .

.41X3 Stromversorgung:1x(7x1,5)x10
Kabelldngen iber 10 m auf Wunsch

....... +...41X3: Cavo NSSHOU-J)
...41X3 Alimentazione:1x(7x1,5)x10
Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Versione .

Potencia motor, _ Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Férdermenge
Elektropumpe typ Kurve Potenza Portata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 0,8 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 15 20 21
Py [m3/h] 0 2,9 3,6 7,2 10,8 | 14,4 18 216 | 252 | 288 | 32,4 36 54 72 75,6
Altura de carga
(N°) kW] Férderhée
Prevalenza
KCWO065FG+001641N3 1 1,6 [m] 7,8 7,7 7,7 7,5 73 71 6,9 6,6 6,3 59 515} &l 2,7
KCWO065FD+002141N3 2 21 [m] 9,3 9,1 9,1 8,9 8,6 8,4 8,1 7,9 7,6 74 71 6,8 4,8
KCWO065FA+002641N3 3 2,6 [m] 10,6 | 10,5 | 104 | 10,2 10 9,9 9,7 9,4 9,2 8,9 8,7 8,4 6,5 41 3,6

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméafR der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen
Die Laufrader werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"”
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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Poli

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

BAK
(MAN-235/3)
e B 7
.a..a, @b f T,
A | rc L
= S — &
* Kl
@ dx6000 mm
(TUB)
— DN(r)/PN(t)
1]
)
G, F DNm(O)/PN(P)
115934
Paso libre
. Kugeldurch Peso Accesorios
Tipo gang Gewicht A B D F G H o P T Zubehér
7_'yp Passaggio Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] [kal [mm] BAK.
KCWO065FG+001641N3 255 63 565,6 373 225 148 148 140 65 16 65,3 FIE2", FIE-A2" E2"
KCWO065FD+002141N3 @55 68 565,6 373 225 148 148 140 65 16 65,3 FIE2" FIE-A2" E 2"
KCWO065FA+002641N3 2 55 66 565,6 373 225 148 148 140 65 16 65,3 FIE2" FIE-A2", E2"
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKF/E 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 280 160 18 47 320 110 156 80 Pr?l);o 250 415
BAKF/E-A 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 280 160 18 47 320 110 156 80 16 250 415
BAKE 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 280 160 18 47 312,5 110 156 65 16 250 415
(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento  (3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBengehéuse in (3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR) Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR) continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR
y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR) Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR) intermittente S3 compatibilmente con I'NPSHR

16

Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved



Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved

K+

u
'(F"E’g 4 Polos
=2 DN 65
Poli
) Q [meh
Rodete abierto retrasado 0 10 b 30 40
Wirbelstrom-Laufrad 29 = - - - - - . !
Girante aperta arretrata -
27 - 88
25 | 80
23
72
n
N 21 max %
Tipo 1 64
Typ KCWO0B65F..+...21N3 | KCWO65F..+...21X3 19 44—
Tipo L4
i i
Sondas térmicas Opcional Si (ml 45 If]
Temperaturfiihler Auf wunsch Ja 15
Sonde termiche Su richiesta Si 48
Sonda de 3 =035 L 40
conductividad n A T -
Leitfahigkeits- Opdon o " | s
Auf wunsch Ja 41.6 -
AUEHTREY Su richiesta Si 32
Sonda di 9
conduttivita | o4
7
Version cable (1) 5
0 2 4 1/ 8 10 12
Version kabel (1) Qs
Cavo Versione (1)
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 4
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel -5
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario
3 4 — 3— 4
KCWO065FL+002021N3 1x(4x1,5)x10 //// ///’/
| — T [ T —F12
KCWO065FG+002521N3 1x(4x1,5)x10 P — T | L | L rs
[kW] I e I e e O O A e e S I B N e o 1
KCWO065FD+003121N3 1x(4x1,5)x10 I — //, :______ i - [F::V]
|t /’/:’_—_.————
KCWO065FA+003121N3 1x(4x1,5)x10 1 ———— L
0 0
0 2 4 Q|iis] 8 10 12
Imp.g.p.m
0 40 80 120
1 | I | 1 | 1
I T T T T T T T T
0 40 80 120 160
US.g.p.m

(1) =n. cables x (n° conductores por cable x seccion [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x
cable [m] - Vaina del cable de goma HO7RN8-F (Version ....... +...21X3: Kabelldnge [m] - Kabelmantel aus Gummi HO7RN8-F (Version

Cable NSSHOU-J)
...21X3 Alimentacioén:1x(7x1,5)x10
Longitud cable superior de 10 m opcional

Versién

....... +...21X3: Kabel NSSHOU-J)
Version .

.21X3 Stromversorgung:1x(7x1,5)x10
Kabelldngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Guaina cavo in gomma HO7RN8-F (Versione
....... +...21X3: Cavo NSSHOU-J)

...21X3 Alimentazione:1x(7x1,5)x10
Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Versione .

Potencia motor, _ Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung For;l ermenge
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 0,6 0,7 0,8 0,9 1 2 3 4 6 7 8 9 10 11
Py [m3/h] 0 2,2 25 2,9 3,2 3,6 7.2 10,8 | 14,4 18 216 | 252 | 28,8 | 324 36 39,6
Altura de carga
(N°) kW] Férderhée
Prevalenza
KCWO065FL+002021N3 1 2 [m] 15,8 15 14,9 | 147 | 146 | 145 | 133 | 124 | 116 | 10,8 | 10,1 9,3 8,6 7,8 7 6,2
KCWO065FG+002521N3 2 2,5 [m] 17,4 | 169 | 16,8 | 16,7 | 16,6 | 16,6 | 157 | 149 | 142 | 135 | 128 | 12,1 | 11,3 | 10,4 9,5 8,5
KCWO065FD+003121N3 3 3.1 [m] 22,7 22 219 | 218 | 21,7 | 216 | 206 | 196 | 186 | 17,7 | 16,8 | 159 | 148 | 13,8 | 12,7 | 11,6
KCWO065FA+003121N3 4 3,1 [m] 26,8 245 | 234 | 223 | 21,2 | 201 18,9

P2 = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

nachschlagen.

Fur die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen

Die Laufrdder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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]
& Jenergy
L (caprari
KCWO065F = 2
Poli
Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa
BAK
(MAN-235/3)
e B 1
a,..a, @b f T|
y—;i:.ii ( ¢ [
= =} &
! ]
@ dx6000 mm )
(TUB) CATx5000mm/GRI)
— DN(r)/PN(t) VA
F V2
z
i) y
G, F DNm(O)/PN(P)
115954
Paso libre
. Kugeldurch Peso Accesorios
Tipo gang Gewicht A B D F G H o P T Zubehér
7_'yp Passaggio Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] [kal [mm] BAK.
KCWO065FL+002021N3| @& 40 54 529,6 363 225 113 113 107,5 65 16 65,3 FIE 2" FIE-A2" E2"
KCWO065FG+002521N3| @ 40 56 5296 370 225 113 113 107,5 65 16 65,3 FIE 2", FIE-A2", E 2"
KCWO065FD+003121N3 240 62 533,6 370 225 113 113 107,5 65 16 65,3 F/E 2" FIE-A 2", E 2"
KCWO065FA+003121N3| @& 40 61 533,6 370 225 113 113 107,5 65 16 65,3 F/E 2", FIE-A2" E 2"
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKF/E 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 280 160 18 47 320 110 156 80 P:I);O 252,5 | 442,5
BAKF/E-A 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 280 160 18 47 320 110 156 80 16 252,5 | 4425
BAKE 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 280 160 18 47 312,5 110 156 65 16 252,5 | 4425

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

18

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in

Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuRengehéuse in

Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione

inter S3 patibil

con I'NPSHR

Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved
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K+

u
'(F"E’g 4 Polos
=2 DN 65
Poli
Q [m?h
Rodete monocanal 0 10 20 30 (rm/h] 60 70 80 90
Einkanal-Laufrad 34 ko - - - - - - - - - - - - -
Girante monocanale i
- 10C
24
3 L L
\\ \\
Tipo N T~
r
Typ KCMO65F..+...21N3 | KCMOB5F..+...21X3 NU \\\\ r]nax %
Tipo N N
y SOy Sk
Sondas térmicas Opcional Si ™~ N NN N
Temperaturfiihler Auf wunsch Ja N I~ L N fi ™ i
Sonde termiche Su richiesta Si (m] \\\\ \\\\ 6. N \\\
SEPNNSN N N
Sonda de L TN Nl N
conductividad ’ . 59- N~ N NN q
Leitfshigkeits- Opdon Si NN N N
Auf wunsch Ja N N 2
Aufnehmer . A NN q
Sonda di Su richiesta Si N N
onda di ; N
conduttivita | 3
4 0 2 4 6 8 10 12 Q[lI/s] 16 18 20 22 24
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 4
-5
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel I
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario 3 —— 4 -4
KCMO065FG+002021N3 1x(4x1,5)x10 B T — L i
4 - -
T ,——”—— P
KCMO65FD+002021N3 1x(4x1,5)x10 P BaaliBEE L [ev]
[kw] A ”__,_—:——___ 1 L
KCMOB5FA+002521N3 1x(4x1,5)x10 T T |
_—::/”‘ 2
KCMO65FK+003121N3 1x(4x1,5)x10 1]
! 0 2 4 6 8 10 12 Q[l/s] 16 18 20 22 24
Imp.g.p.m
0 60 120 180 240 300
1 | 1 | 1 1 | 1 1
I T T T T T T
0 80 160 240 320
US.g.p.-m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud
cable [m] - Vaina del cable de goma HO7RNB8-F (Version ....... +..21X3:
Cable NSSHOU-J)

Version ....... +...21X3 Alimentacion:1x(7x1,5)x10
Longitud cable superior de 10 m opcional

(1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x
Kabellénge [m] - Kabelmantel aus Gummi HO7RN8-F (Version
....... +...21X3: Kabel NSSHOU-J)

Version ....... +...21X3 Stromversorgung:1x(7x1,5)x10
Kabelldngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Guaina cavo in gomma HO7RN8-F (Versione
....... +...21X3: Cavo NSSHOU-J)

Versione ....... +...21X3 Alimentazione:1x(7x1,5)x10
Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor, _ Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fordermenge
Elektropumpe typ Kurve Potenza Portata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 3 4 5 6 7 8 9 10 12 14 16 18 20
Py [m?3/h] 0 10,8 | 14,4 18 216 | 252 | 28,8 | 324 36 43,2 | 50,4 | 57,6 | 64,8 72
Altura de carga
(N°) kW] Férderhée
Prevalenza
KCMO065FG+002021N3 1 2 [m] 19,5 | 16,1 152 | 14,4 | 135 | 12,7 12 11,2 | 10,4 8,9 7.2
KCMO065FD+002021N3 2 2 [m] | 241 | 181 | 17,2 | 164 | 155 | 14,7 | 138 13 12,2 | 104 | 86 6,7
KCMO65FA+002521N3 3 25 [m] 279 | 21,8 | 20,7 | 19,7 | 18,8 | 17,9 17 16,2 | 153 [ 136 | 11,8 9,8 7,7 5,3
KCMO065FK+003121N3 4 3,1 [m] 30,4 22,8 22 21,2 | 205 | 19,7 | 18,9 | 181 16,3 | 14,4 | 125 | 10,3 8,1

P2 = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones seglin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories”

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&f der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:

UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori
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& Jenergy
L (caprari
KCMO65F = 2
Poli
Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa
BAK
(MAN-235/3)
e B 1
La,..a_ @b f T
y—;i:.ii ( ¢ [
E i &
! 9
@ dx6000 mm )
(TUB) CATx5000mm/GRI)
— DN(r)/PN(t) VA
F V2
z
jue y
G, F DNm(O)/PN(P)
115954
Paso libre
. Kugeldurch Peso Accesorios
Tipo gang Gewicht A B D F G o P T Zubehér
7_'yp Passaggio Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] [kg] [mm] BAK.
KCMO65FG+002021N3| @& 40 61 561,6 373 225 148 148 140 65 16 65,3 FIE 2" FIE-A2" E2"
KCMO065FD+002021N3| @40 60 561,6 373 225 148 148 140 65 16 65,3 FIE 2", FIE-A2", E 2"
KCMO65FA+002521N3 240 62 561,6 373 225 148 148 140 65 16 65,3 F/E 2" FIE-A 2", E 2"
KCMO65FK+003121N3| & 40 62 565,6 373 225 148 148 140 65 16 65,3 F/E 2", FIE-A2" E 2"
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKF/E 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 280 160 18 47 320 110 156 80 F’l?l);o 253 443
BAKF/E-A 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 280 160 18 47 320 110 156 80 16 253 443
BAKE 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 280 160 18 47 312,5 110 156 65 16 253 443

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)
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(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in

Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuRengehéuse in

Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione

inter

S3

patibil

con I'NPSHR
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Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved

K+

u
'(F"E’g 4 Polos
=2 DN 65
Poli
Q [m¥h
Rodete monocanal 0 10 20 30 fr/h] 70 80 90 100
Einkanal-Laufrad 44 - - - - - - - - - - - - - -
Girante monocanale
8 - 10C
\\.
\\\ \\\\
Tipo NN TN~
Typ KCMOB5H. .+...21N3 | KCMO65H..+...21X3 m] AEEN ] ] N,
Tipo 4T T i max r
I~ N \\\\ NN 7
Sondas térmicas Si Si N TN N DI
Temperaturfiihler Ja Ja Ny N TR
Sonde termiche Si Si ™~ N s 52 TN H
14 hnd RSN ™ [
Sonda de NS N \\\\
conductividad . N 56. N N N
Leitfhigkeits- f’; f’; N T PN
Aufnehmer si si ™~ ™~ .
Sonda di ™ 5 3
conduttivita Tl 1
4 0 2 4 6 8 10 12 14 Ql/s] 18 20 22 24 26 28 30
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 6 8
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar |
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario P
4 -
R EREEEE [ev]
KCMO065HL+003821N3 1x(7x1,5)x10 [kV\z e
KCM065HG+003821N3 1x(7x1,5)x10 b
KCMO065HD+004821N3 1x(7x1,5)x10 4
NBE
KCMO065HA+004821N3 1x(7x1,5)x10 |
2 0 2 4 6 8 10 12 14 Qis] 18 20 22 24 26 28 30
Imp.g.p.m
0 60 120 180 240 300
1 | 1 | 1 | 1 | 1 | I
I T T T T T T T T | T
0 80 160 240 320 400
US.g.p.-m
(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x (1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
cable [m] - Cable NSSHOU-J Kabelldnge [m] - Kabel NSSHOU-J lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J
Version ....... +...21X3 Alimentacion:1x(7x1,5)x10 Version ....... +...21X3 Stromversorgung:1x(7x1,5)x10 Versione ....... +...21X3 Alimentazione:1x(7x1,5)x10
Longitud cable superior de 10 m opcional Kabelldngen iber 10 m auf Wunsch Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta
Potencia motor, _ Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fordermenge
Elektropumpe typ Kurve Potenza Portata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 3 4 6 7 8 9 10 12,5 15 17,5 20 225 25 26
Py [m3/h] 0 10,8 | 14,4 18 216 | 252 | 288 | 324 36 45 54 63 72 81 90 93,6
Altura de carga
(N°) kW] Forderh6e
Prevalenza
KCMO065HL+003821N3 1 3,8 [m] 25 20,8 | 19,8 | 188 | 17,8 | 16,9 16 151 | 14,3 | 121 9,8 71
KCM065HG+003821N3 2 3,8 [m] | 26,2 226 | 21,7 | 20,8 20 19,1 | 18,2 | 17,3 15 12,6 10 75
KCMO065HD+004821N3 3 4,8 [m] 31 28 26,8 | 25,8 | 24,9 24 232 | 224 | 21,5 | 194 | 172 | 149 | 126 | 10,2 79 7
KCMO065HA+004821N3 4 4,8 [m] 35 295 | 283 | 27,3 | 26,5 | 257 | 249 | 241 | 221 | 198

P2 = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones seglin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories”

P3 = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&f der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen

P2 = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:

UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori
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Polos
Pole
Poli

KCMO065H 2

ISE™

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version transportable sumergida
Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa trasportabile

e B BAK
e
g j (CATX5000mm/GRI)
N~ L
DN(r)/PN(t) 1w
A

T 1

Hay

00 i

,,U.i \ DNa(Q)/PN(R)
DNm(O)/PN(P)

[

1126.38

B TSK.B
a2
r2 V1
X2 111 DNm(O)/PN(P)
z2
(CFP)
DNm(O)/PN(P) Tz
|
I Ne2 gf2
DNa(Q)/PN(R) om2 |
o o ==
N - - N
‘ v2 ‘ 2

Version para camara seca - vertical (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)

Version para camara seca - horizontal (/R)
Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

intermitente S3 (compatiblemente con el NPSH
(*) Véase pagina bridas.
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R)

Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuRengehéuse in

Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)
(*) Siehe Seite de Flansche.

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in

continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

intermi S3 patibil
(*) Vedere pagina flange.

DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A ssssssr ) e’ -
D E N°(e2) @ f2
5 ‘ D J
9 = //
v ~
~§
— f3
) 2| ;
,,,,,,,,,, N°(e2) & f2 N°a3 @ g3 i
Y (TFKX) Ti( ) 2 3 Y
: __ G L3 il n3
DNa(Q)/PN(R) P — F o
2 (22 | ol w1 HOH I N2ems
C
y =T G 03,
2 P !
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewic Accesorios
Tipo gang ht A B D F G H J o] P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero | Fes°
[mm] [kgl [mm] BAK. SOK. TSK.A TSK.B
KCMO65HL+003821N3| @& 40 88,7 | 601,7 [ 390 245 | 2045 | 145 | 805 | 5164 | 65 16 65 16 (*) [FIE 2", FIE-A2",E2"| 80/N3 K65 80
KCMO065HG+003821N3| @ 40 88,7 | 601,7 [ 390 245 | 2045 | 145 | 805 | 5164 | 65 16 65 16 (*) [FIE2", FIE-A2",E2"| 80/N3 K65 80
KCMO065HD+004821N3 240 93,3 | 601,7 | 390 245 | 2045 | 145 80,5 | 5164 65 16 65 16 (*) |FIE 2", FIE-A 2", E2"| 80/N3 K65 80
KCMO65HA+004821N3| @& 40 93,3 | 601,7 [ 390 245 | 2045 | 145 | 805 | 5164 | 65 16 65 16 (*) |FIE2" FIE-A2",E2"| 80/N3 K65 80
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKF/E 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 280 160 18 47 320 110 156 80 F’l?l);o 231,9 | 483,9
BAKF/E-A 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 280 160 18 47 320 110 156 80 16 231,9 | 4839
BAKE 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 280 160 18 47 312,5 110 156 65 16 231,9 | 4839
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 03 q3
SOK80/N3 2 400 22 270 100 100 66 22 34 43 400
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKK65A 150 140 290 4 12 390 440 140 230 185
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSK80B 4 12 400 440 135 75 166 230 200 318,4 | 570,4

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
con I'NPSHR
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K+

u
& Jenergy p
olos
caprari| s 22 DN 65
Poli
K Q [m¥h]
Rodete abierta de doble canal 0 10 20 30 40 60 70 80 90 100
Offenes zweiblatt-laufrad 26 - - . - . - . - . . . . .
Girante bipala aperta | 80
24
22 72
20 TN T N B e maREEEESSmSmSSSmEmESESSSmSmSmEmmsm=ssSsSmS gl
18 max %
| 56
70
16 0
B T
14 67.6 48
Tipo H H
Typ KCAOB5F..+..21N3 [ KCAOB5F..+...21X3 m] 6 I [ft]
Tipo )
10 S 32
Sondas térmicas Opcional Si e
Temperaturfiihler Auf wunsch Ja 8 | o4
Sonde termiche Su richiesta Si
6
Sonda de - 16
conductividad Opional si 4 L
Leitfahigkeits- e — Ja ) AN 1 8
Aufnehmer S A T
7 Su richiesta Si ! I
Sonda di ! !
conduttivita 0 0
0 2 4 6 8 10 12 14 Q] 18 20 22 24 26 28 30
Version cable (1)
Version kabel (1) 4
Cavo Versione (1) 5
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 3 [ 4 -4
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario LT
KCA065FL+002021N3 1x(4x1,5)x10 T 1 n [P ]
P cv]
KCA0B5FG+002021N3 |  1x(4x1,5)x10 (kW] ik
1
KCA065FD+002521N3 1x(4x1,5)x10 2
KCAOB5FA+003121N3 1x(4x1,5)x10 o 2 4 6 8 10 12 14 Qfis] 18 20 22 24 26 28 30
Imp.g.p.m
0 80 160 240 320
1 | 1 | 1 1 1
I T T T T T T
0 100 200 300 400
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x
cable [m] - Vaina del cable de goma HO7RN8-F (Version ....... +...21X3: Kabelldnge [m] - Kabelmantel aus Gummi HO7RN8-F (Version

Cable NSSHOU-J)
Version ....... +...21X3 Alimentacion:1x(7x1,5)x10
Longitud cable superior de 10 m opcional

....... +...21X3: Kabel NSSHOU-J)
Version ....... +...21X3 Stromversorgung:1x(7x1,5)x10
Kabelldngen iiber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Guaina cavo in gomma HO7RN8-F (Versione
....... +...21X3: Cavo NSSHOU-J)

Versione ....... +...21X3 Alimentazione:1x(7x1,5)x10
Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor, _ Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fordermenge
Elektropumpe typ Kurve Potenza Portata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 2 3 4 6 7 8 9 10 12,5 15 175 | 20 | 225 | 25 26
Py [m3h]| O 7,2 10,8 | 14,4 18 216 | 252 | 28,8 | 32,4 36 45 54 63 72 81 90 93,6
Altura de carga
(N°) kW] Férderhde
Prevalenza
KCAO065FL+002021N3 1 2 [m] 17 15 14,3 | 135 | 128 | 121 | 11,5 | 10,9 | 10,3 | 84 6,4 4,4
KCA065FG+002021N3 2 2 [m] | 19,5 1711 163 | 156 | 149 | 142 | 135 | 12,8 | 121 | 10,2 | 8,1 58 | 34
KCA065FD+002521N3 3 25 [m] | 21,5 19,8 | 19,1 | 184 | 17,7 | 16,9 | 16,2 | 154 | 14,6 | 12,7 | 10,7 | 8,56 6,2 3,5
KCAO0B65FA+003121N3 4 3,1 [m] 25 234 | 227 (219|211 (203 | 195 | 187 | 179 | 17,2 | 153 | 13,3 | 11,1 8,7 6 3,2 2

P2 = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories”

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fur die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen

Die Laufrdder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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& Jenergy
L (caprari
KCAO065F = 2
Poli
Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa
BAK
(MAN-235/3)
e B 1
~a,.a @b f T
y—;i:.ii ( ¢ [
E i &
+ g‘%
@ dx6000 mm )
(TUB) CATx5000mm/GRI)
— DN(r)/PN(t) VA
i 22
z
i) y
F DNm(O)/PN(P)
115954
Paso libre
. Kugeldurch Peso Accesorios
Tipo gang Gewicht A B D F G o P T Zubehér
7_'yp Passaggio Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] [kal [mm] BAK.
KCA065FL+002021N3 %] 54 518,6 370 225 113 131 103 65 16 65,3 FIE 2" FIE-A2" E2"
KCA065FG+002021N3 %] 54 518,6 370 225 113 131 103 65 16 65,3 FIE 2", FIE-A2", E 2"
KCAO065FD+002521N3 (4] 56 518,6 370 225 113 131 103 65 16 65,3 F/E 2" FIE-A 2", E 2"
KCA065FA+003121N3 %] 56 522,6 370 225 113 131 103 65 16 65,3 F/E 2", FIE-A2" E 2"
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKF/E 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 280 160 18 47 320 110 156 80 F’l?l);o 244 409
BAKF/E-A 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 280 160 18 47 320 110 156 80 16 244 409
BAKE 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 280 160 18 47 312,5 110 156 65 16 244 409

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

24

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in

Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuRengehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione

inter

S3

patibil

con I'NPSHR
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Accesorios
Zubehor
Accessori

Se ofrecen ademas: tirafondos; reguladores de nivel y cuadros AuBerdem lieferbar: Ankerschrauben, Niveauschalter und Sono inoltre disponibili: tirafondi, regolatori di livello e quadri

eléctricos Schaltkasten elettrici
Base para acoplamiento automatico (*) Peso Electrobomba tipo
Automatischer KupplungsfuBkriimmer Tipo A B Gewicht Elektropumpe Typ
* Typ Peso Elettropompa tipo
Piede di accoppiamento automatico Tipo UNI UNI
* DN PN DN PN [Kdl KCWO065F KCMO065F KCMO065H KCAO65F
A BAKE 2" 65 | 16 | 65 | 16 21 o o o o
> -t " ex
BAKF/E 2 80 PN10 65 | 16 24 ° ° ° °
|
BAKF/E-A2" | 80 16 | 65 | 16 24 ° ° ° °
=l '
(*) = Con: (*) = Komplett mit: (*) = Completo di:
Abrazadera cuerpo de impulsion (fundicién modular) Pumpengehéusebligel (Sphdrogul3) Staffa corpo premente (ghisa sferoidale)
Soporte para tubos de guia (acero inoxidable) Obere Fiihrungsrohrbefestigung (Edelstahl) Staffa per tubi guida (acciaio inox)
Piezas menores Kleinteile Minuteria
Tubos guia (*) (acero galvanizado en Peso Electrobomba tipo
caliente) Tfiew Gewicht Elektropumpe Typ
Fihrungsrohre (*) (feuerverzinkter T}Bp Peso Elettropompa tipo
o *Stahl)_ o Tipo
Tubi guida (*) (acciaio zincato a [Kg] KCWO065F KCMO65F KCMO65H KCA065F
caldo)
— TUB2 | 21 o . ° °
(*) = Opcional: acero inoxidable (*) = Auf Wunsch: Edelstahl (*) = Su richiesta: acciaio inox
. e . CauAc;aI max Longitud Electrobomba tipo
Kit Cadena y mgsquetqn £ ) Tipo Belasg));rkeit Lénge Elektropumpe Typ
Kette und Schéckel Kit (%) Typ Lunghezza Elettropompa tipo
Kit Catena e Grillo (*) Tipo Portata max
[Kg] [m] KCWO065F KCMO065F KCMO065H KCAO065F
CATD6/
CAT GRL D8 140 5 . . . .
GRI
(*) = Opcional: acero inoxidable (*) = Auf Wunsch: Edelstahl (*) = Su richiesta: acciaio inox
Estructura de soporte (acero Peso Electrobomba tipo
galvanizado en caliente) Tipo Gewicht Elektropumpe Typ
Stiitzgestell (feuerverzinkter Stahl) Typ Peso Elettropompa tipo
Telaio di sostegno (acciaio zincato a Tipo
caldo) [Kg] KCWO065F KCMO065F KCMO065H KCAO065F
/_\ TSK80B 85 - - ° -
[ 1
Curva con brida portatubo (acero Peso Electrobomba tipo
galvanizado) Tipo Gewicht Elektropumpe Typ
Flanschbogen fiir Schlauchanschluf3 Tp Peso Elettropompa tipo
(feuerverzinkter Stahl) Ti};; F;
Curva flangiata portagomma [Kg] KCWO065F KCMO65F KCMO065H KCA0B5F
(acciaio zincato a caldo)
|:|D CFP65 5 [} ° o °
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DN 65

caprari

Accesorios
Zubeh6r
Accessori
Tubos guia (Acero con pintura Peso Electrobomba tipo
protectora) Tipo Gewicht Elektropumpe Typ
Fiihrungsrohre (Stahl mit Schutzlack) Typ Peso Elettropompa tipo
Supporti (acciaio con vernice Tipo
protettiva) [Kga] KCWO065F KCMO065F KCMO065H KCAOQB5F
J SOK8O/N3 | 26,5 - - 3,8-4,8 -
Manilla de enganche en acero Peso Electrobomba tipo
inoxidable (*) Tipo Gewicht Elektropumpe Typ
Hakengriff aus Edelstahl (*) Typ Peso Elettropompa tipo
Maniglia di aggancio in acciaio inox Tipo
" [Kd] KCWO065F KCMO065F KCMO065H KCAO065F
MAN-235/3| 0,5 ° ° - °
(o]
(*) = Completa de tornillos y tuercas (*) = Komplett mit Schrauben und Muttern (*) = Completa di minuteria
Estructura de soporte (acero Peso Electrobomba tipo
galvanizado en caliente) Tipo A B Gewicht Elektropumpe Typ
Stiitzgestell (feuerverzinkter Stahi) Typ Peso Elettropompa tipo
Telaio di sostegno (acciaio zincatoa| Tipo UNI UNI
caldo) DN PN DN PN [Kal KCWO065F KCMO065F KCMO065H KCAO065F
A TSKK6E5A | 65 [16(*)| 65 [16(*)| 14,5 - - [ -
|
v H
(V
I E
(*) = Version para camara seca (*) = Fiir Trockeninstallation (*) = Esecuzione per camera asciutta
Curva embridada (acero galvanizado) Peso Electrobomba tipo
Flanschkriimmer (feuerverzinkter Tipo A B Gewicht Elektropumpe Typ
Stahl) Typ Peso Elettropompa tipo
Curva flangiata (acciaio zincatoa | Tipo UNI UNI
caldo) DN PN DN PN [Kg] KCWO065F KCMO065F KCMO065H KCAO065F
A CFK65 | 65 | 16 | 65 [ 16 2 - - ° -
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DN 65

Caracteristicas motores a 50 Hz (*N/X)
Merkmale der 50 Hz - Motoren (*N/X)
Caratteristiche motori a 50 Hz (*N/X)

Potencia motor Consumo Arranque directo2 © § [
Motor-leistung Stromaufnahme 0cs Direktes Starten2 8s§ o= g
Potenza motore Assorbimento 58Q Avviamento diretto2 £ 38 28s
25 25t ENE
5% 9 298 325
. LR =] £%¢E
Polos Motor tipo gL g (Estandar) TS o=
Pole Motor Typ Py Py IN (400V) ] (Standard) ® < S o2 'g
Poli Motore tipo <q3 (Standard) Xu N 3o3
< SS= 58 o
3O
Directo
[kW] [A]l Is/In Direktes Y-A No. S3 [%]
Diretto
KC00164..F100.. 1,89 1,6 37 6,6 ° 20 30
4 KC00214..F100.. 2,46 21 51 7,7 ° 20 30
KC00264..F100.. 3 2,6 58 6,8 o 20 30
KC00202..F090.. 2,37 2 41 6,9 ° 20 30
KC00252..F090.. 2,96 25 55 8,9 o 20 40
2 KC00312..F100.. 3,53 31 5,6 85 ° 20 40
KC00382..H112.. 4,32 38 75 10,9 o 20 25
KC00482..H112.. 55 4.8 89 9,2 ° 20 25
*N = Version estandard *N = Standard Version *N = Versione standard
*X = Versién antideflagrante *X = Ex-geschiitzer Version *X = Versione antideflagrante
P4 = Potencia absorbida motor P4 = Vom Motor aufgenommene Leistung P4 = Potenza assorbita motore
P2 = Potencia suminitrada por el motor P3 = Abgabeleistung Motor P2 = Potenza resa dal motore
In = Potencia suministrada motor IN = Vom Motor abgegebene Leistung Iy = Corrente nominale
Ig = Corriente de arranque Ig = Anlaufstrom Ig = Corrente di avviamento
- Las electrobombas pueden funcionar en servicio continuo S1 con - Die Elektropumpen sind mit untergetauchtem Motor fiir den - Le elettropompe sono atte a funzi e in servizio continuo S1

motor sumergido, en servicio intermitente S3 (ver relativos grados de

intermitencia en la tabla) con motor no sumergido.

El servicio S3 indica un funcionamiento intermitente con ciclos iguales
de 10 minutos de los que se sefialan los minutos del ciclo en el que el

motor puede funcionar (Ej.: S3 = 25% el funcionamiento esta

compuesto de una secuencia repetitiva de 2,5 min. de funcionamiento

y de 7,5 min. de parada). Ver norma CEI EN 60034-1.

- Los motores electricos estan previstos para ser alimentados a las
siguientes tensiones nominales de red: 400V +10% estandar; 230V

+10% sobre demanda.
Tensiones distintas bajo pedido.

Dauerbetrieb S1 und mit nicht untergetauchtem Motor fiir den

Aussetzbetrieb S3 (vgl. Grad des Aussetzbetriebs in der Tabelle)

geeignet.

Die Betriebsart S3 steht fiir Aussetzbetrieb, der sich aus Zyklen von je
10 Minuten Dauer zusammensetzt, von denen die Minuten des Zyklus
angegeben werden, in denen der Motor laufen kann (Bsp.: S3 = 25%).

Der Betrieb setzt sich aus einer Sequenz zusammen, in der sich 2,5

min Betrieb und 7,5 min Pause wiederholen. Vgl. Norm
CEI EN 60034-1.

- Die Elektromotoren sind vorgesehen fiir folgende Spannungen:
400 V £ 10% Standard; 230 V + 10% auf Wunsch.

Andere Spannungen auf Wunsch.

con motore immerso, in servizio intermittente S3 con motore non
immerso (vedi relativi gradi di intermittenza nella tabella).

Il servizio S3 sta ad indicare un funzionamento intermittente
composto da cicli tutti uguali di 10 minuti di cui si indicano i
minuti del ciclo in cui il motore puo funzionare (Es. : S3 =25% il
funzi e p da una ripetitiva di 2,5
minuti di funzionamento e di 7,5 minuti di sosta). Vedi norma CEI
EN 60034-1.

- I motori elettrici sono previsti per essere alimentati alle seguenti
tensioni nominali di rete: 400 V + 10% standard; 230 V£ 10% a
richiesta.

Tensioni diverse su richiesta.
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Campo de prestaciones
Leistungsbereich
Campo di prestazioni
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K+
DN 80+200

KCWO080H
KCWO080L
KCW100H
KCW100L
KCMO080F
KCMO080H
KCMO080L
KCM100H
KCM150H
KCM150L
KCD200N+
00756..6P
KCA080H
KCAO080L
KCA100H
KCA100L
KCA150H

Ejemplificacion sigla electrobomba
Erklérung der Typenbezeichnung der Elektropumpe
Esemplificazione sigla elettropompa

En comun con sigla motor
Gemeincode mit motorbezeichnung
Comunanze con sigla motore

ﬂ
—
2
-

[ c | [oo2] 2

|

[k |l c | \E\D |+ (o016 |[ 4 ]

D [0, | E | ’0018"6—‘
e

L] [ ]

ENnTa

AW N

Serie - Baureihe - Serie

50 Hz

Rodete: abierta de doble canal “A”; abierto "W"; monocanal "M" -
Bicanal "D"

Laufrad: Offenes zweiblatt-laufrad “A”; Wirbelstrom-Laufrad "W";
Einkanal-Version "M" - Zweikanal "D"

Girante: bipala aperta “A”; a vortice "W"; monocanale "M";
bicanale “D”

Tamafio parte hidraulica (DNm)
BaugréBe der hydraulischen Teile (DNm)
Grandezza parte idraulica (DNm)

Dimensién embridamiento motor eléctrico
FlanschgréBe Elektromotor
Grandezza flangiatura motore elettrico

Reduccién rodete - Laufraddurchmesser - Riduzione girante

Cadigo potencia suministrada por el motor
Abgabelleistung Motor Code
Codice potenza resa motore

Numero polos - Polzahl - Numero poli

Caracteristicas de fabricacion del motor eléctrico trifasico, clase de aislamiento F, grado de proteccion IP68-IEC
Baudaten elektrischer Drehstrommotor, Isolierstoffklasse F, Schutzart IP68-IEC

Caratteristiche costruttive motore elettrico trifase, classe di isolamento F, grado di protezione IP68-IEC

1 =400 (380-415) V-Y 3 =230 (220-240) V-A / 400 (380-415) V-Y

2 =400 (380-415) V-A / 700 (660-720) V-Y 4 =230 (220-240) V-A S = Especiales - Spezialausfihrung- Speciali

Electrobomba estandar: (N) ; version antideflagrante: (X) (la fabricacion respeta las normas

EN 60079 - EN 60079-1tipo ATEX 11 2G Exdb h [IB T4 Gb y | M2 Ex db h | Mb)

Standard Elektropumpe: (N) ; ex-geschlitzte Ausfiihrung: (X) (Konstruktion gemél der Normen EN 60079 -
EN 60079-1 Typ ATEX Il 2G Ex db h 1IB T4 Gb und | M2 Ex db h | Mb)

Elettropompa standard: (N) ; versione antideflagrante: (X) (la costruzione & conforme alle norme

EN60079-0 - EN60079-1 tipo ATEX 11 2G Ex db h lIB T4 Gb e | M2 Ex db h | Mb)

Cadigo generacional - Zeugunscode - Codice generazionale

Especialidades diferentes -
Verschiedene Spezialitét -

Specialita varie
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caprari

Fabricacién y materiales
Konstruktion und Werkstoffe
Costruzione e materiali

KW...

1129

11
10
15
16

2 3 2
Pos. Numero Material Bezeichnung Werkstoffe Nomenclatura Materiale
1 |Cuerpo impulsién Hierro fundido Druckgehéduse Grauguss Corpo mandata Ghisa grigia
2 |Rodete Hierro fundido Laufrad Grauguss Girante Ghisa grigia
3 [Anillo alojam. rodete - Spaltring - Anello sede girante -
5 |Cierre mecanico lado bomba S;?;irgade silicio/ Mech. Dichtring pumpseitig Siliziumkarbid/Keramik [Tenuta meccanica lato pompa g:::r::gad' silicio/
6 [Brida porta cierre mecanico Fundicion esferoidal  |Flansch fiir Gleitringdichtung Spharoguss Flangia porta tenuta meccanica Ghisa sferoidale
7 |Soporte cojinete Hierro fundido Lagergehéuse Grauguss Supporto cuscinetto Ghisa grigia
8 [Caja aceite Hierro fundido Oltrennkammer Grauguss Scatola olio Ghisa grigia
9 |Sujeta-cable Acero inox Kabelverschraubung Rostfreier edelstahl Pressacavo Acciaio inox
10 |Carcasa motor Hierro fundido Motorgehéuse Grauguss Carcassa motore Ghisa grigia
11 |Estator Chapa magnética Stator Elektroblech Statore Lamierino magnetico
12 |Eje con rotor g;e;r?é{i\gglohapa Welle mit Laufer gg%gﬁ;:: Gt Albero completo di rotore Il_\:r‘::iaelfirlgor:lagnetico
14 |Sonda de conductividad - Leitfahigkeitsaufnehmer - Sonda di conduttivita -
15 |Centrifugator de aceite Tecnopolimero Olschleuder Technopolymer Centrifugatore olio Tecnopolimero
16 |Cierre mecanico lado motor Ceramica/grafito Mech. Dichtring motorseitig Keramik/Grafit Tenuta meccanica lato motore Ceramicalgrafite
17 |Arestador de flama Acero inox Flammendurchschlagsicherung Rostfreier edelstahl  |Arrestatore di fi Acciaio inox
18 |Diafragma Goma nitrilica Membran Nitrylgummi Membrana Gomma nitrilica
19 |Manilla Acero inox Griff Rostfreier edelstahl Manigli Acciaio inox
20 |[Cable redondo de alimentacion - Rundes Speisekabel - Cavo tondo di alimentazione -

Tornillos y tuercas acero inox

Comercializado version con rodetes de acero inoxidable AISI 316.

30

Schrauben und Muttern aus rostfreiem Edelstahl

Viti e dadi in acciaio inox

Erhéltlich ausfiihrung mit laufrédern aus rostfreiem edelstahl Disponibile versione con girante in acciaio inox AISI 316.

AISI 316.
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Fabricacion y materiales
Konstruktion und Werkstoffe
Costruzione e materiali

17*(X)
10

10695

K+

DN 80+200

KCMO080F

Pos. Numero Material Bezeichnung Werkstoffe Nomenclatura Materiale
1 [Cuerpo impulsién Hierro fundido Druckgehéuse Grauguss Corpo mandata Ghisa grigia
2 [Rodete Hierro fundido Laufrad Grauguss Girante Ghisa grigia
3 |Anillo alojam. rodete Acero/Goma Spaltring Stahl/Gummi Anello sede girante Acciaio/Gomma
4 |Soporte aspiracion Hierro fundido Deckel Grauguss Supporto aspirazione Ghisa grigia
5 [Cierre mecanico lado bomba Carp uro celicicy Mech. Dichtring pumpseitig Siliziumkarbid/Keramik [Tenuta meccanica lato pompa Carburo Cl eIy
ceramica ceramica
6 [Soporte cojinete Fundicion esferoidal  |Lagergehduse Spharoguss Supporto cuscinetto Ghisa sferoidale
7 [Sujeta-cable Laton Kabelverschraubung Messing Pressacavo Ottone
8 |[Carcasa motor Hierro fundido Motorgehéduse Grauguss Carcassa motore Ghisa grigia
9 |[Estator Chapa magnética Stator Elektroblech Statore Lamierino magnetico
10 |(Eje con rotor /r-:]caegr:éltrilg:/Chapa Welle mit Laufer Eﬁj{ttf:ﬁﬁgf’? elstahl/ Albero completo di rotore ﬁ:;:ia;zr:r;o:agneﬁco
12 |Cierre mecanico lado motor Ceramica/grafito Mech. Dichtring motorseitig Keramik/Grafit Tenuta meccanica lato motore Ceramicalgrafite

13 |Cable redondo de alimentacion

Rundes Speisekabel

Cavo tondo di alimentazione

14* |Sonda de conductividad

Leitfahigkeitsaufnehmer

Sonda di conduttivita

16 |Anillo elastico Acero inox Sprengring Rostfreier edelstahl Anello elastico Acciaio inox
17* |Separador Acero Hiilse Stahl Distanziale Acciaio
18 |Manilla (opcional) Acero inox Griff (auf Wunsch) Rostfreier edelstahl Maniglia (su richiesta) Acciaio inox

* Para versiones antideflagrantes (X); bajo pedido para versiones

(N).

(Sonda de conductividad en la carcasa motor )

Tornillos y tuercas acero inox

Comercializado version con rodetes de acero inoxidable AISI 316.

* Fir Ex-geschiitzter Ausfiihrung (X);

Auf Wunsch Fiir Modelle in -(N).

(EX-Ausfiihrung Leitfahigkeits - Aufnehmer im

Motorgehéduse)

Schrauben und Muttern aus rostfreiem Edelstahl

*

S

Per versioni antideflagranti (X);
u richiesta per versioni (N).

Viti e dadi in acciaio inox

(Sonda di conduttivita nella carcassa motore)

Erhéltlich ausfiihrung mit laufradern aus rostfreiem edelstahl Disponibile versione con girante in acciaio inox AlSI 316.

AlSI 316.
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Fabricacion y materiales
Konstruktion und Werkstoffe
Costruzione e materiali

20
. 12
9
. 1 — 1"
10
15
16
7
5
8
1
‘ 6
|
2
3
Pos. Numero Material Bezeichnung Werkstoffe Nomenclatura Materiale
1 |Cuerpo impulsién Hierro fundido Druckgehéduse Grauguss Corpo mandata Ghisa grigia
2 |Rodete Hierro fundido Laufrad Grauguss Girante Ghisa grigia
3 |Soporte aspiracion Fundicion esferoidal  |Deckel Spharoguss Supporto aspirazione Ghisa sferoidale
5 |Cierre mecanico lado bomba Carp uro de siliciof Mech. Dichtring pumpseitig Siliziumkarbid/Keramik [Tenuta meccanica lato pompa Ca'b”'.m di silicio/
ceramica ceramica
6 [Brida porta cierre mecanico Fundicion esferoidal  |Flansch fiir Gleitringdichtung Spharoguss Flangia porta tenuta meccanica Ghisa sferoidale
7 |Soporte cojinete Hierro fundido Lagergehéuse Grauguss Supporto cuscinetto Ghisa grigia
8 [Caja aceite Hierro fundido Oltrennkammer Grauguss Scatola olio Ghisa grigia
9 |Sujeta-cable Acero inox Kabelverschraubung Rostfreier edelstahl Pressacavo Acciaio inox
10 |Carcasa motor Hierro fundido Motorgehéuse Grauguss Carcassa motore Ghisa grigia
11 |Estator Chapa magnética Stator Elektroblech Statore Lamierino magnetico
12 |Eje con rotor Acero’lr‘\ox/Chapa Welle mit Laufer [Resiieiy Ceily Albero completo di rotore Acu.a o Texy q
magnética Elektroblech Lamierino magnetico
14 |Sonda de conductividad - Leitfahigkeitsaufnehmer - Sonda di conduttivita -
15 |Centrifugator de aceite Tecnopolimero Olschleuder Technopolymer Centrifugatore olio Tecnopolimero
16 |Cierre mecanico lado motor Ceramica/grafito Mech. Dichtring motorseitig Keramik/Grafit Tenuta meccanica lato motore Ceramicalgrafite
17 |Arestador de flama - Flammendurchschlagsicherung - Arrestatore di fi -
18 |Diafragma Goma nitrilica Membran Nitrylgummi Membrana Gomma nitrilica
19 |Manilla Acero inox Griff Rostfreier edelstahl Maniglia Acciaio inox
20 |[Cable redondo de alimentacion - Rundes Speisekabel - Cavo tondo di alimentazione -

Tornillos y tuercas acero inox

Comercializado versién con rodetes de acero inoxidable AISI 316.

32

Schrauben und Muttern aus rostfreiem Edelstahl

Viti e dadi in acciaio inox

Erhéltlich ausfiihrung mit laufrédern aus rostfreiem edelstahl Disponibile versione con girante in acciaio inox AlSI 316.

AISI 316.
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KCWO080H

K Q [m¥h]
Rodete abierto retrasado 0 10 20 30 50 60 70 80 90
Wirbelstrom-Laufrad 8 - - - . - . - . - . - . .
Girante aperta arretrata
\\\\ 24
N
\\\
N \\\\ n
6 ~
T ™ max %
N
) \\\\\ NI (\=4‘2
Tipo Sy NN 16
Typ KCWO080H..+...61N3 | KCWO080H..+...61X3 ~~ N . NN
5 5
Tipo L \\\\\ RSN \\\
Sondas térmicas Si Si (m] \\\\ \\\\ \\\ \\\
Temperaturfiihler Ja Ja N N h\264 N N
Sonde termiche Si Si I~ ™~ 6 Y I N
Sonda d T S s ™ N H
onda de -
~N N N
conductividad \ . \@\ N N NN ™ [fd
Leitfahigkeits- =l 3 2 y N N N N
Ja Ja N N N N ™ |5

Aufnehmer si si N

Sonda di N ™ ] NN )
conduttivita N

N
11
Versién cable (1) 0 0
0 2 4 6 8 10 12 Q [I/s] 16 18 20 22 24
Version kabel (1) Wl
Cavo Versione (1)

Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar | 18
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel [ ——— 5 '
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario 1.2 EEE—— 16

L] -1.4
KCWO080HP+001561N3 1x(7x1,5)x10 1 T 4 o
KCWOB0HM+001561N3 | 1x(7x1,5)x10 08 H 7 -1
P L~ B [P
KCWO080HI+001561N3 |  1x(7x1,5)x10 WL L [ E)c\é]
1 ——TT1 5 0.
0.4 = e
KCWO080HE+001561N3 1x(7x1,5)x10 ’:,,___:’ = - 0.4
02 FFFT T L= \ -o.2
KCWO080HA+001561N3 1x(7x1,5)x10 ‘
0
0 0 2 4 6 8 10 12 Q[l/s] 16 18 20 22 24
3.5 T
: |
2.5 ] Fe L H
[m] i
1.5 i
o 2 4 6 8 10 12 Q[I/s] 16 18 20 22 24
Imp.g.p.m
0 60 120 180 240 300
1 | 1 | 1 | 1 | 1 | 1
T T T T T T T T T
0 80 160 240 320
US.g.p.m
(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x (1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
cable [m] - Cable NSSHOU-J Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta
Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 0,6 0,8 1 2 3] 4 5 6 7 8 9 10 15 20 23
Py [m3/h] 0 2,2 2,9 3,6 7.2 10,8 | 14,4 18 216 | 252 | 28,8 | 324 36 54 72 82,8
Altura de carga
(N°) [kw] Férderhe
Prevalenza
KCWO080HP+001561N3 1 1,5 [m] 3,1 3,1 3,1 3 2,9 2,7 25 2,2 2 1,7 1,4 1 0,6
KCWO080HM+001561N3 2 1,5 [m] 41 4 4 4 3,8 3,6 3.4 3.2 2,9 2,7 2,4 21 1,8
KCWO080HI+001561N3 3 1,5 [m] 4,7 4,6 4,6 4,6 4,4 4,3 4.1 3.9 3,7 34 32 2,9 2,7 1,4
KCWO080HE+001561N3 4 1,5 [m] 6,1 6 6 6 58 5,6 54 52 5 4,8 4,6 4.4 4,2 2,9 1,4
KCWO080HA+001561N3 5 1,5 [m] 7,6 7,5 7.4 7.4 7.2 7 6,7 6,5 6,3 6,1 519 5,7 54 4,2 2,7 1,7
NPSHR [m] 2 2 2 2 2 2 2 2 21 2,2 2,4 2,7
P2 = Potencia suminitrada por el motor P3 = Abgabeleistung Motor P2 = Potenza resa dal motore
Tolerancias sobre las prestaciones seglin normas: Toleranz der Leistungen gemé&f der Normen: Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B UNI/ISO 9906 Klasse 3B UNI/ISO 9906 Grado 3B
Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas  Flr die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren" Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
motores" nachschlagen.
Para los accesorios ver pagina "Accessories” Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen Per accessori vedere pagina accessori
Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de Die Laufrdder werden auf den Betriebspunkt abgedreht Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
trabajo requerido. richiesto
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Poli

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
B TSK.B
ef B BAK
] a2
g j (CATX5000mm/GRI) r2 1
T LD J x2
: | DNm(O)/PN(P)
\ ‘
z2
(CFP)
DN(r)/PN(t) VA
A
DNm(O)/PN(P) y2
e V2 oz |
| \ ] === IN°e2 g2
ht H, vy DNa(Q)/PN(R) ‘ |
il o B —
L]
,IIQI \ DNa(Q)/PN(R) S — e
m T
DNm(O)/PN(P) o e O
o - E—— —
112038 ‘ V2 ‘ i2
Version para camara seca - vertical (/R) Version para camara seca - horizontal (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R) Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A Y IIIIA ) e -
D g N°(e2) @ f2
& ‘ D J
- e //
'y o~ o
AN S
=
. f3
J Lﬁ,\ ¥
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3 i
(TFKX) Ti( ) 2 3 Y
: __ G 13 il n3
DNa(Q)/PN(R o — F
INa(QYPN(R) N E g3| h3 :@ ,,,,,,, . . N°2 g m3_|I,
c2 = fo
3 = G L031,
2 !
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewic Accesorios
Tipo gang ht A B D F G H J o] P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero | Fes°
[mm] [kgl [mm] BAK. SOK. TSK.A | TSK.B
KCWO080HP+001561N3 @80 836 | 6383 | 392 245 | 2045 | 146 92 553 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2", F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080HM+001561N3 @80 845 | 6383 | 392 245 | 2045 | 146 92 553 80 16 80 16(*) | F2",GIF2", F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080HI+001561N3 2 80 81,6 | 6383 | 392 245 | 2045 | 146 92 553 80 16 80 16 (*) | F2",G/IF2",F-A2" [ 80/N3 K80 80
KCWO080HE+001561N3 @80 86,6 | 6383 | 392 245 | 2045 | 146 92 553 80 16 80 16(*) | F2",GIF2", F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080HA+001561N3 @80 82,7 | 6383 | 392 245 | 2045 | 146 92 553 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2", F-A2" | 80/N3 K80 80
BAK. a b c d © f g h i j | m n o r t y z
BAKF 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 Pﬁl);o 277 495
BAKG/F 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 320 180 18 47 338 110 156 100 16 277 495
BAKF-A 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 16 277 495
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3 q3
SOKB80/N3 2 400 22 270 100 100 66 22 34 43 400
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKK80A 126 164 290 4 12 390 440 164 230 200
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSK80B 4 12 400 440 165 75 166 230 217 355 573
(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento  (3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBengehéuse in (3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR) Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR) continuo S1 compatibilmente con 'NPSHR
y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR) Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR) intermi S3 patibil con I'NPSHR
(*) Véase pagina bridas. (*) Siehe Seite de Flansche. (*) Vedere pagina flange.
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K+

u
caprari| e Foe”
DRYWET SysTem ole
Poli 6 D N 8 0
Q [m¥h
Rodete monocanal 20 30 40 o 60 70 80
Einkanal-Laufrad 8 - - - - - - - - - - - -
Girante monocanale
24
6 -
I~
\\\\ n
~ ! 16
T~ mE}lx %
Tipo | T \\\* 71
Typ KCMO80H..+...61N3 | KCMO80H..+...61X3 mi [ Sy <
Tipo < T~ ~
™ T~ ~_L67:2 \\\
Sondas térmicas Si Si ™~ ol o I~
Temperaturfiihler Ja Ja O ™~ ™~ "
Sonde termiche Si Si < ~ N ™ It
~ ~
Sonda de 2 T~ NN 3
conductividad . A 2
Leitfahigkeits- el ol T~
Ja Ja
Aufnehmer Si si N,
Sonda di -
conduttivita
0
04 8 10 12 Q [Is] 16 18 20 22 24
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 0.9 ; 12
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 0.8 = = 1
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel — 1
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario 0.7 — ]
—] 0.9
=
P L ——"
KCMO080HG+001561N3 1x(7x1,5)x10 kW] EE- 3 L o8
= [P
KCMO080HD+001561N3 1x(7x1,5)x10 0.5 —— - [ov]
KCMO8OHA+001561N3 |  1x(7x1,5)x10 - e 06
0.4 ———— Fos
03 4 6 8 10 12 Q[l/s] 16 18 20 22 24 04
3.5
3
25 —
(m] NPSHT—]
15 = +
! i
05, 6 8 10 12 Qls] 16 18 20 22 24
Imp.g.p.m
110 170 230 290
| 1 | 1 | 1 | 1
I T I T I T
130 210 290
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 5 6 7 8 9 10 12 14 16 18 20 22
Py [m3/h] 0 18 21,6 | 252 | 28,8 | 32,4 36 43,2 | 50,4 | 57,6 | 64,8 72 79,2
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCMO080HG+001561N3 1 1,5 [m] 4,3 3,6 3,4 3,2 3 2,9 2,7 2,3 1,8 1,3 0,7
KCMO080HD+001561N3 2 1,5 [m] 57 4,3 4,2 4 3,9 3,7 3,5 3,1 2,7 2,2 1,7
KCMO080HA+001561N3 3 1,5 [m] 72 55 53 51 4,9 47 43 3,9 3,5 3.1 25 1,9
NPSHg [m] 1 1,1 1,1 1,1 1,1 1,2 1,3 1,5 1,7 2,1 2,5

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&# der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:

UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori
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KCMO080H

Polos
Pole 6
Poli

ISE™

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte
Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa su telaio

e B BAK
e
g j (CATX5000mm/GRI)
N~ L
DN(r)/PN(t) 1w
A

T 1

Hay

00 i

,,U.i \ DNa(Q)/PN(R)
DNm(O)/PN(P)

[

1126.38

B TSK.B
a2
r2 V1
X2 111 DNm(O)/PN(P)
z2
(CFP)
DNm(O)/PN(P) Tz
|
I Ne2 gf2
DNa(Q)/PN(R) om2 |
o o ==
N - - N
‘ v2 ‘ 2

Version para camara seca - vertical (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R)

Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)

Version para camara seca - horizontal (/R)
Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)

DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A WYY ) e’ -
D g N°(e2) @ f2
5 ; D J
- e //
'y o~ o
= &
. f3
J Lﬁ,\ ¥
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3 i
(TFKX) Ti( ) 2 3 Y
: __ G i, 13 il n3
DNa(Q)/PN(R) o~ — F o
) X g q3| h3 Q}:@ ’’’’’’’ i N°2om3, ||,
C
y =T G 03,
j2 - ‘
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewic Accesorios
Tipo gang ht A B D F G H J o] P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero | Fes°
[mm] [kg] [mm] BAK. SOK. TSK.AA | TSKB
KCMO080HG+001561N3 75 872 | 647,3 | 407 245 | 2045 | 176 121 562 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2", F-A2" | 80/N3 K80 80
KCMO080HD+001561N3 @75 87,1 | 6473 | 407 245 | 2045 | 176 121 562 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCMO080HA+001561N3 75 849 | 647,3 | 407 245 | 2045 | 176 121 562 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2", F-A2" | 80/N3 K80 80
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKF 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 Prfl);o 255 477
BAKG/F 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 320 180 18 47 338 110 156 100 16 255 477
BAKF-A 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 16 255 477
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3 q3
SOKB80/N3 2 400 22 270 100 100 66 22 34 43 400
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKK80A 126 164 290 4 12 390 440 164 230 200
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSK80B 4 12 400 440 165 75 166 230 217 362 584

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermittente S3 compatibilmente con I'NPSHR

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(*) Siehe Seite de Flansche.

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

(*) Véase pagina bridas. (*) Vedere pagina flange.
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K+

[ ]
< it Polos
caprari| s =4 DN 80
Poli
. Q [m¥h]
Rodete abierto retrasado 0 10 20 30 40 50 0 90 100 110 120 130 140
Wirbelstrom-Laufrad 19 - - - .. ! L L L I I | TR

Girante aperta arretrata

Tipo
Typ KCWO80H..+...41N3 | KCWO80H..+...41X3 PSR P PN TR 5
Tipo Al N N N N
S R~ N N
Su| S | H
Sondas térmicas Si Si K SN P N TR TN [ft]
Temperaturfiihler Ja Ja [m] AeANEE SNU| i :L 4. 7N ! ~
Sonde termiche Si Si SR N TN N RS eRRRRS
7 N 244N N N ™ N - 24
Sonda de T ] N :k N ™ i N N i N N N
conductividad Si si N 3 8| N N N N
Leitfahigkeits- J A N N . N |
a Ja 5 | N N N N, ™ 16
Aufnehmer " a 203N N | N N N
. Si Si
Sonda di N N N N N
i N N
conduttivita 3 - N - L S u
N -8

Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1)

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18

Qll/s] 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40

Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 6 -8

Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel

Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario ]
KCWO080HP+001641N3 1x(7x1,5)x10 4 °
KCWO080HM+001641N3 1x(7x1,5)x10 .
KCWO080HI+002141N3 1x(7x1,5)x10 kv\r L
KCWOB0HH+002941N3 |  1x(7x1,5)x10 [] essseesenese 2
KCWO080HE+003741N3 1x(7x1,5)x10 :===:=: e
KCWOSOHC+004641N3 1X(7X1,5)x10 % 2 4 6 8 10 12 14 16 18 Ql/s] 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40 0
KCWO080HA+005842N3 1x(10x2,5)x10

6 ]
; SUb
[m‘ﬁ | = i NPSH T
5 £
1
0 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 Q/s] 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40
Imp.g.p.m
0 100 200 300 400 500
1 | 1 | ] | 1 | ] | ]
I I 1 I 1 I 1 I 1 I 1
0 120 240 360 480 600
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J

Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 0,8 1 2 4 6 8 10 15 20 25 30 & 36
Py [m3/h] 0 2,9 3,6 7,2 14,4 | 216 | 28,8 36 54 72 90 108 126 | 129,6
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCWO080HP+001641N3 1 1,6 [m] 6,9 6,8 6,8 6,6 6,1 54 4,6 3,7
KCWO080HM+001641N3 2 1,6 [m] 9,4 9,2 9,1 8,9 8,3 7.8 7,2 6,4 4,3
KCWO080HI+002141N3 3 21 [m] 10,9 ( 10,8 | 10,7 | 10,5 10 9,5 8,8 8,1 6,2 41
KCWO080HH+002941N3 4 2,9 [m] 12,4 | 122 | 122 | 119 | 11,4 | 10,9 | 10,2 9,6 7,7 5,6 3,3
KCWO080HE+003741N3 5 3,7 [m] 14,1 139 | 138 | 1356 | 129 [ 123 | 11,7 | 111 9,6 7,7 5,6 3
KCWO080HC+004641N3 6 4,6 [m] 15,7 | 155 | 155 | 152 | 14,6 14 13,4 | 12,7 | 111 9,4 7,6 57
KCWO080HA+005842N3 7 58 [m] 17,3 17 16,9 | 16,6 | 15,8 15 143 | 136 | 121 10,5 8,7 6,5 4,2 3,7
NPSHg [m] 1,1 1,1 1,2 1,3 1,4 1,8 2,3 29 3,6 4,3 45

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fur die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen
Die Laufréder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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KCWO080H

Polos
Pole 4
Poli

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
B TSK.B
ef B BAK
] a2
g j (CATX5000mm/GRI) r2 1
T LD J X2
] | DNm(O)/PN(P)
M ‘
z2
(CFP)
DN(r)/PN(t) A
A
DNm(O)/PN(P) y2
= B a— z l
| T == —
h f = i N°e2 @f2
! H, vy DNa(Q)/PN(R) o |
il ee B —L
v
,IUI \ DNa(Q)/PN(R) S — e
mo
DNm(O)/PN(P) o - N
o - E—— —
112038 ‘ V2 ‘ i2
Version para camara seca - vertical (/R) Version para camara seca - horizontal (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R) Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A YA ) e’ -
D g N°(e2) @ f2
5 ; D J
- e //
'y o~ o
Bk
- f3
J K] y
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3 i
(TFKX) Ti( ) 2 3 Y
: __ G 13 il n3
DNa(Q)/PN(R o~ — F
INa(QYPN(R) N E g3| h3 :@ ,,,,,,, . . N°2 g m3_|I,
c2 = fo
Y i) ' G o3,
j2 - ‘
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewic Accesorios
Tipo gang ht A B D F G H J o] P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero Peso
[mm] [kgl [mm] BAK. SOK. TSK.A TSK.B
KCWO080HP+001641N3| @& 80 87,8 | 6383 [ 392 245 | 2045 | 146 92 553 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080HM+001641N3| @ 80 88,7 | 6383 [ 392 245 | 2045 | 146 92 553 80 16 80 16(*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080HI+002141N3 280 90,2 | 638,3 | 392 245 | 2045 | 146 92 553 80 16 80 16 (*) | F2", G/IF 2" F-A2" 80/N3 K80 80
KCWO080HH+002941N3| @ 80 94,5 | 6383 | 392 245 | 2045 | 146 92 553 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080HE+003741N3| @ 80 109,5 | 7074 | 392 245 221 146 92 589 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080HC+004641N3 280 109,7 | 707,4 | 392 245 221 146 92 589 80 16 80 16 () | F2",G/F2" F-A2" 80/N3 K80 80
KCWO080HA+005842N3| @& 80 114,7 | 7074 | 392 245 221 146 92 589 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKF 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 Pl?l);o 277 529
BAKG/F 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 320 180 18 47 338 110 156 100 16 277 529
BAKF-A 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 16 277 529
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 03 q3
SOK80/N3 2 400 22 270 100 100 66 22 34 43 400
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKK80A 126 164 290 4 12 390 440 164 230 200
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSK80B 4 12 400 440 165 75 166 230 217 355 607

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuRengehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(*) Siehe Seite de Flansche.

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR) i

patibil con I'NPSHR
(*) Vedere pagina flange.

inter

(*) Véase pagina bridas.
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K+

u
'(F"E’g 4 Polos
N e Pole 4 D N 8 0
Poli
Q [me/h]
Rodete monocanal 0 10 20 30 40 50 70 80 90 100 110 120
Einkanal-Laufrad 14 T - - SREABRRREEE . . . . . . .
Girante monocanale
12 - 40
24
10 ] 32
L Suy|
~N N n
" ™~ . |
Tipo N SNy N max ¢
Typ KCMOB8OF..+..41N3 | KCMO8OF..+...41X3 [ml Ay Sy ANy SNy 7161
Tivo | ~ L
1p | TN N l :,L\~ - [Ff{‘k]
o P A N NN ™ 4
Sondas térmicas Si Si —— SN S
Temperaturfiihler Ja Ja 6 I~ N N
Sonde termiche Si Si TN e
N N \\\
Sonda de 3.6 TN N N 16
conductividad sl si TSN ™M
Leitfahigkeits- : ! 4 N2 N
Ja Ja S
Aufnehmer si si ™ 3
Sonda di 1
conduttivita ‘ 8
2 0 2 4 6 8 10 12 14 16 Qfl/s] 20 22 24 26 28 30 32 34
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 2.5
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 3
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 2 mE——
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario BEEEEN T L = -25
i P Emm=— i . p
KCMO80FL+001641N3 1x(4x1,5)x10 kW] 1 iaaan m=2ss qamnnl , R
KCMO080FG+001641N3 1x(4x1,5)x10 Emm=——— e 15
KCMO080FD+002141N3 1x(4x1,5)x10 !
-1
KCMO080FA+002141N3 1x(4x1,5)x10
05 0 2 4 6 8 10 12 14 16 Q[l/s] 20 22 24 26 28 30 32 34
Imp.g.p.m
0 80 160 240 320 400
} |I L L L L T
0 100 200 300 400 500
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellénge [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor . Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [/s] 0 6 7 8 9 10 12,5 15 17,5 20 22,5 25 27,5 30
Py [m3/h] 0 216 | 252 | 28,8 | 32,4 36 45 54 63 72 81 90 99 108
Altura de carga
(N°) [kw] Férderh6e
Prevalenza
KCMO080FL+001641N3 1 1,6 [m] 9,6 7,2 7 6,8 6,6 6,4 6 54 4,9 43 3,7 3.2
KCMO080FG+001641N3 2 1,6 [m] 11 8,2 8 78 7,6 7.4 6,8 6,3 57 51 4,4 3,7
KCMO080FD+002141N3 3 21 [m] 12,6 9,3 9,1 9 8,8 8,6 8,1 7,5 6,9 6,3 5,6 4,9 4,2 815)
KCMO80FA+002141N3 4 21 [m] 13,9 10 9,8 9,7 9,2 8,7 8,1 7,5 6,9
NPSHg [m]

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméafR der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:

UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"”

Per accessori vedere pagina accessori
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& Jenergy
L (caprari
KCMO8OF = 4
Poli
Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa
BAK
(MAN-235/3)
e B 1
a,..a, @b f T|
y—;i:.ii ( ¢ [
= =} &
! ]
@ dx6000 mm )
(TUB) CATx5000mm/GRI)
— DN(r)/PN(t) VA
F V2
z
i) y
G, F DNm(O)/PN(P)
115954
Paso libre
. Kugeldurch Peso Accesorios
Tipo gang Gewicht A B D F G H o P T Zubehér
7_'yp Passaggio Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] [kal [mm] BAK.
KCMO8OFL+001641N3| @75 749 622,6 393 235 144 173 180 80 16 65,3 F2' GIF2' F-A2"
KCMO8OFG+001641N3| @75 74,9 622,6 393 235 144 173 180 80 16 65,3 F2" GIF2" F-A2"
KCMO080FD+002141N3 275 79,9 622,6 393 235 144 173 180 80 16 65,3 F 2" GIF2" F-A2"
KCMO8OFA+002141N3| @75 79,9 622,6 393 235 144 173 180 80 16 65,3 F2" GIF2" F-A2"
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKF 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 P:I);O 287 452
BAKG/F 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 320 180 18 47 338 110 156 100 16 287 452
BAKF-A 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 16 287 452

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)
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(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in

Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuRengehéuse in

Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione

$3 compatibil

inter

con I'NPSHR
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caprari| =

K+
= 4 DN 80

KCMO080H

Q [m*h]
Rodete monocanal 0 25 50 75 100 150 175 200 225 250
Einkanal-Laufrad 22 - - - - - - - - - - - - - L-72
Girante monocanale 5
20 64
18
56
16 |
N n - 48
v ™~
14 ; max %
g -
5 73.1 L
Tipo 12 R Y 40
Typ KCMO80H..+...41N3 | KCMO80H..+...41X3 s < 71.4
Tipo H S 'y |
[m] ™ [ft]
Sondas térmicas Si Si s o
Temperaturfiihler Ja Ja S RRE2 L 24
Sonde termiche Si Si 0o
6 ) N
Sonda de - 16
conducividad si s 4
Leitfahigkeits- 3
Ja Ja 3] 5
Aufnehmer si si 2 8
Sonda di
conduttivita 7
0
0 0 5 10 15 20 25 30 Qfi/s] 40 45 50 55 60 65 70
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 6 T -8
= 7
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar R =]
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel [+ i [T -6
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario 4 = E— =T
[ [ 5
KCMO080HG+001641N3 1x(7x1,5)x10 = EREEE== = " fovi
KCMO080HD+002141N3 1x(7x1,5)x10 [kv\r] S i 2
1T Y
KCMO080HL+002941N3 1x(7x1,5)x10 mull 2
KCMO080HA+002941N3 1x(7x1,5)x10 0
0 0 5 10 15 20 25 30 Q[l/s] 40 45 50 55 60 65 70
KCMO080HG+003741N3 1x(7x1,5)x10
KCMO080HD+004641N3 1x(7x1,5)x10
20 T
KCMO080HA+005842N3 1x(10x2,5)x10 16 i
1 S
ml T i
09 5 10 15 20 25 30 Qfi/s] 40 45 50 55 60 65 70
Imp.g.p.m
0 180 360 540 720 900
1 | 1 | 1 | 1 | 1 | 1
T T T T T T T T T T T
0 200 400 600 800 1000
US.g.p.m
(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x (1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
cable [m] - Cable NSSHOU-J Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta
Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Férdermenge
Elektropumpe typ Kurve Potenza Portata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 6 8 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 61
Py [m3/h] 0 216 | 28,8 36 54 72 90 108 126 144 162 180 198 216 | 219,6
Altura de carga
(N°) [kw] Férderhe
Prevalenza
KCMO080HG+001641N3 1 1,6 [m] 10,8 8,1 7,5 6,1 47 3,2
KCMO080HD+002141N3 2 21 [m] 13,2 | 10,2 9,8 9,4 8,3 6,8 51
KCMO080HL+002941N3 3 2,9 [m] 14,9 10,2 9,1 7,7 6,2 4,7 3
KCMO80HA+002941N3 4 2,9 [m] 159 | 132 | 126 12 10,5 9,1 7,6 58
KCM080HG+003741N3 5 3,7 [m] 16,8 | 12,7 | 123 | 119 | 10,8 9,6 8,2 6,6 5 3,3
KCMO080HD+004641N3 6 4,6 [m] 19,3 145 | 139 | 128 | 11,7 | 10,5 9,1 7,5 59 41
KCMO080HA+005842N3 7 58 [m] | 21,4 16,7 | 156 | 144 | 13,2 12 10,5 8,9 72 5,3 3,4 1,3 0,9
NPSHg [m] 1 11 1,5 21 2,8 3,7 4,7 5,9 73 9,1 11,5 15
P = Potencia suminitrada por el motor P, = Abgabeleistung Motor P, = Potenza resa dal motore
Tolerancias sobre las prestaciones segin normas: Toleranz der Leistungen geméaf der Normen: Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B UNI/ISO 9906 Klasse 3B UNI/ISO 9906 Grado 3B
Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas ~ Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren" Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
motores” nachschlagen.
Para los accesorios ver pagina "Accessories" Fur die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen Per accessori vedere pagina accessori
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Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte
Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa su telaio

B TSK.B
ef B BAK
- @
g j (CATX5000mm/GRI) r2 1
) D 3 X2 [y pNm(O)/PN(P)
N[ -
z2
(CFP)
DN(r)/PN(t) 1w
0 DNm(O)/PN(P) Tz
T el —\# |
b =l ’li”’ ‘ N°e2 @f2
f y DNa(Q)/PN(R) ‘
; 7[ 00 B L om2
,II’.LI \ DNa(Q)/PN(R) S=s ==
m DNm(O)/PN(P) N Moo
.o, =——
v 2

Version para camara seca - vertical

Esecuzione per camera asciutta - verti

Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R)

(IR)

cale (/R)

Version para camara seca - horizontal (/R)
Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)

DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A YA . e -
D g N°(e2) @ f2
5 ; D J
- e //
'y o~ o
N E
=
- f3
J Lﬁ,\ A
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3 i
(TFKX) Ti( ) 2 3 Y
: __ G 113 il n3
DNa(Q)/PN(R o~ — F
INa(QYPN(R) Al g g3| h3 :@ ,,,,,,, . . N°2 g m3_|I,
c2 fo
) = G L031,
j2 - ‘
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewic Accesorios
Tipo gang ht A B D F G H J o] P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero | Fes°
[mm] Tkg] [mm] BAK. SOK. | TSK.A | TSK.B
KCMO80HG+001641N3| @75 91,3 | 647,3 [ 407 245 | 2045 | 176 121 562 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCMO80HD+002141N3| @75 956 | 650,3 [ 435 255 | 2045 | 176 118 565 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCMO080HL+002941N3 2 80 103,2 | 647,3 | 407 245 | 2045 | 176 | 1205 | 562 80 16 100 16 F2" GIF2", F-A2" | 100/N3 100 100
KCMO80HA+002941N3| @75 934 | 6473 | 407 245 | 2045 | 176 121 562 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCM080HG+003741N3 2 80 1176 | 716,44 | 407 245 221 176 | 120,5 | 598 80 16 100 16 F2" GIF2" F-A2" | 100/N3 100 100
KCMO080HD+004641N3 280 1175 | 716,4 | 407 245 221 176 | 120,5 [ 598 80 16 100 16 F2", G/F2", F-A2" | 100/N3 100 100
KCMO80HA+005842N3| @& 80 126,6 | 7164 | 407 245 221 176 | 1205 | 598 80 16 100 16 | F2',GIF2',F-A2" [ 100/N3 100 100
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKF 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 F’l?l);o 260 550
BAKG/F 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 320 180 18 47 338 110 156 100 16 260 550
BAKF-A 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 16 260 550
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 03 q3
SOK80/N3 2 400 22 270 100 100 66 22 34 43 400
SOK100/N3 2 400 22 320 100 100 66 22 34 43 470
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKK80A 126 164 290 4 12 390 440 164 230 200
TSK100A 135 204 340 4 22 600 650 164 - 200
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSK80B 4 12 400 440 165 75 166 230 217 362 584
TSK100B 4 14 600 650 165 75 180 350 217 380,5 | 670,5

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

(*) Véase pagina bridas.
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(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuRengehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(*) Siehe Seite de Flansche.

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermi patibil con I'NPSHR

(*) Vedere pagina flange.
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K+

u
'{F"E’g 4 Polos
N e Pole 4 D N 80
Poli
. Q [m¥h]
Rodete abierta de doble canal 20 30 40 50 60 80 90 100 110 120
Offenes zweiblatt-laufrad 16 - aRRE AREEEEEE . . . . . . .
Girante bipala aperta
- 48
14
2k L - 40
N n
Sy S
N ~ Kl
10 | N ~NJ 745 - 32
" A NN N
Tipo N N ™
Typ KCAO80H. +..41N3 | KCAO80H..+..41X3 | Sy N 74,1 q
Tipo m] ~ ~ SanN <
N N4 T Y -
Sondas térmicas Si Si ™~ ™ N N
Temperaturfiihler Ja Ja 6 e SUREETAN ™ ™ N
Sonde termiche Si Si N ™ N N
N NN N
16
Sonda de ™~ N N R ~ S 4
conductividad ) . 4 . N .
PP Si Si ™ ™
Leitfahigkeits- N
Ja Ja - 2 3
Aufnehmer si si 1 | |
Sonda di | | | 8
R 2,76 8 10 12 14 16 18 QaIis] 22 24 26 28 30 32 34
Version cable (1)
Version kabel (1) 3 T -4
Cavo Versione (1) Ll n
25 =T 3.5
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar ) EEEEE__
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel Ll == 3
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario 2 =t ! B P
= T | [cv]
KCAO80HL+001641N3 1x(7x1,5)x10 P = e m R - |
kW] ==L == 2
KCA080HG+001641N3 1x(7x1,5)x10 i 1 15
1 ==
KCAO080HD+002141N3 1x(7x1,5)x10 L4
KCAO80HA+002941N3 1x(7x1,5)x10 05, 6 8 10 12 14 16 18 QfUs] 22 24 26 28 30 32 34

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

6 T
: ss=
4 = M
[m] i NPSH
2 e
1 HHH
04 6 8 10 12 14 16 18 Qlis] 22 24 26 28 30 32 34
Imp.g.p.m
100 200 300 400
1 | 1 | ] | ]
T I T I T I T
120 240 360 480
US.g.p.m

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [ is] [ 0 6 7 8 9 10 | 125 | 15 | 175 | 20 | 225 | 25 | 275 | 30 | 31
Py [m3/h] 0 216 | 252 | 28,8 | 32,4 36 45 54 63 72 81 90 99 108 | 111,6
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCAO080HL+001641N3 1 1,6 [m] 10,1 8,2 78 7,5 7,2 6,9 6,2 515} 4,8 3,9 3,1
KCAO080HG+001641N3 2 1,6 [m] 11,8 9,9 9,6 9,3 9 8,7 8 73 6,6 58 5 4,2 3,3
KCAO080HD+002141N3 3 21 [m] 13 10,5 | 10,2 9,9 9,1 8,3 7,6 6,9 6,1 53 4,4 34
KCAO080HA+002941N3 4 2,9 [m] 15 11,8 | 11,2 | 10,5 9,8 9 8,3 7.4 6,5 5,6 52
NPSHR [m] 2 2 2 21 2,2 2,3 25 2,7 3 3,4 3,8 4

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen

Die Laufrdder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte
Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa su telaio

e B BAK
e
g j (CATX5000mm/GRI)
N~ L
DN(r)/PN(t) 1w
A

T 1

Hay

00 i

,,U.i \ DNa(Q)/PN(R)
DNm(O)/PN(P)

[

1126.38

B TSK.B
a2
r2 V1
X2 111 DNm(O)/PN(P)
z2
(CFP)
DNm(O)/PN(P) Tz
|
I Ne2 gf2
DNa(Q)/PN(R) om2 |
o o ==
N - - N
‘ v2 ‘ 2

Version para camara seca - vertical (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)

Version para camara seca - horizontal (/R)
Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)

DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A WYY . e -
D g N°(e2) @ f2
5 ; D J
- e //
'y o~ o
= &
. f3
) 2 ,
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3
(TFKX) Ti( ) 2 3 Y
: __ G L3 il n3
DNa(Q)/PN(R) o~ — F o
) X g q3| h3 Q}:@ ’’’’’’’ i N°2om3, ||,
C
y =T G 03,
j2 - ‘
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewic Accesorios
Tipo gang ht A B D F G H J o] P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero | Fes°
[mm] [kg] [mm] BAK. SOK. TSK.AA | TSKB
KCAO80HL+001641N3 (%) 783 | 6153 | 416 245 | 2045 | 1905 [ 98 530 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2", F-A2" | 80/N3 K80 80
KCA080HG+001641N3 %] 78,6 | 6153 | 416 245 | 2045 | 1905 | 98 530 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCA080HD+002141N3 (%) 80,1 | 6153 | 416 245 | 2045 | 1905 | 98 530 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2", F-A2" | 80/N3 K80 80
KCAO080HA+002941N3 (%] 99,8 | 6153 | 416 245 | 2045 | 1905 | 98 530 80 16 80 16(*) | F2",GIF2", F-A2" | 80/N3 K80 80
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKF 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 PE);O 246 468
BAKG/F 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 320 180 18 47 338 110 156 100 16 246 468
BAKF-A 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 16 246 468
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3 q3
SOKB80/N3 2 400 22 270 100 100 66 22 34 43 400
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKK80A 126 164 290 4 12 390 440 164 230 200
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSK80B 4 12 400 440 165 75 166 230 217 330 552

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

(*) Véase pagina bridas. (*) Siehe Seite de Flansche.
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(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)
y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuRengehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermi S3 patibil con I'NPSHR

(*) Vedere pagina flange.
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K+

u
& Jenergy p
olos
caprari| s 22 DN 80
Poli
. Q [m*h
Rodete abierto retrasado 0 10 20 30 e 60 70 80 90
Wirbelstrom-Laufrad 42 - - - . - . - . - . - . .
Girante aperta arretrata
n
max %
I~ 1334
R 0 - 100
SSRGS
Tipo | T T 4
Typ KCWO080H..+...21N3 | KCWO080H..+...21X3 LT T 7
Tipo =:==\\~\‘\\ \\\\ Il |
™~ T~ (
Sondas térmicas Si Si ml T T L OF
Temperaturfiihler Ja Ja T T T 42.5 TN T W7
Sonde termiche Si Si SNENEEN \\\\‘\ \-E;\ - 3’ s
] = 46. N L H
Sonda de L = = P 142 S~ ff
conductividad . . Tl [Tl T 4 Y
PP Si Si 12 | =~ .
Leitfahigkeits- T~ ~ 5
Ja Ja —— 37.3 ~
Aufnehmer - - - 42.1 ~
A Si Si M~ ™~
Sonda di Sw 2
conduttivita I~
~L
i
Version cable (1) 2
0 2 4 6 8 10 12 I/ 16 18 20 22 24
Version kabel (1) Qs
Cavo Versione (1)
Electrobomba tipo Alimentacién Auxiliar 6 T T e 7 T Ts I ———— -8
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel LT T LA == ’:,f '___,__ Bl
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario B S = = = B I
L~ LT L~ |~ T LT
B g g g =g g -6
KCWO080HZ+004821N3 1x(7x1,5)x10 4 AT = m——r e 2
KCWO0B0HX+004821N3 |  1x(7x1,5)x10 = R s aEE NN sl |4 P
T 1T | 1T [ev]
KCWO080HW+004821N3 |  1x(7x1,5)x10 P LT 3
kW] =1
KCWO080HV+004821N3 1x(7x1,5)x10 2
KCWO080HW+006522N3 1x(10x2,5)x10
0 0
KCWOSOHT+006522N3 |  1x(10x2,5)x10 0 2 4 6 8 12 Qps e 18 200 2 A
KCWO080HR+006522N3 1x(10x2,5)x10
5
KCWO080HQ+006522N3 1x(10x2,5)x10 4
3
KCWO080HP+006522N3 1x(10x2,5)x10 [m] [
1 NPSH-HHHH
KCWO080HN+006522N3 1x(10x2,5)x10 0 1]
0 2 4 6 8 10 12 Q[l/s] 16 18 20 22 24
Imp.g.p.m
0 60 120 180 240 300
1 | 1 1 1 1 1
I | T T | T | T
0 80 160 240 320
US.g.p.m
(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x (1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
cable [m] - Cable NSSHOU-J Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta
Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Férdermenge
Elektropumpe typ Kurve Potenza Portata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 0,4 0,6 0,8 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 15 20 21
Py [m3h]| O 14 | 22 29 | 36 | 72 | 108 (144 | 18 [ 216 | 252 | 288 | 324 | 36 54 72 | 75,6
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhe
Prevalenza
KCWO080HZ+004821N3 1 4.8 [m] 14 14 | 139 | 139 | 139 | 136 | 133 [ 129 | 125 | 12 [ 1156 | 11 105 | 99 | 66
KCWO080HX+004821N3 2 4,8 [m] 17 17 | 169 | 169 | 169 | 166 | 162 | 158 | 154 | 15 | 145 | 14,1 | 136 | 13,1 | 10,5
KCWO080HW+004821N3 3 4,8 [m] | 251 | 25 | 249 | 248 | 248 | 244 | 24 | 235 | 231|225 | 22 | 21,3 | 20,6
KCWO080HV+004821N3 4 4.8 [m] | 195|195 | 194 | 194 | 194 | 191 | 188 | 183 [ 179 | 17,3 | 16,8 | 16,2 | 156 | 15
KCWO080HW+006522N3 5 6,5 [m] | 256 | 2555 | 25,5 | 25,5 | 254 | 251 | 24,7 | 242 | 236 | 23 | 224 | 21,7 [ 21,1 | 204 | 166 | 123 | 11,4
KCWO080HT+006522N3 6 6,5 [m] | 26,7 | 266 | 26,6 | 266 | 26,5 | 26,2 | 259 | 254 | 249 | 243 | 23,7 | 23,1 | 224 | 21,7 | 18,2
KCWO080HR+006522N3 7 6,5 [m] | 30,9 | 308 | 30,7 307|306 |303| 30 |295 289|283 |276 | 27 | 263 | 255
KCWO080HQ+006522N3 8 6,5 [m] | 33,1 | 33,1 | 33,1 | 331 33 | 327|322 (317|311 305|299 | 294
KCWO080HP+006522N3 9 6,5 [m] | 28,8 | 2866 | 285 | 284 | 283 | 27,9 | 275 | 27,1 | 26,6 | 26,2 | 257 | 251 | 24,5 | 23,9
KCWO080HN+006522N3 10 6,5 [m] [ 349|348 | 348 | 348|348 | 346 | 342 | 335 | 326 | 31,7
NPSHg [m]

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen
Die Laufréder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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Polos
Pole
Poli

KCWO080H 2

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
B TSK.B
ef B BAK
] a2
g j (CATX5000mm/GRI) r2 1
T LD J X2
] | DNm(O)/PN(P)
M ‘
z2
(CFP)
DN(r)/PN(t) A
A
DNm(O)/PN(P) y2
e o V2 oz |
‘ \ FF =] == I !
h ¥ — ' N°e2 @f2
! H, vy DNa(Q)/PN(R) o |
il e B —
v
,IUI \ DNa(Q)/PN(R) S — e
mo
DNm(O)/PN(P) o - N
o - E—— —
112038 ‘ V2 ‘ i2
Version para camara seca - vertical (/R) Version para camara seca - horizontal (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R) Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A YA ) e’ -
D g N°(e2) @ f2
5 ; D J
- e //
'y o~ o
Bk
- f3
J Lﬁ,\ A
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3
(TFKX) Ti( ) 2 3 Y
: __ G 113 il n3
DNa(Q)/PN(R) ~ = F .
) X g q3| h3 Q}:@ ’’’’’’’ i N°2om3, ||,
c
y =T G 03,
2 _ ‘
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewic Accesorios
Tipo gang ht A B D F G H J o] P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero Peso
[mm] [kal [mm] BAK. SOK. | TSKA | TSKB
KCWO080HZ+004821N3| @ 80 92,5 | 6383 [ 392 245 | 2045 | 146 92 553 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080HX+004821N3| @ 80 92,7 | 6383 | 392 245 | 2045 | 146 92 553 80 16 80 16(*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080HW+004821N3 280 92,4 | 6383 | 392 245 | 2045 | 146 92 553 80 16 80 16 (*) | F2", G/IF 2" F-A2" 80/N3 K80 80
KCWO080HV+004821N3[ @ 80 92,8 | 6383 | 392 245 | 2045 | 146 92 553 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080HW+006522N3 2 80 1124 | 7074 | 392 245 221 146 92 589 80 16 80 16 (*) | F2",GIF 2", F-A2" 80/N3 K80 80
KCWO080HT+006522N3 280 112,6 | 7074 | 392 245 221 146 92 589 80 16 80 16 () | F2",G/F2" F-A2" 80/N3 K80 80
KCWO080HR+006522N3| @ 80 112,6 | 7074 | 392 245 221 146 92 589 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080HQ+006522N3| @ 80 113 | 7074 | 392 245 221 146 92 589 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080HP+006522N3 280 112,4 | 707,4 | 392 245 221 146 92 589 80 16 80 16 (*) | F2", G/IF 2" F-A2" 80/N3 K80 80
KCWO080HN+006522N3| @ 80 112,8 | 7074 | 392 245 221 146 92 589 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKF 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 Pl?l);o 277 529
BAKG/F 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 320 180 18 47 338 110 156 100 16 277 529
BAKF-A 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 16 277 529
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 03 q3
SOK80/N3 2 400 22 270 100 100 66 22 34 43 400
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKK80A 126 164 290 4 12 390 440 164 230 200
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSK80B 4 12 400 440 165 75 166 230 217 355 607

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

(*) Véase pagina bridas.
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Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)
(*) Siehe Seite de Flansche.

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuRengehéuse in

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
i patibil con I'NPSHR

(*) Vedere pagina flange.

inter
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IF=

DRYWET SysTem

caprari

K+

Rodete abierto retrasado

= 2 DN 80
KCWO080H

Q [m¥h]

90 100 110 120 130 140
| I | | |

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J

Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

Wirbelstrom-Laufrad 42 - - T ] . . . . . .
Girante aperta arretrata
- 10C
Tipo
Typ KCWO80H..+...21N3 | KCWO080H..+...21X3
Tipo TN A7 3
N
Sondas térmicas Si Si ml ;)‘§>L_» ™
Temperaturfiihler Ja Ja NN TN
Sonde termiche Si Si :E>k\\ NN "
441 TN TH 1 L
Sonda de SN \:\ s NZNERA [ft]
conductividad Si si [N TSN
Leitfahigkeits- 12 R
Ja Ja NN
Aufnehmer si si NSRS
Sonda di PR
conduttivita T
I‘,,,,,
Version cable (1) 20 2 4 6 8 10 12 14 16 18 Qlis] 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40
Version kabel (1)
Cavo Versione (1)
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 10
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario [ 12
8 pe S NARRNRERE==S 1 I
KCWO0B0HW+009022N3 |  1x(10x2,5)x10 P Be= s 10
KCWO080HT+009022N3 1x(10x2,5)x10 P S A1 s o B s ;p
(kW] A L T T == [ev]
= LT AT = L
KCWO80HR+009022N3 |  1x(10x2,5)x10 i Ie == se e sy
= = = -6
B = 4
KCWO080HQ+009022N3 1x(10x2,5)x10 4 -
-4
KCWO080HP+009022N3 1x(10x2,5)x10
2
KCWOS0HN+009022N3 1x(10x2,5)x10 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 Ql/s] 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40
5
4
3
(] P e T e e e e NPSH
1 £
00 2 4 6 8 10 12 14 16 18 Ql/s] 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40
Imp.g.p.m
0 100 200 300 400 500
1 | ] | 1 | ] | ] | ]
I | T | T | T | T | T
0 120 240 360 480 600
US.g.p.m

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’i e’rtm(teng €
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 0,9 1 2 4 6 8 10 15 20 25 30 & 37
Py [m3/h] 0 3,2 3,6 7,2 14,4 | 216 | 28,8 36 54 72 90 108 126 | 133,2
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCWO080HW+009022N3 1 9 [m] 255 | 252 | 252 | 24,9 24 229 | 216 | 203 | 169 | 135 | 10,4 7,6 4,9 819
KCWO080HT+009022N3 2 9 [m] 26,6 | 26,3 | 26,3 | 25,9 | 251 24 229 | 216 18 145 | 11,2 8,3
KCWO080HR+009022N3 3 9 [m] 30,7 | 30,4 | 304 | 30,1 | 29,2 28 268 | 254 | 216 | 17,7 | 139 | 10,3
KCWO080HQ+009022N3 4 9 [m] 33 32,7 | 32,7 | 323 | 31,4 | 30,2 | 288 | 27,2 | 231 19 15
KCWO080HP+009022N3 5 9 [m] 28,7 | 284 | 284 | 28,1 27,2 | 26,2 25 236 | 19,9 16 12,5 9,4
KCWO080HN+009022N3 6 9 [m] 349 | 348 | 34,7 | 345 | 33,5 32 304 | 289 | 25,6
NPSHg [m] 2 2 2 2,1 2,1 2,2 2,3 2,5 2,6 29 3

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&# der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen
Die Laufrader werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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Polos
Pole
Poli

KCWO080H 2

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte
Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa su telaio

e B BAK
e
g j (CATX5000mm/GRI)
N~ L
DN(r)/PN(t) 1w
A

T 1

Hay

00 i

,,U.i \ DNa(Q)/PN(R)
DNm(O)/PN(P)

[

1126.38

B TSK.B
a2
r2 V1
X2 111 DNm(O)/PN(P)
z2
(CFP)
DNm(O)/PN(P) Tz
|
I Ne2 gf2
DNa(Q)/PN(R) om2 |
o o ==
N - - N
‘ v2 ‘ 2

Version para camara seca - vertical (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)

Version para camara seca - horizontal (/R)
Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)

DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A WYY . e -
D g N°(e2) @ f2
5 ; D J
_ o //
'y o~ o
= &
. f3
) 2 ,
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3
(TFKX) Ti( ) 2 3 Y
: __ G L3 il n3
DNa(Q)/PN(R o~ — F
INa(QYPN(R) N E g3| h3 :@ ,,,,,,, . . N°2 g m3_|I,
c2 = fo
Y i) ' G o3,
2 _ ‘
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewic Accesorios
Tipo gang ht A B D F G H J o] P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero | Fes°
[mm] [kg] [mm] BAK. SOK. TSK.AA | TSKB
KCW080HW+009022N3 @80 116 | 7074 | 392 245 221 146 92 589 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2", F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080HT+009022N3 @80 116,2 | 7074 | 392 245 221 146 92 589 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080HR+009022N3 @80 116,2 | 707,4 | 392 245 221 146 92 589 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2", F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080HQ+009022N3 @80 116,6 | 707,4 | 392 245 221 146 92 589 80 16 80 16(*) | F2",GIF2", F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080HP+009022N3 280 116 | 707,4 | 392 245 221 146 92 589 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080HN+009022N3 @80 116,44 | 7074 | 392 245 221 146 92 589 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKF 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 Prfl);o 277 529
BAKG/F 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 320 180 18 47 338 110 156 100 16 277 529
BAKF-A 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 16 277 529
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3 q3
SOKB80/N3 2 400 22 270 100 100 66 22 34 43 400
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKK80A 126 164 290 4 12 390 440 164 230 200
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSK80B 4 12 400 440 165 75 166 230 217 355 607

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcion:
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

(*) Véase pagina bridas.
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amiento

Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(*) Siehe Seite de Flansche.

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermi 83 patibil con I'NPSHR

(*) Vedere pagina flange.
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IF=

DRYWET SysTem

caprari

K+
2 DNB80

Polos
Pole
Poli

KCWO080L

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

. Q [m¥h
Rodete abierto retrasado 0 10 20 30 40 50 60 70 b 90 100 110 120 130 140 150 160
Wirbelstrom-Lanrad 74 L L L L Il L Il L Il Il Il Il Il Il Il Il L Il L L
Girante aperta arretrata
Hiifimnaes it
64 6
R - 200
] ™ N
54 FTTTTTR R34 |
Sug| )
Tipo e < HHH max %
Typ KCWO80L..+..22N3 | KCWO80L..+...22X3 s n=seRRnl 4 - 15C
Tipo Aga=Sul T <]
Sondas térmicas Si Si T~ L T L
Temperaturfiihler Ja Ja (m] FR FITIRRL L 512
Sonde termiche Si Si TR L | H
< R [H48.4 [ft]
PR R
Sonda de S Sy
conductividad \ . 24 TR 50, =R |
PP Si Si No R .
Leitfahigkeits- S =
Ja Ja ~ ~

Aufnehmer si si

Sonda di
conduttivita

‘1 H
Veerettem ezl (i) “0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22Q[is] 26 28 30 32 34 36 38 40 42 44
Version kabel (1)
Cavo Versione (1)

Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 18 T T nt - 24
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel ) ; nt [ oo
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario 16 I NEERA 5 ! T

i 2 = Baeni = -20
KCWO080LR+012522N3 |  1x(10x2,5)x10 14 0 CH o pEmEEncc, P
KCWOBOLP+016522N3 |  1x(10x2,5)x10 12 7 e - ;6
" vy] 2 2 HH e -
KCWO080LL+016522N3 1x(10x2,5)x10 L [ = PN
s 2 2 H o I
KCWO8B0LG+016522N3 |  1x(10x2,5)x10 s e 10
6 prrr = amunl -8
KCWO080LD+016522N3 1x(10x2,5)x10 B A B 6
4
KCWOBOLA+016522N3 1X(10x2,5)x10 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22Qfl/s] 26 28 30 32 34 36 38 40 42 44
10 T
: B D
6 o PSHI|
[m]
2
0 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22QIl/s] 26 28 30 32 34 36 38 40 42 44
Imp.g.p.m
0 140 280 420 560
1 | 1 | 1 | 1 | 1
I | T | T | T | T
0 160 320 480 640
US.g.p.m

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 0,3 0,4 0,6 0,8 1 2 4 6 8 10 15 20 25 30 35 40 43
Py [m3h]| O 11 14 122 |29 | 36|72 (144216288 | 36 54 72 90 108 | 126 | 144 (154,8
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCWO080LR+012522N3 1 12,5 [m] | 33,3 | 33,2 | 33,2 | 33,1 | 33,1 33 | 327319 31 29,9 (28,7 |1 253 | 215|178 | 143 | 11,2 | 84 6,7
KCWO080LP+016522N3 2 16,5 [m] | 418|417 [ 41,7 | 41,7 | 416 | 416 | 41,56 | 40,7 | 396 | 38,3 | 36,9 | 33,2 | 293 | 255 | 21,8 | 18,1 | 14,1 | 115
KCWO080LL+016522N3 3 16,5 [m] | 47,7 | 47,7 | 47,6 | 476 | 476 | 47,5 | 47,3 | 46,5 | 455 | 443 | 43 [ 39,7 | 36,5 | 33,1
KCWO080LG+016522N3 4 16,5 [m] | 55,2 | 55,2 | 55,2 | 55,1 | 55,1 | 55,1 | 54,9 | 54,2 | 53,1 | 51,7 | 50,3 | 46,6
KCWO080LD+016522N3 5 16,5 [m] | 615|614 (614 (614|613 | 61,2 | 60,8 | 59,8 | 58,2 | 56,1 | 53,7
KCWO080LA+016522N3 6 16,5 [m] | 67,7 | 67,6 | 67,6 | 67,5 | 67,4 | 67,3 | 66,7 | 65,2
NPSHg [m] 33 33|34 |34(35|37|39]|43|49]|58]66

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&# der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen
Die Laufrader werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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Polos
Pole 2
Poli

KCWO080L
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caprari

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte
Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa su telaio

B TSK.B
ef B BAK
o @
9 ET (CATX5000mm/GRI) r2 -
(e X2 [y pNm(O)/PN(P)
\ -
z2
(CFP)
DN(r)/PN(t) 1w
[‘ i DNm(O)/PN(P) Tz
A 7 =
b =l |f| ‘ N°e2 @f2
! y DNa(Q)/PN(R) ‘
i 7[00 Qﬁf l Y
,II’.LI \ DNa(Q)/PN(R) e -
m DNm(O)/PN(P) N Moo
.o, =——
v 2

Version para camara seca - vertical (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)

Version para camara seca - horizontal (/R)
Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)

DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A WYY . e -
D g N°(e2) @ f2
5 ; D J
- e //
'y o~ o
N E
=
. f3
) 2 ,
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3 i
(TFKX) Ti( ) 2 3 Y
: __ G 113 il n3
DNa(Q)/PN(R) o~ — F o
) X g q3| h3 Q}:@ ’’’’’’’ i N°2om3, ||,
C
y =T G 03,
2 _ ‘
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewic Accesorios
Tipo gang ht A B D F G H J o] P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero | Fes°
[mm] [kg] [mm] BAK. SOK. TSK.AA | TSKB
KCWO080LR+012522N3 @80 1442 | 775 543 370 | 2255 | 165 99 | 6556 | 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2", F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080LP+016522N3 @80 168,55| 7774 | 543 370 | 2365 | 165 99 658 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080LL+016522N3 @80 169,15| 777,4 | 543 370 | 2365 | 165 99 658 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2", F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080LG+016522N3 @80 169,45| 7774 | 543 370 | 2365 | 165 99 658 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2", F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080LD+016522N3 280 169,75 | 7774 | 543 370 | 2365 | 165 99 658 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCWO080LA+016522N3 @80 170,35 | 7774 | 543 370 | 2365 | 165 99 658 80 16 80 16(*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKF 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 Pﬁ);o 278 626
BAKG/F 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 320 180 18 47 338 110 156 100 16 278 626
BAKF-A 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 16 278 626
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3 q3
SOKB80/N3 2 400 22 270 100 100 66 22 34 43 400
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKK80A 126 164 290 4 12 390 440 164 230 200
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSK80B 4 12 400 440 165 75 166 230 217 363 711

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(*) Siehe Seite de Flansche.

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

(*) Véase pagina bridas.

50

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermi 83 patibil con I'NPSHR

(*) Vedere pagina flange.
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K+

u
'{F"E’g 4 Polos
N e Pole 2 D N 80
Poli
Q [m*h
Rodete monocanal 0 25 50 il 100 125 150 175
Einkanal-Laufrad 72 - - - - - - - - - - - -
Girante monocanale
62 - 20C
52 I
- 15C
42 =
Tipo T T r]"nax
Typ KCMOB8O0L..+...22N3 | KCMO80L..+...22X3 L L ™~ L] ™~ ; | °
Tipo ~— i = < =70
[m] ~ | ™~ 68. ~ L H
Sondas térmicas Si Si =S L | ~ A=l [ft]
Temperaturfiihler Ja Ja S~ S~ <6
Sonde termiche Si Si ~ ™~ =~ 6 3
22 — ™~ ~RLY ~ ~N
T T .,
Sonda de ~] 528 = ~ B <] N
conductividad Si si ~ cr gl T L] T~ L] L 54 - 50
PR =
Leitfahigkeits- Ja Ja 12 i S S — ——t
Aufnehmer si si T~ 2 3l 1]
Sonda di ~N | i
conduttivita : }
2 0 5 10 15 20 Q[i/s] 30 35 40 45 50
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 18 - 24
n n " = 16 6 22
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar —
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 14 20
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario — 18
12 - 16
KCMO80LI+006522N3 1x(10x2,5)x10 P = P
kW] = — 4 | [ev]
KCMO080LG+006522N3 1x(10x2,5)x10 — ] -12
8 = 3 R
KCMOSOLE+009022N3 |  1x(10x2,5)x10 e 10
6 2 -8
KCMO080LC+012522N3 1x(10x2,5)x10 1 L6
4 0 5 10 15 20 Q[l/s] 30 35 40 45 50
KCMO080LA+012522N3 1x(10x2,5)x10
KCMO080LP+016522N3 1x(10x2,5)x10
16
12 T
[m] —— = PSH
4 —
0 0 5 10 15 20 Q[li/s] 30 35 40 45 50
Imp.g.p.m
0 140 280 420 560
1 | 1 1 | 1 | 1
I | T | T | T | T
0 160 320 480 640
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J

Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J

Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 2 4 6 8 10 15 20 25 30 35 40 45
Py [m3/h] 0 7,2 14,4 | 21,6 | 28,8 36 54 72 90 108 126 144 162
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCMO080LI+006522N3 1 6,5 [m] 22,5 | 21,7 | 20,9 | 20,1 19,3 | 18,4 16 13,5 | 10,7 7,8 4,5
KCMO080LG+006522N3 2 6,5 [m] 30,1 | 288 | 27,5 | 26,3 | 251 24 211 184 | 155 | 124
KCMO080LE+009022N3 3 9 [m] 355 | 34,3 33 31,8 | 306 | 294 | 26,4 | 235 | 206 | 175 | 144 11
KCMO080LC+012522N3 4 12,5 [m] 42,5 | 40,5 | 38,7 37 35,4 34 31 282 | 254 | 224 | 193 16
KCMO080LA+012522N3 5 12,5 [m] 53,6 46,1 | 43,5 | 41,2 | 36,9 | 33,9 | 30,9 27 22,4 | 17,6
KCMO080LP+016522N3 6 16,5 [m] | 62,9 53,6 51 459 42 38,8 | 356 | 32,1 | 28,1 | 22,9
NPSHg [m] 25 2,7 3,3 41 5,3 6,7 8,5 10,7

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas

motores"
Para los accesorios ver pagina "Accessories"

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&# der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per accessori vedere pagina accessori

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
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KCMO80L F 2

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte
Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa su telaio

e B BAK
e
g j (CATX5000mm/GRI)
N~ L
DN(r)/PN(t) 1w
A

T 1

Hay

00 i

,,U.i \ DNa(Q)/PN(R)
DNm(O)/PN(P)

[

1126.38

B TSK.B
a2
r2 V1
X2 111 DNm(O)/PN(P)
z2
(CFP)
DNm(O)/PN(P) Tz
|
I Ne2 gf2
DNa(Q)/PN(R) om2 |
o o ==
N - - N
v2 ‘ 2

Version para camara seca - vertical (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)

Version para camara seca - horizontal (/R)
Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)

DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A WYY . e -
D g N°(e2) @ f2
5 ; D J
- e //
'y o~ o
N E
=
. f3
J Lﬁ,\ ¥
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3
(TFKX) Ti( ) 2 3 Y
: __ G 113 il n3
DNa(Q)/PN(R o~ — F
INa(QYPN(R) N E g3| h3 :@ ,,,,,,, . . N°2 g m3_|I,
c2 = fo
X = G 03,
2 _ ‘
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewic Accesorios
Tipo gang ht A B D F G H J o] P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero | Fes°
[mm] [kg] [mm] BAK. SOK. TSK.AA | TSKB
KCMO080LI+006522N3 255 137,95| 763 498 325 | 2255 | 180 95 | 6436 | 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2", F-A2" | 80/N3 K80 80
KCMO080LG+006522N3 @ 55 137,05| 763 498 325 | 2255 | 180 95 6436 | 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCMO80LE+009022N3 255 1425 | 763 498 325 | 2255 | 180 95 | 6436 | 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2", F-A2" | 80/N3 K80 80
KCMO080LC+012522N3 @55 148,1 | 763 498 325 | 2255 | 180 95 6436 | 80 16 80 16(*) | F2",GIF2", F-A2" | 80/N3 K80 80
KCMO080LA+012522N3 355 148,2 | 763 498 325 | 2255 | 180 95 | 6436 | 80 16 80 16 (*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
KCMO080LP+016522N3 @55 172,25| 7654 | 498 325 | 2365 | 180 95 646 80 16 80 16(*) | F2",GIF2" F-A2" | 80/N3 K80 80
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKF 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 Prfl);o 267 618
BAKG/F 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 320 180 18 47 338 110 156 100 16 267 618
BAKF-A 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 16 267 618
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3 q3
SOKB80/N3 2 400 22 270 100 100 66 22 34 43 400
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKK80A 126 164 290 4 12 390 440 164 230 200
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSK80B 4 12 400 440 165 75 166 230 217 348 699

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

(*) Véase pagina bridas. (*) Siehe Seite de Flansche.
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(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)
y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermi 83 patibil con I'NPSHR

(*) Vedere pagina flange.

Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved
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K+

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x
Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J

Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

u
& Jenergy p
olos
caprari| s 22 DN 80
Poli
. Q [m’h
Rodete abierta de doble canal 0 25 50 75 il 125 150 175 200
Offenes zweiblatt-laufrad 62 - - - - - - - - - - - - - L 200
Girante bipala aperta
52 | BN |
D N
= 150
~ ~ B
- = ~ n
42 N N max %
N N [ 1
my i NN
~ N v
N N N [ ~
Tipo [m] .. ~ a7 \
Typ KCAO80L..+...22N3 [ KCAO080L..+...22X3 N N S N [ft]
Tipo N N 7 ™ ™
N > N N
™~
Sondas térmicas Si Si 2 I~ S ™~ e S~ ™~ -
Temperaturfiihler Ja Ja | | | N
Sonde termiche Si Si ~ 66.9 ~ N N
™~ ™ - 50
Sonda de 12 N
conductividad Si si
Leitfahigkeits- ! ! ™~
Ja Ja N 3
Aufnehmer Si si N ‘
Sonda di 1 |
EETETEAE %9 5 10 15 20 25 Qfis] 35 40 45 50 55 60
Version cable (1)
Version kabel (1) 18 7 |- 24
Cavo Versione (1) 16 5 [ 22
=: 20
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 14 [ 18
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 12
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario P L :,6
[kW] = L [cv]
KCAO080LI+006522N3 1x(10x2,5)x10 = 3 =12
8 =
= 10
KCAO080LG+006522N3 1x(10x2,5)x10 6 = - 2 [ s
KCAOBOLE+009022N3 |  1x(10x2,5)x10 4 ! I i
T
Il
KCA080LC+012522N3 1x(10x2,5)x10 20 5 10 15 20 25 Qiis] 35 40 45 50 55 60
KCAO80LA+016522N3 1x(10x2,5)x10
16 T
12 }
[m] e PSH
4 =T }
|
0 0 5 10 15 20 25 Q[i/s] 35 40 45 50 55 60
Imp.g.p.m
0 | 140 280 420 560 700
I | L T | L T | L T | L T | L T
0 180 360 540 720 900
US.g.p.m

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 5 6 8 10 15 20 25 30 35 40 45 50
Py [m3/h] 0 18 21,6 | 288 36 54 72 90 108 126 144 162 180
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCAO080LI+006522N3 1 6,5 [m] 26,8 24 236 | 22,5 | 21,2 | 181 15,1 11,7 7,8 3,8
KCAO080LG+006522N3 2 6,5 [m] 35 30,6 | 29,3 | 281 25 21,8 | 184 | 146 | 10,2
KCAO080LE+009022N3 3 9 [m] | 41,6 37 359 | 349 [ 31,7 | 282 | 248 | 21,3 | 174 | 129 7,6
KCAO080LC+012522N3 4 12,5 [m] 48,8 | 4555 | 44,9 | 43,7 | 42,2 | 38,7 | 356 | 325 29 252 | 211 16,3 | 10,8
KCAO080LA+016522N3 5 16,5 [m] 55,8 51,2 | 49,7 | 484 | 454 | 42,2 | 38,8 | 354 | 321 28,5 24 18,6
NPSHR [m] 2,5 2,5 2,6 2,7 3,1 3,7 4,5 5,6 6,9 8,5 10,9

P2 = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones seglin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories”

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

P3 = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&f der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen
Die Laufrdder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P2 = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori

Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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KCAO080L

Polos
Pole
Poli

2

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte
Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa su telaio

e B BAK
e
g j (CATX5000mm/GRI)
N~ L
DN(r)/PN(t) 1w
A

e | z
%\.\ g | 73

H.,y

00 i

,,U.i \ DNa(Q)/PN(R)
DNm(O)/PN(P)

[

1126.38

B TSK.B
a2
r2 1
X2 111 DNm(O)/PN(P)
z2
(CFP)
DNm(O)/PN(P) Tz
|
I Ne2 gf2
DNa(Q)/PN(R) om2 |
o o ==
N - - N
‘ v2 ‘ 2

Version para camara seca - vertical (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)

Version para camara seca - horizontal (/R)
Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)

DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A WYY . e -
D g N°(e2) @ f2
5 ; D J
- e //
'y o~ o
AN S
=
. f3
J Lﬁ,\ ¥
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3
(TFKX) Ti( ) 2 3 Y
: __ G L3 il n3
DNa(Q)/PN(R o~ — F
INa(QYPN(R) N E g3| h3 :@ ,,,,,,, . . N°2 g m3_|I,
c2 = fo
X = G 03,
2 _ ‘
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewic Accesorios
Tipo gang ht A B D F G H J o] P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero | Fes°
[mm] [kg] [mm] BAK. SOK. TSK.AA | TSKB
KCAO080LI+006522N3 (%) 138,21| 748,4 | 4965 | 320 | 236,7 | 166 98 629 80 16 80 16 | F2",G/F 2" F-A2" [ 80/N3 K80 80
KCA080LG+006522N3 %] 138,33| 7484 | 496,5 | 320 | 236,7 | 166 98 629 80 16 80 16 | F2",GIF2',F-A2" | 80/N3 K80 80
KCAO80LE+009022N3 (%) 143,08 | 748,4 | 4965 | 320 | 236,7 [ 166 98 629 80 16 80 16 | F2",G/IF2" F-A2" [ 80/N3 K80 80
KCAO80LC+012522N3 (%] 147,41| 748,4 | 4965 | 320 | 236,7 | 166 98 629 80 16 80 16 | F2",G/IF 2" F-A2" [ 80/N3 K80 80
KCAO80LA+016522N3 (%) 171,67 | 750,8 | 496,5 | 320 | 236,7 | 166 98 | 6314 | 80 16 80 16 | F2" GIF2" F-A2" [ 80/N3 K80 80
BAK. a b c d © f g h i j | m n o r t y z
BAKF 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 Pﬁ); 0 267 618
BAKG/F 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 320 180 18 47 338 110 156 100 16 267 618
BAKF-A 2" 130 12,5 35 2" 220 102 40 320 180 18 47 320 110 156 80 16 267 618
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3 q3
SOKB80/N3 2 400 22 270 100 100 66 22 34 43 400
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKK80A 126 164 290 4 12 390 440 164 230 200
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSK80B 4 12 400 440 165 75 166 230 217 351 702

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)
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(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Auengehéuse in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)
y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con 'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermi S3 patibil con I'NPSHR

Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved



Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved

K+

caprari

Polos
Pole
Poli

IF=

DRYWET SysTem

6 DN 100

KCW100L

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

. Q [m%h
Rodete abierto retrasado 0 10 20 30 40 50 60 70 il 90 100 110 120 130 140 150 160
Wirbelstrom-Laufrad 12 71 - - - annn . . . . . - - i N
Girante aperta arretrata
Tipo
Typ KCW100L..+...61N3 | KCW100L..+...61X3
Tipo
Sondas térmicas Si Si (ml T ¥ ! T i TN il
Temperaturfiihler Ja Ja il B eI
Sonde termiche Si Si ™ ™ ™ [ft]
™ ™ N
Sonda de 4 ™ ™ ™
conductividad Si Si N M N]
Leitfahigkeits- N NN N
Ja Ja S L g
Aufnehmer si si N N N
Sonda di 2 K] N
conduttivita RN N.
1 ]
i i
Veerettem ezl (i) 00 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22Q[s] 26 28 30 32 34 36 38 40 42 44
Version kabel (1)
Cavo Versione (1)
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 4
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel L5
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario [HERARRRRE e 3
3 -4
KCW100LE+004061N3 1x(7x1,5)x10
KCW100LC+004061N3 1x(7x1,5)x10 [kV\r] 3
KCW100LA+004061N3 1x(7x1,5)x10 pome - [F;V]
1
_::________— 1
0 0
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22QIl/s] 26 28 30 32 34 36 38 40 42 44
12
10
8 =
[m] £ i PSH1
~+ T
: = ae
2 1
0 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22Ql/s] 26 28 30 32 34 36 38 40 42 44
Imp.g.p.m
0 120 240 360 480
1 | 1 | 1 1 | 1
I | T | T | T | T
0 160 320 480 640
US.g.p.m

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 2 4 6 8 10 15 20 25 30 35 40 44
Py [m3/h] 0 7,2 14,4 | 21,6 | 28,8 36 54 72 90 108 126 144 | 158,4
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCW100LE+004061N3 1 4 [m] 73 71 6,9 6,6 6,3 6 52 4,2 3.1 1,7
KCW100LC+004061N3 2 4 [m] 8,3 8,1 79 7,7 7.4 7,2 6,4 55 4,5 3,3 21 0,7
KCW100LA+004061N3 3 4 [m] 10,1 9,8 9,5 9,2 8,9 8,6 7,9 7.2 6,4 54 4,3 2,9 1,5
NPSHg [m] 2,1 2 2 2 |21 |24 ] 3 | 38| 5 | 66| 81

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&# der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen

Die Laufrader werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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KCW100L 26 s Caprarl

Poli

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
B TSK.B
ef B BAK
] a2
g j (CATX5000mm/GRI) r2 1
T LD J x2
] | DNm(O)/PN(P)
N ‘
z2
(CFP)
DN(r)/PN(t) VA
A
DNm(O)/PN(P) y2
[ —— 5 | z |
| T == —
h f - i N°e2 @f2
. H y DNa(Q)/PN(R) ‘
il o B —
v
,IIQI \ DNa(Q)/PN(R) S — e
m T
DNm(O)/PN(P) o - N
o - E—— —
112038 ‘ V2 ‘ i2
Version para camara seca - vertical (/R) Version para camara seca - horizontal (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R) Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A WYY ) e’ -
D g N°(e2) @ f2
5 ‘ D J
- e //
'y o~ o
N E
=
. f3
J Lﬁ,\ ¥
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3 i
(TFKX) Ti( ) 2 3 Y
: __ G i, 13 il n3
DNa(Q)/PN(R o~ — F
INa(QYPN(R) N E g3| h3 :@ ,,,,,,, . . N°2 g m3_|I,
c2 = fo
3 = G L031,
2 !
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewich Accesorios
Tipo gang ¢ A B D F G H J o P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero Peso
[mm] [kg] [mm] BAK. SOK. TSK.AA | TSKB
KCW100LE+004061N3| @ 100 139,9 798 473 295 2255 | 1785 112 678,6 100 16 100 16 G2" 100/N3 100 100
KCW100LC+004061N3| @ 100 140,3 798 473 295 2255 | 1785 112 678,6 100 16 100 16 G2" 100/N3 100 100
KCW100LA+004061N3| @ 100 140,9 798 473 295 2255 | 1785 112 678,6 100 16 100 16 G2" 100/N3 100 100
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKG 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 350 200 18 49 338 135 186 100 16 306 668
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3 q3
SOK100/N3 2 400 22 320 100 100 66 22 34 43 470
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSK100A 135 204 340 4 22 600 650 204 - 220
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSK100B 4 14 600 650 215 100 180 350 273 398 760
(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento  (3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Auengehéuse in (3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR) Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR) continuo S1 compatibilmente con 'NPSHR
y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento ¥ = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBBengehé&use in y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR) Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR) intermi S3 patibil con I'NPSHR
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K+

u
& Jenergy p
olos
caprari| s 26 DN 100
Poli
Q [me/h]
Rodete monocanal 30 40 50 60 100 110 120 130 140
Einkana/—Laufrad 11 | L | L | L | | | | | | | | ! |
Girante monocanale
32
9
AL 24
7 | T
Tipo T i T pna %
Typ KCM100H..+...61N3 | KCM100H..+...61X3 Sy SNl i
Ti T~ T 7
i aNany HH] S
Sondas térmicas Si Si ml ] [T T4 TR I [ft]
Temperaturfiihler Ja Ja L] L] N~ N
Sonde termiche Si Si — e g ne SN S
T TN T ™
Sonda de 5 TR 672 T T TN
conductividad . A TN T~ T~ N
Leitfahigkeits- el ol T + S8
Ja Ja T NN 3|
Aufnehmer Si si ™~ N
Sonda di TN
conduttivita \ 2
! 6 8 10 12 14 16 18 20 22 Qli/s] 26 28 30 32 34 36 38 40
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) [ 2.4
[ 4
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 1.6 EEE=s i 22
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel [ 1 Lo
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario 1.4 = o - 3
S T 1 1.8
KCM100HL+001561N3 | 1x(7x1,5)x10 12 HHEE T NEREEE . au e,
T 1T cV]
KCM100HG+001561N3 |  1x(7x1,5)x10 P T T ] 1.4
KW EEREREERES Ly
KCM100HD+001861N3 | 1x(7x1,5)x10 12
0.845= ‘ »
KCM100HA+001861N3 1x(7x1,5)x10 T |
06 6 8 10 12 14 16 18 20 22 Qfl/s] 26 28 30 32 34 36 38 40
8 \
6 =22
= 1
[m] mm———— = NPSHH
|
0 6 8 10 12 14 16 18 20 22 QJl/s] 26 28 30 32 34 36 38 40
Imp.g.p.m
100 200 300 400 500
1 | ] | ] | ] | ]
T | T | T | T | T
120 240 360 480 600
US.g.p.m
(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x (1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
cable [m] - Cable NSSHOU-J Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta
Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [l/s] 0 6 7 8 9 10 | 125 | 15 | 175 | 20 | 225 | 25 |275| 30 |325| 35 [375| 38
Py [m3h]] 0 |216|252|288|324| 36 45 54 63 72 81 90 99 | 108 | 117 | 126 | 135 [136,8
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhe
Prevalenza
KCM100HL+001561N3 1 1,5 [m] | 54 | 47 | 46 | 45 | 43 | 42 | 39 [ 35 | 32 | 28 | 25 | 21
KCM100HG+001561N3 2 1,5 [ml |72 | 55|54 (52|51 |49 | 45| 42| 38| 35| 31 26 | 21 1,5
KCM100HD+001861N3 3 1,8 [m] | 87 | 68 [ 66 [ 64 | 6,3 | 6,1 57 | 54 5 46 | 43 | 39|35 | 31| 27 | 22
KCM100HA+001861N3 4 1,8 [m] |95 |75 |74 |73 |72 7 67 | 64 | 61 57 | 54 5 46 | 41 | 37 | 32| 26 | 25
NPSHg [m] 11 1,1 12 [ 12 [ 14 | 1,7 | 19 | 22 | 26 3 34 | 39| 44 | 49 | 56 | 57

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

nachschlagen.

Fir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:

UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori
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Polos
Pole
Poli

KCM100H 6

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
B TSK.B
ef B BAK
] a2
g j (CATX5000mm/GRI) r2 1
T LD J X2
] | DNm(O)/PN(P)
M ‘
z2
(CFP)
DN(r)/PN(t) A
A
DNm(O)/PN(P) y2
f — 5 — z |
| N = N°e2 o2
ht H, vy DNa(Q)/PN(R) ‘ |
il e B —em2
v
,IUI \ DNa(Q)/PN(R) S — e
mo
DNm(O)/PN(P) o - N
o - E—— —
112038 ‘ V2 ‘ i2
Version para camara seca - vertical (/R) Version para camara seca - horizontal (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R) Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A YA ) e’ -
D g N°(e2) @ f2
5 ; D J
- e //
'y o~ o
N E
=
- f3
J Lﬁ,\ A
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3
(TFKX) (e2) 2 3 Y
__ G L3 il n3
DNa(Q)/PN(R o~ — F
INa(QYPN(R) N E g3| h3 :@ ,,,,,,, . . N°2 g m3_|I,
2 N ks
¢ 3 i) ' G o3,
2 !
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewich Accesorios
Tipo gang ¢ A B D F G H J o P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero Peso
[mm] [kal [mm] BAK. SOK. TSK.A TSK.B
KCM100HL+001561N3| @& 80 94,7 | 650,3 435 255 204,5 198 118 565 100 16 100 16 G2 100/N3 100 100
KCM100HG+001561N3| @ 80 94,7 | 6503 435 255 204,5 198 118 565 100 16 100 16 G2 100/N3 100 100
KCM100HD+001861N3 280 116 719,4 435 255 221 198 118 601 100 16 100 16 G2" 100/N3 100 100
KCM100HA+001861N3| @& 80 116 7194 435 255 221 198 118 601 100 16 100 16 G2 100/N3 100 100
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKG 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 350 200 18 49 338 135 186 100 16 282 537
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 03 q3
SOK100/N3 2 400 22 320 100 100 66 22 34 43 470
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSK100A 135 204 340 4 22 600 650 204 - 220
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSK100B 4 14 600 650 215 100 180 350 273 380 635

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione

i patibil con I'NPSHR

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Auengehéuse in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

inter
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Girante aperta arretrata

u
& jenergy P
olos
caprari| s
Poli
i Q [m¥h

Rodete abierto retrasado 0 10 20 30 40 50 b 90 100

Wirbelstrom-Laufrad 17 L . L P | ! ! | | |

110
|

120
|

K+

4 DN 100

KCW100H

130 140
| |

Tipo
Typ
Tipo

KCW100H..+...41N3

KCW100H..+...41X3

o

- 32

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x

lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J
Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Sondas térmicas Si Si () P L SRR s =] N s
Temperaturfiihler Ja Ja T T NN
Sonde termiche Si Si
Sonda de
conductividad Si Si
Leitfahigkeits-
Ja Ja
Aufnehmer si si
Sonda di
conduttivita
Version cable (1) "o 2 4 6 8 10 12 14 16 18 Q[is] 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40
Version kabel (1)
Cavo Versione (1)
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 6 -8
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario
-6
KCW100HR+002141N3 1x(7x1,5)x10 4
KCW100HN+002941N3 1x(7x1,5)x10 5 |
[ev]
KCW100HL+003741N3 1x(7x1,5)x10
KCW100HF+004641N3 1x(7x1,5)x10 2
KCW100HA+005842N3 1x(10x2,5)x10
0
00 2 4 6 8 10 12 14 16 18 QJi/s] 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40
6 S5
5 A
- e NeSit
B i B s
1
00 2 4 6 8 10 12 14 16 18 Q/s] 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40
Imp.g.p.m
0 100 200 300 400 500
1 1 | ] | 1 | ] | ]
I T | T | T | T | T
0 120 240 360 480 600
US.g.p.m

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 2 4 6 8 10 12 15 17 20 22,5 25 27,5 30 32)5 35 36
Py [m3h]| O 7.2 14,4 | 21,6 | 28,8 36 45 54 63 72 81 90 99 108 | 117 | 126 |129,6
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCW100HR+002141N3 1 2,1 [m] 7.4 7,2 7 6,8 6,5 6,1 57 51 4,5 3,8 3,1 2,4
KCW100HN+002941N3 2 2,9 [m] 8,8 8,6 8,3 8,1 7.8 75 71 6,6 6 53 4,6 3,8 2,9 2
KCW100HL+003741N3 3 3,7 [m] 10 9,7 9,4 9,2 8,9 8,5 8,1 7,5 6,9 6,3 5,7 5 44 3,8 3,1 2,3 2
KCW100HF+004641N3 4 4,6 [m] 1,6 | 11,5 | 11,3 | 11,1 | 10,7 | 10,4 9,9 9,3 8,8 8,3 7,7 71 6,5 59 52
KCW100HA+005842N3 5 5,8 [m] 15 14,5 | 141 | 138 | 134 | 131 | 126 | 122 | 11,8 | 11,3 | 10,8 | 10,3 | 9,7 9,1
NPSHR [m] 0,5 0,6 0,8 1 1,2 1,5 1,8 21 2,4 2,7 3 34 3,8 41 4,5 47

P2 = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones seglin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Ca
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories”

racteristicas

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de

trabajo requerido.

P3 = Abgabeleistung Motor
Toleranz der Leistungen gemé&f der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

nachschlagen.
Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen

Die Laufrdder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P2 = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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KCW100H £f 4

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
B TSK.B
ef B BAK
] a2
g j (CATX5000mm/GRI) r2 1
T LD J X2
] | DNm(O)/PN(P)
M ‘
z2
(CFP)
DN(r)/PN(t) A
A
DNm(O)/PN(P) y2
= B a— z l
| T == —
h f = i N°e2 @f2
! H, vy DNa(Q)/PN(R) o |
il ee B p—L
v
,IUI \ DNa(Q)/PN(R) S — e
mo
DNm(O)/PN(P) o - N
o - E—— —
112038 ‘ V2 ‘ i2
Version para camara seca - vertical (/R) Version para camara seca - horizontal (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R) Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A YA ) e’ -
D g N°(e2) @ f2
5 ; D J
- e //
'y o~ o
N E
=
- f3
J Lﬁ,\ A
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3 i
(TFKX) (e2) 2 3 Y
__ G L3 il n3
DNa(Q)/PN(R) ~ = F .
X N E a3 h3¢ g—j@ ——————— —F N2em3 |
c
y =T G 03,
2 !
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewich Accesorios
Tipo gang ¢ A B D F G H J o P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero Peso
[mm] [kal [mm] BAK. SOK. | TSKA | TSKB
KCW100HR+002141N3| & 100 96,6 | 6683 434 263 204,5 171 112 583 100 16 100 16 G2 100/N3 100 100
KCW100HN+002941N3| & 100 96,8 | 668,3 434 263 204,5 171 112 583 100 16 100 16 G2 100/N3 100 100
KCW100HL+003741N3| @ 100 1113 | 7374 434 263 221 171 112 619 100 16 100 16 G2" 100/N3 100 100
KCW100HF+004641N3| & 100 11,7 | 7374 434 263 221 171 112 619 100 16 100 16 G2 100/N3 100 100
KCW100HA+005842N3| @ 100 1212 | 7374 434 263 221 171 112 619 100 16 100 16 G2 100/N3 100 100
BAK. a b c d © f g h i j | m n o r t y z
BAKG 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 350 200 18 49 338 135 186 100 16 306 561
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 03 q3
SOK100/N3 2 400 22 320 100 100 66 22 34 43 470
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSK100A 135 204 340 4 22 600 650 204 - 220
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSK100B 4 14 600 650 215 100 180 350 273 398 653

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuRengehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermittente S3 compatibilmente con I'NPSHR
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K+

u
'{F"E’g 4 Polos
N e Pole 4 D N 1 00
Poli
. Q [m¥h]
Rodete abierto retrasado 0 25 50 75 100 150 175 200 225 250
Wirbelstrom-Laufrad 24 - - 4 - . - . - - - - - -
Girante aperta arretrata =
22 ~ 72
™
20 64
::;‘:,,,,,,,,,,,,,,,}\<,,,,,,,, N
18 T m a)\( Il
L 4‘ 6‘ 56
Tipo 16 PN M ~
Typ KCW100L..+..42N3 | KCW100L..+...42X3 N N 154 I 48
Tipo 14 >,
Sondas térmicas Si Si H 354' - Ff't]
Temperaturfiihler Ja Ja (m] N
Sonde termiche Si Si
10 - 32
Sonda de
conductividad Si Si 8
Leitfahigkeits- 24
Ja Ja

Aufnehmer si si 6

Sonda di | 16
conduttivita 1

4 [ 2
| |
1 1 8
Version cable (1) 2
0 5 10 15 20 25 30 Qs 40 45 50 55 60 65 70
Version kabel (1) sl
Cavo Versione (1)

Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 14 T | 18
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel .
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario 12 Ll = 16

= e - 14
KCW100LE+007542N3 |  1x(10x2,5)x10 10 = Lo
KCW100LC+010542N3 1x(10x2,5)x10 8 L = o 10
P = 1 [P
KCW100LA+012542N3 | 1x(10x2,5)x10 fieW] = = = [ev]
4 & = -6
= = = 4
2 2
0 0
0 5 10 15 20 25 30 Q[l/s] 40 45 50 55 60 65 70
’ i
o =
[m] —— = NPSH
T
2 HH
0 0 5 10 15 20 25 30  Qflis] 40 45 50 55 60 65 70
Imp.g.p.m
0 160 320 480 640 800
1 ] 1 | 1 1 1 1
I | | T | T | T | T
0 400 600 800 1000
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 ) 10 15 20 25 30 35 40 45 50 60 67
Py [m3/h] 0 10,8 18 36 54 72 90 108 126 144 162 180 216 | 241,2
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCW100LE+007542N3 1 7,5 [m] 16,6 | 16,4 | 16,2 | 152 14 12,7 | 11,2 9,7 8,2 6,7 52
KCW100LC+010542N3 2 10,5 [m] 18,8 | 185 | 182 | 17,2 | 161 14,9 | 136 | 12,2 | 10,8 9,4 7.8 6,1
KCW100LA+012542N3 3 12,5 [m] 23 224 | 221 | 211 20 189 | 17,7 | 16,5 | 153 | 13,9 | 12,6 | 11,1 7,9 4,7
NPSHg [m] 2,1 2 |21 |22 23|25 | 27| 3 |33 ]| 37| 48] 58

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&# der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen
Die Laufrader werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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Poli

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
B TSK.B
ef B BAK
(e q2k
g j (CATX5000mm/GRI) r2 1
T LD J x2
] | DNm(O)/PN(P)
N ‘
z2
(CFP)
DN(r)/PN(t) \VAl
A
DNm(O)/PN(P) y2
f = 5 z l
| \ == IN“e2 g2
ht H, vy DNa(Q)/PN(R) |
il o B —
Ad /\
,IIQI \ DNa(Q)/PN(R) e —
m T
DNm(O)/PN(P) o - N
(TFKX) ] n ) ) )
o N &
— 112038 ‘ V2 ‘ i2
Version para camara seca - vertical (/R) Version para camara seca - horizontal (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R) Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A WYY ) e’ -
D g N°(e2) @ f2
5 ; D J
_ o //
'y o~ o
Bk
. f3
) 2 ,
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3 i
(TFKX) Ti( ) 2 3 Y
: __ G i, 13 il n3
DNa(Q)/PN(R) o~ — F o
M T N 1 ) - Tr wzoms
C H
L i S G L031,
2 !
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewich Accesorios
Tipo gang ¢ A B D F G H J o P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero Peso
[mm] [kg] [mm] BAK. SOK. TSK.AA | TSKB
KCW100LE+007542N3| @ 100 148,4 798 473 295 2255 | 1785 112 678,6 100 16 100 16 G2" 100/N3 100 100
KCW100LC+010542N3| @ 100 172,05 | 800,4 473 295 236 178,56 112 681 100 16 100 16 G2" 100/N3 100 100
KCW100LA+012542N3| @ 100 172,65 | 800,4 473 295 2365 | 1785 112 681 100 16 100 16 G2" 100/N3 100 100
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKG 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 350 200 18 49 338 135 186 100 16 306 668
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3 q3
SOK100/N3 2 400 22 320 100 100 66 22 34 43 470
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSK100A 135 204 340 4 22 600 650 204 - 220
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSK100B 4 14 600 650 215 100 180 350 273 398 760
(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento  (3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Auengehéuse in (3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR) Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR) continuo S1 compatibilmente con 'NPSHR
y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento ¥ = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBBengehé&use in y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR) Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR) intermi S3 patibil con I'NPSHR
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K+

u
& Jenergy
'\-’- Polos
DRYWeT SysTem Pole
Poli
Q [me/h]
Rodete monocanal 0 25 50 75 100 150 175 200 225 250
Einkanal-Laufrad 22 Fr - - - - - - - - - - - L-72
Girante monocanale
20 64
18 3
0 T T A T A 7
16
™ 48
14 N N
~ N max %
Tipo H L N T H
Typ KCM100H..+..41N3 | KCM100H. +...41X3 [ml S S P ]
Tipo N 2 "7‘\
10 N 74.1
Sondas térmicas Si Si N U = 32
Temperaturfiihler Ja Ja N /2 N
Sonde termiche Si Si 8 83
- 24
Sonda de
conductividad Si si 6
Leitfahigkeits- e
Ja Ja 2
Aufnehmer Si si 4 1
Sonda di i
conduttivita : 4 L g
2 0 5 10 15 20 25 30  Qfis] 40 45 50 55 60 65 70
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 6 s
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar _,,———"'" T T |a
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel = =
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario LT P
3 | [ev]
KCM100HL+002941N3 1x(7x1,5)x10 [kV\r]
KCM100HG+003741N3 1x(7x1,5)x10 2
KCM100HD+004641N3 1x(7x1,5)x10 4
KCM100HA+005842N3 1x(10x2,5)x10
2 0 5 10 15 20 25 30 Q[l/s] 40 45 50 55 60 65 70
20 T
16 i
12 EE R am PSH
[m] Il = i i
0 0 5 10 15 20 25 30  Qflis] 40 45 50 55 60 65 70
Imp.g.p.m
100 260 420 580 740
1 1 | | | 1 | 1
T | T | T | T | T
100 300 500 700 900
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [ is] [ 0 8 | 10 | 15 | 20 | 25 | 30 | 35 | 40 | 45 | 50 | 55 | 60 | 62
Py [m3/h] 0 28,8 36 54 72 90 108 126 144 162 180 198 216 | 223,2
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCM100HL+002941N3 1 29 [m] 14,3 10,1 9,1 8 6,9 58 4,6
KCM100HG+003741N3 2 3,7 [m] 16,9 | 126 | 12,2 | 11,3 | 10,2 9,2 8 6,8 55
KCM100HD+004641N3 3 4,6 [m] 19,3 13,9 13 12 11 10 8,9 7,7 6,5
KCM100HA+005842N3 4 58 [m] 212 | 17,7 | 16,9 | 155 | 144 | 134 12,3 11,2 10 8,6 71 54 3,7
NPSHR [m] 1,1 1,1 1,5 21 29 3,9 51 6,4 8 9,8 11,8 14 15

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori

Per accessori vedere pagina accessori
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Polos
Pole
Poli

KCM100H 4

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
B TSK.B
ef B BAK
] a2
g j (CATX5000mm/GRI) r2 1
T LD J X2
] | DNm(O)/PN(P)
M ‘
z2
(CFP)
DN(r)/PN(t) A
A
DNm(O)/PN(P) y2
= B a— z l
| T == —
h f = i N°e2 @f2
! H, vy DNa(Q)/PN(R) o |
il e B —
v
,IUI \ DNa(Q)/PN(R) S — e
mo
DNm(O)/PN(P) o - N
o - E—— —
112038 ‘ V2 ‘ i2
Version para camara seca - vertical (/R) Version para camara seca - horizontal (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R) Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A YA ) e’ -
D g N°(e2) @ f2
5 ; D J
- e //
'y o~ o
N E
=
- f3
) 2 ,
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3
(TFKX) (e2) 2 3 Y
__ G 113 il n3
DNa(Q)/PN(R) ~ = F .
X N E a3 h3¢ g—j@ ——————— —F N2em3 |
¢ 3 =T G 03,
2 !
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewich Accesorios
Tipo gang ¢ A B D F G H J o P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero Peso
[mm] [kal [mm] BAK. SOK. | TSKA | TSKB
KCM100HL+002941N3| @& 80 103,2 | 650,3 435 255 204,5 198 118 565 100 16 100 16 G2 100/N3 100 100
KCM100HG+003741N3| @ 80 1176 | 7194 435 255 221 198 118 601 100 16 100 16 G2 100/N3 100 100
KCM100HD+004641N3 280 1176 | 7194 435 255 221 198 118 601 100 16 100 16 G2" 100/N3 100 100
KCM100HA+005842N3| @& 80 1266 | 7194 435 255 221 198 118 601 100 16 100 16 G2 100/N3 100 100
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKG 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 350 200 18 49 338 135 186 100 16 282 537
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 03 q3
SOK100/N3 2 400 22 320 100 100 66 22 34 43 470
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSK100A 135 204 340 4 22 600 650 204 - 220
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSK100B 4 14 600 650 215 100 180 350 273 380 635

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Auengehéuse in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
i patibil con I'NPSHR

inter
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K+

u
& Jenergy p
olos
caprari| G % 4 DN 100
Poli
. Q [m¥h
Rodete abierta de doble canal 50 75 100 o 150 175 200
Offenes zweiblatt-laufrad 23 . - . - . - . - . - . .
Girante bipala aperta i 72
21
% 64
19 |
17 B I 56
15 n N
P ma)‘< % 48
Tipo m] [ ™~ Z H
Typ KCA100H..+..41N3 | KCA100H..+...41X3 ~ ™~ S [
Tipo ~
1M ™~ 79.8
™~ } S
Sondas térmicas Si Si 9 ~ ~ 32
Temperaturfiihler Ja Ja 9 ~ Zoe T
Sonde termiche Si Si ™~ —
™~ - 24
Sonda de 7 ™~
conductividad Si si ~ ]
PP N i
Leitfahigkeits- Ja s 5 N 5 - 16
Aufnehmer Si si A 2 ;
Sonda di i }
conduttivita 310 15 20 25 30 Qis] 40 45 50 55 60
Version cable (1)
Version kabel (1) 6 -8
Cavo Versione (1) - 4
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar [ =] -6
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 4 ———— = ——— s
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario = ————— — - 2
KCA100HL+002941N3 | 1x(7x1,5)x10 S EEmmEE 1 [ev
P et
KCA100HG+003741N3 |  1x(7x1,5)x10 kW] )
KCA100HD+004641N3 1x(7x1,5)x10
KCA100HA+005842N3 1x(10x2,5)x10 %40 15 20 25 30 Qiis] 40 45 50 55 60 0
10
8
[m] — ] NPSH-
4
21 0 15 20 25 30 Q [l/s] 40 45 50 55 60
Imp.g.p.m
160 320 480 640
1 | 1 | 1 | 1
T | T | T | T | T
180 360 540 720 900
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J

Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 15 20 25 30 35 40 45 50 55 57
Py [m3/h] 0 54 72 90 108 126 144 162 180 198 | 205,2
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCA100HL+002941N3 1 29 [m] 14,1 10,4 9,3 8,2 6,9 5,7 43
KCA100HG+003741N3 2 3,7 [m] 15,9 12 10,9 9,8 8,6 7.4 6,1 4,7
KCA100HD+004641N3 3 4,6 [m] 17,4 | 135 | 125 | 114 | 10,3 9,2 7,9 6,5 51
KCA100HA+005842N3 4 58 [m] 209 | 16,2 | 151 139 | 12,8 | 11,7 | 104 9 7,5 6,1 55
NPSHg [m] 4,5 4,5 4,5 4,5 4,6 4,8 51 57 6,9 75

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen

Die Laufrdder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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KCA100H

Polos
Pole
Poli

4

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte
Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa su telaio

B TSK.B
ef B BAK
o @
9 j (CATX5000mm/GRI) r2 1
T 3 X2 [y pNm(O)/PN(P)
N L -
z2
(CFP)
DN(r)/PN(t) 1w
0 DNm(O)/PN(P) Tz
W 2 EsRE = Ol
hi e ; ‘ N°e2 02
f y DNa(Q)/PN(R) ‘
i 7[00 Qﬁf l Y
,II’.LI \ DNa(Q)/PN(R) e -
m DNm(O)/PN(P) N Moo
.o, =——
v 2

Version para camara seca - vertical (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)

Version para camara seca - horizontal (/R)
Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)

DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A YA ) e’ -
D g N°(e2) @ f2
5 ; D J
_ o //
'y o~ o
Bk
- f3
J Lﬁ,\ A
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3
(TFKX) (62) = 3 i
__ G L3 il n3
DNa(Q)/PN(R o~ — F
INa(QYPN(R) N E g3| h3 :@ ,,,,,,, . . N°2 g m3_|I,
2 N ks
¢ 3 =T G 03,
2 !
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewich Accesorios
Tipo gang ¢ A B D F G H J o P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero Peso
[mm] [kal [mm] BAK. SOK. TSK.A TSK.B
KCA100HL+002941N3 %] 103,7 | 6353 492 300 2045 | 2133 116 550 100 16 100 16(*) G2 100/N3 100 100
KCA100HG+003741N3 %] 1183 | 7044 492 300 221 2133 116 586 100 16 100 16(*) G2 100/N3 100 100
KCA100HD+004641N3 (4] 118,8 | 704,44 492 300 221 2133 116 586 100 16 100 16(*) G2" 100/N3 100 100
KCA100HA+005842N3 (%] 1283 | 7044 492 300 221 2133 116 586 100 16 100 16(*) G2 100/N3 100 100
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKG 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 350 200 18 49 338 135 186 100 16 269 524
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 03 q3
SOK100/N3 2 400 22 320 100 100 66 22 34 43 470
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSK100A 135 204 340 4 22 600 650 204 - 220
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSK100B 4 14 600 650 215 100 180 350 273 365 620

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Auengehéuse in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(*) Siehe Seite de Flansche.

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
i patibil con I'NPSHR

(*) Vedere pagina flange.

inter

(*) Véase pagina bridas.
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K+

u
'{F"E’g 4 Polos
N oo Pole 4 D N 1 0 0
Poli
KCA100L
K Q [m*/h]
Rodete abierta de doble canal 0 25 50 75 1 150 175 200 225 250 275
Offenes zweiblatt-laufrad 33 . - - EEEEEEEEEEEREREEEE . . . . .
Girante bipala aperta
\\\ - 100
\\‘\ \\\\\\
\\\\\ \\\\\\
N n
T T T max %
23 I
N \\‘\\\ \\\~\\ TN 7‘7L
NN ~ N
T T~ L T
Tipo \\\\\\ \\‘\\L ’ \\‘\\ \\\\
Typ KCA100L..+...42N3 [ KCA100L..+...42X3 N s N N
5 N y N N
Tipo N L 76 N N N -H
>g\\ \\\\ N N [ft]
Sondas térmicas Si Si i PN S N
Temperaturfiihler Ja Ja NN NN N 4
" - + ™ ™
Sonde termiche Si Si N N Y|
N N N
Sonda de N N N
N N N
conductividad . N ™ N N
PP Si Si
Leitfahigkeits- Ja Ja N N N
Aufnehmer Si si - 5 3
Sonda di ) |
conduttivita 30 5 10 15 20 25 30 35 Qis] 45 50 55 60 65 70 75 80
Version cable (1)
Version kabel (1) 14 | 18
Cavo Versione (1) N
12 == i 16
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar == [ = | 14
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 10 =TT ST
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario P = ARE= i 2 12
kW] = 5 SREEERS P
KCA100LL+007542N3 1x(10x2,5)x10 L == B! B L B 1 [ev]
6 —_ et — T e I = | 8
KCA100LG+010542N3 1x(10x2,5)x10 L] B — -
Frot mE T -6
KCA100LD+012542N3 |  1x(10x2,5)x10 M [ 4
KCA100LA+012542N3 1x(10x2,5)x10 2y 5 10 15 20 25 30 35 Qfis] 45 50 55 60 65 70 75 80

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

10
8
[m] T
N HT T
4 NEH
2 [T
0 5 10 15 20 25 30 35 Ql/s] 45 50 55 60 65 70 75 80
Imp.g.p.m
0 200 400 600 800 1000
1 | 1 | 1 | 1 1 1
T T T T T T T T T T T
0 200 400 600 800 1000
US.g.p.m

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [ is] [ 0 4 5 | 10 | 15 | 20 | 25 | 30 | 35 | 40 | 45 | 50 | 60 | 70 | 73
Py [m3/h] 0 14,4 18 36 54 72 90 108 126 144 162 180 216 252 |262,8
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCA100LL+007542N3 1 7,5 [m] 21,7 | 20,9 | 20,7 | 19,7 | 18,7 | 17,5 | 16,3 15 13,6 | 12,1 10,5 8,6 3,9
KCA100LG+010542N3 2 10,5 [m] 25 239 | 236 | 224 | 21,3 | 20,2 19,1 17,9 | 16,6 | 153 | 13,7 | 11,9 7,8
KCA100LD+012542N3 3 12,5 [m] 284 | 27,3 27 256 | 243 | 231 | 21,9 | 20,7 | 19,5 | 18,1 16,6 | 14,9 11 6,4 4,9
KCA100LA+012542N3 4 12,5 [m] 30,8 | 296 | 293 | 279 | 26,7 | 254 | 242 | 229 | 21,6 | 20,2 | 189 | 17,4 | 139
NPSHR [m] 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4.5 4,5 4,7 5,8 6,3

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen

Die Laufrdder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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Polos
Pole
Poli

KCA100L 4

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte
Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa su telaio

B TSK.B
ef B BAK
o @
9 j (CATX5000mm/GRI) r2 1
T 3 X2 [y pNm(O)/PN(P)
N L -
z2
(CFP)
DN(r)/PN(t) 1w
0 DNm(O)/PN(P) Tz
W 2 EsRE = Ol
b =l |f| ‘ N°e2 @f2
! y DNa(Q)/PN(R) ‘
; 7[00 ] L om2
,II’.LI \ DNa(Q)/PN(R) e -
m DNm(O)/PN(P) N W oo
.o, =——
v 2

Version para camara seca - vertical

Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R)

(IR)

Version para camara seca - horizontal (/R)
Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)

Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A YA . e -
D g N°(e2) @ f2
5 ; D J
- e //
'y o~ o
Bk
- f3
) 2 ,
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3 i
(TFKX) (e2) 2 3 Y
__ G 113 il n3
DNa(Q)/PN(R) ~ —— F .
X N E a3 h3¢ g—j@ ——————— —F N2em3 |
¢ 3 =T G 03,
2 _ ‘
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewich Accesorios
Tipo gang ¢ A B D F G H J o P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero Peso
[mm] [kal [mm] BAK. SOK. TSK.A TSK.B
KCA100LL+007542N3 %] 161,7 | 763,66 530 320 236,5 228 113,2 | 6442 100 16 100 16(*) G2 100/N3 100 100
KCA100LG+010542N3 %] 1854 766 530 320 236,5 228 1132 | 646,6 100 16 100 16(*) G2 100/N3 100 100
KCA100LD+012542N3 (4] 185,9 766 530 320 236,5 228 1132 | 646,6 100 16 100 16(*) G2" 100/N3 100 100
KCA100LA+012542N3 %] 186,3 766 530 320 236,5 228 1132 | 6466 100 16 100 16(*) G2 100/N3 100 100
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKG 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 350 200 18 49 338 135 186 100 16 269,4 | 6204
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 03 q3
SOK100/N3 2 400 22 320 100 100 66 22 34 43 470
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSK100A 135 204 340 4 22 600 650 204 - 220
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSK100B 4 14 600 650 215 100 180 350 273 | 362,6 | 713,6

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

(*) Véase pagina bridas.
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(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Auengehéuse in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(*) Siehe Seite de Flansche.

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
i patibil con I'NPSHR

(*) Vedere pagina flange.

inter
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K+

u
& Jenergy p
olos
caprari| s 6 DN 150
Poli
Q [me/h]
Rodete monocanal 0 25 50 75 100 150 175 200 225 250
Einkanal-Laufrad 14 fr 7 - - . - . . - . . . . .
Girante monocanale
12 - 40
10 Y - 32
™~
N T
Tipo | ™ ~o
Typ KCM150L..+..61N3 | KCM150L..+...61X3 [ml Sw RSy n
- ™~
Tipo N N N max % [ft]
N [T
Sondas térmicas Si Si s ] ™~ S T~ 79.
Temperaturfiihler Ja Ja 6 ™~ = N 744 =
Sonde termiche Si Si ™ ™
N 701 ~ NN
Sonda de ™ ™~ N 16
conductividad sl si NN ™ N
Leitfahigkeits- 4 N N N.
Ja Ja "
Aufnehmer si si N 2 3
Sonda di 1
conduttivita | 8
2 0 5 10 15 20 25 30  Qfis] 40 45 50 55 60 65 70
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 4
-5
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 3
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario 3 L4
KCM150LG+004061N3 1x(7x1,5)x10
| P
KCM150LD+004061N3 1x(7x1,5)x10 " V\Z - [ev]
KCM150LA+004061N3 1x(7x1,5)x10 |,
! 0 5 10 15 20 25 30 Q[l/s] 40 45 50 55 60 65 70
5 T
4 i
3 = EEEEMTT
[m] :
1 |
0 0 5 10 15 20 25 30  Qflis] 40 45 50 55 60 65 70
Imp.g.p.m
0 160 320 480 640 800
1 ] 1 | 1 1 1 1
I | T | T T | T | T
0 200 400 600 800 1000
US.g.p.m
(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x (1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
cable [m] - Cable NSSHOU-J Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta
Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Férdermenge
Elektropumpe typ Kurve Potenza Portata
Elettropompa tipo Curva motore [l/s] 0 3 4 6 8 10 1 20 25 30 85 40 45 50 685 60 62
Py [m3h]| O 108 | 144 | 216 | 288 | 36 54 72 90 108 | 126 | 144 | 162 | 180 | 198 | 216 |223,2
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhe
Prevalenza
KCM150LG+004061N3 1 [m] | 93 73 6,8 6,2 5,7 5 4.4 3,7 3
KCM150LD+004061N3 2 4 [m] | 109 | 10 9,7 9,2 8,8 8,5 78 73 6,8 6,3 57 5,1 4,4 3,6
KCM150LA+004061N3 3 [m] | 12,4 9,8 9,1 8,6 8,1 7,6 71 6,5 5,9 5,2 4,5 3,7 3,3
NPSHg [m] 2 2 2 2,1 2,1 2,2 2,3 2,5 2,7 3 34 3,6

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&# der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori
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KCM150L

Polos
Pole 6
Poli

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte
Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa su telaio

e B BAK
e
g j (CATX5000mm/GRI)
N~ L
DN(r)/PN(t) 1w
A

T 1

Hay

00 i

,,U.i \ DNa(Q)/PN(R)
DNm(O)/PN(P)

[

1126.38

B TSK.B
a2
r2 V1
X2 111 DNm(O)/PN(P)
z2
(CFP)
DNm(O)/PN(P) Tz
|
I Ne2 gf2
DNa(Q)/PN(R) om2 |
o o ==
N - - N
‘ v2 ‘ 2

Version para camara seca - vertical (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)

Version para camara seca - horizontal (/R)
Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)

DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A WYY ) ,'
D g N°(e2) @ f2
5 ‘ D J
- e //
'y o~ o
Bk
. f3
J Lﬁ,\ ¥
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3 i
(TFKX) Ti( ) 2 3 Y
: __ G i, 13 il n3
DNa(Q)/PN(R) o~ — F o
) X g q3| h3 Q}:@ ’’’’’’’ i N°2om3, ||,
C
y =T G 03,
2 !
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewich Accesorios
Tipo gang ¢ A B D F G H J o P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero Peso
[mm] [kg] [mm] BAK. SOK. TSK.AA | TSKB
KCM150LG+004061N3| @ 100 168,5 808 532 305 227 241 138 688,6 150 16 150 16 vi2" 150/N3 | M
KCM150LD+004061N3| @ 100 168 808 532 305 227 241 138 688,6 150 16 150 16 vi2" 150/N3 | M
KCM150LA+004061N3| @ 100 167,8 808 532 305 227 241 138 688,6 150 16 150 16 vi2" 150/N3 | M
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKVI 2" 158 12,5 35 2" 260 102 75 435 235 19 59 403 194 214 150 16 324 675
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3 q3
SOK150/N3 2 400 22 320 100 100 66 22 34 43 470
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKIA 205 395 600 4 22 600 650 395 - 285
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSKMB 4 14 600 650 315 150 220 350 380 447 798

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Auengehéuse in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

¥ = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBBengehé&use in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con 'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
i patibil con I'NPSHR

inter
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K+

u
'(F"E’g 4 Polos
N e Pole 4 D N 1 5 O
Poli
Q [me/h]
Rodete monocanal 0 25 50 75 100 150 175 200 225 250 275
Einkanal-Laufrad 19 FTTT - - EEEEEE R e . . . . .
Girante monocanale
17 56
15 [ S e o o o T L 48
™
13 R
™ g - 40
Tipo I~ N
Typ KCM150H..+...41N3 | KCM150H..+...41X3 m] g S N
Tipo J N n
N N max % {-fiﬂ
Sondas térmicas Si Si 9 n = 7
Temperaturfiihler Ja Ja N
Sonde termiche Si Si
; - 24
Sonda de
conductividad . A
Leitfahigkeits- d Sl
Ja Ja 5 L 16
Aufnehmer Si si
Sonda di s
conduttivita i
3 0 5 10 15 20 25 30 35 Qfils] 45 50 55 60 65 70 75 80
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 6 s
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar |1 AN
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel EEE=— BEE an =]
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario L —TT] P
T I [cv]
KCM150HD+004641N3 1x(7x1,5)x10 [kv\f]
KCM150HA+005842N3 |  1x(10x2,5)x10 == T
-4
2

0 5 10 15 20 25 30

35 Qfl/s] 45 50 55 60 65 70 75 80

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

s s
: e
[m‘ﬁ i NPSH
2
1
0 0 5 10 15 20 25 30 35 Qflls] 45 50 55 60 65 70 75 80
Imp.g.p.m
0 200 400 600 800 1000
1 | 1 | 1 | 1 | 1 1
T T T T T
100 500 900
US.g.p.m

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’i e’rtm(teng €
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore ws] | o 15 | 20 | 25 | 30 | 35 | 40 | 45 [ 50 | 55 | 60 | 65 | 70 [ 75
Py [m3/h] 0 54 72 90 108 126 144 162 180 198 216 234 252 270
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCM150HD+004641N3 1 4,6 [m] 12,1 10,4 9,8 9,1 8,3 7,6 6,9 6,2 55 4,8 4
KCM150HA+005842N3 2 58 [m] 18,1 135 | 12,8 | 121 11,3 | 10,5 9,8 9 8,2 7.4 6,6 58 4,9 3,9
NPSHR [m] 21 | 22 | 23 | 25 | 27 | 29 | 31 | 33 | 35 | 38 | 41 | 44 | 47

P2 = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones seglin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories”

P3 = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&f der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen

P2 = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:

UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori
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KCM150H &5 4 s Caprarl

Poli

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
B TSK.B
ef B BAK
(e q2k
g j (CATX5000mm/GRI) r2 1
T LD J x2
] | DNm(O)/PN(P)
\ ‘
z2
(CFP)
DN(r)/PN(t) \VAl
A
DNm(O)/PN(P) y2
f = 5 z l
\ i == ™0 oy
h f - i N°e2 @f2
. H y DNa(Q)/PN(R) ‘
il e B —em2_.
Ad /\
,IIQI \ DNa(Q)/PN(R) e —
m T
DNm(O)/PN(P) o e O
(TFKX) ] n ) ) )
o N &
— 112038 ‘ V2 ‘ i2
Version para camara seca - vertical (/R) Version para camara seca - horizontal (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R) Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A WYY ) e -
D g N°(e2) @ f2
5 ‘ D J
- e //
'y o~ o
Bk
. f3
) 2 ,
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3 i
(TFKX) Ti( ) 2 3 Y
: __ G 13 il n3
DNa(Q)/PN(R) o~ — F o
) T2 | o wl f MO L nzemal
C : 159
L i S G L031,
2 !
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewich Accesorios
Tipo gang ¢ A B D F G H J o P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero Peso
[mm] [kg] [mm] BAK. SOK. TSK.AA | TSKB
KCM150HD+004641N3 @80 155 752,9 567 340 227 2385 138 634,5 150 16 150 16 vi2" 150/N3 | M
KCM150HA+005842N3 @80 1644 | 752,9 567 340 227 238,5 138 634,5 150 16 150 16 vi2" 150/N3 | M
BAK. a b c d © f g h i j | m n o r t y z
BAKVI 2" 158 12,5 35 2" 260 102 75 435 235 19 59 403 194 214 150 16 330 585
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3 q3
SOK150/N3 2 400 22 320 100 100 66 22 34 43 470
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKIA 205 395 600 4 22 600 650 395 - 285
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSKMB 4 14 600 650 315 150 220 350 380 453 708
(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento  (3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBengehéuse in (3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR) Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR) continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR
y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuRengehéuse in y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR) Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR) intermittente S3 compatibilmente con I'NPSHR
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K+

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

u
'{F"E’g 4 Polos
N e Pole 4 D N 1 50
Poli
Q[meh]
Rodete monocanal 0 50 100 150 250 300 350 400
Einkanal-Laufrad 32 - - - - - - - - - - - - -
Girante monocanale - 100
N L
22 [~
™~
\\\
oy \\\ n
Tipo ™ N EaNS max %
Typ KCM150L..+..42N3 | KCM150L..+...42X3 . NN N \
Ti 78.1
ipo \\\\ \\\\ \GL\ I Fflt]
Sondas térmicas Si Si NN N85 NN
Temperaturfiihler Ja Ja ™~ o A N <
Sonde termiche Si Si (ml NN | | TN N
N N
Sonda de NN NN N
conductividad . A N N N
Leitfahigkeits- el el B ™ N
Ja Ja N
Aufnehmer Si si 1 . R
Sonda di | 2
conduttivita
2 0 10 20 30 40 50 Q[i/s] 70 80 90 100 110 120
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 14 | 1
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 12 . L 16
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel = B =3
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario = 1 14
10 — |
KCM150LG+007542N3/P 1x(10x2,5)x10 = =1 | =T 12 B F .
P = | [ov.
KCM150LG+007542N3/D |  1x(10x2,5)x10 [kw] — — L 10
L 1 -
KCM150LD+010542N3/P 1x(10x2,5)x10 6 — = -8
KCM150LD+010542N3/D 1x(10x2,5)x10 6
4 0 10 20 30 40 50 Q[l/s] 70 80 90 100 110 120
KCM150LA+012542N3/P 1x(10x2,5)x10
KCM150LA+012542N3/D 1x(10x2,5)x10
10 T
; |
6 = e
" H
2 H
0 0 10 20 30 40 50 Q[i/s] 70 80 90 100 110 120
Imp.g.p.m
0 | 200 400 600 800 1000
} : 1 —1 TR 1 : }
0 400 800 1200
US.g.p.m

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x

lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J
Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [/s] 0 15 20 25 30 35 40 45 50 60 70 80 90 100 102
Py [m3/h] 0 54 72 90 108 126 144 162 180 216 252 288 324 360 |367,2
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCM150LG+007542N3/P 1 7,5 [m] 20,2 16 14,9 | 14,1 134 | 126 | 11,8 | 10,9 10 8,1 6,1
KCM150LG+007542N3/D 1 75 [m] 20,2 16 14,9 | 141 134 | 12,6 11,8 | 10,9 10 8,1 6,1
KCM150LD+010542N3/P 2 10,5 [m] 241 19 18,3 | 17,6 | 16,8 16 15,1 143 | 134 | 11,6 9,7 7,6 5,1
KCM150LD+010542N3/D 2 10,5 [m] 24,1 19 18,3 | 176 | 16,8 16 15,1 14,3 134 | 11,6 9,7 7,6 51
KCM150LA+012542N3/P 3 12,5 [m] 28,9 23 216 | 20,7 | 19,9 | 191 184 | 176 | 16,8 15 13 10,9 8,5 D15 4,7
KCM150LA+012542N3/D 3 12,5 [m] 28,9 23 21,6 | 20,7 | 19,9 | 19,1 184 | 17,6 | 16,8 15 13 10,9 8,5 55 4,7
NPSHg [m] 3 3 3 31 3,1 3,2 3,3 3,4 3,8 4,2 4,8 55 6,5 6,8

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas

motores"
Para los accesorios ver pagina "Accessories"

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&# der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori
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KCM150L &F 4

ISE™

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte
Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa su telaio

. . @b ef B BAK
e " -
—f% oftff| (comsonommcy
§ 1 @ dx6000 mm " wl—D_J
N L
(TUB) DN(r)/PN(t) 1 v
A

T 1

Hay

00 i

,,U.i \ DNa(Q)/PN(R)
DNm(O)/PN(P)

[

1126.38

B TSK.B
a2
r2 V1
X2 111 DNm(O)/PN(P)
z2
(CFP)
DNm(O)/PN(P) Tz
|
I Ne2 gf2
DNa(Q)/PN(R) om2 |
o o ==
N - - N
‘ v2 ‘ 2

Version para camara seca - vertical (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)

Version para camara seca - horizontal (/R)
Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)

DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A WYY . e -
D g N°(e2) @ f2
5 ‘ D J
_ o //
'y o~ o
= &
. f3
) 2 ,
,,,,,,, N°(e2) & f2 N°a3 @ g3
(TFKX) (e2) 2 3 Y
__ G L3 il n3
DNa(Q)/PN(R) o~ — F o
X N E a3 h3¢ g—j@ ——————— —F N2em3 |
C
X = G 03,
2 !
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewich Accesorios
Tipo gang ¢ A B D F G H J o P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero Peso
[mm] [kg] [mm] BAK. SOK. TSK.AA | TSKB
KCM150LG+007542N3/P| @ 100 177 808 532 305 227 241 138 688,6 150 16 150 16 - 150/N3 | M
KCM150LG+007542N3/D| & 100 181 808 722 495 227 241 138 - 150 16 - - vi2" - - -
KCM150LD+010542N3/P| @ 100 199,75 | 810,4 532 305 236 241 138 691 150 16 150 16 - 150/N3 M
KCM150LD+010542N3/D| @ 100 203,75 | 810,4 722 495 236 241 138 - 150 16 - - vi2" - - -
KCM150LA+012542N3/P| @ 100 199,55 | 810,4 532 305 236,5 241 138 691 150 16 150 16 - 150/N3 M
KCM150LA+012542N3/D| @ 100 203,55 | 8104 722 495 236,5 241 138 - 150 16 - - vi2" - - -
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKVI 2" 158 12,5 35 2" 260 102 75 435 235 19 59 403 194 214 150 16 324 675
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3 q3
SOK150/N3 2 400 22 320 100 100 66 22 34 43 470
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKIA 205 395 600 4 22 600 650 395 - 285
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSKMB 4 14 600 650 315 150 220 350 380 447 798

KCM150L..../P Maquinas para instalaciones sobre TSK
KCM150L..../D Maquinas para instalaciones sobre BAK

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)
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KCM150L..../P  Maschine fiir Installation auf TSK
KCM150L..../D  Maschine fiir Installation auf BAK

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBengehéuse in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

¥ = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBengeh&use in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

KCM150L..../.P  Macchine per installazioni su TSK
KCM150L..../.D Macchine per installazioni su BAK

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione

S3

con I'NPSHR

inter

patibil
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K+

Rodete abierta de doble canal
Offenes zweiblatt-laufrad
Girante bipala aperta

Polos
= 4 DN 150
Poli
KCA150H
Q [m?h]
0 25 50 75 100 150 175 200 225 250 275
18 L L L L Il L Il L Il Il Il Il Il Il
- 56
16

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x
Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J

cable [m] - Cable NSSHOU-J

Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

Tipo [m] RN N ™ ™. 806 = l‘f't
Typ KCA150H..+..41N3 | KCA150H..+..41X3 = N S g [ft
Tipo ™~ ~N N N
N ™~ N N 06
8 Sw SN < r N
Sondas térmicas Si Si N N N L N N 24
Temperaturfiihler Ja Ja ™~ NN N N
Sonde termiche Si Si . N ™
Sonda de
conductividad N . N N 3
Leitfahigkeits- el el 4 N N
Ja Ja N N-
Aufnehmer Si si 5
Sonda di 1 ] -8
conduttivita 2y 5 10 15 20 25 30 35 Qs] 45 50 55 60 65 70 75 80
Version cable (1)
Version kabel (1) 6 [T 8
Cavo Versione (1) IEEEEEE L |
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar E=— aEEEE HEREEE -6
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 4 EEEREEE——— i
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario EEREE! EERR A
KCA150HP+002141N3 |  1x(7x1,5)x10 1] s el A [ev
P
KCA150HL+002941N3 |  1x(7x1,5)x10 kW] == T )
KCA150HG+003741N3 1x(7x1,5)x10
0
KCA150HD+004641N3 1x(7x1,5)x10 0 5 10 15 20 25 30 35 Qf/s] 45 50 55 60 65 70 75 80
KCA150HA+005842N3 1x(10x2,5)x10
o HH
5 EENEEE__JN RN
l i NesH
I
’ HH
2 0 5 10 15 20 25 30 35 Qflls] 45 50 55 60 65 70 75 80
Imp.g.p.m
0 | 200 400 600 800 1000
I | T L | T L | T | L T | L T L
0 200 400 600 800 1000
US.g.p.m

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [ is] [ 0 8 | 10 | 15 | 20 | 25 | 30 | 35 | 40 | 45 | 50 | 60 | 70 | 77
Py [m3/h] 0 28,8 36 54 72 90 108 126 144 162 180 216 252 | 277,2
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCA150HP+002141N3 1 2,1 [m] 9,6 8,3 8 7.4 6,8 6,1 53 4,5 3,7 29
KCA150HL+002941N3 2 2,9 [m] 11,4 9,8 9,2 8,5 79 7,2 6,4 5,6 4,8 4
KCA150HG+003741N3 3 3,7 [m] 12,9 11,1 10,5 9,8 9,1 8,4 7,6 6,8 6 51
KCA150HD+004641N3 4 4,6 [m] 15,1 12,2 | 11,5 [ 10,9 | 10,2 9,4 8,7 7.9 7 53
KCA150HA+005842N3 5 5,8 [m] 16,8 13,9 | 133 | 126 | 11,9 | 11,2 10,5 9,7 8,9 71 52 4
NPSHR [m] 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8 4 4,5 5

P2 = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones seglin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories”

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

P3 = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&f der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen

Die Laufrdder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P2 = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte
Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa su telaio

e B BAK
e
g j (CATX5000mm/GRI)
N~ L
DN(r)/PN(t) 1w
A

T 1

Hay

00 i

,,U.i \ DNa(Q)/PN(R)
DNm(O)/PN(P)

[

1126.38

B TSK.B
a2
r2 V1
X2 111 DNm(O)/PN(P)
z2
(CFP)
DNm(O)/PN(P) Tz
|
I Ne2 gf2
DNa(Q)/PN(R) om2 |
o o ==
N - - N
‘ v2 ‘ 2

Version para camara seca - vertical (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)

Version para camara seca - horizontal (/R)
Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

(*) Véase pagina bridas.
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(*) Siehe Seite de Flansche.

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuRengehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

intermittente S3 compatibilmente con I'NPSHR
(*) Vedere pagina flange.

DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A WYY . ,f
D g N°(e2) @ f2
5 ‘ D J
- e //
'y o~ o
= &
. f3
) 2 ,
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3
(TFKX) (e2) 2 3 Y
__ G 113 il n3
DNa(Q)/PN(R o~ — F
INa(QYPN(R) N E g3| h3 :@ ,,,,,,, . . N°2 g m3_|I,
c2 = fo
y =T G 03,
2 !
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
i Kugeldurch Gewich Accesorios
Tipo gang ¢ A B D F G H J o P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero Peso
[mm] [kg] [mm] BAK. SOK. TSK.AA | TSKB
KCA150HP+002141N3 (%) 126,6 | 659,3 570 344 2242 | 2412 | 13156 574 150 16 150 16(*) vi2" 150/N3 | M
KCA150HL+002941N3 (%] 1417 | 659,3 570 344 2242 | 2412 | 1315 574 150 16 150 16(*) vi2" 150/N3 | M
KCA150HG+003741N3 (%) 1419 | 7284 570 344 2242 | 2412 | 1315 610 150 16 150 16(*) vi2" 150/N3 | M
KCA150HD+004641N3 a 1425 | 7284 570 344 2242 | 2412 | 1315 610 150 16 150 16(%) vi2" 150/N3 | M
KCA150HA+005842N3 %] 1519 | 7284 570 344 2242 | 2412 | 1315 610 150 16 150 16(*) vi2" 150/N3 | M
BAK. a b c d © f g h i j | m n o r t y z
BAKVI 2" 158 12,5 35 2" 260 102 75 435 235 19 59 403 194 214 150 16 312,5 | 567,5
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3 q3
SOK150/N3 2 400 22 320 100 100 66 22 34 43 470
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKIA 205 395 600 4 22 600 650 395 - 285
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSKMB 4 14 600 650 315 150 220 350 380 429 684

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
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K+
6 DN 200

Polos
Pole
Poli

KCD200N+00756..6P

Version cable (1)

. Q [m¥h]
Rodete bicanal 100 150 200 250 300 400 450 500 550 600
Zweikanal-Laufrad 11 T . - - - - -
Girante bicanale
32
9
<
TN - 24
7 N n
T
. K ™
Tipo e ™ 741
Typ KCD20ON..+..62N3 | KCD20ON..+...62X3 N AS
Tipo TN N H
[m] Ll TN N [
Sondas térmicas Si Si N B |
Temperaturfiihler Ja Ja SN e S 6.0 N
Sonde termiche Si Si T~ o ™ ™N
\\;\ N ™
Sonda de 3 N J N
conductividad si si N h g S L g
Leitfahigkeits- J; J; s ™ N
Aufnehmer si Si ™ NN N
Sonda di N NI
duttivita
conduttivita 20 30 40 50 60 70 80 90 Q[is] 110 120 130 140 150 160 170 180

Version kabel (1) 8
Cavo Versione (1) L 10
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar T 3
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 6 L8
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario
KCD200NL+007562N3 1x(10x2,5)x10 T ) P
P [ev]
KCD200NG+007562N3 1x(10x2,5)x10 [kw]
KCD200NA+007562N3 1x(10x2,5)x10 4
2

20 30 40 50 60 70 80 90

Qfl/s] 110 120 130 140 150 160 170 180

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

5 —
4 ] EREE
3 H
[m] Fo R T T T e e
1
020 30 40 50 60 70 80 90 Qfi/s] 110 120 130 140 150 160 170 180
Imp.g.p.m
400 | 800 | 1200 1600 2000
1 : I| ] |I : 1 I }
600 1200 1800 2400
US.g.p.m

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [ is] | 0 | 35 | 40 | 45 | 50 | 60 | 70 | 80 | 90 | 100 | 125 | 150 | 162
Py [m3/h] 0 126 144 162 180 216 252 288 324 360 450 540 | 583,2
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCD200NL+007562N3 1 7,5 [m] 5,9 4,8 4,6 4,5 4,3 3,9 615} 3,1 2,7 2,3
KCD200NG+007562N3 2 75 [m] 7,7 6,1 59 57 5,6 5,2 4,8 4.4 3,9 3,4 2,2
KCD200NA+007562N3 3 75 [m] 10,4 7,9 7,7 7,3 6,9 6,4 5,9 5.3 3,8 21 1,3
NPSHg [m] 1,8 1,8 1,8 1,9 1,9 2 21 2,3 2,4 29 3,6 4

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&# der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen

Die Laufrader werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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Polos
Pole 6
Poli

KCD200N
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caprari

+00756..6

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte
Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa su telaio

e B BAK
e
g j (CATX5000mm/GRI)
N~ L
DN(r)/PN(t) 1w
A

T 1

Hay

00 i

,,U.i \ DNa(Q)/PN(R)
DNm(O)/PN(P)

[

1126.38

B TSK.B
a2
r2 V1
X2 111 DNm(O)/PN(P)
z2
(CFP)
DNm(O)/PN(P) Tz
|
I Ne2 gf2
DNa(Q)/PN(R) om2 |
o o ==
N - - N
== = s
‘ v2 ‘ 2

Version para camara seca - vertical (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)

Version para camara seca - horizontal (/R)
Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)

DNm(O)/PN(P) SOK
TSK.A WYY . ,f
D g N°(e2) @ f2
5 ‘ D J
_ o //
'y o~ o
Bk
. f3
) 2 ,
N°(e2) & f2 N°a3 @ g3 i
(TFKX) Ti( ) 2 3 Y
: __ G i, 13 il n3
DNa(Q)/PN(R) o~ — F o
) X g q3| h3 Q}:@ ’’’’’’’ i N°2om3, ||,
C
X = G 03,
2 !
(TFKX) LHL ;
Paso libre Peso
. Kugeldurch Gewich Accesorios
Tipo gang ¢ A B D F G H J o P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio Accessori
Tipo Libero Peso
[mm] [kg] [mm] BAK. SOK. TSK.AA | TSKB
KCD200NL+007562N3( & 100x110| 235 846,9 840 550 240 340 170 7275 200 10 200 10 N/M 3" 150/N3 M M
KCD200NG+007562N3| @ 100x110 | 2353 | 846,9 840 550 240 340 170 7275 200 10 200 10 N/M 3" 150/N3 M M
KCD200NA+007562N3( & 100x110| 236,7 | 846,9 840 550 240 340 170 7275 200 10 200 10 N/M 3" 150/N3 M M
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKN/M 3" 157,56 | 12,5 35 3" 425 117 220 595 345 24 80 623 250 380 250 10 465 791
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3 q3
SOK150/N3 2 400 22 320 100 100 66 22 34 43 470
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKMA 290 310 600 4 22 600 650 310 - 340
TSK.B e2 f2 j2 m2 q2 r2 s2 v2 x2 y2 z2
TSKMB 4 14 600 650 420 200 220 350 480 510 836

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con 'NPSHR

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Auengehéuse in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

¥ = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBBengehé&use in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR) i

patibil con I'NPSHR

inter
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Se ofrecen ademas: tirafondos; reguladores de nivel y cuadros

Accesorios
Zubehor
Accessori

AuBerdem lieferbar: Ankerschrauben, Niveauschalter und

K+

DN 80-200

Sono inoltre disponibili: tirafondi, regolatori di livello e quadri

eléctricos Schaltkasten elettrici
Base para acoplamiento Peso Electrobomba tipo
automatico (*) Tioo A B Gewicht Elektropumpe Typ
Automatischer Tp Peso Elettropompa tipo
KupplungsfuBkriimmer (%) Ti}[/) ﬁ:) UNI UNI
Piede di accoppiamento DN DN [Kg]  [KCWOBOH| KCWWOBOL | KCMOSOF | KCMO8OH | KCMOSOL | KCAQBOH | KCAOBOL [KCW100H | KCW100L | KCM100H | KCA100H | KCA100L [ KCM150H | KCM150L | KCA150H | KCD20ON
ico (* PN PN
automatico (*)
" ex
BAKF 2 80 PN10 80 | 16 26 ° ° ° ° ° ° ° = = o o o - - -
A BAKF-A2"| 80 | 16 | 80 | 16 26 ° ° ° ° ° ° ° - - - - - - R -
BAKG2" | 100 | 16 | 100 [ 16 30 - - - - - - - ° ° ° ° ° - - -
|
‘\; i BAKG/F2'| 100 | 16 | 80 | 16 | 30 o | o | o | o | o ||| - | | | -] -]- I
|
— BAKN/M 3" [ 250 | 10 | 200 | 10 132 - - - - - - - - - - - - - - o
BAKVI2" | 150 | 16 | 150 | 16 50 - - - - - - - - - - - - o o ° -
(*) = Con: (*) = Komplett mit: (*) = Completo di:
Abrazadera cuerpo de impulsion (fundicién modular) Pumpengehéusebiigel (Sphérogul) Staffa corpo premente (ghisa sferoidale)
Soporte para tubos de guia (acero inoxidable) Obere Fiihrungsrohrbefestigung (Edelstahl) Staffa per tubi guida (acciaio inox)
Piezas menores Kleinteile Minuteria
Tubos guia (*) (acero Peso Electrobomba tipo
galvanizado en caliente) Tino Gewicht Elektropumpe Typ
Fihrungsrohre (*) Tp Peso Elettropompa tipo
(feuerverzinkter Stahl) Tij;; IZ)
Tubi guida (*) (e:gci)aio zincato [Kg] |KCWO80H|KCWOSOL | KCMOSOF | KCMOSOH | KCMOBOL | KCAO80H | KCAO8OL [KCW100H| KCW100L | KCM100H | KCA100H | KCA100L |KCM150H | KCM150L | KCA150H | KCD200N
a caldo
TUB 2" 21 ° o o o o ° ° ° o [ ° ° ° ° ° -
TUB 3" 51 - - - - - - - - - - - - - - - L]
(*) = Opcional: acero inoxidable (%) = Auf Wunsch: Edelstahl (*) = Su richiesta: acciaio inox
) . . Caulcl’al max Longitud Electrobomba tipo
Kit Cadena y mosqueton (*) Tipo ax. Lénge Elektropumpe Typ
Kette und Schéckel Kit (*) Typ Belastbarkeit Lunghezza Elettropompa tipo
Kit Catena e Grillo (*) Tipo Portata max
[Kal [m] KCWO80H | KCWOSOL | KCMOBOF | KCMO8OH | KCMO8OL | KCAQBOH | KCAQ8OL | KCW100H | KCWA00L | KCM100H | KCAT00H | KCA100L | KCM150H | KCM150L | KCA150H | KCD200N
CAT GRLp10 | 20 G N N N N N I N O
@5 |caro0)
GRLD.11 400 5 e | - - e - |e|e|e| | .|| ]| e | e .
CATD.14/
GRLD.16 2 2 S R N (I () [ N A A I I B I
GRI
(*) = Opcional: acero inoxidable (%) = Auf Wunsch: Edelstahl (*) = Su richiesta: acciaio inox
Estructura de soporte (acero Peso Electrobomba tipo
galvanizado en caliente) Tioo Gewicht Elektropumpe Typ
Stiitzgestell (feuerverzinkter T}?p Peso Elettropompa tipo
Stahl) ,
I . Tipo
Telaio di sostegno (acciaio F [Kg] [KCWO80H | KCWO0BOL | KCMO8OF | KCMOBOH | KCMO8OL | KCA080H | KCA0BOL | KCW100H | KCW100L | KCM100H | KCA100H | KCA100L | KCM150H | KCM150L | KCA150H | KCD200N
zincato a caldo)
TSKMB 20 - - - - - - = = o o 5 - ° ° ° °
/—\ TSK80B | 85 . ° - o ° ° ° - - - - - - . . -
. . |Tsk1008| 185 | - - - ||© ((j‘)P) : - - o | o | o | o | o . . . -
(*) =DNa (Q) = 80 (*) =DNa (Q) = 80 (*) = DNa (Q) = 80
(°) =DNa (Q) = 100 (°) =DNa (Q) = 100 (°) = DNa (Q) = 100
Curva con brida portatubo Peso Electrobomba tipo
(acero galvanizado) Tioo Gewicht Elektropumpe Typ
Flanschbogen fiir Schlauchan- Tp Peso Elettropompa tipo
schluB (feuerverzinkter Stahl) Ti}rl) ’;
Curva flangiata portagomma [Kg] [KCWO80H|KCWOBOL | KCMOBOF | KCMOBOH | KCMOBOL | KCAOBOH | KCA0BOL |KCW100H [KCW100L | KCM100H | KCA100H [ KCA100L | KCM150H | KCM150L | KCA150H | KCD200N
(acciaio zincato a caldo)
CFP80 7 ] ] [ ] ° ) ° o o o o o o o o o
CFP100 9 - - - - - - - ° ° ° ° ° - - - -
CFP150 18 - - - - - - - - - - - - o o o -
CFP200| 30 - - - - - - - - - - - - - - - o
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caprari

Accesorios
Zubeh6r
Accessori
Tubos guia (Acero con pintura Peso Electrobomba tipo
protectora) Tioo Gewicht Elektropumpe Typ
Fuhrungsrohre (Stahl mit P Peso Elettropompa tipo
Typ
Schutzlack) Tipo
Supporti (acciaio Ct;n vernice [Kg] [KCWO080H|KCWO080L | KCMO8OF | KCMOBOH | KCMOBOL | KCAO80H | KCAO8OL |KCW100H | KCW100L | KCM100H | KCA100H | KCA100L | KCM150H | KCM150L | KCA150H | KCD200N
protettiva
2,1-2,9-| 4-7,5- |1,5-1,8- 7,5-
SOK100N3| 345 | - - - AR : - |3746-| 105 |2937-|2930) 405 | - : : :
T 58 125 | 4658 | " 12,5
4-75- |12,1-2,9-
SOK150/N3| 26,5 - - - - - - - - - - - - 46-58 | 10,5- |3,7-46-| 75
12,5 58
1,5-1,6-
2,1-2,9- 6,5-9- 6,5-9-
SOKBN3 | 265 (3746 | B> | - [TELE) a5 |12 g5 | - : : : . . ; ;
4,8-5,8- ’ e 16,5 ! 16,5
6,5-9
Manilla de enganche en acero Peso Electrobomba tipo
inoxidable (*) Tipo Gewicht Elektropumpe Typ
Hakengriff aus Edelstahl (*) Typ Peso Elettropompa tipo
Maniglia di aggancio in Tipo
acciaio inox (*) [Kg] |KCWO08O0H|KCWO8OL [ KCMO8OF | KCMO80H | KCMOBOL | KCAO80H | KCAO80L |KCW100H | KCW100L | KCM100H [ KCA100H | KCA100L | KCM150H | KCM150L | KCA150H | KCD200N
MAN-235/3| 0,5 - - ° - - - - - - - - - - - - -
Q
(*) = Completa de tornillos y tuercas (*) = Komplett mit Schrauben und Muttern (*) = Completa di minuteria
Estructura de soporte (acero Peso Electrobomba tipo
galvanizado en caliente) Tio A B Gewicht Elektropumpe Typ
Stiitzgestell (feuerverzinkter Tﬁp Peso Elettropompa tipo
Stahl) 5
- . Tipo
Telaio di sostegno (acciaio P DN UNI DN UNI [Kg]  [KCW080H | KCWOBOL | KCMOBOF | KCMOBOH | KCMOBOL | KCAOBOH | KCAOBOL [KCW100H | KCW100L | KCMA00H | KCA100H | KCA100L [KCM150H | KCM150L | KCA150H | KCD20ON
zincato a caldo) PN PN
TSKIA | 150 [ 16 | 150 | 16 50 - - - - - - - - - - - - o o o -
TSKMA | 200 | 10 | 200 | 10 70 - - - - - - - - - - - - - - - o
TSKK80A| 80 (16(*)| 80 |16(*)| 35 ° ° - ° ° ° ° = s o s o - - - -
TSK100A| 100 | 16 | 100 | 16 34 - - - |e@4P)| - - - . ° ° ° ° - - - -
(*) = Version para camara seca (*) = Fiir Trockeninstallation (*) = Esecuzione per camera asciutta
Curva embridada (acero Peso Electrobomba tipo
galvanizado) Tino A B Gewicht Elektropumpe Typ
Flanschkriimmer Tp Peso Elettropompa tipo
(feuerverzinkter Stahl) Ti}; ’;
Curva flangiata (acciaio DN UNI DN UNI [Kg]  [KCWO0B0H | KCWOBOL | KCMOBOF | KCMOBOH | KCMO8OL | KCAQ8OH | KCAOBOL | KCW100H | KCW100L | KCM100H  KCA100H | KCA100L | KCM150H | KCM150L | KCA150H | KCD200N
i PN PN
zincato a caldo)
A CFK80 | 80 | 16 | 80 | 16 10,5 ° ° - ° ° ° o - = o o o - - - -
]
r ‘ CFK100| 100 | 16 | 100 | 16 12 - - - - - - - ° ° ° ° ° - - - -
CFK150| 150 [ 16 | 150 | 16 255 - - - - - - - - - - - - o o o -
T CFK200| 200 | 10 | 200 | 10 31 - - - - - - - - - - - - - - - °
B,
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Caracteristicas motores a 50 Hz (*N/X)
Merkmale der 50 Hz - Motoren (*N/X)
Caratteristiche motori a 50 Hz (*N/X)

Potencia motor Consumo Arranque directo2 © § [
Motor-leistung Stromaufnahme 0cs Direktes Starten2 8s§ o= g
Potenza motore Assorbimento 58Q Avviamento diretto2 £ 38 o]
£55 805 EZE
559 29 ¢ 388
' ot . ] =
Polos Motor tipo gL g (Estandar) TS o=
Pole Motor Typ Py Py IN (400V) ] (Standard) ® < S o2 'g
Poli Motore tipo <q3 (Standard) Xu N 353
< =S= o o
3O
Directo
[kW] [A]l Is/In Direktes Y-A No. S3 [%]
Diretto
KC00156..H112.. 1,84 15 34 56 L] 20 50
KC00186..H132.. 21 1.8 41 72 o 20 40
6
KC00406..L.132.. 4,71 4 9 58 ° 20 40
KC00756..N160.. 8,46 75 15,8 73 o o 15 30
KC00164..F100.. 1,89 16 3,7 6,6 o 20 30
KC00164..H112.. 1,87 1.6 3.4 74 o 20 30
KC00214..F100.. 2,46 21 51 77 o 20 30
KC00214..H112.. 24 21 5] 8,1 o 20 30
KC00294..H112.. 3,35 29 6,1 6,6 ° 20 30
4 KC00374..H132.. 4,22 37 7,7 6,8 o 20 25
KC00464..H132.. 5,22 4,6 9,5 6,1 ° 20 25
KC00584..H132.. 6,58 58 11,9 6,7 o o 20 30
KC00754..L.132.. 8,41 75 15,3 77 ° ° 15 25
KC01054..L160.. 11,56 10,5 20 6,2 o o 15 20
KC01254..L.160.. 13,79 12,5 24 6 ° ° 10 20
KC00482..H112.. 55 48 8,9 92 (] 20 25
KC00652..H132.. 7,34 6,5 11,9 92 L] ° 15 30
KC00652..L.132.. 7,34 6,5 11,8 93 (] ° 15 35
2 KC00902..H132.. 10 9 16,3 838 (] ° 15 35
KC00902..L.132.. 10 9 16,1 89 o ° 15 35
KC01252..L132.. 13,79 12,5 224 8,6 (] (] 10 30
KC01652..L.160.. 18,11 16,5 31 89 o ° 10 25
*N = Version estandard *N = Standard Version *N = Versione standard
*X = Version antideflagrante *X = Ex-geschiitzer Version *X = Versione antideflagrante
P4 = Potencia absorbida motor P4 = Vom Motor aufgenommene Leistung P4 = Potenza assorbita motore
P = Potencia suminitrada por el motor P, = Abgabeleistung Motor P, = Potenza resa dal motore
Iy = Potencia suministrada motor Iy = Vom Motor abgegebene Leistung Iy = Corrente nominale
Is = Corriente de arranque Ig = Anlaufstrom Is = Corrente di avviamento
- Las electrobombas pueden funcionar en servicio continuo S1 con - Die Elektropumpen sind mit untergetauchtem Motor fiir den - Le elettropompe sono atte a funzionare in servizio continuo S1
motor sumergido, en servicio intermitente S3 (ver relativos grados de Dauerbetrieb S1 und mit nicht untergetauchtem Motor fiir den con motore immerso, in servizio intermittente S3 con motore non
intermitencia en la tabla) con motor no sumergido. Aussetzbetrieb S3 (vgl. Grad des Aussetzbetriebs in der Tabelle) immerso (vedi relativi gradi di intermittenza nella tabella).
El servicio S3 indica un funcionamiento intermitente con ciclos iguales geeignet. Il servizio S3 sta ad indicare un funzionamento intermittente
de 10 minutos de los que se sefialan los minutos del ciclo en el que el Die Betriebsart S3 steht fiir Aussetzbetrieb, der sich aus Zyklen von je composto da cicli tutti uguali di 10 minuti di cui si indicano i
motor puede funcionar (Ej.: S3 = 25% el funcionamiento esta 10 Minuten Dauer zusammensetzt, von denen die Minuten des Zyklus minuti del ciclo in cui il motore puo funzionare (Es. : S3 =25% il
compuesto de una secuencia repetitiva de 2,5 min. de funcionamiento angegeben werden, in denen der Motor laufen kann (Bsp.: S3 = 25%). funzi é p da una seq ripetitiva di 2,5
y de 7,5 min. de parada). Ver norma CEI EN 60034-1. Der Betrieb setzt sich aus einer Sequenz zusammen, in der sich 2,5 minuti di funzionamento e di 7,5 minuti di sosta). Vedi norma CEI
min Betrieb und 7,5 min Pause wiederholen. Vgl. Norm CEI EN 60034- EN 60034-1.
1.
- Los motores electricos estan previstos para ser alimentados a las - Die Elektromotoren sind vorgesehen fiir folgende Spannungen: 400 -1motori elettrici sono previsti per essere alimentati alle seguenti
siguientes tensiones nominales de red: 400V +10% estandar; 230V V + 10% Standard; 230 V + 10% auf Wunsch. tensioni nominali di rete: 400 V + 10% standard; 230 V + 10% a
+10% sobre demanda. richiesta.
Tensiones distintas bajo pedido. Andere Spannungen auf Wunsch. Tensioni diverse su richiesta.
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Campo de prestaciones
Leistungsbereich

KCW1 00 N Campo di prestazioni
KCM100N
KCM150N
KCM200P
KCD200N+01106..6P
KCD200N(4)P
KCD250P
KCA100N
KCA150N
G [ma/h]
4 5 67810 15 20 30 40 5060 80 200 300 500 700 1000 2000
80 b L D e s B e b
75 - 240
70 <
65 e //\ AN
60 T s - 200
55 AN -/ \\ N
50 < ~ - 160
45 > N
H [m] 40 DN 100+250 :
35 \\ - 120
30 A
25 —— :P_\‘\\\ \\\ -80
20 Tt RN \ \
15 N
0 L \\\ - 40
5 ""“"—:_~‘--1¢_-_—__’: — %
0 h o 0
1 2 3 4 5678910 20 40 5060 80 100 200 300 500 700 1000
a[1/s]
9000 10000

[Imp.g.p.m.] 20 30 100 200 300 400 600 1000 2000 3000 5000
| |
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Ejemplificacion sigla electrobomba
Erklédrung der Typenbezeichnung der Elektropumpe
Esemplificazione sigla elettropompa

En comun con sigla motor

K+

DN 100<250

KCW100N
KCM100N
KCM150N
KCM200P

KCD200N+01106..6P

Gemeincode mit motorbezeichnung

Comunanze con si

gla motore

KCD200N(4)P

KCD250P
KCA100N
KCA150N

ﬁm o] [

e e ] A=
%E p | [omo] 6 |[ 4 ]
E 0200 ’T‘

Serie - Baureihe - Serie

50 Hz L

Rodete: abierta de doble canal “A”; abierto "W"; monocanal "M" -
Bicanal "D"

Laufrad: Offenes zweiblatt-laufrad “A”; Wirbelstrom-Laufrad "W";
Einkanal-Version "M" - Zweikanal "D"

Girante: bipala aperta “A”; a vortice "W"; monocanale "M";
bicanale “D”

Tamafo parte hidraulica (DNm)
BaugréBe der hydraulischen Teile (DNm)
Grandezza parte idraulica (DNm)

Dimensién embridamiento motor eléctrico
Flanschgré3e Elektromotor
Grandezza flangiatura motore elettrico

Reduccién rodete - Laufraddurchmesser - Riduzione girante

Cadigo potencia suministrada por el motor
Abgabelleistung Motor Code
Codice potenza resa motore

Numero polos - Polzahl - Numero poli

Caracteristicas de fabricacion del motor eléctrico trifasico, clase de aislamiento F, grado de proteccion IP68-IEC
Baudaten elektrischer Drehstrommotor, Isolierstoffklasse F, Schutzart IP68-IEC

Caratteristiche costruttive motore elettrico trifase, classe di isolamento F, grado di protezione IP68-IEC
1 =400 (380-415) V-Y 3 =230 (220-240) V-A / 400 (380-415) V-Y

2 = 400 (380-415) V-A / 700 (660-720) V-Y 4 = 230 (220-240) V-A = -Especiales - Spezialausfiihrung - Speciali

Electrobomba estandar: (N) ; version antideflagrante: (X) (la fabricacion respeta las normas
EN 60079 - EN 60079-1tipo ATEX 1l 2G Exdb h IIB T4 Gb y | M2 Ex db h | Mb)

Standard Elektropumpe: (N) ; ex-geschlitzte Ausfiihrung: (X) (Konstruktion gemél3 der Normen EN 60079 -
EN 60079-1 Typ ATEX Il 2G Ex db h IIB T4 Gb und | M2 Ex db h | Mb)

Elettropompa standard: (N) ; versione antideflagrante: (X) (la costruzione & conforme alle norme

EN60079-0 - EN60079-1 tipo ATEX 11 2G Ex db h lIB T4 Gb e | M2 Ex db h | Mb)

Cadigo generacional - Zeugunscode - Codice generazionale

Especialidades diferentes -
Verschiedene Spezialitét -
Specialita varie
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KCW100N
KCM100N
KCM150N
KCM200P
KCD200N+
01106..6P
KCD200N(4)P
KCD250P

caprari

Fabricacién y materiales
Konstruktion und Werkstoffe
Costruzione e materiali

@ - \
—
) .
Pos. Numero Material Bezeichnung Werkstoffe Nomenclatura Materiale
1 [Cuerpo impulsion Hierro fundido Druckgehéuse Grauguss Corpo mandata Ghisa grigia
2 |Rodete Hierro fundido Laufrad Grauguss Girante Ghisa grigia
3 |Anillo alojam. rodete Acero/Goma Spaltring Stahl/Gummi Anello sede girante Acciaio/Gomma
4 [Sonda de conductividad - Leitfahigkeitsaufnehmer - Sonda di conduttivita -
5 |Cierre mecanico lado bomba S;?lijr':g:ssi::gf/ Mech. Dichtring pumpseitig z’,ﬁlzz’zjg:::[gg/ Tenuta meccanica lato pompa g::g::: :il ssilllilccifl
6 |[Brida porta cierre mecanico Fundicion esferoidal  |Flansch fiir Gleitringdichtung Spharoguss Flangia porta tenuta meccanica Ghisa sferoidale
7 |Soporte cojinete Fundicion esferoidal  |Lagergehéduse Spharoguss Supporto cuscinetto Ghisa sferoidale
8 |Caja aceite Hierro fundido Oltrennkammer Grauguss Scatola olio Ghisa grigia
9 |Sujeta-cable Acero inox Kabelverschraubung Rostfreier edelstahl Pressacavo Acciaio inox
10 |Carcasa motor Hierro fundido Motorgehéduse Grauguss Carcassa motore Ghisa grigia
11 |Estator Chapa magnética Stator Elektroblech Statore Lamierino magnetico
12 |Eje con rotor ﬁcaegrr?étri\s;dChapa Welle mit Laufer Elte);ttfrr;;%:: elstahl/ Albero completo di rotore ﬁ:r‘:iaelgrzzo:rlagnetico
15 |Centrifugator de aceite Tecnopolimero Olschleuder Technopolymer Centrifugatore olio Tecnopolimero
16 |Cierre mecanico lado motor Ceramica/grafito Mech. Dichtring motorseitig Keramik/Grafit Tenuta meccanica lato motore Ceramicalgrafite
17 |Arestador de flama Acero inox Flammendurchschlagsicherung Rostfreier edelstahl Arrestatore di fiamma Acciaio inox
18 |Diafragma Goma nitrilica Membran Nitrylgummi Membrana Gomma nitrilica
19 [Manilla Acero inox Griff Rostfreier edelstahl Maniglia Acciaio inox
20 |[Cable redondo de alimentaciéon - Rundes Speisekabel - Cavo tondo di alimentazione -
21 [Cable redondo auxiliar - Rundes Zusatzkabe - Cavo tondo ausiliario -
22 |Tapa cabezal Hierro fundido Kopfdeckel Grauguss Coperchio testata Ghisa grigia

Tornillos y tuercas acero inox

Comercializado versién con rodetes de acero inoxidable

AISI 316.

84

Schrauben und Muttern aus rostfreiem Edelstahl

AlSI 316.

Erhéltlich ausfiihrung mit laufrédern aus rostfreiem edelstahl

Viti e dadi in acciaio inox
Disponibile versione con girante in acciaio inox AlISI 316.
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Fabricacion y materiales
Konstruktion und Werkstoffe
Costruzione e materiali

K+

DN 100<250

KCA100N
KCA150N

©
=
3
©
20
Pos. Numero Material Bezeichnung Werkstoffe Nomenclatura Materiale
1 [Cuerpo impulsién Hierro fundido Druckgehéuse Grauguss Corpo mandata Ghisa grigia
2 |Rodete Hierro fundido Laufrad Grauguss Girante Ghisa grigia
3 [Soporte aspiracion Fundicion esferoidal |Deckel Spharoguss Supporto aspirazione Ghisa sferoidale
4 [Sonda de conductividad - Leitféhigkeitsaufnehmer - Sonda di conduttivita -
5 |[Cierre mecanico lado bomba S:r?ﬁr?g:ssi::g?/ Mech. Dichtring pumpseitig flll/llzzlllljrrnnll((aarrgg/ Tenuta meccanica lato pompa S:::::: gil ssilllilccitl
6 |Brida porta cierre mecanico Fundicion esferoidal  |Flansch fiir Gleitringdichtung Spharoguss Flangia porta tenuta meccanica Ghisa sferoidale
7 [Soporte cojinete Fundicion esferoidal |Lagergehéduse Spharoguss Supporto cuscinetto Ghisa sferoidale
8 |Caja aceite Hierro fundido Oltrennkammer Grauguss Scatola olio Ghisa grigia
9 |Sujeta-cable Acero inox Kabelverschraubung Rostfreier edelstahl Pressacavo Acciaio inox
10 [Carcasa motor Hierro fundido Motorgehéuse Grauguss Carcassa motore Ghisa grigia
11 |Estator Chapa magnética Stator Elektroblech Statore Lamierino magnetico
12 |Eje con rotor g;zr:étri\g:/Chapa Welle mit Laufer E/‘;ﬁt[frfg;’%:: elstahi/ Albero completo di rotore f_\:ﬁ";}' ;rllgon)-(nlagnetico
15 |Centrifugator de aceite Tecnopolimero Olschleuder Technopolymer Centrifugatore olio Tecnopolimero
16 |Cierre mecanico lado motor Ceramica/grafito Mech. Dichtring motorseitig Keramik/Grafit Tenuta meccanica lato motore Ceramicalgrafite
17 |Arestador de flama - Flammendurchschlagsicherung - Arrestatore di fiamma -
18 |Diafragma Goma nitrilica Membran Nitrylgummi Membrana Gomma nitrilica
19 |Manilla Acero inox Griff Rostfreier edelstahl Maniglia Acciaio inox
20 |Cable redondo de alimentacion - Rundes Speisekabel - Cavo tondo di alimentazione -
21 |Cable redondo auxiliar - Rundes Zusatzkabe - Cavo tondo ausiliario -
22 |Tapa cabezal Hierro fundido Kopfdeckel Grauguss Coperchio testata Ghisa grigia

Tornillos y tuercas acero inox

Comercializado version con rodetes de acero inoxidable AISI

316.

Schrauben und Muttern aus rostfreiem Edelstahl

AlSI 316.

Erhéltlich ausfiihrung mit laufrddern aus rostfreiem edelstahl

Viti e dadi in acciaio inox

Disponibile versione con girante in acciaio inox AISI 316.
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(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

u
'(F"E’g 4 Polos
N e Pole 4 D N 1 0 O
Poli
Q [m¥h]
Rodete monocanal 75 100 125 175 200 225 250 275
Einkanal-Laufrad - . - . - . - . . . . .
Girante monocanale
N~
N ™
\\\
T - 100
30 ~< Sy
NN T~
\\\ \\\\ n
Tipo ns o Re=NEE ax %
Typ KCM100N..+..42N3 | KCM100N..+...42X3 L T \‘~\\\
Tipo T L L i
T~ ™~ 69. ™
Sondas térmicas Si Si L Tl T 4
Temperaturfiihler Ja Ja = e = NEE SO
Sonde termiche Si Si (ml T T~ & L
Sonda de L 645 T Sy
Q ~
conductividad N . o N N 31 H
Leitfahigkeits- 5’; 5’; TN e 1
Aufnehmer si si TN 2
Sonda di N
conduttivita 1
1010 15 20 25 30 35 40  Qis] 50 55 60 65 70 75 80
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 24 { 32
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 22 =, T - 3
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 20 EEE—= = 28
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario Ll = 26
18 = = = L
KCM100NL+016542N3 | 2x(4x6)x10 1x(4x1,5)x10 == H = L 24
P 5 = (o
KW = = = =
KCM100NG+019342N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 kW] = i == i = 1 - 20
14 == . = =
KCM100ND+019342N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 H = ] I = T r18
12 == 16
KCM100NA+023042N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 [ 14
1010 15 20 25 30 35 40 Q[l/s] 50 55 60 65 70 75 80
6
5 i ——
NPSH
[m] }
310 15 20 25 30 35 40 Qs 50 55 60 65 70 75 80
Imp.g.p.m
200 400 | 600 | 800 | 1000
—1 : : 1 : } : 1 : : L 1
200 400 600 800 1000
US.g.p.m

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [ s | 0 | 20 | 25 | 30 | 35 | 40 | 45 | 50 | 55 | 60 | 65 | 70 | 75
Py [m3/h] 0 72 90 108 126 144 162 180 198 216 234 252 270
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCM100NL+016542N3 1 16,5 [m] 274 | 21,4 | 20,7 20 19,3 | 185 | 17,7 | 16,8 | 157 | 146 | 134 12 10,7
KCM100NG+019342N3 2 19,3 [m] 31 249 | 241 233 | 224 | 21,5 | 20,6 19,6 186 | 175 | 16,3 | 151 13,8
KCM100ND+019342N3 3 19,3 [m] 34,3 29 276 | 264 | 252 | 24,1 23 219 | 20,8 | 19,7 | 18,5 | 17,3 16
KCM100NA+023042N3 4 23 [m] 39,6 34 32,7 | 31,4 | 301 29 279 | 26,8 | 25,7 | 24,7 | 23,5 | 22,3
NPSHR [m] 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,6 4,6 4,7 4,9

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

P, = Abgabeleistung Motor
Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:

UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori
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Polos
Pole 4
Poli

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
e, B B TSK.B
e S 7 BAK D .,
rm:‘ii X | L (CATX5000mm/GRI) ! ‘
i
| X —* n2
i SNG W2 *
| Lo
| -~ N\
| I S VA DNm(O)/PN(P) . ‘
z2
A DNm(O)/PN(P) —
v,
Eama S
H y S g i
—— l q2 DNa(Q)/PN(R)
r2 N%e2) @f2
DNa(Q)/PN(R) 4* i
CFP X2 ‘ o
m DNm(O)/PN(P) c# * N E
’ PN \ i |
(TFKX) \er' . L
DNm(O)/PN(P) TVZ -
Versién para camara seca - vertical (/R)
Fiir Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)
" _LLLLAILLL _ 1\10(62) o f2
£ i
€ ¢
D . :
‘ n ~| £
h -— " - N
A
v2
J
\
DNm(O)/PN(P) .
o e (€2 812
DNm(©) /PNP) [l B v T | (TFRY)
i i
\ ||, DNa(Q)/PN(R) : : o
9 A o ot | E
¢ 2 ‘ 7o
i azi ¢ :
. ¥ =
' b2 j2
-
Paso libre
i Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang Gewicht A B D F G H J (e} P Q R Zubeh6r
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] [kal [mm] BAK. | TSK.A | TSKB
KCM100NL+016542N3| @ 100 350,05 1240 551 308 224 262 160 1085,5 100 16 150 16 100 2" | M
KCM100NG+019342N3[ @& 100 371,93 | 1240 551 308 224 262 160 1085,5 100 16 150 16 100 2" | M
KCM100ND+019342N3| @ 100 372,82 | 1240 551 308 224 262 160 1085,5 100 16 150 16 100 2" | M
KCM100NA+023042N3| @ 100 380,65 1240 551 308 224 262 160 1085,5 100 16 150 16 100 2" | M
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAK100 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 430 280 18 49 338 194 186 100 16 454 1075
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKIA 205 395 600 4 22 600 650 204 - 220
TSK.B e2 f2 j2 m2 n2 q2 r2 s2 v2 w2 x2 y2 z2
TSKMB 4 14 600 650 204 215 100 220 350 220 273 554 1175

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

88

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermittente S3 compatibilmente con I'NPSHR
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K+

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

u
& Jenergy p
olos
caprari| ks % 4 DN 100
Poli
. Q [m*h
Rodete abierta de doble canal 0 50 100 il 200 250 300 350
Offenes zweiblatt-laufrad 43 - - - . - . - . - . - .
Girante bipala aperta
N
I~
N N
~ N
33 = \\\ T~
~~ g ~ N n
]
q \\\\ \\\ \\ m‘ax‘ % - 10C
~ —
Tipo TN~ N N TNQET
T) KCA100N..+...42N3 | KCA100N..+...42X3 ~ ~N
Ti{)‘:) I~ ~ ) 9\ N
N ' N
N N L7322 | TN N
Sondas térmicas Si Si i ™ _1\ I~ S ™ |
Temperaturfiihler Ja Ja \\f 73.1 N N.. N
Sonde termiche Si Si N ] 3 N
\\ ™ 3 \\
Sonda de NN "~ 4
conductividad Si si ™ 2
Leitfahigkeits- Ja Ja N | H
Aufnehmer si si [ft]
Sonda di 1
conduttivita 13 20 30 40 Qs 60 70 80 90 100
Version cable (1)
Version kabel (1) 30 I- 40
Cavo Versione (1) vl |
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar —— 30
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 20 ——r |
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario I [ ]
—— g T ———— L P
KCA100NL+016542N3 2x(4x6)x10 1x(4x1,5)x10 e —— [ev]
p P ——— L
KCA100NG+019342N3 |  2x(4x10)x10 1X(4x1,5)x10 (kW] T T L 10
KCA100ND+021042N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 I
KCA100NA+026042N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 0 0 20 30 40 Qiis] 60 70 80 90 1000
16
12
(m] —— I Inpsh
4
0 0 20 30 40 Q[li/s] 60 70 80 90 100
Imp.g.p.m
0 200 400 600 800 | 1000
} : 1 1 1 : 1 : }
0 800 1200
US.g.p.m

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 60 70 80 90 91
Py [m3/h] 0 18 36 54 72 90 108 126 144 162 180 216 252 288 324 | 327,6
Altura de carga
(N°) [kw] Férderhe
Prevalenza
KCA100NL+016542N3 1 16,5 [m] | 29,9 29 281 | 27,3 | 264 | 254 | 244 | 233 | 221 | 209 | 19,7 | 174 | 151
KCA100NG+019342N3 2 19,3 [m] | 33,7 | 32,8 | 31,9 31 30,1 | 29,1 | 281 27 259 | 248 | 236 | 21,3 | 18,9
KCA100ND+021042N3 3 21 [m] | 372 | 36,2 | 352 | 342 | 333 | 324 | 314 | 304 | 293 | 282 | 269 | 243 | 21,6
KCA100NA+026042N3 4 26 [m] 40 388 | 378 | 368 | 359 | 349 | 339 | 328 | 316 | 304 | 291 | 26,6 | 239 | 21,3 | 186 | 183
NPSHg [m] 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,6 4,6 4,7 4,8 52 6,1 7,7 10,5
P = Potencia suminitrada por el motor P, = Abgabeleistung Motor P, = Potenza resa dal motore
Tolerancias sobre las prestaciones segin normas: Toleranz der Leistungen geméaf der Normen: Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B UNI/ISO 9906 Klasse 3B UNI/ISO 9906 Grado 3B
Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas  Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren" Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
motores” nachschlagen.

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de

trabajo requerido.

Fir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen
Die Laufrdder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

Per accessori vedere pagina accessori
Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro

richiesto
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(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

(*) Véase pagina bridas.
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Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)
(*) Siehe Seite de Flansche.

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
e, B B TSK.B
e S 7 BAK D .,
I mziif i | | (CATx5000mm/GRI) i
| X 4# n2
i N 'w2~*
| Lo
| -~ N\
| I S VA DNm(O)/PN(P) . ‘
z2
A DNm(O)/PN(P) —
v,
Eama S
H y ’ ‘ f
—— l q2 DNa(Q)/PN(R)
r2 N%e2) @f2
DNa(Q)/PN(R) 4* i
CFP X2 ‘ o
m DNm(O)/PN(P) (CFP) * N E
’ PN \ i |
(TFKX) \Hm N o
ol DNm(O)/PN(P) 7TVV‘2707
Versién para camara seca - vertical (/R)
Fiir Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)
’ L LLLLLL _ N°(e2)@ 12
£ i
€ ¢
D . :
‘ n ~| £
: A J — |
A
v2
J
\
DNm(O)/PN(P) .
‘ o (62 @12
DNm(©) /PNP) [l B v T (TR ==
i i
\ ||, DNa(Q)/PN(R) : : o
9 A o ot | E
oo 2 ‘ B
i azi ¢ :
. ¥ =
' b2 j2
-
Paso libre
i Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang Gewicht A B D F G H J (e} P Q R Zubeh6r
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] kgl [mm] BAK. TSK.A TSK.B
KCA100NL+016542N3 (4] 342 1184,2 621,3 380 226,8 259,2 122,8 1029,7 100 16 150 16(*) G2 | M
KCA100NG+019342N3 %] 3646 | 11842 | 6213 380 226,8 259,2 122,8 | 1029,7 100 16 150 16(*) G2 | M
KCA100ND+021042N3 (4] 397,1 1184,2 621,3 380 226,8 259,2 122,8 1029,7 100 16 150 16(*) G2 | M
KCA100NA+026042N3 (4] 3735 1184,2 621,3 380 226,8 259,2 122,8 1029,7 100 16 150 16(%) G2 | M
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKG 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 350 200 18 49 338 135 186 100 16 3554 | 976,4
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKIA 205 395 600 4 22 600 650 204 - 220
TSK.B e2 f2 j2 m2 n2 q2 r2 s2 v2 w2 x2 y2 z2
TSKMB 4 14 600 650 204 215 100 220 350 220 273 498,2 | 1119,2

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione

continuo S1 compatibilmente con I'

NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermittente S3 compatibilmente con I'NPSHR

(*) Vedere pagina flange.

Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved
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caprari

IF=

DRYWET SysTem

K+

= 2 DN 100

KCW100N

. Q [m*h
Rodete abierto retrasado 0 25 50 75 100 el 150 175 200 225 250
Wirbelstrom-Laufrad 66 - - - . - . - . - . - . . . .
Girante aperta arretrata
- 20C
56 A
T T~ max %
e ~~ ™~
B ~ N 46,1
46 ] Sun| ~u - 150
Tipo R ~ ~N
Typ KCW100N..+...22N3 | KCW100N..+...22X3 I T~ T~ NN 2
Tipo i s L Lasa 18
=] ] e
S=m Suiy ~
Sondas térmicas Si Si ] T SSa SN s \.ki?\
Temperaturfiihler Ja Ja ] e SuNEN | H
Sonde termiche Si Si M= ~ T~ NN [ft]
L ~ 412 N N
Sonda de % T~ D g N A
aun T~ 6 ~. ~ +
conductividad si si a8 ~
Leitfahigkeits- | S
Ja Ja ™~ ™~ .
Aufnehmer N o <~ ~
. Si Si 16 ™
Sonda di <] I- 50
conduttivita ™~ 2
™~
™S
(1 ) ™~ 1
Version cable 6
0 5 10 15 20 25 30 Qs 40 45 50 55 60 65 70
Version kabel (1) (sl
Cavo Versione (1)
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 40 T
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel } - 50
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario L] 1y +
30 o= T e - 40
KCW100NL+026022N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 [ T =
e T —— i —— 1 7
KCW100NI+026022N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 " vy] e e e = ua = 30
KCW100NH+035022N3 |  2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 = = EEES N RAEE e r P
KCW100NG+035022N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 10 | 10
KCW100NF+035022N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 I
0 0
KCW100NE+035022N3 |  2x(@x10)x10 1x(4x1,5)x10 ° 5 10 15 20 25 30 Qs 40 45 50 55 60 65 70
KCW100ND+035022N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10
8
6
[m] SEma. Enane
2 i
|
0 0 5 10 15 20 25 30 Q] 40 45 50 55 60 65 70
Imp.g.p.m
0 160 320 480 640 800
1 | 1 | 1 1 | 1 | 1
I | T | T | T | T | T
0 180 360 540 720 900
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [ is] [ 0 % 4 6 8 10 | 15 | 20 | 25 | 30 | 35 | 40 | 45 | 50 | 55 | 60
Py [m3/h] 0 7,2 14,4 | 21,6 | 28,8 36 54 72 90 108 126 144 162 180 198 216
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhe
Prevalenza
KCW100NL+026022N3 1 26 [m] 29,2 | 28,8 | 28,3 | 27,8 | 27,3 | 26,7 | 252 | 235 | 21,7 | 19,7 | 17,6 | 153 | 12,9 | 10,4 7,9
KCW100NI+026022N3 2 26 [m] 35,4 35 34,7 | 342 | 338 | 333 | 31,8 | 30,2 | 283 | 26,2 | 239 | 21,5 19 16,3
KCW100NH+035022N3 3 35 [m] 40,6 | 40,1 | 396 | 39,1 | 386 | 38,1 | 36,8 | 354 | 33,8 | 32,1 | 30,1 | 27,8 | 254 | 22,7 | 19,8 | 16,8
KCW100NG+035022N3 4 35 [m] 455 | 451 | 44,6 | 442 | 43,7 | 432 | 419 | 40,3 | 38,5 | 36,5 | 343 32 29,4 | 26,7
KCW100NF+035022N3 5 35 [m] 49,7 | 49,3 | 48,9 | 48,5 | 481 47,6 | 46,1 443 | 42,2 40 37,6 | 34,9
KCW100NE+035022N3 6 35 [m] 53,4 | 53,1 | 52,7 | 523 | 51,9 | 514 50 48,3 | 46,2 | 439 | 41,5
KCW100ND+035022N3 7 35 [m] 56,3 56 55,7 | 553 | 54,9 | 544 | 529 | 511 49 46,6
NPSHR [m] 25 2,5 2,5 2,6 2,6 2,7 2,8 3 3.1 3,4 3,6 3,9 4,2 4,5

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fur die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen
Die Laufréder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto

91



KCW100N

Polos
Pole
Poli

2

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)
y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)
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(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
e, B B TSK.B
e S 7 BAK D .,
rm:‘ii I D Ll | (CATX5000mm/GRI) ‘
| X —* n2
i SNG W2 *
| Lo
| -~ N\
| I S VA DNm(O)/PN(P) . ‘
z2
A DNm(O)/PN(P) —
v,
Eama S
H y ’ ‘ f
—— l q2 DNa(Q)/PN(R)
r2 N%e2) @f2
DNa(Q)/PN(R) 4* i
CFP X2 ‘ o
m DNm(O)/PN(P) c# * N E
’ PN \ i |
(TFKX) \er' . L
DNm(O)/PN(P) TVZ -
Versién para camara seca - vertical (/R)
Fiir Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)
" _LLLLAILLL _ 1\10(62) o f2
£ i
1S S —
D . :
‘ n ~| £
) — =
Y |
A
v2
J
\
DNm(O)/PN(P) .
o e (€2 812
DNm(©) /PNP) [l B v T (TR ==
i i
\ ||, DNa(Q)/PN(R) : : o
9 A o ot | E
¢ 2 ‘ 7o
i azi ¢ :
. ¥ =
' b2 j2
-
Paso libre
i Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang Gewicht A B D F G H J (e} P Q R Zubeh6r
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] [kal [mm] BAK. | TSK.A | TSK.BIN
KCW100NL+026022N3 2 80 330,73 1183 553 335 200 200 110 1028,5 100 16 100 16 G2 100 100
KCW100NI+026022N3| @ 80 330,93 | 1183 553 335 200 200 110 1028,5 100 16 100 16 G2 100 100
KCW100NH+035022N3| @ 80 354,13 | 1183 553 335 200 200 110 1028,5 100 16 100 16 G2 100 100
KCW100NG+035022N3 280 354,23 1183 553 335 200 200 110 1028,5 100 16 100 16 G2 100 100
KCW100NF+035022N3| @ 80 354,33 | 1183 553 335 200 200 110 1028,5 100 16 100 16 G2 100 100
KCW100NE+035022N3( @ 80 34913 | 1183 553 335 200 200 110 1028,5 100 16 100 16 G2 100 100
KCW100ND+035022N3 2 80 354,6 1183 553 335 200 200 110 1028,5 100 16 100 16 G2 100 100
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKG 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 350 200 18 49 338 135 186 100 16 367 988
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSK100A 135 204 340 4 22 600 650 204 - 220
TSK.B/N e2 f2 j2 m2 n2 q2 r2 s2 v2 w2 x2 y2 z2
TSK100B/N 4 14 600 650 204 215 100 180 350 220 273 457 1078

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR
y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermittente S3 compatibilmente con I'NPSHR

Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved
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K+

u
& Jenergy p
olos
caprari| s 22 DN 100
Poli
Q [m¥h
Rodete monocanal 0 25 50 75 il 125 150 175 200
Einkanal-Laufrad 85 [T T - - 4 - : - : - : i : :
Girante monocanale
75 L - 250
65 [Tt L
SRR iy o 200
LT = = A n
55 [ g .. = ~ ~ ~ max % |
= el = |
) T~ ] ~ 621
Tipo " - = = 54.5 ~ o H
Typ KCM100N..+...22N3 | KCM100N..+...22X3 (m] O EESGEERRS Rme = SRR | [ft]
Tipo . ™~ L] ~ L] = [ L] 1< 2 ~ N
~ ~ ~ T il ~ I
Sondas térmicas Si Si 35 =L T ] L[58 =~ T
Temperaturfiihler Ja Ja =~ = =S = 7 | 100
Sonde termiche Si Si =~ T e s
25 = e =
Sonda de ST S & 3
conductividad Si si ~~] ~1
Leitfahigkeits- Ja Ja 15 ~ ~ 1150
Aufnehmer Si si I~
Sonda di N
conduttivita
5 0 5 10 15 20 25 Q[i/s] 35 40 45 50 55 60
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 40
- 50
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel | ”'__9 ’_:: I
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario 30 m—— ”’,=_,—’ = - o - 40
KCM100NG+026022N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 T ;E%E“(—_—“ B L ]s L
T -t el |t A ——TTT P
KCM100NF+026022N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 P T T L L] v
kW] AT L T L L I ! L
= T E——
KCM100NE+026022N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 e R = L%
KCM100ND+026022N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 =
10 0 5 10 15 20 25 Q[l/s] 35 40 45 50 55 60
KCM100NC+026022N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10
KCM100ND+035022N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10
12
KCM100NC+035022N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 10
8 =
KCM100NB+035022N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 [mi ! = PSH
KCM100NA+035022N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 S
0 5 10 15 20 25 Q[li/s] 35 40 45 50 55 60
Imp.g.p.m
0 160 320 480 640
1 | 1 1 | 1 1
I | T | T | T | T | T
0 180 360 540 720 900
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J

Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Férdermenge
Elektropumpe typ Kurve Potenza Portata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 8 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 56
Py [m3/h] 0 28,8 36 54 72 90 108 126 144 162 180 198 | 201,6
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCM100NG+026022N3 1 26 [m] 49,4 39 376 | 347 | 319 | 292 | 26,4 | 235 | 20,7 | 17,7 | 146 | 11,4 | 10,7
KCM100NF+026022N3 2 26 [m] 54,5 | 446 | 426 | 391 36,2 | 334 | 306 | 27,8 | 248 | 21,8 | 18,8 | 157 15
KCM100NE+026022N3 3 26 [m] 59,3 46,6 | 43,7 | 409 | 38,2 | 354 | 325 | 296 | 26,7 | 23,6
KCM100ND+026022N3 4 26 [m] | 67,9 53,7 | 50,8 | 47,9 45 42,2 | 394 | 36,6
KCM100NC+026022N3 5 26 [m] 73,7 56,2 | 53,1 | 49,9 | 46,6
KCM100ND+035022N3 6 35 [m] 68 543 | 51,5 | 48,6 | 458 | 429 | 399 | 36,9 | 33,9 | 30,8
KCM100NC+035022N3 7 35 [m] 73,9 56,3 | 53,3 | 50,3 | 47,2 | 44,1 | 40,9 | 37,7 | 34,6
KCM100NB+035022N3 8 35 [m] 7 59,3 | 56,1 53,1 50,2 | 474 | 447 | 419 39
KCM100NA+035022N3 9 35 [m] | 80,1 66,2 | 61,9 | 584 | 554 | 52,6 | 49,9 47
NPSHg m] 23 | 23 | 25 | 27 | 31 | 35 | 41| 49 [ 59| 7 | 82

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&f der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:

UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori
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Polos
Pole
Poli

KCM100N 2

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
«~e,.. B B TSK.B
e S 7 BAK D .,
I mzii xr i | | (CATx5000mm/GRI) i
| X —* n2
i SN W2 *
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| -~ N\
| I S VA DNm(O)/PN(P) . ‘
z2
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v,
Eama S
H y ’ ‘ f
—— l q2 DNa(Q)/PN(R)
r2 N%e2) @f2
DNa(Q)/PN(R) 4* i
CFP X2 ‘ o
m DNm(O)/PN(P) (CFP) * N E
" PN \ i |
(TFKX) \er' . L
DNm(O)/PN(P) TVZ -
Versién para camara seca - vertical (/R)
Fiir Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)
" _LLLLAILLL NO(GZ) o f2
f-—————
£
1S S —
D
. L | E
) — =
Y |
A
v2
J
\
DNm(O)/PN(P) .
o e (€2 812
DNm(0) /PNP) [l B ) ¥ T TP
i i
\|\, DN
a(Q)/PN(R ‘ ‘ 5\
PNa(Q/PNR) B Hal €
‘ 2 ‘ 7o
} azi < |
. ¥ =
' b2 j2
-
Paso libre
i Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang Gewicht A B D F G H J (e} P Q R Zubeh6r
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] [kal [mm] BAK. | TSK.A | TSK.BIN
KCM100NG+026022N3 2 80 342,29 1183 553 335 200 200 110 1028,5 100 16 100 16 G2 100 100
KCM100NF+026022N3| @ 80 342,43 1183 553 335 200 200 110 1028,5 100 16 100 16 G2 100 100
KCM100NE+026022N3| @ 80 342,93 1183 553 335 200 200 110 1028,5 100 16 100 16 G2 100 100
KCM100ND+026022N3 280 343,67 1183 553 335 200 200 110 1028,5 100 16 100 16 G2 100 100
KCM100NC+026022N3| @ 80 343,93 1183 553 335 200 200 110 1028,5 100 16 100 16 G2 100 100
KCM100ND+035022N3| @ 80 366,87 1183 553 335 200 200 110 1028,5 100 16 100 16 G2 100 100
KCM100NC+035022N3 2 80 367,13 1183 553 335 200 200 110 1028,5 100 16 100 16 G2 100 100
KCM100NB+035022N3| @& 80 367,43 1183 553 335 200 200 110 1028,5 100 16 100 16 G2 100 100
KCM100NA+035022N3| @& 80 368,13 1183 553 335 200 200 110 1028,5 100 16 100 16 G2 100 100
BAK. a b c d © f g h i j | m n o r t y z
BAKG 2" 130 12,5 35 2" 228 102 48 350 200 18 49 338 135 186 100 16 367 988
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSK100A 135 204 340 4 22 600 650 204 - 220
TSK.B/N e2 f2 j2 m2 n2 q2 r2 s2 v2 w2 x2 y2 z2
TSK100B/N 4 14 600 650 204 215 100 180 350 220 273 457 1078

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)
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(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBengehéuse in

Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in

Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione

inter

patibil

con I'NPSHR
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K+

u
'(F"E’g 4 Polos
N e Pole 4 D N 1 50
Poli
Q [me/h]
Rodete monocanal 0 50 100 150 200 300 350 400 450 500
Einkanal-Laufrad 44 kT - - . - . - . - . - . . . .
Girante monocanale
™ - 10C
N TN
. N \\\\ n
Tipo MU N T~ ! o
Typ KCM150N. +..42N3 | KCM150N..+...42X3 ] o RN Tl A
Tipo o~ T~ S 7 r
\\\\ I ~~ T~ 32 Sat
Sondas térmicas Si Si Rl T q NN
Temperaturfiihler Ja Ja T~ S N |
Sonde termiche Si Si s ol P L S N H
14 ™ ™ ™N ™~ I [ft]
Sonda de 656 | TN TN TN NN
conductividad . . ~ NN N N
Leitfshigkeits- d of ST TN 7
Ja Ja N ™|
Aufnehmer Si si L 2
Sonda di N
conduttivita !
4 0 10 20 30 40 50 60 Q] 80 90 100 110 120 130 140
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 26 = T 4,
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 2 32
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 22 30
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario 20 28
= - 26
KCM150NL+016542N3 2x(4x6)x10 1x(4x1,5)x10 P = 2 rp
[kW] [ev]
KCM150NG+019342N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 16 1 22
T 20
KCM150ND+021042N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 14 L = 18
12 - 16
KCM150NA+026042N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 [ 14
10 0 10 20 30 40 50 60 Q[l/s] 80 90 100 110 120 130 140
10
8
6 = W eo]
[m] — i
2 H
0 0 10 20 30 40 50 60 QIls] 80 90 100 110 120 130 140
Imp.g.p.m
0 | 400 800 | 1200 | 1600
I | T L | T L | T | L T | L T
0 400 800 1200 1600 2000
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J

Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [/s] 0 20 25 30 35 40 45 50 60 70 80 90 100 125 133
Py [m3/h] 0 72 90 108 126 144 162 180 216 252 288 324 360 450 | 478,8
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCM150NL+016542N3 1 16,5 [m] 27,6 | 21,7 | 20,8 | 20,1 19,3 | 18,6 | 17,9 | 17,1 15,6 14 12,2 | 10,4 8,5
KCM150NG+019342N3 2 19,3 [m] 32 26,1 249 | 23,8 | 22,9 22 21,2 | 20,4 18,8 | 171 153 | 134 | 11,3
KCM150ND+021042N3 3 21 [m] 349 | 284 | 27,3 | 264 | 25,6 | 248 24 232 | 21,5 | 19,7 | 17,8 | 157 | 13,6
KCM150NA+026042N3 4 26 [m] 39,9 33 31,7 | 30,6 | 29,7 | 28,8 | 279 | 271 254 | 23,7 | 21,9 20 18 11,9 9,6
NPSHR [m] 3,1 3,1 3,1 3,1 3,1 3,2 3,2 3,3 3,4 3,6 3,9 4,3 5,8 6,4

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

nachschlagen.

Fir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:

UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori
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KCM150N

Polos
Pole
Poli

4

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
«~e,.. B B TSK.B
e S 7 BAK D .,
rm:‘ii I D Ll | (CATX5000mm/GRI) ‘
| X 4# n2
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CFP X2 ‘ o
m DNm(O)/PN(P) (CFP) * N E
" PN \ i |
(TFKX) \er' . L
DNm(O)/PN(P) TVZ -
Versién para camara seca - vertical (/R)
Fiir Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)
" _LLLLAILLL _ 1\10(62) o f2
£ i
€ ¢
D . :
‘ n ~| £
: A J — |
A
v2
J
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DNm(O)/PN(P) .
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' b2 j2
-
Paso libre
i Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang Gewicht A B D F G H J (e} P Q R Zubeh6r
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] [kal [mm] BAK. | TSK.A | TSKB
KCM150NL+016542N3| @ 115 358,05 1240 658 405 229 278 160 1085,5 150 16 150 16 M/ 3" | M
KCM150NG+019342N3| @& 115 379,93 1240 658 405 229 278 160 1085,5 150 16 150 16 mn 3" | M
KCM150ND+021042N3| @ 115 404,62 1240 658 405 229 278 160 1085,5 150 16 150 16 M/ 3" | M
KCM150NA+026042N3| @ 115 384 1240 658 405 229 278 160 1085,5 150 16 150 16 M/ 3" | M
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKM/I 3" 157,5 | 12,5 35 3" 385 117 180 540 290 24 80 555 210 280 200 10 464 1085
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKIA 205 395 600 4 22 600 650 395 - 285
TSK.B e2 f2 j2 m2 n2 q2 r2 s2 v2 w2 x2 y2 z2
TSKMB 4 14 600 650 395 315 150 220 350 285 380 554 1175

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)
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Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione

continuo S1 compatibilmente con I'

NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermittente S3 compatibilmente con I'NPSHR

Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved



Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved

K+

]
& Jenergy
'\-’- Polos
DRYWeT SysTem Pole
Poli
K Q [m?¥h]
Rodete abierta de doble canal 0 50 100 150 200 300 350 400 450 500
Offenes zweiblatt-laufrad 44 - - - . - . - . - . - . . . .
Girante bipala aperta
N
™~
34
N TN
™~ ™ - 100
\\\ \\\ \\\\
N TN \\\\\ n
NN N T~ N max %
Tipo [m] AREN ] {80
Typ KCA150N..+..42N3 | KCA150N..+..42X3 P~ nSNEEEne SUAE n SV I
Ti po \\\\ \\\\ T~ bo1 T~
\‘\\\\ T Y N
Sondas térmicas Si Si T~ gy gy N
Temperaturfiihler Ja Ja e NERLARR RS S REE Sy ™ SN | H
Sonde termiche Si Si 14 S I~ ™~ ™ [ft]
S| S " y
~l ~ 1.

Sonda de L L 3
conductividad . N T~ T~
Leitfahigkeits- &l Si S~ T2

Ja Ja ~ |
Aufnehmer Si si ~- 1l
Sonda di ‘
conduttivita 40 10 20 30 40 50 60 Q] 8 9 100 110 120 130 140
Version cable (1)
Version kabel (1) 26 7
Cavo Versione (1) 34
24 - 32
Electrobomba tipo Alimentacién Auxiliar 22 30
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 2 = = 28
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario P = - 26
2 P
kW] = = -
KCA150NL+016542N3 2x(4x6)x10 1x(4x1,5)x10 kW] H | P o]
16 !
- e
KCA150NG+019342N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 1 H = 20
— | = — - 18
KCA150ND+021042N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 12 T = -16
- 14
KCA150NA+026042N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 0, 10 20 30 40 50 60 Qfis] 80 90 100 110 120 130 140
20
16
12 =
[m] —HH = NPSH-H
4
0 0 10 20 30 40 50 60 QIls] 80 90 100 110 120 130 140
Imp.g.p.m
0 400 800 1200
1 | 1 | 1 | 1
I | T T | T | T | T
0 400 800 1200 1600 2000
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 7 10 15 20 25 30 35 40 45 50 60 70 80 90 100 | 125 | 131
Py [m3h]| O 252 | 36 54 72 90 108 | 126 | 144 | 162 | 180 | 216 | 252 | 288 | 324 | 360 | 450 (471,6
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCA150NL+016542N3 1 16,5 [m] | 26,2 | 246 | 24 23 | 22,1 21,3|206 | 199 | 19,2 | 18,6 18 16,7 | 153 | 139 | 124 |1 109 | 7,4 6,5
KCA150NG+019342N3 2 19,3 [m] | 30,1 | 285|279 (26,9259 251|242 |234 (226219211197 (183 | 16,8 | 153 | 13,7 | 9,7 8,7
KCA150ND+021042N3 3 21 [m] | 32,7 | 31 30,4 | 293 | 283|274 (265 (256|248 | 24 |233|219(205(| 19 (175|159 | 11,5
KCA150NA+026042N3 4 26 [m] | 36,9 | 351|344 (333 323|31,3|304|296 (288 | 28 |272|257|242 (227 |21,1|195]| 1477 | 13,4
NPSHR [m] 4,3 4,3 4,3 4,3 4,3 4,3 4,3 4,4 4,5 4,8 54 6,3 | 10,8 | 13,1

P = Potencia suminitrada por el motor
Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:

UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas

motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"
Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de

trabajo requerido.

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

nachschlagen.

Fir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen
Die Laufrdder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori

Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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Polos
Pole
Poli
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DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
e, B B TSK.B
e S 7 BAK D .,
I mziif i | | (CATx5000mm/GRI) i
| X —* n2
i N 'w2~*
| Lo
| -~ N\
| I S VA DNm(O)/PN(P) . ‘
z2
A DNm(O)/PN(P) —
v,
Eama S
H y ’ ‘ f
—— l q2 DNa(Q)/PN(R)
r2 N%e2) @f2
DNa(Q)/PN(R) 4* i
CFP X2 ‘ o
m DNm(O)/PN(P) (CFP) * N E
; TN} \ : |
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Versién para camara seca - vertical (/R)
Fiir Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)
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Paso libre
i Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang Gewicht A B D F G H J (0] P Q R Zubehér
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] kgl [mm] BAK. TSK.A TSK.B
KCA150NL+016542N3 (4] 354,3 1208,5 662,3 405 228,8 286,2 138 1054 150 16 150 16(*) M/ 3" | M
KCA150NG+019342N3 %] 376,8 | 12085 | 6623 405 2288 286,2 138 1054 150 16 150 16(*) mn 3" | M
KCA150ND+021042N3 (%] 409,2 | 12085 | 6623 405 228,8 286,2 138 1054 150 16 150 16(*) M/ 3" | M
KCA150NA+026042N3 (4] 3824 1208,5 662,3 405 228,8 286,2 138 1054 150 16 150 16(*) M/ 3" | M
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKM/I 3" 157,5 | 12,5 35 3" 385 117 180 540 290 24 80 555 210 280 200 10 4545 | 1075,5
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKIA 205 395 600 4 22 600 650 395 - 285
TSK.B e2 f2 j2 m2 n2 q2 r2 s2 v2 w2 x2 y2 z2
TSKMB 4 14 600 650 395 315 150 220 350 285 380 522,5 | 1143,5

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

(*) Véase pagina bridas.
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Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(*) Siehe Seite de Flansche.

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermittente S3 compatibilmente con I'NPSHR

(*) Vedere pagina flange.
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K+

u
'{F"E’g 4 Polos
N oo Pole 6 D N 2 0 0
Poli
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Rodete monocanal 100 150 200 250 300 400 450 500 550 600
Einkanal-Laufrad 25 i I o - - - - - -
Girante monocanale B - 80
23 B
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Tipo 15 ] max - l-f|t
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Leitfahigkeits- ~ N
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Aufnehmer Si si 5 N | 16
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conduttivita
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Version cable (1)
Version kabel (1)

i 20
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Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 18 . 24
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 16 i == = L 22
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario [L] == [ 20
14 T
KCM200PG+011062N3 2x(4x6)x10 1x(4x1,5)x10 P | == 2 - rcv]
KW = a8 - 16
KCM200PD+015062N3 2x(4x6)x10 1x(4x1,5)x10 W] = i 14
10 |
KCM200PA+019562N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 | 1 - 12
8 e § 1 - 10
6 1

20 30 40 50 60 70 80

90 Qfi/s] 110 120 130 140 150 160 170 180

0.

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

Imp.g.p.m
400 800
1 | 1 |

20 30 40 50 60 70 80

90 Qfi/s] 110 120 130 140 150 160 170 180

1200 1600 2000
1 1 Il

T T T
600 1200

US.g.p.m

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

T T
I 1800 2400
(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [/s] 0 25 30 35 40 45 50 60 70 80 90 100 125 150 172
Py [m3/h] 0 90 108 126 144 162 180 216 252 288 324 360 450 540 |619,2
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCM200PG+011062N3 1 11 [m] 13 11,1 10,8 | 10,5 | 10,2 9,9 9,3 8,6 79 71 6,3 4,3
KCM200PD+015062N3 2 15 [m] 20,3 | 16,7 | 16,2 | 158 | 154 15 14,6 13,7 | 129 | 121 11,2 | 104 8,1 57
KCM200PA+019562N3 3 19,5 [m] 232 | 196 | 192 | 187 | 183 | 179 | 17,5 | 16,7 | 159 | 151 14,3 | 13,5 | 11,3 8,9 6,4
NPSHg [m] 3,2 3,2 3,2 3,2 3,2 3,2 3,2 3,2 3,3 3,3 3,5 4,3 6,7

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&# der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:

UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori
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Polos
Pole
Poli

6

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

100

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Auengehéuse in

Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in

Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
e, B B TSK.B
e S 7 BAK D .,
rm:‘ii I | Lud:| (CATX5000mm/GRI) ‘
j i ' i 9§ 7 T*z
Il $ |1_o dx6000mm ! O ,Wz,f‘*
I I !
| | | I
1] | Lo
: : (TUB) ! I N 4 DNm(O)/PN(P) .
NN DN(r)/PN(t) 22
| | ]
o | A ) DNm(O)/PN(P) —
t | V2
[— 1 /)
: H y ‘ ; i
i VI —— l q2 DNa(Q)/PN(R)
. r2 N%e2) @f2
Ll DNa(Q)/PN(R) ﬂ* *ﬂ‘—g(—); L
' —5—
CFP X2 .
m DNm(O)/PN(P) (CFP) * N E
’ PN \ i |
(TFKX) \er' N o
DNm(O)/PN(P) =T
Versién para camara seca - vertical (/R)
Fiir Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)
" _LLLLAILLL _ 1\10(62) o f2
£ i
IS — +
D . :
‘ n ~| £
: A J — |
A
v2
J
\
DNm(O)/PN(P) .
‘ o (62 @12
DNm(©) /PNP) [l B v T (TR ==
i i
\ ||, DNa(Q)/PN(R) : : o
9 A o ot | E
i/ 2 | 1w
i azi ¢ :
. ¥ =
' b2 j2
-
Paso libre
i Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang Gewicht A B D F G H J (e} P Q R Zubeh6r
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] kgl [mm] BAK. TSK.A TSK.B
KCM200PG+011062N3| @ 135 423,28 1280 765 455 277 345 185 11255 200 10 200 10 N/M 3" M M
KCM200PD+015062N3| @ 135 450,23 | 1280 765 455 217 345 185 11255 200 10 200 10 N/M 3" M M
KCM200PA+019562N3| @& 135 497,48 | 1280 765 455 277 345 185 11255 200 10 200 10 N/M 3" M M
BAK. a b c d © f g h i j | m n o r t y z
BAKN/M 3" 157,5 12,5 35 3" 425 117 220 595 345 24 80 623 250 380 250 10 534 1155
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKMA 290 310 600 4 22 600 650 310 - 340
TSK.B e2 f2 j2 m2 n2 q2 r2 s2 v2 w2 x2 y2 z2
TSKMB 4 14 600 650 310 420 200 220 350 340 480 594 1215

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione

continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

inter

83

patibil

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
i con I'NPSHR
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caprari

IF=

DRYWET SysTem

Polos
Pole
Poli

K+

6 DN 200

KCD200N+01106..6P

. Q [m¥h]
Rodete bicanal 100 150 200 250 300 400 450 500 550 600
Zweikanal-Laufrad 13 - - S — - - - - - -
Girante bicanale
40
1M
EEERERCEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEREE B EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEREREE R 32
9 s
N
] n | H
. T~
= [m] |, N max [f
Typ KCD200N..+...62N3 | KCD200N..+...62X3 " L ™~ FH
Tipo T~ T 74.8
T~ B
Sondas térmicas Si Si 5 T~ | N B
Temperaturfiihler Ja Ja T B 68.5 hs. 16
Sonde termiche Si Si T~ SN ™
T ™~
Sonda de e NN N
conductividad si si 3 Suy Sy g
Leitfahigkeits- N N 8
Ja Ja ™
Aufnehmer si si T~
Sonda di anEatt 2
G 20 30 40 60 70 80 90 Q[is] 110 120 130 140 150 160 170 180
Version cable (1)
Version kabel (1) 10
Cavo Versione (1)
-12
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 8 m——— =
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario e =mmmEE T~ — | 10
KCD200NL+011062N3 2x(4x6)x10 1x(4x1,5)x10
P P
KCD200NG+011062N3 2x(4x6)x10 1x(4x1,5)x10 [kw] et | [ov]
KCD200NA+011062N3 2x(4x6)x10 1x(4x1,5)x10
1 -6
|
420 30 40 60 70 80 90 Qiis] 110 120 130 140 150 160 170 180
6
5
4 i =
m] PSHH
2 |
1 i
020 30 40 60 70 80 90 Qi/s] 110 120 130 150 160 170 180
Imp.g.p.m
400 800 | 1200 1600 2000
1 T T 1 1 1 T T 1 T II
600 1200 1800 2400
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J

Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’i e’rtm(teng €
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [/s] 0 30 35 40 45 50 60 70 80 90 100 125 150 162
Py [m3/h] 0 108 126 144 162 180 216 252 288 324 360 450 540 | 583,2
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCD200NL+011062N3 1 11 [m] 5,9 5 4,8 4,6 4,4 4,3 4 3,7 3,3 3 2,5
KCD200NG+011062N3 2 1 [m] 8,1 6,4 6,2 6 5,6 53 4,9 4,4 4 2,7
KCD200NA+011062N3 3 11 [m] 11,6 8,2 8 7,6 7.2 6,9 6,5 6 47 3,1 2,3
NPSHg [m] 1,8 1,8 1,8 1,8 1,9 2 2,1 2,3 2,4 29 3,5 3,9

P = Potencia suminitrada por el motor
Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:

UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas

motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"
Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de

trabajo requerido.

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&# der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

nachschlagen.
Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen
Die Laufrader werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:

UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori
Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro

richiesto
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Poli

6

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

intermitente S3 (compatiblemente

102

con el NPSHR)

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Auengehéuse in

Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in

Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
e B B TSK.B
Pl b ‘*4—><—>‘ -
. . T BAK .~ D .
B o= - i . | (CATX5000mm/GRI)
Il $ |1_o dx6000mm ! O ,Wz,f‘*
I I ! Lo
1 1 ! L
1] | Lo
: : (TUB) ! I N 4 DNm(O)/PN(P) .
NN DN(r)/PN(t) 22
| | ]
o | A ) DNm(O)/PN(P) —
t | V2
[— 1 /)
[ H y e : i
i VI —— l q2 DNa(Q)/PN(R)
. r2 N%e2) @f2
»LJLJI DNa(Q)/PN(R) ﬂ* *ﬂ‘—g(—); L
' —5—
CFP X2 .
m DNm(O)/PN(P) c# * N E
’ PN \ i |
(TFKX) \Hm . o
ol DNm(O)/PN(P) T'v‘z ==
Versién para camara seca - vertical (/R)
Fiir Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)
" _LLLLAILLL _ 1\10(62) o f2
£ i
IS — +
D . :
‘ n ~| £
h -— " - N
A
v2
J
\
DNm(O)/PN(P) .
‘ o (62 @12
DNm(©) /PNP) [l B v T (TR ==
i i
\ ||, DNa(Q)/PN(R) : : o
9 A o ot | E
oo 2 ‘ B
i azi ¢ :
. 3 =
' b2 j2
-
Paso libre
i Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B D G H J o) P Q R Zubehér
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] kgl [mm] BAK. TSK.A TSK.B
KCD200ONL+011062N3| & 100x110 | 387,33 1259 835 550 334 170 1104,5 200 16 200 16 N/M 3" M M
KCD200NG+011062N3| & 100x110| 388,03 | 1259 835 550 334 170 1104,5 200 16 200 16 N/M 3" M M
KCD200NA+011062N3| @ 100x110 | 389,73 1259 835 550 334 170 1104,5 200 16 200 16 N/M 3" M M
BAK. a b c d © f g h i j | m n o r t y z
BAKN/M 3" 157,5 12,5 35 3" 425 117 220 595 345 24 80 623 250 380 250 10 528 1149
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKMA 290 310 600 4 22 600 650 310 - 340
TSK.B e2 f2 j2 m2 n2 q2 r2 s2 v2 w2 x2 y2 z2
TSKMB 4 14 600 650 310 420 200 220 350 340 480 573 1194

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione

continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

inter

$3 compatibil

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
i con I'NPSHR

Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved
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K+

u
& Jenergy
'\-’- Polos
DRYWeT SysTem Pole
Poli
. Q [m*h
Rodete bicanal 200 300 400 500 t ! 700 800 900 1000
Zweikanal-Laufrad 26 - - - - - - - - - - - - -
Girante bicanale | 80
24 [~
22 72
20 I 64
18 . ~.
56
16 i n
max 9 - 48
14 1
Tipo . =751 H
Typ KCD20ON..+..42N3 | KCD20ON..+...42X3 i ; " [f
Tipo 1
10 - 32
Sondas térmicas Si Si = 7
Temperaturfiihler Ja Ja 8 58.1
Sonde termiche Si Si = 24
6
Sonda de 16
conductividad 3 \ 4
Leitfahigkeits- el B S
Ja Ja T8
Aufnehmer Si si 2 4
Sonda di
AN 0
G 40 60 80 100 120 140 Q[/s] 180 200 220 240 260 280
Version cable (1)
Version kabel (1) 26
Cavo Versione (1) 1 = = 34
24 32
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar a1 3
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 22
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario 20 28
W P
3 -
P = s (0]
KCD200NL+016542N3 2x(4x6)x10 1x(4x1,5)x10 kW] [ o
KCD200NG+019342N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 16 22
20
KCD200ND+021042N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 14 }1 [ 18
T
I
KCD200NA+026042N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 240 60 80 100 120 140  Qfi)s] 180 200 220 240 260 280
10
8 —
6 == i NPSH ]
[m]
2
040 60 80 100 120 140 Q[l/s] 180 200 220 240 260 280
Imp.g.p.m
800 1600 2400 3200
1 | 1 | 1 | 1
T | T | T | T | T
800 1600 2400 3200 4000
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’i e’rtm(teng €
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [/s] 0 60 70 80 90 100 125 150 175 200 225 250 270
Py [m3/h] 0 216 252 288 324 360 450 540 630 720 810 900 972
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCD200NL+016542N3 1 16,5 [m] 12,9 10 9,5 9 8,6 8,1 6,9 54 3,6
KCD200NG+019342N3 2 19,3 [m] 18 14,2 13,6 13 12,4 | 119 | 104 8,8 7 4,9 2,9
KCD200ND+021042N3 3 21 [m] 20,1 14,9 | 14,2 | 13,6 13 11,6 10 8,1 6 3,8
KCD200NA+026042N3 4 26 [m] 24,9 | 18,1 17,6 17 16,5 | 159 | 145 | 129 1 8,7 6,1 3,7 2
NPSHR [m] 3,2 3,3 3,4 3,7 41 4,7 54 6,1 7

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

"Caracteristicas

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de

trabajo requerido.

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

nachschlagen.

Fir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen
Die Laufrdder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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KCD200N
(4)P

Polos
Pole
Poli

4

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
«~e,.. B B TSK.B
e S 7 BAK D .,
I mzii xr i | | (CATx5000mm/GRI) i
| X 4# n2
i SNG W2 *
| Lo
| -~ N\
| I S VA DNm(O)/PN(P) . ‘
z2
A DNm(O)/PN(P) —
v,
Eama S
H y ’ ‘ f
—— l q2 DNa(Q)/PN(R)
r2 N%e2) @f2
DNa(Q)/PN(R) 4* i
CFP X2 ‘ o
m DNm(O)/PN(P) (CFP) * N E
’ PN \ i |
(TFKX) \Hm . L
o ¥ DNm(O)/PN(P) TVZ ==
Versién para camara seca - vertical (/R)
Fiir Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)
" _LLLLAILLL _ 1\10(62) o f2
£ i
1S S —
D . :
‘ n ~| £
: A J — |
A
v2
J
\
DNm(O)/PN(P) .
‘ o (62 @12
DNm(©) /PNP) [l B v T (TR ==
i i
\ ||, DNa(Q)/PN(R) : : o
9 A o ot | E
oo 2 ‘ B
i azi ¢ :
. ¥ =
' b2 j2
-
Paso libre
i Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang Gewicht A B D F G H J (0] P Q R Zubehér
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] [kal [mm] BAK. | TSK.A | TSKB
KCD200NL+016542N3| & 100x110 [ 374,05 1259 835 550 236 334 170 1104,5 200 16 200 16 N/M 3" M M
KCD200NG+019342N3| & 100x110| 396,63 1259 835 550 236 334 170 1104,5 200 16 200 16 N/M 3" M M
KCD200ND+021042N3| & 100x110 | 421,23 1259 835 550 236 334 170 1104,5 200 16 200 16 N/M 3" M M
KCD200NA+026042N3| @ 100x110 | 404,93 1259 835 550 236 334 170 1104,5 200 16 200 16 N/M 3" M M
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKN/M 3" 157,5 | 12,5 35 3" 425 117 220 595 345 24 80 623 250 380 250 10 528 1149
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSKMA 290 310 600 4 22 600 650 310 - 340
TSK.B e2 f2 j2 m2 n2 q2 r2 s2 v2 w2 x2 y2 z2
TSKMB 4 14 600 650 310 420 200 220 350 340 480 573 1194

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)
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Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(3) z=Immersione minima per moto

re senza mantello in funzione

continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR
y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione

intermittente S3 compatibilmente c

on I'NPSHR

Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved
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K+

u
'{F"E’gy Polos
N e Pole 6 D N 2 50
Poli
. Q [m¥h]
Rodete bicanal 200 300 400 500 600 800 900 1000 1100 1200
Zweikanal-Laufrad 17 - - - - - - - - - - - - -
Girante bicanale
15 | 48
<
13 77777755<:7777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777*
N - 40
™
™N
1" N
N
n
. max ¢ 32
Tipo im [ 1 >~ H
Typ KCD250P..+...62N3 | KCD250P..+...62X3 ™. PR 8.7
Tipo N H
7 ™ 1 ™N [ﬂ]
Sondas térmicas Si Si R IRSNANER ™
Temperaturfihler Ja Ja = N N
Sonde termiche Si Si
Sonda de
conductividad . .
Leitfahigkeits- d Sl
Ja Ja
Aufnehmer si si
Sonda di
e 140 60 80 100 120 140 160 180 QIl/s] 220 240 260 280 300 320 340

Version cable (1)

Version kabel (1) 20 T
Cavo Versione (1) LH } I 26
18 i L 24
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 16 22
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario L 20
P
KCD250PI+011062N3 2x(4x6)x10 1x(4x1,5)x10 [kw] Bl i =SSSGEN -
2
KCD250PD+015062N3 2x(4x6)x10 1x(4x1,5)x10 12 16
- 14
KCD250PA+019562N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 10 L
1 -12
I
8

40 60 80 100 120 140 1

60 180 QIl/s] 220 240 260 280 300 320 340

12

10

8

[m]

SH

4

2

040 60 80 100 120 140 1

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

Imp.g.p.m
800 | 1600
1 1

NP
i
I
-
00 320 340

60 180 QIl/s] 220 240 260 280 3

2400 3200
1

4000
1 1

T T
1000 2000

US.g.p.m

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

T T T
3000 4000 5000

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’i e’rtm(teng €
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [/s] 0 70 80 90 100 125 150 175 200 225 250 275 300 305
Py [m3/h] 0 252 288 324 360 450 540 630 720 810 900 990 | 1080 | 1098
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCD250PI+011062N3 1 11 [m] 8,4 6,4 6,1 5,8 5,6 4,9 4 3,1 2,1
KCD250PD+015062N3 2 15 [m] 11,4 9,4 9,1 8,8 8,5 7.7 6,8 58 4,7 3,5 2,2
KCD250PA+019562N3 3 19,5 [m] 15 13,1 12,7 | 123 | 11,9 | 10,8 9,8 8,7 7,6 6,4 51 3,8 25 2,2
NPSHg [m] 2,9 2,9 3 3 3,1 3,2 3,5 3,8 4,3 51 6,3 7,9

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&# der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen

Die Laufrader werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

intermitente S3 (compatiblemente

106

con el NPSHR)

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Auengehéuse in

Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in

Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

inter

$3 compatibil

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
e B B TSK.B
Bb ‘*4—><—>‘ -
. . T BAK .~ D .
- == - — | — i . | (CATX5000mm/GRl)
e ot
Il $ |1_o dx6000mm ! O ,Wz,f‘*
I I !
| | | I
1] | Lo
: : (TUB) ! I N 4 DNm(O)/PN(P) .
NN DN(r)/PN(t) 22
| | ]
o | A ) DNm(O)/PN(P) —
t | V2
[— 1 /)
: H y ‘ ; i
i VI —— l q2 DNa(Q)/PN(R)
. r2 N%e2) @f2
»LJLJI DNa(Q)/PN(R) ﬂ* *ﬂ‘—g(—); L
' —5—
CFP X2 .
m DNm(O)/PN(P) c# * N E
’ PN \ i |
ol DNm(O)/PN(P) T'v‘z =
Versién para camara seca - vertical (/R)
Fiir Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)
" _LLLLAILLL _ 1\10(62) o f2
£ i
IS — +
D . :
‘ n ~| £
: A J — |
A
v2
J
\
DNm(O)/PN(P) .
‘ o (62 @12
DNm(©) /PNP) [l B v T (TR ==
i i
\ ||, DNa(Q)/PN(R) : : o
9 A o ot | E
oo 2 ‘ B
i azi ¢ :
. ¥ =
' b2 j2
-
Paso libre
i Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang Gewicht A B D F G H J (0] P Q R Zubehér
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] kgl [mm] BAK. TSK.A TSK.B
KCD250P1+011062N3| & 115x130 | 412,83 1305 843 500 282 404 200 1150,5 250 10 250 10 300/250 3" 250 250
KCD250PD+015062N3| & 115x130 | 477,83 | 1305 843 500 282 404 200 1150,5 250 10 250 10 [300/250 3"| 250 250
KCD250PA+019562N3| @ 115x130 | 524,33 | 1305 843 500 282 404 200 1150,5 250 10 250 10 [300/250 3" 250 250
BAK. a b c d © f g h i j | m n o r t y z
BAK300/250 3" 157,5 12,5 35 3" 450 117 245 700 400 24 85 673 310 425 300 10 599 1220
TSK.A a2 b2 c2 e2 f2 j2 m2 n2 v2 w2
TSK250A 215 385 600 4 22 600 650 385 - 395
TSK.B e2 f2 j2 m2 n2 q2 r2 s2 v2 w2 x2 y2 z2
TSK250B 4 14 600 650 385 525 250 220 350 395 575 619 1240

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
i con I'NPSHR
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Accesorios
Zubehor
Accessori
Se ofrecen ademas: tirafondos; reguladores de nivel y cuadros AuBerdem lieferbar: Ankerschrauben, Niveauschalter und Sono inoltre disponibili: tirafondi, regolatori di livello e quadri
eléctricos Schaltkasten elettrici
Base para acoplamiento automatico (*) Pesp Electrobomba tipo
Automatischer KupplungsfuBkriimmer Tipo A B Gewicht Elektropumpe Typ
* Typ Peso Elettropompa tipo
Piede di accoppiamento automatico Tipo UNI UNI
* DN PN DN PN [Kg] | KCW100N | KCM100N | KCA100N | KCM150N | KCA150N | KCM200P | KCD200ON | KCD250P
A BAK100 2" 100 | 16 | 100 | 16 21 - ® (4P) - - - = o -
g T BAK300/250 3" | 300 | 10 | 250 | 10 160 - - - - - - - °
{ BAKG2' | 100 | 16 | 100 | 16 | 30 . ® (2P ° ; ; . ; )
‘\ B BAKM/I 3" 200 [ 10 | 150 | 16 88 - - - ° [ - - -
* BAKN/M 3" 250 [ 10 | 200 | 10 132 - - - - - () ° o

(*) = Con: (*) = Komplett mit: (*) = Completo di:
Abrazadera cuerpo de impulsion (fundicién modular) Pumpengehéusebligel (Sphdrogul3) Staffa corpo premente (ghisa sferoidale)
Soporte para tubos de guia (acero inoxidable) Obere Fiihrungsrohrbefestigung (Edelstahl) Staffa per tubi guida (acciaio inox)
Piezas menores Kleinteile Minuteria
Tubos guia (*) (acero galvanizado en Peso Electrobomba tipo
caliente) Tfiew Gewicht Elektropumpe Typ
Fihrungsrohre (*) (feuerverzinkter T}Bp Peso Elettropompa tipo
Stahl) 5
Lo A Tipo
Tubi guida (*) (?:0;3'0 zincato a p [Kal KCW100N KCM100N KCA100N KCM150N KCA150N KCM200P KCD200N KCD250P
caldo
TUB 2" 21 ° ° ° = a - R -
TUB 3" 51 - - - [ ° [ [ [
(*) = Opcional: acero inoxidable (*) = Auf Wunsch: Edelstahl (*) = Su richiesta: acciaio inox
. e . CauAc;aI max Longitud Electrobomba tipo
Kit Cadena y mgsquetqn £ ) Tipo Belasg));rkeit Lénge Elektropumpe Typ
Kette und Schéckel Kit (%) Typ Lunghezza Elettropompa tipo
Kit Catena e Grillo (*) Tipo Portata max
[Kg] [m] KCW100N | KCM100N [ KCA100N | KCM150N | KCA150N | KCM200P | KCD200N | KCD250P
CATD.14/
CAT GRLD.16 20 5 . o . o . . o .
GRI
(*) = Opcional: acero inoxidable (*) = Auf Wunsch: Edelstahl (*) = Su richiesta: acciaio inox
Estructura de soporte (acero Peso Electrobomba tipo
galvanizado en caliente) Tipo Gewicht Elektropumpe Typ
Stiitzgestell (feuerverzinkter Stahl) Typ Peso Elettropompa tipo
Telaio di sostegno (acciaio zincato a Tipo
caldo) [Kg] KCW100N KCM100N KCA100N KCM150N KCA150N KCM200P KCD200N KCD250P
TSKMB 20 - ® (4P) ° o ° () ° -
/—\ TSK100B/N| 18 ° o (2P) - - - - - -
L y TSK250B 22 - - - = o - - °
Curva con brida portatubo (acero Peso Electrobomba tipo
galvanizado) Tipo Gewicht Elektropumpe Typ
Flanschbogen fiir Schlauchanschlu3 Tp Peso Elettropompa tipo
(feuerverzinkter Stahl) Ti};; F:)
Curva flangiata portagomma [Ka]l KCW100N KCM100N KCA100N KCM150N KCA150N KCM200P KCD200N KCD250P
(acciaio zincato a caldo)
CFP100 9 ° () ° = = > o -
CFP150 18 - - - [ ° - - -
CFP200 30 - - = - - ° ° _
CFP250 51 - - - - - - - °
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Accesorios
Zubeh6r
Accessori
Estructura de soporte (acero Pesp Electrobomba tipo
galvanizado en caliente) Tipo A B Gewicht Elektropumpe Typ
Stiitzgestell (feuerverzinkter Stahl) Typ Peso Elettropompa tipo
Telaio di sostegno (acciaio zincato a Tipo UNI UNI
caldo) DN PN DN PN [Kg] | KCW100N | KCM100N | KCA100N | KCM150N | KCA150N [ KCM200P | KCD200ON | KCD250P
A TSKIA 150 | 16 [ 150 | 16 50 - ® (4P) [ ] ) = o o
" ‘ ‘ TSKMA | 200 | 10 | 200 | 10 | 70 - - ; ; . . . )
| —7
I TSK100A | 100 [ 16 | 100 | 16 34 (] ® (2P) - - - - o -
— I
—1F TSK250A | 250 | 10 | 250 | 10 85 - - - - - - . °
(*) = Versién para cdmara seca (*) = Fiir Trockeninstallation (*) = Esecuzione per camera asciutta
Curva embridada (acero galvanizado) Peso Electrobomba tipo
Flanschkriimmer (feuerverzinkter Tipo A B Gewicht Elektropumpe Typ
Stahl) Typ Peso Elettropompa tipo
Curva flangiata (acciaio zincato a Tipo UNI UNI
caldo) DN PN DN PN [Kg] KCW100N | KCM100N | KCA100N [ KCM150N [ KCA150N [ KCM200P | KCD200N | KCD250P
A CFK100 | 100 | 16 [ 100 | 16 12 ] [ ] () - S S o o
>
" ‘ CFK150 | 150 | 16 | 150 | 16 | 255 ; ; ; . o ; . .
CFK200 [ 200 | 10 | 200 | 10 31 - - - - - ° Y -
T CFK250 | 250 | 10 | 250 | 10 43,5 - - - - - - - °
B,
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Caracteristicas motores a 50 Hz (*N/X)
Merkmale der 50 Hz - Motoren (*N/X)
Caratteristiche motori a 50 Hz (*N/X)

K+

DN 100-250

Potencia motor Consumo Arranque directo2 © § [
Motor-leistung Stromaufnahme 0cs Direktes Starten2 8s§ o= g
Potenza motore Assorbimento 58Q Avviamento diretto2 £ 38 28s
£535 8o € ENE
% g 3 E £38
) Saoc . €38 8¢
Polos Motor tipo gL g (Estandar) TS o=
Pole Motor Typ Py Py IN (400V) ] (Standard) ® < S o2 'g
Poli Motore tipo <q3 (Standard) Xu N 3o3
< === 58¢
(5] (U]
Directo
[kW] [A] Is/In Direktes Y-A No. S3 [%]
Diretto
KC01106..N180.. 12,27 1 23,8 6,4 [ [ 15 -
KC01106..P180.. 12,27 1 23,8 6,4 [ [ 15 -

6
KC01506..P180.. 16,68 15 33 6,5 [ [ 10 -
KC01956..P200.. 21,15 19,5 40,2 6,5 [ [ 10 -
KC01654..N180.. 18 16,5 31,2 52 [ [ 10 -
KC01934..N180.. 21 19,3 38,8 6,2 [ [ 10 -

4 KC02104..N180.. 22,75 21 39 6,5 [ [ 10 -
KC02304..N180.. 25 23 42,4 6 [ [ 10 -
KC02604..N180.. 28,17 26 472 54 ° ° 10 -
KC02602..N180.. 28,26 26 44,6 89 ° ° 10 -

2
KC03502..N180.. 378 35 57,8 87 ° ° 10 -

*N = Versién estandard

*X = Version antideflagrante

P4 = Potencia absorbida motor

P2 = Potencia suminitrada por el motor
IN = Potencia suministrada motor

Ig = Corriente de arranque
- Las electrobombas pueden funcionar en servicio continuo S1 con

motor sumergido, en servicio intermitente S3 (ver relativos grados de
intermitencia en la tabla) con motor no sumergido.

El servicio S3 indica un funcionamiento intermitente con ciclos iguales
de 10 minutos de los que se sefialan los minutos del ciclo en el que el
motor puede funcionar (Ej.: S3 = 25% el funcionamiento esta
compuesto de una secuencia repetitiva de 2,5 min. de funcionamiento

y de 7,5 min. de parada). Ver norma CEI EN 60034-1.

- Los motores electricos estan previstos para ser alimentados a las
siguientes tensiones nominales de red: 400V +10% estandar; 230V

+10% sobre demanda.

Tensiones distintas bajo pedido.

*N = Standard Version

*X = Ex-geschiitzer Version

P4 = Vom Motor aufgenommene Leistung

P3 = Abgabeleistung Motor

IN = Vom Motor abgegebene Leistung

Ig = Anlaufstrom

- Die Elektropumpen sind mit untergetauchtem Motor fiir den
Dauerbetrieb S1 und mit nicht untergetauchtem Motor fiir den
Aussetzbetrieb S3 (vgl. Grad des Aussetzbetriebs in der Tabelle)

geeignet.

Die Betriebsart S3 steht fiir Aussetzbetrieb, der sich aus Zyklen von je
10 Minuten Dauer zusammensetzt, von denen die Minuten des Zyklus

*N = Versione standard

*X = Versione antideflagrante
P4 = Potenza assorbita motore
P2 = Potenza resa dal motore
Iy = Corrente nominale

Ig = Corrente di avviamento

- Le elettrop

sono atte a fi

e in servizio continuo S1

con motore immerso, in servizio intermittente S3 con motore non

immerso (vedi relativi gradi di intermittenza nella tabella).

Il servizio S3 sta ad indicare un funzionamento intermittente

composto da cicli tutti uguali di 10 minuti di cui si indicano i
minuti del ciclo in cui il motore puo funzionare (Es. : S3 = 25% il
i é dauna

angegeben werden, in denen der Motor laufen kann (Bsp.: S3 = 25%). e

Der Betrieb setzt sich aus einer Sequenz zusammen, in der sich 2,5

min Betrieb und 7,5 min Pause wiederholen. Vgl. Norm CEI EN 60034- EN 60034-1.

1.

- Die Elektromotoren sind vorgesehen fiir folgende Spannungen: 400

V + 10% Standard; 230 V + 10% auf Wunsch.

Andere Spannungen auf Wunsch.

ripetitiva di 2,5

minuti di funzionamento e di 7,5 minuti di sosta). Vedi norma CEIl

- I motori elettrici sono previsti per essere alimentati alle seguenti

tensioni nominali di rete: 400 V + 10% standard; 230 V£ 10% a

richiesta.

Tensioni diverse su richiesta.
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D N 1 50 ) 3 5 0 Campo de prestaciones
KCM150R(N) oo
KCM250R(N)
KCM250Z(N)
KCD300R(N)
KCD300Z(N)
KCD350R(N)

Q [m®h]
4 5 67810 15 20 30 40 5060 80 200 300 500 700 1000

2000

80 il I I I R Y B B A | I I T N A A N A

75

- 240

70

65 - 1 \\

- 200

50 >

- 160

H [m] 40 S
35

15 S .

10 \ \

—_— = - P [ S ————

H [ft]
- 120

- 80

- 40

1 2 3 4 5678910 20 40 5060 80 100 200 300

Q[1/s]

[Imp.g.p.m.] 20 30 100 200 300 400 600 1000 2000 3000 5000
| |

0

500 700 1000

9000 10000

[US.g.p.m.] 20 30 100 200 300 500 700 1000 2000 3000 5000 7000 10000
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caprari]

Serie - Baureihe - Serie

DN 150350
]
]
Ejemplificacion sigla electrobomba
Erklérung der Typenbezeichnung der Elektropumpe

Esemplificazione sigla elettropompa KCM150R(N)
KCM250R(N)
KCM250Z(N)
KCD300R(N)
KCD300Z(N)
KCD350R(N)

En comun con sigla motor
Gemeincode mit motorbezeichnung
Comunanze con sigla motore

50 Hz

Rodete: monocanal "M" - Bicanal "D"
Laufrad: Einkanal-Version "M" - Zweikanal "D"

Girante: monocanale "M"; bicanale “D”

Tamafio parte hidraulica (DNm)
BaugréBe der hydraulischen Teile (DNm)
Grandezza parte idraulica (DNm)

Dimensién embridamiento motor eléctrico
FlanschgréBe Elektromotor

Grandezza flangiatura motore elettrico

Reduccién rodete - Laufraddurchmesser- Riduzione girante

Cadigo potencia suministrada por el motor
Abgabelleistung Motor Code
Codice potenza resa motore

Numero polos - Polzahl - Numero poli

Baudaten elektrischer Drehstrommotor, Isolierstoffklasse F, Schutzart IP68-IEC

1 = 400 (380-415) V-Y

I | |
A
\ %

B

] loz10 |[ 4 ||

[« <] mu 2+ [oms0] o [o [ W |1 i [omem]
mETEE o] o [s] | 5]
30 e 0420

L

[0 |
M
N
(o]
P
T
v

[w ]

Caracteristicas de fabricacion del motor eléctrico trifasico, clase de aislamiento F, grado de proteccion IP68-IEC
Caratteristiche costruttive motore elettrico trifase, classe di isolamento F, grado di protezione IP68-IEC
3 =230 (220-240) V-A / 400 (380-415) V-Y
4 =230 (220-240) V-A S = Especiales - Spezialausfiihrung - Speciali

2 = 400 (380-415) V-A / 700 (660-720) V-Y

Electrobomba estandar: (N);
Standard Elektropumpe: (N);
Elettropompa standard: (N)

Cadigo generacional - Zeugunscode - Codice generazionale

Especialidades diferentes - Verschiedene Spezialitét -

Specialita varie
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KCM250Z(N)
KCD300Z(N)
KCD350R(N)..8P

caprari

Fabricacion y materiales
Konstruktion und Werkstoffe
Costruzione e materiali

25
5
1 4
2
,,,,,,,,,,,, —
N
Pos. Numero Material Bezeichnung Werkstoffe Nomenclatura Materiale

1 |Cuerpo impulsién Hierro fundido Druckgehéuse Grauguss Corpo mandata Ghisa grigia

2 |Rodete Hierro fundido Laufrad Grauguss Girante Ghisa grigia

3 |Anillo alojam. rodete Acero/Goma Spaltring Stahl/Gummi Anello sede girante Acciaio/Gomma

4 |Cierre mecanico lado bomba Carburo de silicio/ Mech. Dichtring pumpseitig Siliziumkarbid/ Tenuta meccanica lato pompa Carburo di silicio/

carburo de silicio ’ siliziumkarbid carburo di silicio

5 |Soporte cojinete Fundicion esferoidal  |Lagergehéduse Spharoguss Supporto cuscinetto Ghisa sferoidale

6 |Caja aceite Hierro fundido Oltrennkammer Grauguss Scatola olio Ghisa grigia

7e |Camisa Acero inox Gehause Rostfreier edelstahl Mantello Acciaio inox

8 |Tapa cabezal Hierro fundido Kopfdeckel Grauguss Coperchio testata Ghisa grigia
1%; Tubo de refrigeracion Acero inox/PTFE Kiihlrohr ".‘z%sztgeler Sttty Tubo di raffreddamento Acciaio inox/PTFE

11 - 12|Sujeta-cable Hierro fundido Kabelverschraubung Grauguss Pressacavo Ghisa grigia

13 |Manilla Acero inox Griff Rostfreier edelstahl Manigli Acciaio inox

14 |Carcasa motor Hierro fundido Motorgehéduse Grauguss Carcassa motore Ghisa grigia

15 |Estator Chapa magnética Stator Elektroblech Statore Lamierino magnetico|
16 |Rotor Chapa magnética Rotor Elektroblech Rotore Lamierino magnetico
17 |Eje Acero inox Welle Rostfreier edelstahl Albero Acciaio inox

18 |Sonda de conductividad - Leitfahigkeitsaufnehmer - Sonda di conduttivita -

22 |Cable redondo de alimentacion - Rundes Speisekabel - Cavo tondo di alimentazione -

23 |Cable redondo auxiliar - Rundes Zusatzkabe - Cavo tondo ausiliario -

25 |Cierre mecanico lado motor Acero inox/grafito Mech. Dichtring motorseitig g‘:asft;re'er SelEtsEtily Tenuta meccanica lato motore Acciaio inox/grafite

e Componentes sistema de refrigeracion (Version ../R)

Tornillos y tuercas acero inox

112

e Komponenten des Kiihlsystems (Version ../R)
Schrauben und Muttern aus rostfreiem Edelstahl
Comercializado version con rodetes de acero inoxidable AISI 316. Erhdéltlich ausfiihrung mit laufréddern aus rostfreiem edelstahl Disponibile versione con girante in acciaio inox AISI 316.

AISI 316.

o Componenti sistema di raffreddamento (Versione .../R)

Viti e dadi in acciaio inox
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K+
DN 150+350

Fabricacion y materiales
Konstruktion und Werkstoffe
Costruzione e materiali

19

22

KCM150R(N)
KCM250R(N)
KCD300R(N)

KCD350R(N)..6P

\
A7
——r

Versione .../R
Version .../R

Pos. Numero Material Bezeichnung Werkstoffe Nomenclatura Materiale
1 [Cuerpo impulsion Hierro fundido Druckgehéuse Grauguss Corpo mandata Ghisa grigia
2 |Rodete Hierro fundido Laufrad Grauguss Girante Ghisa grigia
3 [Anillo alojam. rodete Acero/Goma Spaltring Stahl/Gummi Anello sede girante Acciaio/Gomma
4 |[Sonda de conductividad - Leitfahigkeitsaufnehmer - Sonda di conduttivita -
5 |Cierre mecanico lado bomba Acero inox/grafito Mech. Dichtring pumpseitig gg:ft;;reler SRSl Tenuta meccanica lato pompa Acciaio inox/grafite
6 |Brida porta cierre mecanico Fundicion esferoidal  |Flansch fiir Gleitringdichtung Spharoguss Flangia porta tenuta meccanica Ghisa sferoidale
7 |Soporte cojinete Hierro fundido Lagergehéduse Grauguss Supporto cuscinetto Ghisa grigia
8 |Caja aceite Hierro fundido Oltrennkammer Grauguss Scatola olio Ghisa grigia
9 [Manilla Acero inox Griff Rostfreier edelstahl Maniglia Acciaio inox
10 |Carcasa motor Hierro fundido Motorgehéduse Grauguss Carcassa motore Ghisa grigia
11 |Estator Chapa magnética Stator Elektroblech Statore Lamierino magnetico|
12 |Eje con rotor g(:;r:étrilg:/Chapa Welle mit Laufer Eﬁjggggf: elstahl/ Albero completo di rotore C:::;In‘-)irlgor:lagnetico
13e |Brida porta cierre mecanico Fundicion esferoidal  |Flansch fiir Gleitringdichtung Spharoguss Flangia porta tenuta meccanica Ghisa sferoidale
14e (Separador Hierro fundido Hiilse Grauguss Distributore Ghisa grigia
16 |Cierre mecanico lado motor Ceramica/grafito Mech. Dichtring motorseitig Keramik/Grafit Tenuta meccanica lato motore Ceramicalgrafite
19 |Sujeta-cable Hierro fundido Kabelverschraubung Grauguss Pressacavo Ghisa grigia
20 (Cable redondo de alimentacion - Rundes Speisekabel - Cavo tondo di alimentazione -
22 |Tapa cabezal Hierro fundido Kopfdeckel Grauguss Coperchio testata Ghisa grigia

e Componentes sistema de refrigeracion (Version ../R)
Tornillos y tuercas acero inox

Comercializado version con rodetes de acero inoxidable AISI 316.

e Komponenten des Kiihlsystems (Version ../R)
Schrauben und Muttern aus rostfreiem Edelstahl

® Componenti sistema di raffreddamento (Versione .../R)
Viti e dadi in acciaio inox

Erhéltlich ausfiihrung mit laufrddern aus rostfreiem edelstahl Disponibile versione con girante in acciaio inox AlSI 316.

AISI 316.
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K+

u
& Jenergy p
olos
caprari| ks % 4 DN 150
Poli
Q [m*h
Rodete monocanal 0 100 200 il 400 500 600 700
Einkanal-Laufrad 65 [ - - - . - . - . - . - .
Girante monocanale ",
200
55 s, a -
N
N ™ ~ L
45 o ] 150
R ] ™~
S = -
Tipo ~ N ~ max 7% L
~N N =l 1
Typ KCM150R..+...42N3 (m] 1 g '~ 72.1
Tipo ™~ ™~ ™~ 2 H
1 = N ™ [ft]
Sondas térmicas Si ™~ I~ 73.41 N
Temperaturfiihler Ja 25 ™~
Sonde termiche Si ™~ 7~ ™
N ™~ =
Sonda de P ~ A
conductividad N ~N B I 50
Leitfahigkeits- Si 15 N d
Ja .| I
Aufnehmer Si SQR
Sonda di 1
conduttivita i
5 0 20 40 60 80 Q[i/s] 120 140 160 180 200
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 70
90
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 60 L] 7 80
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel o —— |
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario ] —— 70
50 == = T 3
KCM150RL+034042N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 = ] F 1
P — [ - | [ev
KCM150RG+042042N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 [kw] = = L 50
1 L
KCM150RD+051042N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 30 — T 40
KCM150RA+062042N3 2x(4x16)x10 1x(4x1,5)x10 30
20 0 20 40 60 80 Q[l/s] 120 140 160 180 200
16
12
[m] =TT TRESH
4 i T‘
|
0 0 20 40 60 80 Q[i/s] 120 140 160 180 200
Imp.g.p.m
0 600 1200 1800 2400
1 | 1 | 1 1 | 1
I | T | T | T | T | T
0 600 1200 1800 2400 3000
US.g.p.m
(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x (1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
cable [m] - Cable NSSHOU-J Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta
Potencia motor B Caudal
. Motor-leistung Férdermenge
Electrobomba tipo Curva Potenza Portata
Elektropumpe typ Kurve motore  [s)| o [ 10 [ 15[ 20 [ 25 [ 30 [ 35 [ 40 [ 45 [ 50 [ 60 [ 70 | 80 | 90 [ 100 [ 125 [ 150 | 175 [ 182
Elettropompa tipo Curva
3
Py [r:]l 0 36 | 54 | 72 | 90 | 108 | 126 | 144 | 162 | 180 | 216 | 252 | 288 | 324 | 360 | 450 | 540 | 630 [655,2
Altura de carga
(N°) [kw] Férderh6e
Prevalenza
KCM150RL+034042N3 1 34 [m] | 46,4 36,7 [ 355|343 (33,2]322(30,3|286|269]|252(235]|19,1 143 | 91
KCM150RG+042042N3 2 42 [m] | 46,5 | 44,6 | 43,6 | 42,7 | 41,8 | 40,8 | 39,9 | 39 |38,1|37,2|355(33,8(323(308(292| 25 | 20 | 145
KCM150RD+051042N3 &) 51 [m] | 59 47,2 | 46 | 44,9 |43,8 42,7 |40,7 389|371 354 |337|292|237]|169
KCM150RA+062042N3 4 62 [m] | 62,4 55,8 | 54,2 52,7 [51,3|50,1|48,9 (479|459 |44,2 (426|409 |39,2(345(289|221[199
NPSHg [m] 26 |26 | 25|25 |25 |25|25|25|25)|26|27)|29]|37]58](98]11,1

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:

UNI/ISO 9906 Nivel 3B

(2) Para los modelos en version antideflagrante KCM150R(X)
Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas

motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories”

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&f der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

(2) Explosionshemmend Version, priifen Sie KCM150R(X)
Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

(2) Versione antideflagrante vedere KCM150R(X)

Per accessori vedere pagina accessori

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
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KCM150R &° 4 s Caprarl

(N)

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
b . C.. B 2 B

a.a, 2 L ) " BAK St TSK.B/R
| | | ! | W. i
3 _(*:‘ii — i . | (CATx5000mm/GRI) .

T e T

! 1| .o dx6000mm | (CFK...) n2

g | B &

T ! e :

| (TUB) | —Y! DNm(O)PN(P) '~

I | DN(r)/PN(t)

IHN|

] —T— z

h 177

lled DNa(Q)/PN(R

[ # N
‘—d‘ DNm(O)/PN(P) DNm(O)/PN(P) 3G
(TFRX)_ A ) i

2

Versién para camara seca - vertical (/R)
Fiir Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)

72304 1
f—

(CFK) TSK.A/R

?
f

év%nZ 5 ;g?;;

- S D 1,5m min
1% \ A
DNm(O) / PN(P) - L A
\
‘ N°(e2) @ 2
\ N St Sty
\, i
DNm(O) / PN(P) | | = ’iw:f T
i = - —i2j2 k2
H * Eﬂ i J
c2 —{=—| - J l
==l -
oo
[ dz2 92
a2
Y [ ‘ h2 (TFKX)
B
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B D F G H J 0] P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] kgl [mm] BAK. | TSK.AIR| TSK.B/R
KCM150RL+034042N3| @ 102 712 1569 825 500 305 365 195 - 150 16 150 16 M/ 3" - 150
KCM150RL+034042N3/R| @ 102 750,3 1569 825 500 305 365 195 1335 150 16 150 16 M/ 3" 150 -
KCM150RG+042042N3| @& 102 7154 1569 825 500 305 365 195 - 150 16 150 16 M/ 3" - 150
KCM150RG+042042N3/R| @ 102 753,7 1569 825 500 305 365 195 1335 150 16 150 16 M/ 3" 150 -
KCM150RD+051042N3| @ 102 748 1569 825 500 305 365 195 = 150 16 150 16 M/ 3" = 150
KCM150RD+051042N3/R| @ 102 786,3 1569 825 500 305 365 195 1335 150 16 150 16 M/ 3" 150 -
KCM150RA+062042N3| @ 102 802 1623 825 500 305 365 195 - 150 16 150 16 M/ 3" - 150
KCM150RA+062042N3/R| @ 102 840,3 1623 825 500 305 365 195 1389 150 16 150 16 M/ 3" 150 -
BAK. a b c d e f g h i j | m n o r t y z
BAKM/I 3" 1575 | 12,5 35 3" 385 17 180 540 290 24 80 555 210 280 200 10 472 1292
TSK.AIR a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK150A/R 285 395 280 400 6 22 850 1000 740 935 1000 395 285
TSK.B/IR n2 q2 r2 s2 t2 u2 w2 x2 y2 z2
TSK150B/R 395 315 150 280 1000 1000 285 380 657 1477
(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento  (3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBengehéuse in (3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR) Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR) continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR
y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR) Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR) intermi S3 patibil con I'NPSHR
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K+

u
Polos
= 8 DN 250
Poli
Q [m/h]
Rodete monocanal 100 200 300 400 600 700 800 900
Einkanal-Laufrad 22 - - - - - - - - - - - - 72
Girante monocanale
20 0 64
18
— 56
=
16 ~
14 0 i 8
™ max %
|
Tipo 12 = 40
Typ KCM250Z..+...82N1 H
Tipo
ip m B Ff'ﬂ
- X N
Sondas térmicas Si s
Temperaturfiihler Ja L 24
Sonde termiche Si
6
Sonda de 16
conductividad Si 4
Leitfahigkeits- Ja
Aufnehmer si 2 8
Sonda di 1
conduttivita :
020 40 60 80 100 120 Q [l/s] 160 180 200 220 240 260
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 22
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 28
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 20 —— ~
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario I~ I 26
1
1
KCM250ZA+021082N1 2x(4x6)x10 1x(5x1,5)x10 [kV\r] ~\ | P
-~ [ev]
! A)
16 = 22
- 20
1420 40 60 80 100 120 Q[l/s] 160 180 200 220 240 260
20
16
12
[m] = SH-
‘ 8 g
020 40 60 80 100 120 Q[l/s] 160 180 200 220 240 260
Imp.g.p.m
500 | 1100 | 1700 2300 2900
—L I L I L I - 1
500 1300 2100 2900
US.g.p.m
(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x (1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
cable [m] - Cable HO7RN-F (OZOFLEX Plus) Kabelldnge [m] - Kabel HO7TRN-F (OZOFLEX Plus) lunghezza cavo [m] - Cavo HO7RN-F (OZOFLEX Plus)
Longitud cable superior de 10 m opcional Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta
Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [l/s] 0 30 35 40 45 50 60 70 80 90 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 225 | 250 | 255
Py [m3h]| O 108 | 126 | 144 | 162 | 180 | 216 | 252 | 288 | 324 | 360 | 450 | 540 | 630 | 720 | 810 | 900 | 918
Altura de carga
(N°) [kw] Férderhe
Prevalenza
KCM250ZA+021082N1 1 21 [m] | 19,7 | 16,9 | 166 | 16,4 | 16,2 | 159 [ 154 | 149 | 144 | 139 | 134 | 12 | 10,6 9 71 5 25 2
NPSHg [m] 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 21 23| 29 4 6,7 | 142 | 16,5

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segiin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

(2) Para los modelos en version antideflagrante KCM250Z(X)

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories”

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

(2) Explosionshemmend Version, priifen Sie KCM250Z(X)

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

(2) Versione antideflagrante vedere KCM250Z(X)
Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori
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KCM250Z

(N)

Polos
Pole 8
Poli

caprari

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
ob e B . BAK
a, .4, r f ‘ 2 B TSK.B/R
- N rc L N P
rff e m— (CATx5000mm/GRI) w2, |
1 9l | / || *
5dx6000mm | CRK..JX ), 12
%@m@w@ﬁ ( /)/ W2*+’
% A L e N N
—) TUB) . = __ |1 DNm(O)/PN(P)
! N N
DN(r)/PN(t) . DNm(O)/PN(P)
A 192, P
i v <l . z ir2 ~
mam R L 5 ot R e |
! | DNa(Q)/PN(R)” | 1
| - x2 A
; | 7 oo NS crr. UMl o
017.60 . ;
. I \ DNa(Q)/PN(R) Re. T
2 m T DNm(O)/PN(P) DNm(O)/PN(P) i L 2
n e
u2
|
(TFKX)/%-ﬁ
O,
Version para camara seca - vertical (/R) Version para camara seca - horizontal (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R) Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
TSK.AIR SOK
DNm(O)/PN(P .
(©) (P) 1,5m min
D J (TFKX)
1,5m min /] ——
. A DNa(Q)/PN(R)
i N°(e2) @ 2
" ol I N°a3 o g3
DNm(O) / PN(P) * | e | =
0PN, == inll 4
i 7@}421%2
(Y
2 e |
it e b el T [~
L 2 |92 .| (TFkx)
v : v h2
g
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B C D H J (o} P Q R Zubehér
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] Tkg] [mm] BAK. SOK. |TSK.AR|TSK.BIR
KCM250ZA+021082N1| @ 163 653 1612,5 935 735 570 220 - 250 10 250 10 [300/250 3" - - 350
KCM250ZA+021082N1/R| @ 163 668 1612,5 935 735 570 220 1335 250 10 250 10 300/250 3" 350-200 250 -
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAK300/250 3" 157,5 12,5 35 3" 450 117 245 700 400 24 85 673 310 425 300 10 585 1330
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 03
SOK350-200 3 530 22 500 160 270 100 22 40 85
TSK.AIR a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK250A/R 295 385 280 400 6 22 850 1000 740 935 1000 385 395
TSK.B/IR n2 q2 r2 s2 t2 u2 w2 x2 y2 z2
TSK350B/R 385 525 250 280 1000 1000 395 575 685 1430

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

118

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuRengehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermi S3 patibil con I'NPSHR
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caprari| (s = 6 DN 250
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KCM250R (N)

Q [m¥h
Rodete monocanal 0 100 200 300 400 500 t ! 700 800 900 1000 1100 1200
Einkanal-Laufrad 41 - - - S EEREREEEEE EEEEE S . . . . . .
Girante monocanale
- 10C
Tipo e |
Typ KCM250R..+...62N3 m]
Tipo
Sondas térmicas Si N | H
Temperaturfiihler Ja N [ft]
Sonde termiche Si PN
Y ™
Sonda de " \~\ M ™ 4
conductividad . N N
Leitfahigkeits- o N NN !
Ja ™ NLT 3
Aufnehmer Si NS -
Sonda di S ‘| 2
conduttivita Tila i
! 0 20 40 60 80 100 120 140 160 QJi/s] 200 220 240 260 280 300 320 340
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 60 L 80
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar L 70
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 50 =
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario Lt
=TT 60
KCM250RL+025062N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 [kV\y] el =TT === = “‘ r
KCM250RG+034062N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 E== ] R m—— L (o
KCM250RD+042062N3 2x(4x16)x10 1x(4x1,5)x10 30 T 40
KCM250RA+051062N3 2x(4x25)x10 1x(4x1,5)x10 === == T |1 30
20 0 20 40 60 80 100 120 140 160 Q[l/s] 200 220 240 260 280 300 320 340
16
12
[m] L A NPSH
] L1
: H
0 0 20 40 60 80 100 120 140 160 Q[l/s] 200 220 240 260 280 300 320 340
Imp.g.p.m
0 800 1600 2400 3200 4000
1 ] 1 | 1 | 1 | 1 | 1
T T T T T T T T T T T
0 1000 2000 3000 4000 5000
US.g.p.m
(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x (1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
cable [m] - Cable NSSHOU-J Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta
Potencia motor B Caudal
. Motor-leistung Férdermenge
Electrobomba tipo Curva Potenza Portata
Elektropumpe typ Kurve motore  [ys]| o [ 30 [ 35 [ 40 [ 45 [ 50 [ 60 | 70 | 80 | 90 [ 100 [ 125 [ 150 [ 175 [ 200 [ 225 [ 250 [ 275 [ 300 | 310
Elettropompa tipo Curva
3
Py [r:]l 0 |[108 [ 126 | 144 | 162 | 180 | 216 | 252 | 288 | 324 | 360 | 450 | 540 | 630 | 720 | 810 [ 900 | 990 (1080 (1116
Altura de carga
(N°) [kw] Férderh6e
Prevalenza
KCM250RL+025062N3 1 25 [m] | 24,6 1791173|16,7|16,1|156| 14 |12,4|10,7| 89 | 7,1 | 51 3
KCM250RG+034062N3 2 34 [m] | 29,7 2321224(21,7| 21 |20,3|186|16,8| 15 |132|113| 92 | 7,1 | 49 4
KCM250RD+042062N3 3 42 [m] | 32 26,11255|24,8|242|235|229|213|19,7|179|159|13,7|11,3| 88 | 6,2
KCM250RA+051062N3 4 51 [m] {355 31 (30,7303 30 (29,7 29 (283 (27,7 27 (26,4 (24,7 23 [21,2(192(17,1[14,9[125( 9,9
NPSHg [m] 35|35|35|35|35|36|37|39]|42|47 |54 7 116|148
P = Potencia suminitrada por el motor P, = Abgabeleistung Motor P, = Potenza resa dal motore
Tolerancias sobre las prestaciones segin normas: Toleranz der Leistungen gemé&f der Normen: Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B UNI/ISO 9906 Klasse 3B UNI/ISO 9906 Grado 3B
(2) Para los modelos en version antideflagrante KCM250R(X) (2) Explosionshemmend Version, priifen Sie KCM250R(X) (2) Versione antideflagrante vedere KCM250R(X)
Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas  Fur die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren" Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
motores" nachschlagen.
Para los accesorios ver pagina "Accessories” Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen Per accessori vedere pagina accessori
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KCM250R
(N)

Polos
Pole
Poli

6

'( energy

DRYWET SysTem

caprari

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte
Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa su telaio

e B
aa, P T 7 BAK
FTJ:,E— | Low (CATX5000mm/GRI)
— i

I I| .o dx6000mm :
| | !
o (Tus) 3 Y
i i DN(r)/PN(t)
| M|
\ ] : z

- ;

1
b '
ol DNa(Q)/PN(R)

Ll
j DNm(O)/PN(P)

e

ST

w2
K..

DNm((/);IPN(P) .

n2

2
o R}

N

—

TSK.B/R

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)
y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)
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(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Auengehéuse in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

DNm(O)/PN(P) 2
e L E =
o™ u2
Versién para camara seca - vertical (/R)
Fiir Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)
(CFK) ) TSK.A/IR
n -
w2
il
# n2
; w2 D }
L % AR h— 1,5m min
\
DNm(O) / PN(P) " ! A
\
‘ N°(e2) @ 2
\ T
! T
DNm(O) / PN(P) s %"J:f T
. B Eﬂ7i2j2k2
c2 —{=—| - j J l
==l -
oo ]
o d2 . 92
a2
Y [ | h2 (TFKX)
B
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B D F G H J 0] P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] kgl [mm] BAK. | TSK.AIR| TSK.B/R
KCM250RL+025062N3| @ 163 788,5 1622 935 570 330 405 220 - 250 10 250 10 [300/250 3" - 350
KCM250RL+025062N3/R| & 163 826,8 1622 935 570 330 405 220 1388 250 10 250 10 [300/2503"| 250 -
KCM250RG+034062N3| @& 163 794 1622 935 570 330 405 220 - 250 10 250 10 300/250 3" - 350
KCM250RG+034062N3/R| @& 163 8323 1622 935 570 330 405 220 1388 250 10 250 10 [300/250 3"| 250 -
KCM250RD+042062N3| @ 163 870 1676 935 570 330 405 220 - 250 10 250 10 [300/250 3" - 350
KCM250RD+042062N3/R| @ 163 908,3 1676 935 570 330 405 220 1442 250 10 250 10 300/250 3" 250 -
KCM250RA+051062N3| @ 163 970 1709 935 570 330 405 220 - 250 10 250 10 [300/250 3" - 350
KCM250RA+051062N3/R| @ 163 1008,3 1709 935 570 330 405 220 1475 250 10 250 10 [300/2503"| 250 -
BAK. a b c d e f g h i j | m n o r t y z
BAK300/250 3" 157,5 12,5 35 3" 450 17 245 700 400 24 85 673 310 425 300 10 610 1463
TSK.AIR a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK250A/R 295 385 280 400 6 22 850 1000 740 935 1000 385 395
TSK.B/IR n2 q2 r2 s2 t2 u2 w2 x2 y2 z2
TSK350B/R 385 525 250 280 1000 | 1000 395 575 710 1563

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione

inter

S3

patibil

con I'NPSHR
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K+

u
& Jenergy
'\-’- Polos
DRYWeT SysTem Pole
Poli
Q[m¥h]
Rodete monocanal 300 400 500 600 800 900 1000 1100 1200
Einkanal-Laufrad 48 - - - - - - - - - - - - -
Girante monocanale L 150
38 I
\\\
\\\ 'r'
Tipo .y ST )
Typ KCM250R..+...42N3 (m] 67
Tipo S
™~
Sondas térmicas Si N L
Temperaturfiihler Ja Ng
Sonde termiche Si =
\\\
18 |
Sonda de N
conductividad Si N 50
Leitfshigkeits- ™
Ja N
Aufnehmer Si
Sonda di g
conduttivita X
860 80 100 120 140 160 180 200 Qli/s] 240 260 280 300 320 340
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 80 5 N
= ~
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar Eall T~ .
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel B Rae
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario pssg T - 10C
= .
KCM250RM+082042N3 2x(4x25)x10 1x(4x1,5)x10 [kV\y] = zuil 11
il | P
[cv]
6060 80 100 120 140 160 180 200 QIl/s] 240 260 280 300 320 340
12
10
m] —— ERERETETEE
6 i
|
460 80 100 120 140 160 180 200 QIl/s] 240 260 280 300 320 340
Imp.g.p.m
1000 | 2000 | 3000 | 4000
T L | T L | T L | T L |
1000 2200 3400 4600
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’i e’rtm(teng €
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [/s] 0 70 80 90 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 348
Py [m3/h] 0 252 288 324 360 450 540 630 720 810 900 990 | 1080 | 1170 (1252,8
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
KCM250RM+082042N3 1 82 [m] 45 386 | 37,7 | 36,8 | 359 | 338 | 316 | 29,1 | 26,4 | 236 | 209 | 184 | 159 | 131 9,4
NPSHR [m] 6,3 6,4 6,4 6,4 6,5 6,5 6,6 6,7 6,8 7 7.4 8 8,8 9,7

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segiin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

(2) Para los modelos en version antideflagrante KCM250R(X)

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories”

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

(2) Explosionshemmend Version, priifen Sie KCM250R(X)

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

(2) Versione antideflagrante vedere KCM250R(X)
Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori
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(N)

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
ob - B n2 B
ey c pe BAK wo e TSK.B/IR
| | . D
3 mz‘iif — I . | (CATx5000mm/GRI) ]
— 1o i N 1
' ' ‘ |
J | ;e dx6000mm : (CFK...) n2
| | ; f . W2*+'
i i | 1 - - —*\_ £
1 1 " N
[ | (TUB) ! = DNm(O)/PN(P) N,
I | DN(r)/PN(t) “
Hpy DNm(O)/PN(P) -
‘T—‘ z ™ .
,,,,, I Pt
h i y 4* k Y
| DNa(Q)/PN(R !
X2 (Q)/PN(R)
i ¥ A | A
»hul DNa(Q)/PN(R) - T
| ™
e
m -l t2
DNm(O)/PN(P) DNm(O)/PN(P) w8
s L E =
o™ u2
Versién para camara seca - vertical (/R)
Fiir Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)
(CFK) ) TSK.A/R
Aﬂin f—
w2
|
# n2
; w2 }
L 4 1,5m min
\
DNm(O) / PN(P) " ! A
\
‘ N°(e2) @ 2
\ o
\, i
DNm(O) / PN(P) s | ey | =l T
[ ook
: 3
c2 | -
=
i
- .
a2 [ ‘ d2
v v
I
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B D F G H J 0] P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] [kal [mm] BAK. | TSK.AIR| TSK.B/R
KCM250RM+082042N3| @ 163 967,7 1709 935 570 330 405 220 - 250 10 250 10 [300/250 3" - 350
KCM250RM+082042N3/R| @ 163 1006 1709 935 570 330 405 220 1475 250 10 250 10 [300/2503"| 250 -
BAK. a b c d © f g h i j | m n o r t y z
BAK300/250 3" 157,56 | 12,5 35 3" 450 117 245 700 400 24 85 673 310 425 300 10 610 1463
TSK.AIR a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK250A/R 295 385 280 400 6 22 850 1000 740 935 1000 385 395
TSK.B/IR n2 q2 r2 s2 t2 u2 w2 x2 y2 z2
TSK350B/R 385 525 250 280 1000 | 1000 395 575 710 1563
(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento  (3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBBengehéuse in (3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR) Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR) continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR
y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR) Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR) intermi 83 patibil con I'NPSHR
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KCD300Z (N)

. Q [m*h
Rodete bicanal 0 250 il 750 1000 1250
Zweikanal-Laufrad 15 - - - - - - - - -
Girante bicanale 48
13
- 40
1"
-
T ™~ - 32
9 ™~
~
Tipo ™~ n
nax %
Typ KCD300Z..+...82N1 ™~ ™~ !
Ti H ™~ ™ 76.4 [ft]
ipo [m] ™~ X
Sondas térmicas Si
Temperaturfiihler Ja 74.9
Sonde termiche Si 5 N 16
Sonda de
conductividad si 3
Leitfahigkeits- -8
Ja
Aufnehmer si 2]
Sonda di 1
S o 50 100 150 Qs 250 300 350 400
Version cable (1)
Version kabel (1) 22
Cavo Versione (1)
28
I Py 20 —
Electrobomba tipo Stﬁ ngri:trigfnun Auxiliar - 26
Elektropumpe Typ g g Hilfskabel 18
Elettropompa tipo AllEr e Ausiliario , — 24
P — ~ L P
KCD300ZE+017082N1/R 2x(4x6)x10 1x(5x1,5)x10 kW] [ev]
=20
KCD300ZD+017082N1 2x(4x6)x10 1x(5x1,5)x10 14
1 18
KCD300ZB+021082N1/R 2x(4x6)x10 1x(5x1,5)x10 }
12
KCD300ZA+021082N1 2x(4x6)x10 1x(5x1,5)x10 0 %0 100 150 Qs 20 300 350 400
8
6
(m] 1 — NPSH_|
2
09 50 100 150 Q [I/s] 250 300 350 400
Imp.g.p.m
0 1600 3200 4800
1 | 1 | 1 | 1
T T T T T T T T T T T
0 1200 2400 3600 4800 6000
US.g.p.m
(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x (1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
cable [m] - Cable HO7RN-F (OZOFLEX Plus) Kabelldnge [m] - Kabel HO7TRN-F (OZOFLEX Plus) lunghezza cavo [m] - Cavo HO7RN-F (OZOFLEX Plus)
Longitud cable superior de 10 m opcional Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta
Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 80 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 384
Py [m3/h] 0 288 360 450 540 630 720 810 900 990 | 1080 | 1170 | 1260 | 1350 |1382,4
Altura de carga
(N°) [kw] Férderhe
Prevalenza
®KCD300ZE+017082N1/R 1 17 [m] 11,1 8,6 8,2 7,7 7,3 6,8 6,3 5,7 5 4,2 34 2,6 1,7
OKCD300ZD+017082N1 1 17 [m] 1.1 8,6 8,2 7,7 7.3 6,8 6,3 5,7 5 4,2 34 2,6 1,7
®KCD300ZB+021082N1/R 2 21 [m] 13 10,1 9,8 9,4 8,9 8,3 7,7 6,9 6,2 5,4 4,6 3,8 3 2,2 1,9
OKCD300ZA+021082N1 2 21 [m] 13 10,1 9,8 9,4 8,9 8,3 7.7 6,9 6,2 54 4,6 3,8 3 22 1,9
NPSHg [m] 2,5 24 2,4 2,4 25 2,6 2,7 2,9 3.1 34 3,7 4,2 4,8 5,1
® Version para cdmara seca (/R) ® Fir Trockeninstallation (/R) ® Esecuzione per camera asciutta (/R)
Q Version sumergida Q Naginstallation QO Esecuzione Immersa
P, = Potencia suminitrada por el motor P, = Abgabeleistung Motor P, = Potenza resa dal motore
Tolerancias sobre las prestaciones segin normas: Toleranz der Leistungen geméaf der Normen: Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B UNI/ISO 9906 Klasse 3B UNI/ISO 9906 Grado 3B
(2) Para los modelos en version antideflagrante KCD300Z(X) (2) Explosionshemmend Version, priifen Sie KCD300Z(X) (2) Versione antideflagrante vedere KCD300Z(X)
Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas  Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren" Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
motores" nachschlagen.
Para los accesorios ver pagina "Accessories" Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehérteile" nachschlagen Per accessori vedere pagina accessori
Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de Die Laufrader werden auf den Betriebspunkt abgedreht Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
trabajo requerido. richiesto
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KCD300Z
(N)

Polos
Pole
Poli

8

caprari

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte

Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa su telaio

DNm(0) / PN(P)\\
~ \

e B )
a.a, @b f \ BAK n2 B TSK.BIR
S s U] (CATx5000mm/GRI) wa_ |
Fooolky g
2 dx6000mm (CFK...) 4232
% //// ¥ \+
— TUB) ) DNm(O)/PN(P)
DN(r)/PN DNm(O)/PN(P)
T :
f z 12 B
= Ty G \ |
i 1 x2 DNa(Q)PN(R)" | A
| 7 oo crr. UMl —
I \ DNa(Q)/PN(R) Re. T
. C . ~Hel DAm(oyPNEP) DNm(O)/PN(P) - @ t2
n ; £
u2
(TFKX)/%-ﬁ
O,
Version para camara seca - vertical (/R) Version para camara seca - horizontal (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R) Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
TSK.AIR SOK
(CFK) DNm(O)/PN(P) 1,5m min
n2. ,
w2 i
«Y n2
sz D , (TFKX)
9% " 1,5m min Vi .
DNm(0) / PN(P) ' 3 A DNa(Q)/PN(R)
\\ N°(e2) @ 2
\ ol I N°a3 o g3
o

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

intermitente S3 (compatiblemente

124

con el NPSHR)

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)
y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

i == "alli
pf E I-1-i2j2 k2
(Y
2 ey |
it e ST =R T [~
L 2 |92 .| (TFkx)
v : v h2
g
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B c D H J (] P Q R Zubehor
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] Tkg] [mm] BAK. SOK. |TSK.AR|TSK.BIR
®KCD300ZE+017082N1/R| @ 143 761 1599,5 [ 1030 820 620 230 1322 300 10 300 10 [350/300 3"| 350-200 300 -
QOKCD300ZD+017082N1 143 656 1599,5 1030 820 620 230 - 300 10 300 10 350/300 3" - - 350
®KCD300ZB+021082N1/R| @ 143 691 1599,5 1030 820 620 230 1322 300 10 300 10 350/300 3"| 350-200 300 -
OKCD300ZA+021082N1| & 143 676 1599,5 | 1030 820 620 230 - 300 10 300 10 |350/300 3" - - 350
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o t y z
BAK350/300 3" 157,5 12,5 35 3" 500 117 295 820 500 24 90 755 360 475 350 10 665 1410
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 03
SOK350-200 3 530 22 500 160 270 100 22 40 85
TSK.AIR a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK300A/R 320 465 280 500 6 22 850 1000 740 935 1000 | 465 445
TSK.B/IR n2 s2 t2 u2 w2 y2 z2
TSK350B/R 465 280 1000 1000 445 675 1420

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione

inter

patibil

con I'NPSHR
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K+

u
& Jenergy p
olos
caprari] e % 6 DN 300
Poli
. Q [m¥h
Rodete bicanal 0 250 500 750 b 1250 1500 1750 2000
Zweikanal-Laufrad 26 - - - - - - - - - - -
Girante bicanale L 50
24
22 72
20 k 64
18
56
16 n
max % -
Tipo o & i ®
Typ KCD300R..+...62N3 ] 7.6 "
Tipo 12 T~ I
755 N
Sondas térmicas Si 10
Temperaturfiihler Ja ET~= v 32
Sonde termiche Si X
8
~ - 24
Sonda de ~
conductividad si 6
Leitfahigkeits- e
Ja
Aufnehmer si 4 A
Sonda di 1 N3 ! 8
conduttivita 29 50 100 150 200 250 Q[Us] 350 400 450 500 550 600
Version cable (1)
Version kabel (1) 60 |- 80
Cavo Versione (1)
. Alimentacion - 50 - 70
Electrobomba tipo I e ———— Auxiliar — r——
Elektropumpe Typ g g Hilfskabel 60
5 P S
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario P s
[kW] — | B
KCD300RN+025062N3/R 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 [ L] ] N ev]
= 3
KCD300RM+025062N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 30 N> I- 40
KCD300RH+034062N3/R 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 = = 1 30
20
KCD300RG+034062N3 2x(4x10)x10 1x(4x1,5)x10 0 50 100 150 200 250 Q[l/s] 350 400 450 500 550 600
KCD300RE+042062N3/R 2x(4x16)x10 1x(4x1,5)x10
10 ‘
KCD300RD+042062N3 2x(4x16)x10 1x(4x1,5)x10 8 ]
|
6 =
KCD300RB+051062N3/R 2x(4x25)x10 1x(4x1,5)x10 [m = Pe
KCD300RA+051062N3 2x(4x25)x10 1x(4x1,5)x10 g
0 50 100 150 200 250 Q[l/s] 350 400 450 500 550 600
Imp.g.p.m
0 1400 2800 4200 5600 7000
1 | 1 | 1 | 1 1 | 1
I | T | T | T | T | T
0 1600 3200 4800 6400 8000
US.g.p.m
(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x (1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
cable [m] - Cable NSSHOU-J Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J
Longitud cable superior de 10 m opcional Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta
Potencia motor| B Caudal
Electrobomba tipo Curva |Motor-leistung Fur;le:tmttenge
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 90 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 517
Py [m3h]| O 324 | 360 | 450 | 540 | 630 | 720 | 900 | 1080 | 1260 | 1440 | 1620 | 1800 |1861,2
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhée
Prevalenza
®KCD300RN+025062N3/R 1 25 [m] 12 9,8 9,7 9,2 8,8 83 7,8 6,7 53 3.8
OKCD300RM+025062N3(/R) 1 25 [m] 12 9,8 9,7 9,2 8,8 8,3 78 6,7 53 3.8
®KCD300RH+034062N3/R 2 34 [m] | 16,8 13 127 | 123 | 11,8 | 11,2 | 99 8,3 6,5 4,7
QKCD300RG+034062N3(/R) 2 34 [m] | 16,8 13 127 | 123 | 11,8 | 11,2 | 99 8,3 6,5 47
®KCD300RE+042062N3/R 3! 42 [m] | 20,3 156 | 151 | 145 | 139 | 134 | 121 | 105 | 85 6,3 4.1
QOKCD300RD+042062N3(/R) 3 42 [m] | 203 156 | 151 | 145 | 139 | 134 | 121 | 105 | 85 6,3 4.1
®KCD300RB+051062N3/R 4 51 [m] | 239 189 | 182 | 176 | 17,1 | 165 | 151 | 133 [ 11,2 | 89 6,5 42 35
OKCD300RA+051062N3(/R) 4 51 [m] | 239 189 | 182 | 176 | 17,1 | 165 | 151 | 133 | 11,2 | 8,9 6,5 4,2 3,5
NPSHg [m] 35 | 35 | 35 | 35 | 35 | 36 | 37 4 46 | 57 | 78 | 86

® Version para camara seca (/R)
QO Version sumergida

P2 = Potencia suminitrada por el motor
Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:

UNI/ISO 9906 Nivel 3B

(2) Para los modelos en version antideflagrante KCD300R(X)
Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas

motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de

trabajo requerido.

® Fir Trockeninstallation (/R)

Q NaBinstallation

P3 = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&# der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B
(2) Explosionshemmend Version, priifen Sie KCD300R(X)

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fur die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen

Die Laufréder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

® Esecuzione per camera asciutta (/R)
Q Esecuzione Immersa

P2 = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

(2) Versione antideflagrante vedere KCD300R(X)
Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori
Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro

richiesto
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(N)

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
ob - B n2 B
ek ¢ & | BAK e TSK.BR
| | | '
S mzii Al | L..| (CATX5000mm/GRI) N
! i el vii ' 7**
' ' :
J | ;e dx6000mm : (CFK...) n2
| | ' f . W2*+
Lo | LT
1 1 " N
I | (TUB) ! :—1 DNm(O)/PN(P) N,
I | DN(r)/PN(t)
| M|
T 1 z
,,,,, !
h [ y
I
L [of |
»hul DNa(Q)/PN(R) #
! &
e
m -l t2
j DNm(OYPN(P) DNm(O)/PN(P) D3
s L E =
o™ u2
Versién para camara seca - vertical (/R)
Fiir Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)
(CFK) ) TSK.A/R
n -
w2
|
# n2
; w2 D }
L % AR h— 1,5m min
\
DNm(O) / PN(P) " ! A
\
‘ N°(e2) @ 2
\ o
\ —
DNm(O)/ PN(P) | L&
H *
c2
==
a2 [ ‘ d2
v v
B
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B D F G H J 0] P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] kgl [mm] BAK. | TSK.AIR| TSK.B/R
®KCD300RN+025062N3/R| @ 143 835,1 - - 620 - - 230 1375 300 10 300 10 - 300 -
OKCD300RM+025062N3| @ 143 796,8 1609 1030 620 340 480 230 - 300 10 300 10 350/300 3" - 350
OKCD300RM+025062N3/R| & 143 835,1 1609 1030 620 340 480 230 - 300 10 300 10  [350/300 3" - 350
®KCD300RH+034062N3/R| @ 143 840,4 - - 620 - - 230 1375 300 10 300 10 - 300 -
OKCD300RG+034062N3| @ 143 802,1 1609 1030 620 340 480 230 - 300 10 300 10 [350/300 3" - 350
OKCD300RG+034062N3/R| @ 143 840,4 1609 1030 620 340 480 230 - 300 10 300 10 350/300 3" - 350
OKCD300RE+042062N3/R| @ 143 916,3 - - 620 - - 230 1429 300 10 300 10 - 300 -
OKCD300RD+042062N3| @ 143 878 1663 1030 620 340 480 230 - 300 10 300 10 350/300 3" - 350
®KCD300RD+042062N3/R| @& 143 916,3 1663 1030 620 340 480 230 - 300 10 300 10  [350/300 3" - 350
®KCD300RB+051062N3/R| @ 143 1018,55 - - 620 - - 230 1462 300 10 300 10 - 300 -
OKCD300RA+051062N3| @ 143 980,25 1696 1030 620 340 480 230 - 300 10 300 10 [350/300 3" = 350
OKCD300RA+051062N3/R| @ 143 1018,6 1696 1030 620 340 480 230 - 300 10 300 10 350/300 3" - 350
BAK. a b @ d e f g h i j | m n o r t y z
BAK350/300 3" 1575 | 12,5 35 3" 500 117 295 820 500 24 90 755 360 475 350 10 687 1540
TSK.AIR a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK300A/R 320 465 280 500 6 22 850 1000 740 935 1000 465 445
TSK.B/R n2 s2 2 u2 w2 y2 z2
TSK350B/R 465 280 1000 | 1000 445 697 1550
(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento  (3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBengehéuse in (3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR) Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR) continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR
y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento ¥ = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBBengehé&use in y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR) Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR) intermittente S3 compatibilmente con I'NPSHR
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K+

]
'(F"E’g 4 Polos
N oo Pole 4 D N 3 0 0
Poli
. Q [m¥h
Rodete bicanal 500 750 1000 el 1500 1750 2000 2250
Zweikanal-Laufrad 32 F - - - - - - - - - - - -
Girante bicanale i I 100
2 &
\\\\
\\\
Tipo \\\\ n
Typ KCD300R..+...42N3 — : H
Tipo L maix ‘/o -
\\ 65.1
Sondas térmicas Si SN
Temperaturfiihler Ja [m] \\\
Sonde termiche Si
N
N
Sonda de |
conductividad Si N
Leitfshigkeits- ™N
Ja N
Aufnehmer si 1
Sonda di
G 200 150 200 250 300 350  Q[ls] 450 500 550 600 650
Version cable (1)
Version kabel (1) 90 120
Cavo Versione (1) |
i io 110
Electrobomba tipo Stﬁ gmzz‘;‘fnun Auxiliar 80 I |
Elektropumpe Typ g 9 Hilfskabel T | 100
Elettropompa tipo AN e Ausiliario P
[kW] P
KCD300RQ+082042N3/R 2x(4x25)x10 1x(4x1,5)x10 [ev]
1
KCD300RN+082042N3 2x(4x25)x10 1x(4x1,5)x10 60 - 80
50, =70
100 150 200 250 300 350 Q [I/s] 450 500 550 600 650
12
10
ml i i PSH T ]
|
° H
41 00 150 200 250 300 350 Q[l/s] 450 500 550 600 650
Imp.g.p.m
2000 | 3600 | 5200 | 6800
T L | T L | T L | T L | T
2000 4000 6000 8000 10000
US.g.p.m

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x
cable [m] - Cable NSSHOU-J Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J

Longitud cable superior de 10 m opcional Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

Potencia motor| . Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung For:e:tm (tenge
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [Vs] 0 150 175 200 250 300 350 400 450 500 550 600 603
Py [m3/h] 0 540 630 720 900 | 1080 | 1260 | 1440 | 1620 | 1800 | 1980 | 2160 [2170,8
Altura de carga
(N°) [kW] Forderhée
Prevalenza
®KCD300RQ+082042N3/R 1 82 [m] 30 23,2 | 221 21,1 19 17 15,1 13,1 11,1 9 6,7 4,3 4,1
OKCD300RN+082042N3(/R) 1 82 [m] 30 23,2 | 221 21,1 19 17 15,1 13,1 11,1 9 6,7 4,3 4,1
NPSHR [m] 7 7 7 7 7 7 71 7,3 7.8 8,4 9,4 9,5

Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved

® Version para camara seca (/R)
QO Version sumergida
P2 = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

(2) Para los modelos en version antideflagrante KCD300R(X)
Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas

motores"
Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de

trabajo requerido.

® Fir Trockeninstallation (/R)
Q NaBinstallation
P3 = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&f der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

(2) Explosionshemmend Version, priifen Sie KCD300R(X)

nachschlagen.

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

Fir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen

Die Laufréder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

® Esecuzione per camera asciutta (/R)
Q Esecuzione Immersa
P2 = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

(2) Versione antideflagrante vedere KCD300R(X)

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro

richiesto
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KCD300R &° 4 s Caprarl

(N)

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
b . C.. B 2 B

a.a, 2 L ) " BAK St TSK.B/R
| | | ! | W. i
3 _(*:‘ii — i . | (CATx5000mm/GRI) .

T e T

! 1| .o dx6000mm | (CFK...) n2

g | B &

T ! e :

| (TUB) | —Y! DNm(O)PN(P) '~

I | DN(r)/PN(t)

IHN|

] —T— z

h 177

lled DNa(Q)/PN(R

[ # N
‘—d‘ DNm(O)/PN(P) DNm(O)/PN(P) 3G
(TFRX)_ A ) i

2

Versién para camara seca - vertical (/R)
Fiir Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)

72304 1
f—

(CFK) TSK.A/R

?
f

n2
12 S
) 1! 1,5m min
e \ A
DNm(O) / PN(P) ! Y A
\ N°(e2) @ f2
l\
DNm(O) / PN(P). \

—
—
e |

H
c2
[ dz2
a2 [ ‘
v v
B
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B D F G H J 0] P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] kgl [mm] BAK. | TSK.AIR| TSK.B/R
OKCD300RQ+082042N3/R| @ 143 1014,2 - - 620 - - 230 1462 300 10 300 10 - 300 -
OKCD300RN+082042N3| @ 143 975,9 1696 1030 620 340 480 230 - 300 10 300 10 350/300 3" - 350
®KCD300RN+082042N3/R| @& 143 1014,2 1696 1030 620 340 480 230 - 300 10 300 10 350/300 3" - 350
BAK. a b @ d e f g h i j | m n o r t y z
BAK350/300 3" 157,5 12,5 35 3" 500 117 295 820 500 24 90 755 360 475 350 10 687 1540
TSK.AIR a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK300A/R 320 465 280 500 6 22 850 1000 740 935 1000 465 445
TSK.B/R n2 s2 2 u2 w2 y2 z2
TSK350B/R 465 280 1000 | 1000 445 697 1550
(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento  (3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBengehéuse in (3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR) Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR) continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR
y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuRengehéuse in y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR) Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR) intermittente S3 compatibilmente con I'NPSHR
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K+

]
Polos
= 8 DN 350
Poli
. Q [m¥h]
Rodete bicanal 0 250 500 750 1000 1500 1750 2000 2250 2500
Zweikanal-Laufrad 17 - - - - - - - - - - - - - -
Girante bicanale
15 | 48
13 e
N I 40
~ ~N
11 NS S
™~ ™ fl
L q m?x‘ b 32
Tipo mo-;
Typ KCD350R..+...82N1 (ml L. ~ N Neyre2
Tipo N = H
7 e iy N L ™ 1t
Sondas térmicas Si S \
Temperaturfiihler Ja o N N
Sonde termiche Si N A
5 | 16
Sonda de N N N
conductividad si
Leitféhigkeits- Ja 3 N. N
Aufnehmer Si 4 8
Sonda di 2‘ 3 }
conduttivita Yo 50 100 150 200 250 300 QS| 400 450 500 550 600 650 700
Version cable (1)
Version kabel (1) 50
Cavo Versione (1)
60
Electrobomba tipo St/j clalrr:sgi(c;;mun Auxiliar 40 EEEE== o = u
Elektropumpe Typ g g Hilfskabel il el 50
Elettropompa tipo AR e Ausiliario P = ] ™~ p
[kW] T | [cv]
KCD350RT+021082N1/R 2x(4x6)x10 1x(4x1,5)x10 3
e ] L] 30
KCD350RS+021082N1 2x(4x6)x10 1x(4x1,5)x10 20 EES = Sl LT
| I 20
KCD350RP+025082N1/R |  2x(4x16)x10 1x(4x1,5)x10 }
10
KCD350RO+025082N1 2(Ax16)X10 Tx(dx1 510 0 50 100 150 200 250 300 QI/s] 400 450 500 550 600 650 700
KCD350RH+034082N1/R |  2x(4x16)x10 1x(4x1,5)x10
16
KCD350RG+034082N1 2x(4x16)x10 1x(4x1,5)x10 12
KCD350RB+042082N1/R |  2x(4x25)x10 1x(4x1,5)x10 [m] = e AR
——— |
4 I
KCD350RA+042082N1 2x(4x25)x10 1x(4x1,5)x10 o \
0 50 100 150 200 250 300 Qil/s] 400 450 500 550 600 650 700
Imp.g.p.m
0 1600 3200 4800 6400
1 | 1 | 1 | 1 1
I | T | T | T | T | T
0 1800 3600 5400 7200 9000
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x
Kabelldnge [m] - Kabel HO7TRN-F (OZOFLEX Plus)

Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

cable [m] - Cable HO7RN-F (OZOFLEX Plus)
Longitud cable superior de 10 m opcional

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo HO7RN-F (OZOFLEX Plus)

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
. Motor-leistung Férdermenge
Electrobomba tipo Curva Potenza Portata
Elektropumpe typ Kurve motore wsi| o [ 70 [ 75 [ 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 604
Elettropompa tipo Curva
Py [m3h]| O 252 | 270 | 360 | 450 | 540 | 630 | 720 | 900 | 1080 | 1260 | 1440 | 1620 | 1800 | 1980 | 2160 2114’
Altura de carga
(N°) [kw] Férderh6e
Prevalenza
®KCD350RT+021082N1/R 1 21 [m] 8,4 7.2 7.2 71 7 6,8 6,5 6,2 5,6 4,8 3,8 2,8 1,8
OKCD350RS+021082N1 1 21 [m] 8,4 7,2 7,2 71 7 6,8 6,5 6,2 5,6 4,8 3,8 2,8 1,8
®KCD350RP+025082N1/R 2 25 [m] | 10,1 8,7 8,5 8,3 8 7,6 6,8 59 4,9 3,8 245
OKCD350R0+025082N1 2 25 [m] | 10,1 87 | 85 | 83 8 76 | 68 | 59 | 49 | 38 | 25
O®KCD350RH+034082N1/R 3 34 [m] | 13,9 12 11,5 | 11,1 | 10,7 | 10,3 | 9,4 8,4 73 6,1 4,8 3,4 2
QKCD350RG+034082N1 3 34 [m] | 13,9 12 11,5 11,1 (10,7 | 103 | 94 8,4 7.3 6,1 4,8 3,4 2
®KCD350RB+042082N1/R 4 42 [m] | 16,1 13,56 | 13,1 | 12,8 | 12,4 12 11,1 | 10,1 9,1 8 6,7 615) 3,9 2,4 2,3
OKCD350RA+042082N1 4 42 [m] | 16,1 135 | 13,1 | 128 | 12,4 12 11,1 | 10,1 9,1 8 6,7 53 3,9 24 2,3
NPSHg [m] 3,3 3.2 3.2 3.2 3,3 3,4 3,6 3,9 4,5 53 6,4 7,9 10,5 | 10,8

® Version para camara seca (/R)
Q Version sumergida
P2 = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones seglin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

(2) Para los modelos en version antideflagrante KCD350R(X)

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas

motores"
Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de

trabajo requerido.

® Fir Trockeninstallation (/R)
Q NaBinstallation
P3 = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&f der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

(2) Explosionshemmend Version, priifen Sie KCD350R(X)
Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen

Die Laufrader werden auf den Betriebspunkt abgedreht

® Esecuzione per camera asciutta (/R)

Q Esecuzione Immersa
P2 = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:

UNI/ISO 9906 Grado 3B

(2) Versione antideflagrante vedere KCD350R(X)
Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori
Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro

richiesto
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KCD350R i 8 caprari

(N)

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
ob e B . BAK
2,.9, r f ‘ 2 B TSK.B/R
- N rc L N P
rff e m— Lfa (CATx5000mm/GRI) w2, |
t 9 L *
2 dx6000mm (CFK..JC g n2
; w2*+*
al L7 N
— TUB) ; DNm(O)/PN(P)
N
DN(r)/PN DNm(O)/PN(P)
S a2, O,
TR i oy
| -
ho3 7/\—‘ 2 DNa@PNRY | A l
i i
| l | 00 (CFP... 7 b
Tormc ] 1 T
DNa(a)IPN(R) o
. C ~HL DNm(oyPN(P) DNm(O)/PN(P) -1 L 2
m 5
n —l
‘ u2
(TFKX)
O,
Version para camara seca - vertical (/R) Version para camara seca - horizontal (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R) Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
TSK.AIR SOK
DNm(O)/PN(P) .
(CFK) 1,5m min
n2 .
w2 i
o
«Y n2
w2 D 5 . y (TFKX)
9% " . 1,5m min Vi .
DNm(0) / PN(P) ' 3 A DNa(Q)/PN(R)
\ N°(e2) @ f2
" ol I N°a3 o g3
DNm(O) / PN(P) * | e | =
) i N )\ \ B SnaN ‘f T 13
D Vi Nl
v Hy j 22 k2
c2 ——l——|— ‘\j l l
[ T2
a2 2 |92 | (TFKX)
v ‘ v h2
g
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B C D H J (o} P Q R Zubehér
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] kgl [mm] BAK. SOK. | TSK.A/IR| TSK.B/R
®KCD350RT+021082N1/R| @ 164 805 1640,5 1170 935 700 268 1363 350 10 350 10  [400/350 3"| 350-200 350 -
QOKCD350RS+021082N1| @ 164 785 1640,5 1170 935 700 268 - 350 10 350 10  [400/350 3" - - 350
®KCD350RP+025082N1/R| @ 164 990 1662,5 1170 935 700 268 1375 350 10 350 10  [400/350 3"| 350-225 350 -
OKCD350R0+025082N1| @& 164 970 1662,5 1170 935 700 268 - 350 10 350 10  [400/350 3" - - 350
®KCD350RH+034082N1/R| @ 164 1025 | 1662,5 1170 935 700 268 1375 350 10 350 10  [400/350 3"| 350-225 350 -
OKCD350RG+034082N1| @& 164 1070 | 1662,5 1170 935 700 268 - 350 10 350 10  [400/350 3" - - 350
OKCD350RB+042082N1/R| @ 164 1175 | 16725 1170 935 700 268 1385 350 10 350 10  [400/350 3"| 350-250 350 -
OKCD350RA+042082N1| @ 164 1155 | 16725 1170 935 700 268 - 350 10 350 10  [400/350 3" - - 350
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAK400/350 3" 1575 | 12,5 35 3" 525 117 320 920 575 24 95 810 400 510 400 10 767 1577
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3
SOK350-200 3 530 22 500 160 270 100 22 40 85
SOK350-225 3 530 22 500 160 270 100 22 40 85
SOK350-250 3 530 22 500 160 270 100 22 40 85
TSK.AIR a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK350A/R 345 540 280 600 6 22 850 1000 740 935 1000 540 505
TSK.B/IR n2 s2 t2 u2 w2 y2 z2
TSK350B/R 540 280 1000 | 1000 505 740 1550
(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento  (3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBBengehéuse in (3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR) Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR) continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR
y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR) Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR) intermi 83 patibil con I'NPSHR
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K+

u
'{F"E’g 4 Polos
N e Pole 6 D N 3 5 0
Poli
. Q [m*h
Rodete bicanal 500 750 1000 1250 t ! 1750 2000 2250 2500
Zweikanal-Laufrad 16 - - - - - - - - - - - - -
Girante bicanale
48
14
T~
12 e~ 40
~ N
I N max %
— N |
10 T N 7 32
~~
|
Tipo H ™~ N
Typ KCD350R..+...62N3 (ml SNE N "
Tipo If
N
6
Sondas térmicas Si
Temperaturfiihler Ja N 16
Sonde termiche Si N
4 N
Sonda de
conductividad si N -8
Leitfahigkeits- 2 X T
Ja
Aufnehmer si |
Sonda di }
AN 0
conduttivita %0 150 200 250 300 350 Q[is] 450 500 550 600 650 700
Version cable (1)
Version kabel (1) 60 I 80
Cavo Versione (1)
. Alimentacion "
Electrobomba tipo e ——— Auxiliar u - 70
Elektropumpe Typ g g Hilfskabel 50 LT ~
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario ™~ q b
[ev]
KCD350RW+042062N3/R 2x(4x16)x10 1x(4x1,5)x10 P T —— N
[kw] I T~ L
KCD350RV+042062N3 2x(4x16)x10 1x(4x1,5)x10 ™ ] I- 50
KCD350RT+051062N3/R |  2x(4x25)x10 1x(4x1,5)x10 % =
KCD350RS+051062N3 2x(@x25)x10 1x(4x1,5)x10 100 150 200 250 300 350  Qis] 450 500 550 600 650 700
10
8
[m] —— m NPSH | ||
: HH
2]00 150 200 250 300 350 Q[l/s] 450 500 550 600 650 700
Imp.g.p.m
1800 | 3400 | 5000 | 6600
T L | T L | II | II | T
2000 4000 6000 8000 10000
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x
cable [m] - Cable NSSHOU-J Kabellange [m] - Kabel NSSHOU-J

Longitud cable superior de 10 m opcional Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo NSSHOU-J

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia Caudal
. motor Férdermenge
Electrobomba tipo Curva | potor-leistung Portata
Elektropumpe typ Kurve Potenza
Elettropompa tipo Curva motore [l/s] 0 130 | 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 655
Py [m3h]{ O 468 | 540 | 630 | 720 | 900 | 1080 | 1260 | 1440 | 1620 | 1800 | 1980 | 2160 | 2340 | 2358
Altura de carga
(N°) [kW] Forderhée
Prevalenza
®KCD350RW+042062N3/R 1 42 [m] | 12,6 11 10,8 | 10,5 | 10,2 | 9,5 8,8 8 7 58 4,4 3! 1,7
OKCD350RV+042062N3(/R) 1 42 [m] | 12,6 11 10,8 | 10,5 | 10,2 | 95 8,8 8 7 58 4.4 3 1,7
®KCD350RT+051062N3/R 2 51 [m] | 153 129 | 126 | 123 | 116 | 108 | 99 8,8 7,6 6,3 4,9 3,5 2,2 21
OKCD350RS+051062N3(/R) 2 51 [m] | 153 129 | 126 | 123 | 116 | 10,8 | 99 8,8 76 6,3 4,9 3,5 2,2 21
NPSHR [m] 4 4.1 4.1 4,2 4,2 43 4.4 4,7 5,1 57 6,4 73 7,3

® Version para camara seca (/R)
QO Version sumergida
P2 = Potencia suminitrada por el motor

® Fir Trockeninstallation (/R)
Q NaBinstallation
P3 = Abgabeleistung Motor

® Esecuzione per camera asciutta (/R)
Q Esecuzione Immersa
P2 = Potenza resa dal motore

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

(2) Para los modelos en version antideflagrante KCD350R(X)
Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas

Toleranz der Leistungen gemé&# der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

(2) Explosionshemmend Version, priifen Sie KCD350R(X)
Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

(2) Versione antideflagrante vedere KCD350R(X)
Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"”

Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved

motores"
Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de

trabajo requerido.

nachschlagen.

Fir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen

Die Laufréder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro

richiesto
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(N)

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio

B | BAK _.n2. B TSK.B/IR
w2
(CATx5000mm/GRI) 7**
p /. (CFK...)V\\;ﬂ n2
! PG wed

: i

, -
v1 DNm(O)/PN(P) .

>
>

DNa(Q)/PN(R) DNm(O)/PN(P) 1S

DNm(O)/PN(P)

72304 1
f—

Versién para camara seca - vertical (/R)
Fiir Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)

(CFK) TSK.A/R

?
f

év%nZ 5 ;g?;;

- . 1,5m min
2 \ A
DNm(O) / PN(P) . I A
\
‘ N°(e2) @ 2
\ o
\, i
DNm(O) / PN(P) | | = ’iw:f T
i = - —i2j2 k2
i Eﬂ i !
c2 —{=—| - J l
==l -
o |
[ d2 92
e
a2
Y [ ‘ h2 (TFKX)
B
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B D F G H J 0] P Q R Zubehér
7_'yp Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] kgl [mm] BAK. | TSK.AIR| TSK.B/R
OKCD350RW+042062N3/R| @ 164 988,3 - - 700 - - 268 1470 350 10 350 10 - 350 -
OKCD350RV+042062N3| @ 164 950 1704 1170 700 385 550 268 - 350 10 350 10 S4Og,/.350 - 350
®KCD350RV+042062N3/R| @164 | 9883 | 1704 | 1170 | 700 | 385 | 550 | 268 - 30 | 10 | a0 | 1o [S40S01 350
OKCD350RT+051062N3/R| Q& 164 1090,25 - - 700 - - 268 1503 350 10 350 10 - 350 -
OKCD350RS+051062N3| @ 164 1053,15 | 1737 1170 700 385 550 268 - 350 10 350 10 34039,/.350 - 350
$400/350
®KCD350RS+051062N3/R| @ 164 1091,5 1737 1170 700 385 550 268 - 350 10 350 10 3n - 350
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o p r t y z
BAKS400/350 3" 157,5 | 12,5 35 3" 525 117 320 920 575 24 95 810 400 510 50 400 10 765 1618
TSK.AIR a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK350A/R 345 540 280 600 6 22 850 1000 | 740 935 1000 | 540 505
TSK.B/IR n2 s2 t2 u2 w2 y2 z2
TSK350B/R 540 280 1000 | 1000 | 505 738 1591
(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento  (3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Auengehéuse in (3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR) Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR) continuo S1 compatibilmente con 'NPSHR
y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento ¥ = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBengehé&use in y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR) Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR) intermi S3 patibil con I'NPSHR
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caprari DN 150-350

Accesorios
Zubehor
Accessori

Se ofrecen ademas: tirafondos; reguladores de nivel y cuadros AuBerdem lieferbar: Ankerschrauben, Niveauschalter und Sono inoltre disponibili: tirafondi, regolatori di livello e quadri
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eléctricos Schaltkasten elettrici
Base para acoplamiento automatico (*) Peso Electrobomba tipo
Automatischer KupplungsfuBkriimmer Tipo A B Gewicht Elektropumpe Typ
* Typ Peso Elettropompa tipo
Piede di accoppiamento automatico Tipo UNI UNI
* DN PN DN PN [Kdl KCM150R KCM250R KCM250Z KCD300R KCD300Z KCD350R
A BAK300/250 3" | 300 | 10 [ 250 | 10 160 - o o - - -
> - BAK350/300 3" | 350 | 10 | 300 | 10 230 - - - o o -
{ BAK400/350 3" | 400 | 10 | 350 | 10 310 - - - - - o
‘\q B BAKMI/I 3" 200 | 10 | 150 | 16 88 ° - - - - -
* BAKS400/350 3"( 400 | 10 | 350 | 10 318 - - - - - °
(*) = Con: (*) = Komplett mit: (*) = Completo di:
Abrazadera cuerpo de impulsion (fundicién modular) Pumpengehéusebligel (Sphdrogul3) Staffa corpo premente (ghisa sferoidale)
Soporte para tubos de guia (acero inoxidable) Obere Fiihrungsrohrbefestigung (Edelstahl) Staffa per tubi guida (acciaio inox)
Piezas menores Kleinteile Minuteria
Tubos guia (*) (acero galvanizado en Peso Electrobomba tipo
caliente) Tfiew Gewicht Elektropumpe Typ
Fihrungsrohre (*) (feuerverzinkter T}Bp Peso Elettropompa tipo
Stahl) 5
Lo A Tipo
Tubi guida (*) (7;0;“ zincato a P [Kal KCM150R KCM250R KCM250Z KCD300R KCD300Z KCD350R
caldo
TUB 3" 51 ° ° () () ° °
(*) = Opcional: acero inoxidable (*) = Auf Wunsch: Edelstahl (*) = Su richiesta: acciaio inox
. e . Cau&glxmax Longitud Electrobomba tipo
Kit Cadena y mosqueton £ ) Tipo Belastberkeit | L&Nge Elektropumpe Typ
Kette und Schéckel Kit (%) Typ Lunghezza Elettropompa tipo
Kit Catena e Grillo (*) Tipo Portata max
[Kg] [m] KCM150R KCM250R KCM250Z KCD300R KCD300Z KCD350R
CATD.14/
CAT ORL D6 2500 5 ) ° . . ° °
GRI
(*) = Opcional: acero inoxidable (*) = Auf Wunsch: Edelstahl (*) = Su richiesta: acciaio inox
Estructura de soporte (acero Peso Electrobomba tipo
galvanizado en caliente) Tipo Gewicht Elektropumpe Typ
Stiitzgestell (feuerverzinkter Stahl) Typ Peso Elettropompa tipo
Telaio di sostegno (acciaio zincato a Tipo
caldo) [Kg] KCM150R KCM250R KCM250Z KCD300R KCD300Z KCD350R
: TSK150B/R| 46 ° - = o o -
j 1 %
‘ 'I TSK350B/R| 53 - . . . . °
a 1 -
Curva con brida portatubo (acero Peso Electrobomba tipo
galvanizado) Tipo Gewicht Elektropumpe Typ
Flanschbogen fiir Schlauchanschlu3 Tp Peso Elettropompa tipo
(feuerverzinkter Stahl) Ti};; F:)
Curva flangiata portagomma [Kg] KCM150R KCM250R KCM250Z KCD300R KCD300Z KCD350R
(acciaio zincato a caldo)
CFP150 18 ° - - - - -
CFP250 51 - ° ° - - R
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DN 150-350 caprari

Accesorios
Zubeh6r
Accessori
Tubos guia (Acero con pintura Peso Electrobomba tipo
protectora) Tipo Gewicht Elektropumpe Typ
Fiihrungsrohre (Stahl mit Schutzlack) Typ Peso Elettropompa tipo
Supporti (acciaio con vernice Tipo
protettiva) [Ka]l KCM150R KCM250R KCM250Z KCD300R KCD300Z KCD350R
SOK350-200| 73 - - 21 - 17-21 21
SOK350-225( 73 - - - - - 25-34
SOK350-250| 73 - - = s a 42
Estructura de soporte (acero Pes'o Electrobomba tipo
galvanizado en caliente) Tipo A B Gewicht Elektropumpe Typ
Stitzgestell (feuerverzinkter Stahl) Typ Peso Elettropompa tipo
Telaio di sostegno (acciaio zincatoa | Tipo UNI UNI
caldo) DN PN DN PN [Kg] KCM150R KCM250R KCM250Z KCD300R KCD300Z KCD350R
A TSK150A/R| 150 | 16 | 150 | 16 80 o - = o - -
o ‘ TSK250AR| 250 | 10 | 250 | 10 | 10t - o o ; ; )
i
=
' TSK300A/R| 300 | 10 | 300 | 10 116 - - - ° ° -
(V
I— = TSK350AR| 350 | 10 | 350 | 10 | 128 - . - - ; .
(*) = Version para camara seca (*) = Fiir Trockeninstallation (*) = Esecuzione per camera asciutta
Curva embridada (acero galvanizado) Peso Electrobomba tipo
Flanschkriimmer (feuerverzinkter Tipo A B Gewicht Elektropumpe Typ
Stahl) Typ Peso Elettropompa tipo
Curva flangiata (acciaio zincato a | Tipo UNI UNI
caldo) DN | 5y | PN | pN [Kgl KCM150R KCM250R KCM250Z KCD300R KCD300Z KCD350R
A CFK150 [ 150 | 16 | 150 | 16 255 o - - o = -
‘ CFK250 | 250 | 10 | 250 | 10 | 435 ; o o . ] ]
CFK300 [ 300 [ 10 | 300 [ 10 62 - - - ° ° -
— CFK350 [ 350 [ 10 | 350 | 10 87,5 - - - - - °
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caprari

K+
DN 150-350

Caracteristicas motores a 50 Hz (*N)
Merkmale der 50 Hz - Motoren (*N)
Caratteristiche motori a 50 Hz (*N)

Potencia motor Consumo Arranque directo2 © § [

Motor-leistung Stromaufnahme 0cs Direktes Starten2 8s§ o= g

Potenza motore Assorbimento 58Q Avviamento diretto2 £ 38 o]

255 2o ¢ ENE

5% 9 SR 3238

' $gt . SR8 E3¢

Polos Motor tipo gL g (Estandar) TS o=

Pole Motor Typ Py Py IN (400V) ] (Standard) ® < 5 o2 'g

Poli Motore tipo <q3 (Standard) ] 353

< === 58¢

(5] (U]

Directo
[kW] [A] Is/In Direktes Y-A No. S3 [%]
Diretto
KC01708..2200.. 19,5 17 36 58 [ [ 10 -
KC02108..R200.. 242 21 441 5,6 [ [ 10 -
KC02108..2200.. 242 21 441 5,6 [ [ 10 -
8
KC02508..R225.. 29,4 25 58,5 4,5 [ [ 10 -
KC03408..R225.. 40 34 80 4,4 [ [ 10 -
KC04208..R250.. 48,7 42 90,5 4 [ [ 10 -
KC02506..R225.. 27,5 25 49 7,89 [ [ 10 -
KC03406..R225.. 37,15 34 64,6 5,98 [ [ 10 -
6

KC04206..R250.. 46 42 76,5 6,49 ° ° 10 -
KC05106..R280.. 554 51 91 6,66 ° ° 10 -
KC03404..R225.. 36,8 34 62,5 8,76 ° ° 10 -
KC04204..R225.. 45,5 42 75,5 7,25 (] (] 10 -
4 KC05104..R225.. 55 51 90,5 7,15 (] (] 10 -
KC06204..R250.. 66,6 62 109,5 6,94 ° ° 10 -
KC08204..R280.. 87,25 82 142 6,88 ° ° 10 -

*N = Versién estandard

P4 = Potencia absorbida motor

P2 = Potencia suminitrada por el motor

Iy = Potencia suministrada motor

Ig = Corriente de arranque

- Las electrobombas pueden funcionar en servicio continuo S1 con
motor sumergido, en servicio intermitente S3 (ver relativos grados de
intermitencia en la tabla) con motor no sumergido.

El servicio S3 indica un funcionamiento intermitente con ciclos iguales
de 10 minutos de los que se sefialan los minutos del ciclo en el que el
motor puede funcionar (Ej.: S3 = 25% el funcionamiento esta
compuesto de una secuencia repetitiva de 2,5 min. de funcionamiento
y de 7,5 min. de parada). Ver norma CEI EN 60034-1.

- Los motores electricos estan previstos para ser alimentados a las
siguientes tensiones nominales de red: 400V +10% estandar; 230V
+10% sobre demanda.

Tensiones distintas bajo pedido.

*N = Standard Version

P4 = Vom Motor aufgenommene Leistung

P, = Abgabeleistung Motor

IN = Vom Motor abgegebene Leistung

Ig = Anlaufstrom

- Die Elektropumpen sind mit untergetauchtem Motor fiir den
Dauerbetrieb S1 und mit nicht untergetauchtem Motor fiir den
Aussetzbetrieb S3 (vgl. Grad des Aussetzbetriebs in der Tabelle)
geeignet.

Die Betriebsart S3 steht fiir Aussetzbetrieb, der sich aus Zyklen von je
10 Minuten Dauer zusammensetzt, von denen die Minuten des Zyklus
angegeben werden, in denen der Motor laufen kann (Bsp.: S3 = 25%).
Der Betrieb setzt sich aus einer Sequenz zusammen, in der sich 2,5
min Betrieb und 7,5 min Pause wiederholen. Vgl. Norm CEI EN 60034-
1.

- Die Elektromotoren sind vorgesehen fiir folgende Spannungen: 400
V + 10% Standard; 230 V + 10% auf Wunsch.

Andere Spannungen auf Wunsch.

*N = Versione standard

P4 = Potenza assorbita motore
P, = Potenza resa dal motore
Iy = Corrente nominale

Is = Corrente di avviamento

- Le elettrop sono atte a fi e in servizio continuo S1
con motore immerso, in servizio intermittente S3 con motore non
immerso (vedi relativi gradi di intermittenza nella tabella).

Il servizio S3 sta ad indicare un funzionamento intermittente
composto da cicli tutti uguali di 10 minuti di cui si indicano i
minuti del ciclo in cui il motore puo funzionare (Es. : $3 = 25% il
funzi e K da una ripetitiva di 2,5
minuti di funzionamento e di 7,5 minuti di sosta). Vedi norma CEI
EN 60034-1.

- motori elettrici sono previsti per essere alimentati alle seguenti
tensioni nominali di rete: 400 V + 10% standard; 230 V +10% a
richiesta.

Tensioni diverse su richiesta.
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caprari

Campo de prestaciones
Leistungsbereich
Campo di prestazioni

KCM150R(X)
KCM250R(X)
KCM250Z(X)
KCD300R(X)
KCD300Z(X)
KCD350R(X)

Q [m®/h]
4 5 67810 15 20 30 40 5060 80 200 300 500 700 1000

2000

80 il I I I R Y B B A | I I I B A A N A

75

- 240

70

65 - 1 \\

- 200

55 >

50 >

45 /

- 160

35

1
-~ | Ss \
20 “r~ RN s

15 > .

10 \ AN

- - = =7 S S e_ = - -

H [ft]
- 120

- 80

- 40

4 5678910 20
Q[1/s]

[Imp.g.p.m.] 20 30 100 200 300400 600 1000

40 5060 80 100 200 300

2000 3000 5000

0

500 700 1000

9000 10000

[US.g.p.m.] 20 30 100 200 300 500 700 1000 2000 3000
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caprari

Serie - Baureihe - Serie

Ejemplificacion sigla electrobomba
Erklédrung der Typenbezeichnung der Elektropumpe
Esemplificazione sigla elettropompa

En comun con sigla motor
Gemeincode mit motorbezeichnung
Comunanze con sigla motore

[ 1

K+

DN 150+<350

KCM150R(X)
KCM250R(X)
KCM250Z(X)
KCD300R(X)
KCD300Z(X)
KCD350R(X)

AL o]

50 Hz

Rodete: monocanal "M" - Bicanal "D"
Laufrad: Einkanal-Version "M" - Zweikanal "D"
Girante: monocanale "M"; bicanale “D”

Tamafio parte hidraulica (DNm)
BaugréBe der hydraulischen Teile (DNm)
Grandezza parte idraulica (DNm)

Dimensién embridamiento motor eléctrico
Flanschgré3e Elektromotor
Grandezza flangiatura motore elettrico

Reduccion rodete - Laufraddurchmesser- Riduzione girante

Cadigo potencia suministrada por el motor
Abgabelleistung Motor Code
Codice potenza resa motore

Numero polos - Polzahl - Numero poli

1=400 (380-415) V-Y
2 =400 (380-415) V-A/ 700 (660-720) V-Y

Electrobomba version antideflagrante: (X) (la fabricacion respeta las normas

150 B
. o ) fows] e 2]
e ] ﬁum ] [ o ) L
D 0300 S
REIREES “
KR
E 0550
[w ]
Caracteristicas de fabricacion del motor eléctrico trifasico, clase de aislamiento F, grado de proteccion IP68-IEC
Baudaten elektrischer Drehstrommotor, Isolierstoffklasse F, Schutzart IP68-IEC
Caratteristiche costruttive motore elettrico trifase, classe di isolamento F, grado di protezione IP68-IEC
3 =230 (220-240) V-A / 400 (380-415) V-Y
4 =230 (220-240) V-A S = Especiales - Spezialausfiihrung - Speciali
N 60079-0 - EN 60079-1 tipo ATEX Il 2G Exdb h 1IBT4 Gb y | M2 Ex db h | Mb)
Elektropumpe, ex-geschlitzte Ausfiihrung: (X) (Konstruktion geméR der Normen
N 60079-0 - EN 60079-1 Typ ATEX Il 2G Ex db h IIB T4 Gb und | M2 Ex db h | Mb)
Elettropompa versione antideflagrante: (X) (la costruzione é conforme alla norme

EN 60079-0 - EN 60079-1 tipo ATEX Il 2G Ex db h IIB T4 Gb e | M2 Ex db h | Mb)

Cadigo generacional - Zeugunscode - Codice generazionale

Especialidades diferentes - Verschiedene Spezialitét - Specialita varie
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KCM150R(X)
KCM250R(X)
KCM250Z(X)
KCD300R(X)
KCD300Z(X)
KCD350R(X)

caprari

Fabricaciéon y materiales
Konstruktion und Werkstoffe
Costruzione e materiali

A
13 : 23
22 22
O te
‘ 1"
AL o
| 8
/

Pos. Numero Material Bezeichnung Werkstoffe Nomenclatura Materiale
1 |Cuerpo impulsién Hierro fundido Druckgehéduse Grauguss Corpo mandata Ghisa grigia
2 |Rodete Hierro fundido Laufrad Grauguss Girante Ghisa grigia
3 |Anillo alojam. rodete Acero/Goma Spaltring Stahl/Gummi Anello sede girante Acciaio/Gomma
4 |Cierre mecanico lado bomba g:r?ﬁr?éj:ssi::glo()/ Mech. Dichtring pumpseitig flllilzz/:’,;n;(::gg/ Tenuta meccanica lato pompa g::g::g gil ssilllilé:ilgl
5 |Soporte cojinete Fundicion esferoidal [Lagergehéduse Spharoguss Supporto cuscinetto Ghisa sferoidale
6 |Caja aceite Hierro fundido Oltrennkammer Grauguss Scatola olio Ghisa grigia
7e |Camisa Acero inox Gehéuse Rostfreier edelstahl Mantello Acciaio inox
8 |Tapa cabezal Hierro fundido Kopfdeckel Grauguss Coperchio testata Ghisa grigia

9 - 10| Tubo de refrigeracion Acero inox/PTFE Kiihlrohr g%s__tge/er CrEY Tubo di raffreddamento Acciaio inox/PTFE

11 - 12|Sujeta-cable Hierro fundido Kabelverschraubung Grauguss Pressacavo Ghisa grigia
13 [Manilla Acero inox Griff Rostfreier edelstahl Maniglia Acciaio inox
14 [Carcasa motor Hierro fundido Motorgehéduse Grauguss Carcassa motore Ghisa grigia
15 |Estator Chapa magnética Stator Elektroblech Statore Lamierino magnetico
16 |Rotor Chapa magnética Rotor Elektroblech Rotore Lamierino magnetico
17 |Eje Acero inox Welle Rostfreier edelstahl  |Albero Acciaio inox
18* [Sonda de conductividad - Leitfahigkeitsaufnehmer - Sonda di conduttivita -
22 [Cable redondo de alimentacion - Rundes Speisekabel - Cavo tondo di alimentazione -
23 |Cable redondo auxiliar - Rundes Zusatzkabe - Cavo tondo ausiliario -
25 |Cierre mecanico lado motor Acero inox/grafito Mech. Dichtring motorseitig Ié(r):ﬂt;re/er CEEsE Tenuta meccanica lato motore Acciaio inox/grafite

* Para versiones antideflagrantes(X); Sonda de conductividad en la

carcasa motor.

e Componentes sistema de refrigeracion (Version ../R)

Tornillos y tuercas acero inox

Comercializado version con rodetes de acero inoxidable AISI 316.

138

* Flr Ex-geschlitzter Ausfiihrung (X); EX-Ausfiihrung
Leitféahigkeits - Aufnehmer im Motorgehéduse

o Komponenten des Kiihlsystems (Version ../R)
Schrauben und Muttern aus rostfreiem Edelstahl

Erhéltlich ausfiihrung mit laufrddern aus rostfreiem edelstahl

AlSI 316.

* Per versioni antideflagranti (X); Sonda di conduttivita
nella carcassa motore

o Componenti sistema di raffreddamento (Versione .../R)
Viti e dadi in acciaio inox
Disponibile versione con girante in acciaio inox AISI 316.
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K+

caprari = 4 DN 150

KCM150R (X)

Q [m¥h]
Rodete monocanal 0 100 200 400 500 600 700
Einkanal-Laufrad 65 [ - - - - - - - - - - - -
Girante monocanale
200
55 |
- N
N
., » N 150
45 Ry . N
K ki N ™~
N
o n 3
Tipo ™~ L
H N ~ max %
7:yp KCM150R..+...42X1 m] - \ ) | ‘ °
Tipo N g L[ 1703 H
1 ~ o I~ [t
Sondas térmicas Si ~N o ~ ™ L 2
Temperaturft_;hler Ja 25 — ™~ SQpECh ] ™~
Sonde termiche Si N S S
~ga 7 N
Sonda de ~ N
conductividad . ~N ~N + la I 50
Leitfahigkeits- f; 15 u u o
Aufnehmer Si NS SN
Sonda di ™~ S i
conduttivita TTa 2
5 0 20 40 60 80 Q[lis] 120 140 160 180 200
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 60 L 0
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar L T 4 L 70
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 50 —— T
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario
— 3 60
KCM150RM+030042X1 2x(4x10)x10 1x(5x1,5)x10 [kV\y] —— =1 r
L P
KCM150RH+037042X1 2x(4x10)x10 1x(5x1,5)x10 —— T 2 L (o
KCM150RE+045042X1 2x(4x16)x10 1x(5x1,5)x10 30 - —— =1 40
KCM150RB+055042X1 2x(4x25)x10 1x(5x1,5)x10 H 30
20 0 20 40 60 80 Q[l/s] 120 140 160 180 200
16
12
[m] = S T
4 i T‘
I
0 0 20 40 60 80 Q[l/s] 120 140 160 180 200
Imp.g.p.m
500 900 1300 1700
1 | 1 | 1 | 1
T T T T T T T
500 1100 1700 2300
US.g.p.m
(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x (1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
cable [m] - Cable HO7RN-F (OZOFLEX Plus) Kabelldnge [m] - Kabel HO7TRN-F (OZOFLEX Plus) lunghezza cavo [m] - Cavo HO7RN-F (OZOFLEX Plus)
Longitud cable superior de 10 m opcional Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta
Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 30 35 40 45 50 60 70 80 90 100 125 150 175 180
Py [m3/h] 0 108 126 144 162 180 216 252 288 324 360 450 540 630 648
Altura de carga
() (N°) [kw] Férderhée
Prevalenza
KCM150RM+030042X1 1 30 [m] | 424 | 323 31 299 | 288 | 27,8 | 259 | 242 | 22,6 21 19,3 | 14,7 9,4
KCM150RH+037042X1 2 37 [m] | 476 | 375 | 36,2 | 351 | 33,9 | 329 | 309 | 29,1 | 27,4 | 257 24 19,3 | 13,9 7.7 6,5
KCM150RE+045042X1 3 45 [m] 542 | 444 43 41,7 | 40,5 | 39,3 | 371 35 33 31,11 292 | 246 | 193 | 124 11
KCM150RB+055042X1 4 55 [m] | 62,1 | 50,1 | 48,7 | 47,4 | 46,2 45 426 | 404 | 384 | 36,5 | 348 | 30,5 | 248 | 17,7 | 16,3
NPSHg [m] 2,6 25 25 25 25 25 2,6 2,6 2,7 2,9 3,7 5,9 9,8 10,7
P = Potencia suminitrada por el motor P, = Abgabeleistung Motor P, = Potenza resa dal motore
Tolerancias sobre las prestaciones segin normas: Toleranz der Leistungen geméaf der Normen: Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B UNI/ISO 9906 Klasse 3B UNI/ISO 9906 Grado 3B
Para los modelos en versién antideflagrante ATEX Il 2G Ex db h IIB  Fiir die Modelle in ex-geschiitzter Ausfiihrung ATEX Il 2G Ex db h lIB Versione antideflagrante ATEX Il 2G Ex db h lIB T4 Gb e | M2 Ex
T4 Gby I M2Exdbh|Mb T4 Gb und I M2 Ex db h | Mb db h 1 Mb
Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas  Flr die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren" Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
motores" nachschlagen.
Para los accesorios ver pagina "Accessories" Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen Per accessori vedere pagina accessori
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Polos
Pole
Poli

KCM150R 4

caprari

(X)

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)
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(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
ob e B . BAK
a, .4, r f ‘ 2 B TSK.B/R
- N rc L N P
rff e m— (CATx5000mm/GRI) w2, |
1 9 SR
2 dx6000mm (CFK..JC g n2
; w2*+*
al L7 N
: TUB) , DNm(O)/PN(P)
N
DLW?N DNm(O)/PN(P)
il a2, O,
i z ir2 ~
= | 1R mul ‘ |
! | DNa(Q)/PN(R)” | 1
i x2 A
; | 7 OO crr. UMl o
1041_6C" 1
. I \ DNa(Q)/PN(R) Re. T
< " ~+L bAm(oyeNE) DNm(O)/PN(P) -1 L2
n e
u2
|
(TFKX)/%-ﬁ
O,
Version para camara seca - vertical (/R) Version para camara seca - horizontal (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R) Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
TSK.AIR SOK
DNm(O)/PN(P) .
(CFK) 1,5m min
n2 .
w2 i
"
«Y n2
w2 D 5 y (TFKX)
9% " 1,5m min Vi .
DNm(0) / PN(P) ' 3 A DNa(Q)/PN(R)
\\ N°(e2) @ 2
" ol I N°a3 o g3
DNm(O) / PN(P) * | e | =
0PN, == inll 4
L ,@jqzjzkz
H R
2
it e b el T [~
L 2 |92 .| (TFkx)
v : v h2
g
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B C D H J (o} P Q R Zubehér
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] Tkg] [mm] BAK. SOK. |TSK.AR|TSK.BIR
KCM150RM+030042X1| @ 102 567 1559,5 825 670 500 195 - 150 16 150 16 M/ 3" - - 150
KCM150RM+030042X1/R| @ 102 582 1559,5 825 670 500 195 1282 150 16 150 16 M1 3" 150-200 150 -
KCM150RH+037042X1 2102 582 1559,5 825 670 500 195 - 150 16 150 16 M/ 3" - - 150
KCM150RH+037042X1/R| @ 102 597 1559,5 825 670 500 195 1282 150 16 150 16 MAn3" | 150-200 150 -
KCM150RE+045042X1 2102 812 1581,5 825 670 500 195 - 150 16 150 16 M/ 3" - - 150
KCM150RE+045042X1/R| @& 102 822 1581,5 825 670 500 195 1294 150 16 150 16 M/ 3" 150-225 150 -
KCM150RB+055042X1| @& 102 942 1591,5 825 670 500 195 - 150 16 150 16 M 3" - - 150
KCM150RB+055042X1/R| @ 102 962 1591,5 825 670 500 195 1304 150 16 150 16 M1 3" 150-250 150 -
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAKM/I 3" 157,5 12,5 35 3" 385 117 180 540 290 24 80 555 210 280 200 10 250 995
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 03
SOK150-200 3 530 22 335 160 270 100 22 40 85
SOK150-225 3 530 22 335 160 270 100 22 40 85
SOK150-250 3 530 22 335 160 270 100 22 40 85
TSK.AIR a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK150A/R 285 395 280 400 6 22 850 1000 740 935 1000 395 285
TSK.B/IR n2 q2 r2 s2 t2 u2 w2 x2 y2 z2
TSK150B/R 395 315 150 280 1000 1000 285 380 435 1180

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermi 83 patibil con I'NPSHR

Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved
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K+

u
Polos
= 8 DN 250
Poli
Q [m/h]
Rodete monocanal 100 200 300 400 600 700 800 900
Einkanal-Laufrad 20 F- - - - - - - - - - - - -
Girante monocanale 64
18
56
16
N 48
14
™
B L 40
B L
Tipo 12 J rnaixi
Typ KCM250Z..+...82X1 797
Tipo U
ml N -
Sondas térmicas Si
Temperaturfiihler Ja 8
Sonde termiche Si N 24
Sonda de 6
conductividad Si
Leitfahigkeits- [
Ja
Aufnehmer si 4
Sonda di
conduttivita s
220 40 60 80 100 120 Q [l/s] 160 180 200 220 240 260
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 20
- 26
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 18 = T~ L 24
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario I~ ~
AT N
- N L
KCM250ZD+018582X1 2x(4x6)x10 1x(5x1,5)x10 [kV\r] e A [ev]
1
I~ 20
I~
14 T
- 18
1220 40 60 80 100 120 Q[l/s] 160 180 200 220 240 260
20
16
12
[m] = ‘°r“’
4 H
020 40 60 80 100 120 Q [l/s] 160 180 200 220 240 260
Imp.g.p.m
500 | 1100 | 1700 2300 | 2900
—L I i I L I - 1
500 1300 2100 2900
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable HO7RN-F (OZOFLEX Plus)
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabelldnge [m] - Kabel HO7TRN-F (OZOFLEX Plus)
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo HO7RN-F (OZOFLEX Plus)

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Férdermenge
Elektropumpe typ Kurve Potenza Portata
Elettropompa tipo Curva motore [/s] 0 45 50 60 70 80 90 100 125 150 175 200 225 245
[m3/h] 0 162 180 216 252 288 324 360 450 540 630 720 810 882
Altura de carga
2 (N°) [kW] Férderhée
Prevalenza
KCM250ZD+018582X1 1 18,5 [m] 18,7 | 15,2 14,9 | 144 | 138 | 13,3 | 12,8 | 12,3 11 9,6 8 6,3 4,4 2,8
NPSHg [m] 2 2 2 2 2 2 2 21 2,3 29 4 6,6 11,8

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segiin normas:

UNI/ISO 9906 Nivel 3B

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Para los modelos en versién antideflagrante ATEX 1l 2G Ex db h lIB  Fiir die Modelle in ex-geschiitzter Ausfiihrung ATEX Il 2G Ex db h IIB
T4 Gb und I M2 Ex db h | Mb

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

T4 GbyIM2Exdbhl|Mb

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas

motores"
Para los accesorios ver pagina "Accessories”

nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen

P, = Potenza resa dal motore
Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:

UNI/ISO 9906 Grado 3B

Versione antideflagrante ATEX Il 2G Ex db h IIB T4 Gb e | M2 Ex

db hIMb

Per caratteristiche motori vedere pagina “caratteristiche motori"

Per accessori vedere pagina accessori
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KCM250Z

(X)

Polos
Pole 8
Poli

caprari

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
ob e B . BAK
a, .4, r f ‘ 2 B TSK.B/R
- N rc L N P
rff e m— (CATx5000mm/GRI) w2, |
1 9l | / || *
5dx6000mm | CRK..JX ), 12
%@m@w@ﬁ ( /)/ W2*+’
% A L e N N
—) TUB) . = __ |1 DNm(O)/PN(P)
! N N
DN(r)/PN(t) . DNm(O)/PN(P)
A 192, P
i v <l . z ir2 ~
mam R L 5 ot R e |
! | DNa(Q)/PN(R)” | 1
| - x2 A
; | 7 oo NS crr. UMl o
017.60 . ;
. I \ DNa(Q)/PN(R) Re. T
2 m T DNm(O)/PN(P) DNm(O)/PN(P) i L 2
n e
u2
|
(TFKX)/%-ﬁ
O,
Version para camara seca - vertical (/R) Version para camara seca - horizontal (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R) Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
TSK.AIR SOK
DNm(O)/PN(P .
(©) (P) 1,5m min
D J (TFKX)
1,5m min /] ——
. A DNa(Q)/PN(R)
i N°(e2) @ 2
" ol I N°a3 o g3
DNm(O) / PN(P) * | e | =
0PN, == inll 4
i 7@}421%2
(Y
2 e |
it e b el T [~
L 2 |92 .| (TFkx)
v : v h2
g
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B C D H J (o} P Q R Zubehér
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] Tkg] [mm] BAK. SOK. |TSK.AR|TSK.BIR
KCM250ZD+018582X1| @ 163 653 1612,5 935 735 570 220 - 250 10 250 10 [300/250 3" - - 350
KCM250ZD+018582X1/R| @ 163 668 1612,5 935 735 570 220 1335 250 10 250 10 300/250 3" 350-200 250 -
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAK300/250 3" 157,5 12,5 35 3" 450 117 245 700 400 24 85 673 310 425 300 10 585 1330
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 03
SOK350-200 3 530 22 500 160 270 100 22 40 85
TSK.AIR a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK250A/R 295 385 280 400 6 22 850 1000 740 935 1000 385 395
TSK.B/IR n2 q2 r2 s2 t2 u2 w2 x2 y2 z2
TSK350B/R 385 525 250 280 1000 1000 395 575 685 1430

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

142

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuRengehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermi S3 patibil con I'NPSHR

Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved



K+

Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved

u
Polos
= 6 DN 250
Poli
Q[meh]
Rodete monocanal 0 100 200 300 400 500 700 800 900 1000 1100 1200
Einkanal-Laufrad 42 - - - S EEREREEEEE EEEEE S . . . . . .
Girante monocanale
- 10C
2! N~
N
Tipo K 2N N ~NL L
Typ KCM250R..+...62X1 P Lo T~ T &a 7
Tipo - [T T R
T TN TN L 784
Sondas térmicas Si i N \\721 NI
Temperaturfiihler Ja L N N N L H
Sonde termiche Si = NEE R NN [ft]
T 6 | | TN TR ™
Sonda de 12 TN T TR TN
copdﬂuc‘tividfad Si 3 ~\\\ NN N N
Leitféhigkeits- Ja NN TN N 4
Aufnehmer si | N A
q i ~ B
Sonda di ™
conduttivita NRE 1
2 0 20 40 60 80 100 120 140 160 QJl/s] 200 220 240 260 280 300 320 340
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 50
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar L 1 = 60
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 40 m——— i i
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario to S| EREE! R - 50
KCM250RM+022062X1 2x(4x10)x10 1x(5x1,5)x10 P L =T L L | P
[kw] Za H—+ =t = [ev]
KCM250RH+030062X1 2x(4x10)x10 1x(5x1,5)x10 = I’ %
KCM250RE+037062X1 2x(4x16)x10 1x(5x1,5)x10 20 =TT it -
- 20
KCM250RB+045062X1 2x(4x16)x10 1x(5x1,5)x10
10 0 20 40 60 80 100 120 140 160 QIl/s] 200 220 240 260 280 300 320 340
16
12
[m] LA A NPSH
o | L]
: H
0 0 20 40 60 80 100 120 140 160 QJi/s] 200 220 240 260 280 300 320 340
Imp.g.p.m
0 1600 3200
1 | 1 | 1
! I T I T I T I T I
0 1200 2400 3600 4800
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x
cable [m] - Cable HO7RN-F (OZOFLEX Plus) Kabelldnge [m] - Kabel HO7TRN-F (OZOFLEX Plus)

Longitud cable superior de 10 m opcional Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo HO7RN-F (OZOFLEX Plus)

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’i e’rtm(teng €
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [/s] 0 70 80 90 100 125 150 175 200 225 250 275 300 305
Py [m3/h] 0 252 288 324 360 450 540 630 720 810 900 990 | 1080 | 1098
Altura de carga
2 (N°) [kW] Férderhée
Prevalenza
KCM250RM+022062X1 1 22 [m] 20,8 | 155 | 149 | 143 | 13,7 | 12,2 10,6 8,9 71 615 3,6
KCM250RH+030062X1 2 30 [m] 26,9 | 204 | 196 | 189 | 182 | 164 14,7 12,9 | 111 9,3 73 51
KCM250RE+037062X1 3 37 [m] | 298 | 23,3 | 22,6 22 21,3 | 19,7 18 16,2 | 144 | 124 | 104 8,3
KCM250RB+045062X1 4 45 [m] 335 | 26,2 | 255 | 248 | 242 | 224 | 20,6 18,7 | 16,8 | 14,9 13 10,8 7,9 7,2
NPSHg [m] 3,5 3,5 3,5 Bi5) 3,5 3,7 3,9 4,2 4,7 54 71 11,7 13

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:

UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para los modelos en versién antideflagrante ATEX |1 2G Ex db h 1B
T4 Gby I M2Exdbh|Mb

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Modelle in ex-geschiitzter Ausfiihrung ATEX Il 2G Ex db h IIB
T4 Gb und I M2 Ex db h | Mb

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Versione antideflagrante ATEX Il 2G Ex db h IIB T4 Gb e | M2 Ex
db h 1 Mb

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

Para los accesorios ver pagina "Accessories" Per accessori vedere pagina accessori
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Polos
Pole
Poli

KCM250R
(X)

6

caprari

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte

Mobile NaBinstallation

Esecuzione immersa su telaio

DNm(0) / PN(P)\\
~ \

e B )
a.a, @b f \ BAK n2 B TSK.BIR
S s U] (CATx5000mm/GRI) wa_ |
Fool ]
@ dx6000mm (CFK...) —Y n2
! w2*+*
¢ e i
— TUB) ; DNm(O)/PN(P)
DLW?N DNm(O)IP?\l(P)
1] e ‘
f z 12 B
= Ty G \ |
! | x2 DNa(Q)/PN(R) | 1
k- e - "
,C | <lJ \ DNa(Q)/PN(R) e @ L
B il DNm(O)/PN(P o S
m DNm(O)/PN(P) (O)/PN(P) ]
n i
u2
(TFKX)/%-ﬁ
O,
Version para camara seca - vertical (/R) Version para camara seca - horizontal (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R) Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
SOK
(CFK) TSKAR DNm(O)/PN(P) 1,5m min
n2. ,
w2 i
«Y n2
w2 D ;) (TFKX)
9% " . 1,5m min Vi .
DNm(0) / PN(P) ' 3 A DNa(Q)/PN(R)
\\ N°(e2) @ 2
\ ol I N°a3 o g3
o

y___> RN 7 T T
B I=1-i2 j2 k2
H .
C2 ——|F == ‘\j l
[ T2
a2 2 |92 | (TFKX)
v ‘ v h2
g
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B C D H J (o} P Q R Zubehér
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] kgl [mm] BAK. SOK. | TSK.A/IR| TSK.B/R
KCM250RM+022062X1| @& 163 633 1612,5 935 735 570 220 - 250 10 250 10  [300/250 3" - - 350
KCM250RM+022062X1/R| @ 163 648 1612,5 935 735 570 220 1335 250 10 250 10  [300/250 3"| 350-200 250 -
KCM250RH+030062X1| @ 163 653 1612,5 935 735 570 220 - 250 10 250 10  [300/250 3" - - 350
KCM250RH+030062X1/R| @& 163 678 1612,5 935 735 570 220 1335 250 10 250 10  [300/250 3"| 350-200 250 -
KCM250RE+037062X1| @ 163 873 1634,5 935 735 570 220 - 250 10 250 10  [300/250 3" - - 350
KCM250RE+037062X1/R| @& 163 893 1634,5 935 735 570 220 1347 250 10 250 10  [300/250 3"| 350-225 250 -
KCM250RB+045062X1| @ 163 1003 1644,5 935 735 570 220 - 250 10 250 10  [300/250 3" - - 350
KCM250RB+045062X1/R| @& 163 1023 1644,5 935 735 570 220 1357 250 10 250 10  [300/250 3"| 350-250 250 -
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAK300/250 3" 1575 | 12,5 35 3" 450 117 245 700 400 24 85 673 310 425 300 10 585 1330
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3
SOK350-200 3 530 22 500 160 270 100 22 40 85
SOK350-225 3 530 22 500 160 270 100 22 40 85
SOK350-250 3 530 22 500 160 270 100 22 40 85
TSK.AIR a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK250A/R 295 385 280 400 6 22 850 1000 740 935 1000 385 395
TSK.B/IR n2 q2 r2 s2 t2 u2 w2 x2 y2 z2
TSK350B/R 385 525 250 280 1000 | 1000 395 575 685 1430
(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento  (3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBBengehéuse in (3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione

continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)
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Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in

Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione

inter

$3 compatibil

con I'NPSHR

Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved
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caprari

K+
= 8 DN 300

KCD300Z (X)

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable HO7RN-F (OZOFLEX Plus)
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabelldnge [m] - Kabel HO7TRN-F (OZOFLEX Plus)
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

. Q [m*h
Rodete bicanal 0 250 il 750 1000 1250
Zweikanal-Laufrad 13 - - - - - - - - -
Girante bicanale
40
1M
- 32
9
T~
I~
~
~ L H
Tipo m] == ~ N N gmx o (%)
Typ KCD300Z..+...82X1 ™~ |
Tipo ™~ N 747
~ ™
Sondas térmicas Si 5 N, B
Temperaturfiihler Ja 725 ™ 16
Sonde termiche Si N
Sonda de
conductividad si 3
Leitfahigkeits- -
Ja
Aufnehmer si .
Sonda di 112
S o 50 100 150 Qs 250 300 350 400
Version cable (1)
Version kabel (1) 18 | 24
Cavo Versione (1)
e | I —
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 16 22
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario - 20
P || — — \\
KCD300ZH+015082X1/R | 2x(4x6)x10 1x(5x1,5)x10 [kw] — L 2 | p
[ev]
KCD300ZG+015082X1 2x(4x6)x10 1x(5x1,5)x10 12 1
- 16
KCD300ZE+018582X1/R 2x(4x6)x10 1x(5x1,5)x10
|14
KCD300ZD+018582X1 2x(4x6)x10 1x(5x1,5)x10 10 0 50 100 150 Qs) 250 300 350 200
6
5
4 - =
(] - NPSH
2
1 0 50 100 150 Q[l/s] 250 300 350 400
Imp.g.p.m
0 1600 3200 4800
1 | 1 | 1 | 1
! I T I T I ! I
0 1600 3200 4800
US.g.p.m

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo HO7RN-F (OZOFLEX Plus)

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor| _ Caudal
Electrobomba tipo Curva |Motor-leistung Foch’ie’rtm(tenge
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [/s] 0 80 90 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 358
Py [m3/h] 0 288 324 360 450 540 630 720 810 900 990 | 1080 | 1170 | 1260 |1288,8
Altura de carga
(2) (N°) [kw] Férderhée
Prevalenza
®KCD300ZH+015082X1/R 1 15 [m] 9,5 7,3 7,2 71 6,8 6,4 59 53 4,7 4,1 34 2,6 1,9
QKCD300ZG+015082X1 1 15 [m] 9,5 73 7,2 71 6,8 6,4 59 53 4,7 41 3,4 2,6 1,9
®KCD300ZE+018582X1/R 2 18,5 [m] 11,3 8,7 8,6 8,4 8 7,6 7 6,4 58 5 4,3 3,5 2,7 1,8 1,5
QOKCD300ZD+018582X1 2 18,5 [m] 11,3 8,7 8,6 8,4 8 7,6 7 6,4 58 5 4,3 3,5 2,7 1,8 1,5
NPSHR [m] 2,4 25 2,4 2,4 2,4 2,4 2,5 2,6 2,8 3,1 3,4 3,7 4,2 4,4

® Version para cdmara seca (/R)
Q Version sumergida
P2 = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para los modelos en versién antideflagrante ATEX |1 2G Ex db h 1B
T4 GbylM2ExdbhI|Mb

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

® Fir Trockeninstallation (/R)
Q NaBinstallation
P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Modelle in ex-geschiitzter Ausfiihrung ATEX Il 2G Ex db h IIB
T4 Gb und | M2 Ex db h | Mb

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen
Die Laufréder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

® Esecuzione per camera asciutta (/R)
Q Esecuzione Immersa
P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Versione antideflagrante ATEX Il 2G Ex db h IIB T4 Gb e | M2 Ex
db h | Mb

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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Polos
Pole
Poli

KCD300Z 8

caprari

(X)

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte
Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa su telaio

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)
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e B )
a.a, (@b ] | BAK - 5 TSK.BIR
L £ U] (CATx5000mm/GRI) wa_ |
[ i I X mm,
' ol i/ BN
5dx6000mm | CRK..JX ), 12
%@m@w@ﬁ ( /)/ W2*+’
% A L e N N
—) TUB) . = __ |1 DNm(O)/PN(P)
DN(r)/PN(t) 1 N
. — DNm(O)/PN(P
A g2 PNOIPNP)
i v <l . z ir2 ~
mam R L 5 ot R e |
! | DNa(Q)/PN(R)” | 1
| - x2 A
; | | 7 o0\ (CFP. Ml —
017.60 .
. I \ DNa(Q)/PN(R) Re. T
< " ~+L bAm(oyeNE) DNm(O)/PN(P) -1 L2
n e
u2
|
(TFKX)/%-ﬁ
O,
Version para camara seca - vertical (/R) Version para camara seca - horizontal (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R) Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
TSK.AIR SOK
DNm(O)/PN(P) .
1,5m min
D J (TFKX)
1,5m min /] ——
A A DNa(Q)/PN(R)
i N°(e2) @ 2
" ol I N°a3 o g3
DNm(O) / PN(P) * | e | =
0PN, == inll 4
i 7@}421%2
(Y
2 e |
- = b el T [~
L 2 |92 .| (TFkx)
v ‘ v h2
g
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B C D H J (o} P Q R Zubehér
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] Tkg] [mm] BAK. SOK. |TSK.AR|TSK.BIR
®KCD300ZH+015082X1/R| @ 143 691 1599,5 [ 1030 820 620 230 1322 300 10 300 10 [350/300 3"| 350-200 300 -
QOKCD300Z2G+015082X1 143 676 1599,5 1030 820 620 230 - 300 10 300 10 350/300 3" - - 350
®KCD300ZE+018582X1/R| @& 143 691 1599,5 1030 820 620 230 1322 300 10 300 10 350/300 3"| 350-200 300 -
QKCD300ZD+018582X1| & 143 676 1599,5 | 1030 820 620 230 - 300 10 300 10 |350/300 3" - - 350
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAK350/300 3" 157,5 12,5 35 3" 500 117 295 820 500 24 90 755 360 475 350 10 665 1410
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 03
SOK350-200 3 530 22 500 160 270 100 22 40 85
TSK.AIR a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK300A/R 320 465 280 500 6 22 850 1000 740 935 1000 | 465 445
TSK.B/IR n2 s2 t2 u2 w2 y2 z2
TSK350B/R 465 280 1000 1000 445 675 1420

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)
y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
i patibil con I'NPSHR

inter
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K+

u
Polos
= 6 DN 300
Poli
. Q [m¥h
Rodete bicanal 250 500 750 il 1250 1500 1750
Zweikanal-Laufrad 22 - - - - - - - - - - - - 72
Girante bicanale
20 64
18
56
16
48
14
— n
12 - i — max % I 40
Tipo 5 ™ — 725
Typ KCD300R..+...62X1 H
Tipo ) ! 1
— 3
68.7
Sondas térmicas Si 8 ™~ I 24
Temperaturfiihler Ja 639
Sonde termiche Si 6
=~
- 16
Sonda de 4
conductividad si
Leitfzhigkeits- T A 48
Aufnehmer Si 2 Pt
Sonda di
AN 0 0
G 50 100 150 200 250 Qs 350 400 450 500
Version cable (1)
Version kabel (1) 50
Cavo Versione (1)
60
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 40 =]
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel ~ - 50
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario -
P = —— ‘e
KCD300RQ+022062X1/R |  2x(4x10)x10 1x(5x1,5)x10 [kw] | i 13 [ev]
—
KCD300RP+022062X1 2x(4x10)x10 1x(5x1,5)x10 20 — - 30
™ 1
KCD300RL+030062X1/R 2x(4x10)x10 1x(5x1,5)x10 I 20
10
KCD300RI+030062X1 2x(4x10)x10 1x(5x1,5)x10 50 100 150 200 250 Qs 350 200 450 500
KCD300RH+037062X1/R 2x(4x16)x10 1x(5x1,5)x10
KCD300RG+037062X1 2x(4x16)x10 1x(5x1,5)x10 10
8
KCD300RE+045062X1/R 2x(4x16)x10 1x(5x1,5)x10 6 L
(m] — NPSH]
KCD300RD+045062X1 2x(4x16)x10 1x(5x1,5)x10 2
0
50 100 150 200 250 Q[l/s] 350 400 450 500
Imp.g.p.m
1600 3200 4800 6400
| | . 1 : | . 1 : I| : 1 . | 1
1600 3200 4800 6400
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable HO7RN-F (OZOFLEX Plus)
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabelldnge [m] - Kabel HO7TRN-F (OZOFLEX Plus)

Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo HO7RN-F (OZOFLEX Plus)

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Férdermenge
Elektropumpe typ Kurve Potenza Portata
Elettropompa tipo Curva motore [/s] 0 90 100 125 150 175 200 250 300 350 400 450 485
Py [m3/h] 0 324 360 450 540 630 720 900 | 1080 | 1260 | 1440 | 1620 | 1746
Altura de carga
(2) (N°) [kw] Férderhée
Prevalenza
®KCD300RQ+022062X1/R 1 22 [m] 10,7 9,2 8,5 7,8 7,3 6,7 5,6 43 3 1,6
QKCD300RP+022062X1 1 22 [m] 10,7 9,2 8,5 7.8 73 6,7 5,6 4,3 3 1,6
®KCD300RL+030062X1/R 2 30 [m] 13,9 | 11,2 11 10,6 | 10,1 9,6 9,1 7,9 6,4 4,8 3.1
OKCD300RI+030062X1 2 30 [m] 139 | 11,2 1M 10,6 | 10,1 9,6 9,1 7,9 6,4 4,8 3.1
®KCD300RH+037062X1/R 3 37 [m] 16,6 12,9 | 126 | 122 | 11,7 | 11,2 9,9 8,3 6,5 4,5
QOKCD300RG+037062X1 3 37 [m] 16,6 129 | 1266 | 122 | 11,7 | 11,2 9,9 8,3 6,5 4,5
®KCD300RE+045062X1/R 4 45 [m] 20,4 15,7 | 152 | 146 | 139 | 13,2 | 11,7 | 10,1 8,2 6,2 4,1 2,8
OKCD300RD+045062X1 4 45 [m] 20,4 15,7 | 152 | 146 | 139 | 13,2 | 11,7 | 101 8,2 6,2 41 2,8
NPSHR [m] 3,6 3,6 3,6 3,6 3,5 3,6 3,7 3,9 4,6 58 71

® Version para camara seca (/R)
QO Version sumergida
P2 = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para los modelos en version antideflagrante ATEX Il 2G Ex db h 1IB

T4 GbyIM2Exdbh|Mb

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas

motores"
Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de

trabajo requerido.

® Fir Trockeninstallation (/R)
Q NaBinstallation
P3 = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&# der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fr die Modelle in ex-geschiitzter Ausfiihrung ATEX Il 2G Ex db h IIB

T4 Gbund I M2 Ex db h | Mb

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen
Die Laufréder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

® Esecuzione per camera asciutta (/R)
Q Esecuzione Immersa
P2 = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Versione antideflagrante ATEX Il 2G Ex db h IIB T4 Gb e | M2 Ex
db h | Mb

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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KCD300R
(X)

Polos
Pole
Poli

6

caprari

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation

Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte

Mobile NaBinstallation

Esecuzione immersa su telaio

DNm(0) / PN(P)\\
~ \

e B )
a.a, @b f \ BAK n2 B TSK.BIR
S e N L1 (CATx5000mm/GRI) wy |
Fool ]
@ dx6000mm (CFK...) —Y n2
! w2*+*
¢ e i
— TUB) ; DNm(O)/PN(P)
DLW?N DNm(O)IP?\l(P)
T :
f z 12 B
= Ty G \ |
! | x2 DNa(Q)/PN(R) | 1
B | & e Y] -
,C | <lJ \ DNa(Q)/PN(R) e @ L
B il DNm(O)/PN(P o S
m DNm(O)/PN(P) (O)/PN(P) ]
n i
u2
(TFKX)/%-ﬁ
O,
Version para camara seca - vertical (/R) Version para camara seca - horizontal (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R) Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
SOK
(CFK) TSKAR DNm(O)/PN(P) 1,5m min
n2. ,
w2 i
«Y n2
w2 D ;) (TFKX)
9% " . 1,5m min Vi .
DNm(0) / PN(P) ' 3 A DNa(Q)/PN(R)
\\ N°(e2) @ 2
\ ol I N°a3 o g3
o

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)
y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)
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(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)
y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

y___> RN 7 T T
pf E I-1-i2j2 k2
(Y
-l
it e b el T [~
L 2 |92 | (TFKX)
v : v h2
g
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B C D H J (o} P Q R Zubehér
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] Tkg] [mm] BAK. SOK. |TSK.AR|TSK.BIR
®KCD300RQ+022062X1/R| @ 143 671 1599,5 [ 1030 820 620 230 1322 300 10 300 10 [350/300 3"| 350-200 300 -
QOKCD300RP+022062X1 143 656 1599,5 1030 820 620 230 - 300 10 300 10 350/300 3" - - 350
®KCD300RL+030062X1/R| @& 143 691 1599,5 1030 820 620 230 1322 300 10 300 10 350/300 3"| 350-200 300 -
OKCD300RI+030062X1| @ 143 676 1599,5 | 1030 820 620 230 - 300 10 300 10 |350/300 3" - - 350
O®KCD300RH+037062X1/R| @ 143 716 1621,5 1030 820 620 230 1334 300 10 300 10 350/300 3" 350-225 300 -
OKCD300RG+037062X1 3143 696 1621,5 1030 820 620 230 - 300 10 300 10 350/300 3" - - 350
OKCD300RE+045062X1/R| @& 143 1046 | 1631,5 | 1030 820 620 230 1344 300 10 300 10 [350/300 3"| 350-250 300 -
OKCD300RD+045062X1 143 1026 1631,5 1030 820 620 230 - 300 10 300 10 350/300 3" - - 350
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAK350/300 3" 157,5 12,5 35 3" 500 117 295 820 500 24 90 755 360 475 350 10 665 1410
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 03
SOK350-200 3 530 22 500 160 270 100 22 40 85
SOK350-225 3 530 22 500 160 270 100 22 40 85
SOK350-250 3 530 22 500 160 270 100 22 40 85
TSK.AIR a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK300A/R 320 465 280 500 6 22 850 1000 740 935 1000 465 445
TSK.B/IR n2 s2 t2 u2 w2 y2 z2
TSK350B/R 465 280 1000 1000 445 675 1420

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione

$3 compatibil

inter

con I'NPSHR
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K+

u
Polos
= 8 DN 350
Poli
. Q [m¥h
Rodete bicanal 0 250 500 750 b 1250 1500 1750 2000
Zweikanal-Laufrad 17 - - - - - - - - - - -
Girante bicanale
5 - 48
13 ;
N - 40
™~
T~
1" |
~ ~N.
™ ™ n 32
Tipo i e = max %
Typ KCD350R..+...82X1 = ] NuRE
Tipo N N
I N.__175.2 ™N
7 - | [ft]
Sondas térmicas Si = = S > I~ N
2 ~ ~
Temperaturfiihler Ja | . N N
Sonde termiche Si ~ ~ 9.8 N
5 S N 16
Sonda de N A RS RRRS N
conductividad si N
Leitfahigkeits- Ja 3 N N
Aufnehmer " ~ D 8
A Si
Sonda di oK 5 3
PRPRY Il
conduttivita o 50 100 150 200 250 Q[Us] 350 400 450 500 550 600
Version cable (1)
Version kabel (1) 40
Cavo Versione (1) I 50
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar T~ ||
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 30 =~ L 40
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario = T i =
™~
KCD350RW+018582X1/ ~ P
R 2x(4x6)x10 1x(5x1,5)x10 p I —— - 3 [ev]
(kW] T~
KCD350RV+018582X1 2x(4x6)x10 1x(5x1,5)x10 —_ T - 2 2
g L
KCD350RS+022082X1/R 2x(4x10)x10 1x(5x1,5)x10 }
10
0 50 100 150 200 250 1/ 350 400 450 500 550 600
KCD350RR+022082X1 |  2x@x10)10 | 1x(5x1.5)x10 Qs
KCD350RM+030082X1/R 2x(4x10)x10 1x(5x1,5)x10
12 T
KCD350RL+030082X1 2x(4x10)x10 1x(5x1,5)x10 10 i
8 I
KCD350RE+037082X1/R |  2x(4x10)x10 1x(5x1,5)x10 [mj = NPSH—T
T
I
KCD350RD+037082X1 2x(4x10)x10 1x(5x1,5)x10 g |
0 50 100 150 200 250 Q[l/s] 350 400 450 500 550 600
Imp.g.p.m
0 | 1400 | 2800 | 4200 5600 7000
I | T L | T L | T L | T L | T L
0 1600 3200 4800 6400 8000
US.g.p.m
(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x (1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
cable [m] - Cable HO7RN-F (OZOFLEX Plus) Kabelldnge [m] - Kabel HO7TRN-F (OZOFLEX Plus) lunghezza cavo [m] - Cavo HO7RN-F (OZOFLEX Plus)
Longitud cable superior de 10 m opcional Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta
Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Férdermenge
Elektropumpe typ Kurve Potenza Portata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 70 75 100 125 150 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 575
Py [m3h]{ O 252 | 270 | 360 | 450 | 540 | 630 | 720 | 900 | 1080 | 1260 | 1440 | 1620 | 1800 | 1980 | 2070
Altura de carga
() (N°) [kw] Férderhée
Prevalenza
®KCD350RW+018582X1/R 1 18,5 [m] 7,5 6,7 6,7 6,5 6,3 6,1 58 55 4,8 4 3,2 23 1.4
OKCD350RV+018582X1 1 18,5 [m] 75 6,7 6,7 6,5 6,3 6,1 58 55 4,8 4 32 23 1,4
®KCD350RS+022082X1/R 2 22 [m] 8,8 7,6 73 7 6,8 6,5 58 5 4.1 3.1 2
OKCD350RR+022082X1 2 22 [m] 8,8 76 73 7 6,8 6,5 58 5 41 3,1 2
®KCD350RM+030082X1/R &) 30 [m] | 12,4 10,5 | 10,1 9,8 9,5 9,1 8,3 73! 6,2 4,9 35 2,2
OKCD350RL+030082X1 3 30 [m] | 12,4 10,5 | 10,1 9,8 9,5 9,1 8,3 7,3 6,2 4,9 3,5 2,2
®KCD350RE+037082X1/R 4 37 [m] | 14,9 126 | 121 | 11,7 | 11,2 | 10,8 10 9,1 8,1 6,9 5,6 4,2 2,7 2
OKCD350RD+037082X1 4 37 [m] | 14,9 126 | 12,1 | 11,7 | 11,2 | 10,8 10 9,1 8,1 6,9 5,6 4,2 2,7 2
NPSHR [m] 3.3 3,2 3.2 3,2 3,3 34 3,6 4 4,5 5,3 6,5 8,2 9,2

® Version para camara seca (/R)
QO Version sumergida
P2 = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

® Fir Trockeninstallation (/R)
Q NaBinstallation
P3 = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&# der Normen:

UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Para los modelos en version antideflagrante ATEX Il 2G Ex db h IIB  Fiir die Modelle in ex-geschtitzter Ausfiihrung ATEX Il 2G Ex db h IIB

T4 GbyIM2Exdbh|Mb

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas

motores"
Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de

trabajo requerido.

T4 Gbund I M2 Ex db h | Mb

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen
Die Laufréder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

® Esecuzione per camera asciutta (/R)
Q Esecuzione Immersa
P2 = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Versione antideflagrante ATEX Il 2G Ex db h IIB T4 Gb e | M2 Ex
db h | Mb

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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KCD350R
(X)

Polos
Pole
Poli

8

caprari

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte
Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa su telaio

e B )
o b : | BAK
S s (CATX5000mm/GRI)
i 9] /
@ dx6000mm %@@Q@@ﬂ
= (TUB) u S S S v
DN(r)/PN(t)
e A
T = g 4
| V o Fr\ 7 —
h 1 N
g || B
Il \ DNa(Q)/PN(R)
. C o ~+L bAm(oyeNE)

n

(TFKX)/%-ﬁ
.0,

DNm(O)/PN(P)

[ LSS,

|

(CFK...)

d
/
[P

192
r2

Ly

TSK.B/R

n
w2*+*

(CFP...

| 42 DNa@PNRY | %

-1 =il
DNm(O)/PN(P) - @ t2

me 4B

E

Version para camara seca - vertical (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R)

Version para camara seca - horizontal (/R)
Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

intermitente S3 (compatiblemente

150

con el NPSHR)

Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in

Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
TSK.AIR SOK
DNm(O)/PN(P .
(©) (P) 1,5m min
D J (TFKX)
, 1,5m min 7 .
A A DNa(Q)/PN(R)
i N°(e2) @ 2
" ol I N°a3 o g3
DNm(O) / PN(P) * | e | =
e, — il ‘
L ,@jqzjzkz
H R
2 e |
it e ST =R T [~
L 2 |92 .| (TFkx)
v ‘ v h2
g
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B C D H J (o} P Q R Zubehér
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] Tkg] [mm] BAK. SOK. |TSK.AR|TSK.BIR
®KCD350RW+018582X1/R| @ 164 800 1640,5 | 1170 935 700 268 1363 350 10 350 10 [400/350 3"| 350-200 350 -
OKCD350RV+018582X1 164 785 1640,5 1170 935 700 268 - 350 10 350 10 400/350 3" - - 350
®KCD350RS+022082X1/R| @ 164 990 1662,5 1170 935 700 268 1375 350 10 350 10 400/350 3"| 350-225 350 -
OKCD350RR+022082X1| & 164 970 1662,5 | 1170 935 700 268 - 350 10 350 10 |400/350 3" - - 350
O®KCD350RM+030082X1/R| @ 164 1025 1662,5 1170 935 700 268 1375 350 10 350 10 400/350 3"| 350-225 350 -
OKCD350RL+030082X1 164 1005 1662,5 1170 935 700 268 - 350 10 350 10 400/350 3" - - 350
OKCD350RE+037082X1/R| @& 164 1175 | 16725 | 1170 935 700 268 1385 350 10 350 10  |400/350 3"| 350-250 350 -
OKCD350RD+037082X1 164 1155 1672,5 1170 935 700 268 - 350 10 350 10 400/350 3" - - 350
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o r t y z
BAK400/350 3" 157,5 12,5 35 3" 525 117 320 920 575 24 95 810 400 510 400 10 767 1577
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 03
SOK350-200 3 530 22 500 160 270 100 22 40 85
SOK350-225 3 530 22 500 160 270 100 22 40 85
SOK350-250 3 530 22 500 160 270 100 22 40 85
TSK.AIR a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK350A/R 345 540 280 600 6 22 850 1000 740 935 1000 540 505
TSK.B/IR n2 s2 t2 u2 w2 y2 z2
TSK350B/R 540 280 1000 1000 505 740 1550

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione

intermi 83 patibil con

I'NPSHR
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caprari DN 150-350

Cod. 996486AB/09-25 - Copyright © 2006 Caprari S.p.A. - All Rights Reserved

Accesorios
Zubehor
Accessori
Se ofrecen ademas: tirafondos; reguladores de nivel y cuadros AuBerdem lieferbar: Ankerschrauben, Niveauschalter und Sono inoltre disponibili: tirafondi, regolatori di livello e quadri
eléctricos Schaltkasten elettrici
Base para acoplamiento automatico (*) Peso Electrobomba tipo
Automatischer KupplungsfuBkriimmer Tipo A B Gewicht Elektropumpe Typ
* Typ Peso Elettropompa tipo
Piede di accoppiamento automatico Tipo UNI UNI
* DN PN DN PN [Kg] KCM150R KCM250R KCM250Z KCD300R KCD300Z KCD350R
A BAK300/250 3" | 300 | 10 [ 250 | 10 160 - o o - - -
> - BAK350/300 3" | 350 | 10 | 300 | 10 230 - - - o o -
{ BAK400/350 3" | 400 | 10 | 350 | 10 310 - - - - - o
‘\q B BAKM/I 3" 200 | 10 | 150 | 16 88 (] - - - - -
(*) = Con: (*) = Komplett mit: (*) = Completo di:
Abrazadera cuerpo de impulsion (fundicién modular) Pumpengehéusebligel (Sphdrogul3) Staffa corpo premente (ghisa sferoidale)
Soporte para tubos de guia (acero inoxidable) Obere Fiihrungsrohrbefestigung (Edelstahl) Staffa per tubi guida (acciaio inox)
Piezas menores Kleinteile Minuteria
Tubos guia (*) (acero galvanizado en Peso Electrobomba tipo
caliente) Tfiew Gewicht Elektropumpe Typ
Fihrungsrohre (*) (feuerverzinkter T}Bp Peso Elettropompa tipo
Stahl) 5
Lo A Tipo
Tubi guida (*) (7;0;“ zincato a P [Kal KCM150R KCM250R KCM250Z KCD300R KCD300Z KCD350R
caldo
TUB 3" 51 ° ° ° () ° °
(*) = Opcional: acero inoxidable (*) = Auf Wunsch: Edelstahl (*) = Su richiesta: acciaio inox
. e . Cau&glxmax Longitud Electrobomba tipo
Kit Cadena y mosqueton £ ) Tipo Belastberkeit | L&Nge Elektropumpe Typ
Kette und Schéckel Kit (%) Typ Lunghezza Elettropompa tipo
Kit Catena e Grillo (*) Tipo Portata max
[Kg] [m] KCM150R KCM250R KCM250Z KCD300R KCD300Z KCD350R
CATD.14/
CAT ORL D6 2500 5 ) ° . . ° °
GRI
(*) = Opcional: acero inoxidable (*) = Auf Wunsch: Edelstahl (*) = Su richiesta: acciaio inox
Estructura de soporte (acero Peso Electrobomba tipo
galvanizado en caliente) Tipo Gewicht Elektropumpe Typ
Stiitzgestell (feuerverzinkter Stahl) Typ Peso Elettropompa tipo
Telaio di sostegno (acciaio zincato a Tipo
caldo) [Kg] KCM150R KCM250R KCM250Z KCD300R KCD300Z KCD350R
: TSK150B/R| 46 ° - - o o -
j 1 %
‘ 'I TSK350B/R| 53 - . . . . °
a 1 -
Curva con brida portatubo (acero Peso Electrobomba tipo
galvanizado) Tipo Gewicht Elektropumpe Typ
Flanschbogen fiir Schlauchanschlu3 Tp Peso Elettropompa tipo
(feuerverzinkter Stahl) Ti};; F:)
Curva flangiata portagomma [Kg] KCM150R KCM250R KCM250Z KCD300R KCD300Z KCD350R
(acciaio zincato a caldo)
CFP150 18 ° - - - - -
CFP250 51 - ° ° - - R
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DN 150-350 caprari

Accesorios
Zubeh6r
Accessori
Tubos guia (Acero con pintura Peso Electrobomba tipo
protectora) Tipo Gewicht Elektropumpe Typ
Fiihrungsrohre (Stahl mit Schutzlack) Typ Peso Elettropompa tipo
Supporti (acciaio con vernice Tipo
) Kg KCM150R KCM250R KCM250Z KCD300R KCD300Z KCD350R
protettiva)
SOK150-200( 67 30-37 - 5 = 5 -
SOK150-225| 70 45 - - - - R
SOK150-250| 67 55 - - = a -
SOK350-200| 73 - 22-30 18,5 22-30 15-18,5 18,5
SOK350-225| 73 - 37 - 37 - 22-30
SOK350-250| 73 - 45 - 45 - 37
Estructura de soporte (acero Pesp Electrobomba tipo
galvanizado en caliente) Tipo A B Gewicht Elektropumpe Typ
Stiitzgestell (feuerverzinkter Stahl) Typ Peso Elettropompa tipo
Telaio di sostegno (acciaio zincatoa | Tipo UNI UNI
caldo) DN PN DN PN [Kal KCM150R KCM250R KCM250Z KCD300R KCD300Z KCD350R
A TSK150A/R| 150 | 16 | 150 | 16 80 ° - = o - -
" ‘ ‘ TSK250AR| 250 | 10 | 250 | 10 | 101 - o . ; ; )
| —7
I' TSK300A/R| 300 [ 10 | 300 | 10 116 - - - ° ° -
— I
—1F TSK350AR| 350 | 10 | 350 | 10 | 128 - - - . ; .
(*) = Versién para cdmara seca (*) = Fiir Trockeninstallation (*) = Esecuzione per camera asciutta
Curva embridada (acero galvanizado) Peso Electrobomba tipo
Flanschkriimmer (feuerverzinkter Tipo A B Gewicht Elektropumpe Typ
Stahl) Typ Peso Elettropompa tipo
Curva flangiata (acciaio zincato a | Tipo UNI UNI
caldo) DN PN DN PN [Kdl KCM150R KCM250R KCM250Z KCD300R KCD300Z KCD350R
A CFK150 [ 150 | 16 | 150 | 16 255 ° = = o - -
>
" ‘ CFK250 | 250 | 10 | 250 | 10 435 - ° ° - - -
CFK300 [ 300 | 10 | 300 | 10 62 - - - ° . -
T CFK350 | 350 | 10 | 350 | 10 87,5 - - - - - °
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caprari

K+
DN 150-350

Caracteristicas motores a 50 Hz (*X)
Merkmale der 50 Hz - Motoren (*X)
Caratteristiche motori a 50 Hz (*X)

Potencia motor Consumo Arranque directo2 © § [
Motor-leistung Stromaufnahme 0cs Direktes Starten2 8s§ o= g
Potenza motore Assorbimento 58Q Avviamento diretto2 £ 38 o]
255 2o ¢ ENE
°5g 3L E g8
' $gt . SR8 E3¢
Polos Motor tipo gL g (Estandar) TS o=
Pole Motor Typ Py Py IN (400V) ] (Standard) ® < 5 o2 'g
Poli Motore tipo <q3 (Standard) ] 353
< === 58¢
(5] (U]
Directo
[kW] [A] Is/In Direktes Y-A No. S3 [%]
Diretto
KC01508..2200.. 17 15 32,6 6,4 [ [ 10 -
KC01858..R200.. 21,3 18,5 39,7 6,3 [ [ 10 -
KC01858..2200.. 21,3 18,5 39,7 6,3 [ [ 10 -
8
KC02208..R225.. 259 22 53, ) [ [ 10 -
KC03008..R225.. 35,3 30 72,6 4,9 [ [ 10 -
KC03708..R250.. 42,5 37 80,3 4,6 [ [ 10 -
KC02206..R200.. 253 22 444 6,8 [ [ 10 -
KC03006..R200.. 34,5 30 61,8 6,6 [ [ 10 -
6
KC03706..R225.. 41,6 37 752 6,4 ° ° 10 -
KC04506..R250.. 50 45 92 6,5 ° ° 10 -
KC03004..R200.. 34,5 30 56,7 73 ° ° 10 -
KC03704..R200.. 42,5 37 .7 72 ° ° 10 -
4
KC04504..R225.. 49,5 45 84 6,8 ° ° 10 -
KC05504..R250.. 59,8 55 99,6 6,3 ° ° 10 -

*X = Version antideflagrante

P4 = Potencia absorbida motor

P2 = Potencia suminitrada por el motor

Iy = Potencia suministrada motor

Ig = Corriente de arranque

- Las electrobombas pueden funcionar en servicio continuo S1 con
motor sumergido, en servicio intermitente S3 (ver relativos grados de
intermitencia en la tabla) con motor no sumergido.

El servicio S3 indica un funcionamiento intermitente con ciclos iguales
de 10 minutos de los que se sefialan los minutos del ciclo en el que el
motor puede funcionar (Ej.: S3 = 25% el funcionamiento esta
compuesto de una secuencia repetitiva de 2,5 min. de funcionamiento
y de 7,5 min. de parada). Ver norma CEI EN 60034-1.

- Los motores electricos estan previstos para ser alimentados a las
siguientes tensiones nominales de red: 400V +10% estandar; 230V
+10% sobre demanda.

Tensiones distintas bajo pedido.

*X = Ex-geschiitzer Version

P4 = Vom Motor aufgenommene Leistung

P, = Abgabeleistung Motor

IN = Vom Motor abgegebene Leistung

Ig = Anlaufstrom

- Die Elektropumpen sind mit untergetauchtem Motor fiir den
Dauerbetrieb S1 und mit nicht untergetauchtem Motor fiir den
Aussetzbetrieb S3 (vgl. Grad des Aussetzbetriebs in der Tabelle)
geeignet.

Die Betriebsart S3 steht fiir Aussetzbetrieb, der sich aus Zyklen von je
10 Minuten Dauer zusammensetzt, von denen die Minuten des Zyklus
angegeben werden, in denen der Motor laufen kann (Bsp.: S3 = 25%).
Der Betrieb setzt sich aus einer Sequenz zusammen, in der sich 2,5
min Betrieb und 7,5 min Pause wiederholen. Vgl. Norm CEI EN 60034-
1.

- Die Elektromotoren sind vorgesehen fiir folgende Spannungen: 400
V + 10% Standard; 230 V + 10% auf Wunsch.

Andere Spannungen auf Wunsch.

*X = Versione antideflagrante
P4 = Potenza assorbita motore
P, = Potenza resa dal motore
Iy = Corrente nominale

Is = Corrente di avviamento

- Le elettropompe sono atte a fi e in servizio continuo S1
con motore immerso, in servizio intermittente S3 con motore non
immerso (vedi relativi gradi di intermittenza nella tabella).

Il servizio S3 sta ad indicare un funzionamento intermittente
composto da cicli tutti uguali di 10 minuti di cui si indicano i
minuti del ciclo in cui il motore puo funzionare (Es. : $3 =25% il
funzi é posto da una seq ripetitiva di 2,5
minuti di funzionamento e di 7,5 minuti di sosta). Vedi norma CEI
EN 60034-1.

- I motori elettrici sono previsti per essere alimentati alle seguenti
tensioni nominali di rete: 400 V + 10% standard; 230 V£ 10% a
richiesta.

Tensioni diverse su richiesta.
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DN 250500

caprari

Campo de prestaciones
Leistungsbereich

Kc M250T Campo di prestazioni
KCD300T
KCD350T
KCD400U
KCD500V
4 567810 20 30 40 60 80100 Q[m3/h] 400 600 1000 2000 4000 6000
80 ) I N 1 1 1 ) I I S N 1 1 1 L1 1Ll 1 1 1 1 11 1 111
75 |
70 . N
65 S T .
60 T s 200
55 Y < :
50
45 i <
H N\ 3 ~
[m]
30 1 S \\
25 e TR \
20 I T . - N \\
15 RS R
10 sl ok P S .
5 ______ TR B R ~:>}::~_:_:I_’__—_:‘—---a == = 5=
0 0
1 2 3 4567810 Q[/s] 30 40 60 80100 200 400 600800 1800
[Imp.g.p.m.] 20 30 40 60 100 200 400 600 1000 2000 6000 10000 20000
-+ttt
[US.g.p.m.] 20 30 40 60 100 200 400 600 1000 2000 4000 10000 20000
FTTTTITTTT T T T T T TTTTTTTTTITIT T T T T T TTTTTTTTTITTT T T T T T T TTTTTTTTTITIT
[/min] 60 100 200 400 600 1000 2000 6000 10000 20000 40000 100000
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K+

caprari DN 250+500

Ejemplificacion sigla electrobomba
Erklédrung der Typenbezeichnung der Elektropumpe

Esemplificazione sigla elettropompa KC M250T
KCD300T
KCD350T
KCD400U
KCD500V

En comun con sigla motor
Gemeincode mit motorbezeichnung
Comunanze con sigla motore

0600

HH
]

0820

w
(=3
o
—

el l=l=] = el =]

+
[=}
©
(=3
o
N

EaERir—

&
g
<|e

Serie - Baureihe - Serie

2750

=y
(<]
[=3
o

50 Hz 3450

Rodete: monocanal "M" - Bicanal "D"
Laufrad: Einkanal-Version "M" - Zweikanal "D"
Girante: monocanale "M"; bicanale “D”

Tamafio parte hidraulica (DNm)
BaugréBe der hydraulischen Teile (DNm)
Grandezza parte idraulica (DNm)

Dimensién embridamiento motor eléctrico
FlanschgréBe Elektromotor
Grandezza flangiatura motore elettrico

Reduccién rodete - Laufraddurchmesser- Riduzione girante

Cadigo potencia suministrada por el motor
Abgabelleistung Motor Code
Codice potenza resa motore

Numero polos - Polzahl - Numero poli

Caracteristicas de fabricacion del motor eléctrico trifasico, clase de aislamiento F, grado de proteccion IP68-IEC
Baudaten elektrischer Drehstrommotor, Isolierstoffklasse F, Schutzart IP68-IEC

Caratteristiche costruttive motore elettrico trifase, classe di isolamento F, grado di protezione IP68-IEC

1 =400 (380-415) V-Y 3 =230 (220-240) V-A / 400 (380-415) V-Y

2 =400 (380-415) V-A / 700 (660-720) V-Y 4 =230 (220-240) V-A S = Speciali -Especiales - Spezialausfiihrung

Electrobomba estandar: (N)
Standard Elektropumpe: (N)
Elettropompa standard: (N)

Cadigo generacional - Zeugunscode - Codice generazionale

Especialidades diferentes - Verschiedene Spezialitét -
Specialita varie
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DN 250+500

KCM250T
KCD300T
KCD350T

KCD400U
KCD500V

caprari

Fabricacion y materiales
Konstruktion und Werkstoffe
Costruzione e materiali

1

15

25
5
1 4
2
,,,,,,,, o= N
N
Pos. Numero Material Bezeichnung Werkstoffe Nomenclatura Materiale
1 |Cuerpo impulsiéon Hierro fundido Druckgehéuse Grauguss Corpo mandata Ghisa grigia
2 |Rodete Hierro fundido Laufrad Grauguss Girante Ghisa grigia
3 |Anillo alojam. rodete Acero/Goma Spaltring Stahl/Gummi Anello sede girante Acciaio/Gomma
4 |Cierre mecanico lado bomba Carburo de silicio/ Mech. Dichtring pumpseitig Siliziumkarbid/ Tenuta meccanica lato pompa Carburo di silicio/
carburo de silicio i siliziumkarbid carburo di silicio
5 [Soporte cojinete Fundicion esferoidal  |Lagergehduse Spharoguss Supporto cuscinetto Ghisa sferoidale
6 |Caja aceite Hierro fundido Oltrennkammer Grauguss Scatola olio Ghisa grigia
7e [Camisa Acero inox Gehéuse Rostfreier edelstahl Mantello Acciaio inox
8 |Tapa cabezal Hierro fundido Kopfdeckel Grauguss Coperchio testata Ghisa grigia
9 - 10e| Tubo de refrigeracion Acero inox Kiihlrohr Rostfreier edelstahl Tubo di raffreddamento Acciaio inox
11 - 12|Sujeta-cable Hierro fundido Kabelverschraubung Grauguss Pressacavo Ghisa grigia
13 [Manilla Acero inox Griff Rostfreier edelstahl Maniglia Acciaio inox
14 |Carcasa motor Hierro fundido Motorgehduse Grauguss Carcassa motore Ghisa grigia
15 |Estator Chapa magnética Stator Elektroblech Statore Lamierino magnetico
16 (Rotor Chapa magnética Rotor Elektroblech Rotore Lamierino magnetico
17 |Eje Acero inox Welle Rostfreier edelstahl Albero Acciaio inox
18 |Sonda de conductividad - Leitfahigkeitsaufnehmer - Sonda di conduttivita -
22 |Cable redondo de alimentacion - Rundes Speisekabel - Cavo tondo di alimentazione -
23 |Cable redondo auxiliar - Rundes Zusatzkabe - Cavo tondo ausiliario -
25 |Cierre mecanico lado motor Carbliolds S.I!I"TIO/ Mech. Dichtring motorseitig S.II.IZ.' umkarb! & Tenuta meccanica lato motore Carbure d.' s.'l.'c.wl
carburo de silicio siliziumkarbid carburo di silicio
25 |[Cierre mecanico lado motor Acero inox/grafito Mech. Dichtring motorseitig .‘é?:;’;reler edelstahl/ Tenuta meccanica lato motore Acciaio inox/grafite

e Componentes sistema de refrigeracion (Version ../R)

Tornillos y tuercas acero inox

Comercializado version con rodetes de acero inoxidable AISI 316.

156

e Komponenten des Kiihlsystems (Version ../R)
Schrauben und Muttern aus rostfreiem Edelstahl
Erhéltlich ausfiihrung mit laufrédern aus rostfreiem edelstahl

AlSI 316.

e Componenti sistema di raffreddamento (Versione .../R)

Viti e dadi in acciaio inox

Disponibile versione con girante in acciaio inox AISI 316.
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K+

u
Polos
= 4 DN 250
Poli
Q[m¥h]
Rodete monocanal 400 500 600 800 900 1000 1100 1200
Einkanal-Laufrad - . - . - . . . . . . .
Girante monocanale 250
70 |
60 [ = EnzSumn 2
; ~ i T~ ~]
e ™~ ™~
4 SuguNl ] s n r
- 50 [T E T TTTRA BEERS S S N EERRT RN a1
Tipo P ~ T~ T~ ~ [ 1773 | H
Typ KCM250T..+...42N1 EANEN ™~ RESSSNEERRaSSEN ‘ 1 [ft]
Tipo T TS TS 762 59 P~
[m] —~ ~~ ~ SN = u
Sondas térmicas Si S N L T~ T Fe I N i
Temperaturfiihler Ja AR SRy Fi - e SORARESS ‘
Sonde termiche Si - - \\E L i R S - j - 10C
Sonda de T = Tl ‘;
conductividad Si TSN N 3‘ -
Leitfahigkeits- 20 N ] )
Ja SN [
Aufnehmer Si ]
Sonda di )
conduttivita |
1060 80 100 120 140 160 180 200 QIl/s] 240 260 280 300 320 340
Version cable (1)
Version kabel (1)
Cavo Versione (1) 180 T} 24¢
=R
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 160 [l == Ean % 2
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel —— T L - 200
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario 140 = = t
I 51 [~ 18C
= 514
KCM250TL+100042N1 2x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10 P =T — H P
[kW] = = 3 [ev]
KCM250TH+100042N1 2x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10 100 = l - 140
H i 5
KCM250TG+120042N1 |  2x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10 % T 7 ERamim 12
E== ERE i 100
KCM250TE+145042N1 2x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10 }
6060 80 100 120 140 160 180 200 QIl/s] 240 260 280 300 320 340
KCM250TD+145042N1 2x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10
KCM250TB+145042N1 2x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10
12
KCM250TA+180042N1 2x(4x95)x10 1x(5x1,5)x10 10
[m] ! =7 Al
6 !
|
460 80 100 120 140 160 180 200 QIl/s] 240 260 280 300 320 340
Imp.g.p.m
1500 2500 3500 4500
| 1 | 1 | 1 | 1
I T I T I T I T
1700 2900 4100 5300
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable HO7RN-F (OZOFLEX Plus)
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabelldnge [m] - Kabel HO7TRN-F (OZOFLEX Plus)
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo HO7RN-F (OZOFLEX Plus)

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva |Motor-leistung F O’F‘,’ Er,‘t ”":"g e
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [/s] 0 70 80 90 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 345
Py [m3/h] 0 252 288 324 360 450 540 630 720 810 900 990 | 1080 | 1170 | 1242
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhe
Prevalenza
KCM250TL+100042N1 1 100 [m] 55,3 425 | 41,2 40 374 35 32,5 | 30,1 27,6 | 251 224 | 19,6 | 16,5
KCM250TH+100042N1 2 100 [m] 59,3 441 43,3 | 423 | 39,8 | 37,2 | 346 | 321 29,5 | 26,8 24 21 18,1
KCM250TG+120042N1 3 120 [m] 62,4 | 52,3 | 51,3 | 50,2 | 49,2 | 46,4 | 43,6 | 40,7 | 37,9 35 322 | 294 | 26,5 | 23,7
KCM250TE+145042N1 4 145 [m] 65,9 60 58,4 | 56,9 | 554 | 52,1 | 49,3 | 46,8 | 44,3 | 41,7 39 36,3 | 334 | 306 | 285
KCM250TD+145042N1 5 145 [m] 70,8 59 58 57 56 535 | 50,9 | 48,2 | 454 | 42,5 | 394 | 36,2 | 32,9 | 29,6
KCM250TB+145042N1 6 145 [m] 74,1 62,2 61 59,9 | 57,1 | 544 | 51,6 | 488 | 459 | 429 | 39,8 | 36,6 | 33,2
KCM250TA+180042N1 7 180 [m] 78,1 66,8 | 657 | 62,8 | 59,9 | 57,1 | 54,3 | 51,6 | 48,8 46 43 39,9
NPSHR [m] 6,4 6,4 6,5 6,5 6,6 6,7 6,9 71 7.4 7,9 8,8

P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas

P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"

P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"

motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

nachschlagen.

Fur die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen

Per accessori vedere pagina accessori
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KCM250T & 4 caprari

Version fija sumergida / Stationdre NaRinstallation Version sumergida con base soporte / Mobile NaRinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
—e P B . BAK
a a Bb ; I B TSK.B/R
| c e
B ‘@E’Ei - f o) (CATX5000mm/GRI) we, |
RN / D ‘ || *
2 dx6000mm oo 3 (CFK...) 42 n2
w2-L
/
3 | s
3 TUB) ] = | |__ 7 DNm(O)/PN(P) \\
1 — N
DN(r)/PN(t) N

. DNm(O)/PN(P)

; A 192, P

L ] =

R ——N w2 z 2 -
i‘ B Eﬁﬁ%ﬂ 7;1:73( L *‘ -
! H Y | 2 DNa(Q)PN(R)
| . _ | (CFP... _
c »LH \ DNa(Q)/PN(R) Pe
DNm(O)/PN(P)
.. m DNm(O)/PN(P)
n
I
(TFKX) !
0,
Version para camara seca - vertical (/R) / Fiir Trockeninstallation - senkrecht (/R) Version para camara seca - horizontal (/R) / Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
TSK.AIR SOK
SK.A/ DNm(O)/PN(P)

1,5m min

SIS

1,5m min
- A

_N(e2)@12
—fF A== N°a3 o g3

(TFKX)
/]

DNa(Q)/PN(R)

e e | T
=l 1 | 3
. \; H-i2j2k2
Y
2 — == ;ji l l
' N
d2 T Q2
l«—2=—»l| (TFKX)
' h2
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B Cc D H J o P Q R Zubehér
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] Tkg] [mm] BAK. SOK. [TSKA/RJTSKBR
KCM250TL+100042N1 163 1078 1880 935 735 570 220 - 250 10 250 10 S300/250 3" - - 350
KCM250TL+100042N1/R| @& 163 1311 1880 935 735 570 220 1512 250 10 250 10 $300/250 3" | 350-280 250 -
KCM250TH+100042N1 2163 1355 1880 935 735 570 220 - 250 10 250 10 S300/250 3" - - 350
KCM250TH+100042N1/R| @ 163 1588 1880 935 735 570 220 1512 250 10 250 10 S$300/250 3" | 350-280 250 -
KCM250TG+120042N1| @ 163 1416 1880 935 735 570 220 - 250 10 250 10 $300/250 3" - - 350
KCM250TG+120042N1/R| @ 163 1650 1880 935 735 570 220 1512 250 10 250 10 S$300/250 3" | 350-280 250 -
KCM250TE+145042N1 163 1468 1880 935 735 570 220 - 250 10 250 10 S$300/250 3" - - 350
KCM250TE+145042N1/R| & 163 1702 1880 935 735 570 220 1512 250 10 250 10 $300/250 3" | 350-280 250 -
KCM250TD+145042N1 2163 1469 1880 935 735 570 220 - 250 10 250 10 S300/250 3" - - 350
KCM250TD+145042N1/R| @ 163 1703 1880 935 735 570 220 1512 250 10 250 10 S$300/250 3" | 350-280 250 -
KCM250TB+145042N1| @ 163 1880 1880 935 735 570 220 - 250 10 250 10 $300/250 3" - - 350
KCM250TB+145042N1/R| @ 163 1705 1880 935 735 570 220 1512 250 10 250 10 S$300/250 3" | 350-280 250 -
KCM250TA+180042N1 163 1872 2116 935 735 570 220 - 250 10 250 10 S$300/250 3" - - 350
KCM250TA+180042N1/R| & 163 2200 2116 935 735 570 220 1730 250 10 250 10 $300/250 3" | 350-315 250 -

BAK. a b ® d e f g h i j | m n o p r t y z
BAKS300/250 3" 1575 | 12,5 35 3" 450 117 245 700 400 24 85 673 310 425 100 300 10 585 1750
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 03
SOK350-280 3 530 22 500 160 270 100 22 100 20
SOK350-315 3 530 22 500 160 270 100 22 100 20
TSK.AIR a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK250A/R 295 385 280 400 6 22 850 1000 740 935 1000 385 395
TSK.B/R n2 q2 r2 s2 t2 u2 w2 x2 y2 z2
TSK350B/R 385 525 250 280 1000 | 1000 395 575 685 1850
(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento  (3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBengehéuse in (3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR) Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR) continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR
y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehéuse in y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR) Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR) intermi S3 patibil con I'NPSHR
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caprari

K+
= 4 DN 300

KCD300T

. Q [m¥h
Rodete bicanal 500 1000 il 2000 2500
Zweikanal-Laufrad 60 - - - - - - - -
Girante bicanale
50 |
- L 150
~
~
40
1
max %
Tipo . 796 100
Typ KCD300T..+...42N1 -~
Tipo ~ ~ ™~ N7
~ S L
Sondas térmicas Si 20 I~ I~
Temperaturfiihler Ja ! ™~ i~ 701
Sonde termiche Si ~
~~ 5 ifq
672 | P~ ™~ |
Sonda de ~ I
conductividad si 10 e~ "
Leitfahigkeits- Ve N ~ | I
Aufnehmer Si \\ - :\‘
Sonda di & 1‘\ L
N 0 o
S 100 200 300 400 Qs 600 700 800
Version cable (1)
Version kabel (1) 200 1 260
Cavo Versione (1) r
180 - 240
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 160 > 220
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel - 200
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario 140 [ 18c
P I p
KCD300TP+090042N1/R 2x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10 (kwl 4 5!
100 3 a
KCD300TM+090042N1 2x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10 120
80 2 100
KCD300TL+100042N1/R 2x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10 60 1 :, 80
60
40
KCD300TI+100042N1 2x(4x50)x10 | 1x(5x1,5)x10 00 200 300 200 avs 500 ~00 300
KCD300TH+120042N1/R 2x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10
KCD300TG+120042N1 2x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10 16
KCD300TE+145042N1/R |  2x(4x50)x10 | 1x(5x1,5)x10 [12] [ ———
m e 'SH
KCD300TD+145042N1 2x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10 4
0
KCD300TB+180042N1/R 2x(4x95)x10 1x(5x1,5)x10 100 200 300 400 Q [I/s] 600 700 800
Imp.g.p.m
KCD300TA+180042N1 2x(4x95)x10 1x(5x1,5)x10 2000 | 4000 | 6000 | 8000
1 1 1 1
T T
I 4000 I 8000
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable HO7RN-F (OZOFLEX Plus)
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabelldnge [m] - Kabel HO7TRN-F (OZOFLEX Plus)
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo HO7RN-F (OZOFLEX Plus)

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Férdermenge
Elektropumpe typ Kurve Potenza Portata
Elettropompa tipo Curva motore [/s] 0 130 150 175 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 726
Py [m3/h] 0 468 540 630 720 900 | 1080 | 1260 | 1440 | 1620 | 1800 | 1980 | 2160 | 2340 | 2520 |2613,6
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhe
Prevalenza
®KCD300TP+090042N1/R 1 90 [m] 32,1 26,1 252 | 242 | 231 21 18,9 | 16,9 | 148 | 12,7 | 10,6 8,3 5,8 2,8
QKCD300TM+090042N1 1 90 [m] 32,1 26,1 252 | 242 | 231 21 189 | 16,9 | 148 | 12,7 | 10,6 8,3 5,8 2,8
®KCD300TL+100042N1/R 2 100 [m] 344 | 284 | 27,5 | 264 | 254 | 23,2 21 18,9 | 16,7 | 14,5 | 12,2 9,8 74 4,9 2,3
OKCD300TI+100042N1 2 100 [m] 344 | 284 | 27,5 | 26,4 | 254 | 23,2 21 18,9 | 16,7 | 145 | 12,2 9,8 7.4 49 2,3
®KCD300TH+120042N1/R 3 120 [m] 37,9 | 341 329 | 313 | 299 | 272 | 248 | 22,6 | 20,5 | 183 | 16,1 13,6 | 10,9 8,1 52
OKCD300TG+120042N1 3 120 [m] 37,9 | 341 | 329 | 31,3 | 299 | 27,2 | 248 | 226 | 20,5 | 183 | 16,1 13,6 | 10,9 8,1 52
O®KCD300TE+145042N1/R 4 145 [m] 48,3 | 39,7 | 384 37 35,7 | 33,3 | 30,9 | 284 | 25,7 | 22,8 20 17,2 | 146 | 12,2 10
QKCD300TD+145042N1 4 145 [m] 48,3 | 39,7 | 384 37 35,7 | 333 | 309 | 284 | 25,7 | 22,8 20 172 | 146 | 12,2 10
®KCD300TB+180042N1/R 5 180 [m] 56,6 | 48,1 | 46,8 | 454 | 44,2 42 39,7 | 374 | 348 32 29 259 | 226 | 193 | 159 | 14,3
OKCD300TA+180042N1 5 180 [m] 56,6 | 48,1 46,8 | 454 | 44,2 42 39,7 | 374 | 348 32 29 259 | 22,6 | 193 | 159 | 143
NPSHR [m] 58 58 5,8 58 58 5,9 6,1 6,4 6,8 7,3 8,1 9,3 11,5

® Version para cdmara seca (/R)
Q Version sumergida
P2 = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

® Fir Trockeninstallation (/R)
Q NaBinstallation
P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen geméaf der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fur die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen
Die Laufréder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

® Esecuzione per camera asciutta (/R)
Q Esecuzione Immersa
P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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Polos
Pole
Poli

caprari

KCD300T 4

Version fija sumergida
Stationére NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa

Version sumergida con base soporte
Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa su telaio

P B )
Fﬁf’%ﬁ c | BAK n2, B TSK.BIR
- — f (CATX5000mm/GRY) w2, |
dx6000 /D ‘ ] 4**2
2 ax / ; n
% mm ;, (CFK.../)/ Wzi*
[P <
7| (TUB) A= DNm@YPNP) |
DN(r)/PN(t) .
i - A @2 kDNm(O)/PN(P)\
F T — |
I A= V2 Z Ir2 B
J\ - I ﬁ@\ 5 | | | Y —= : |
\ : al o4 Y | x2 DNa(Q/PNR) | A
v 4 : } (CFP... _ 2
7 L DNa(Q)/PN(R) A T
— mﬂ*‘ DNm(O)/PN(P) DNm(O)/PN(P) "@g t2
) —[2
n |

E

(TFKX)/‘%@
o

Version para camara seca - vertical (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)

Version para camara seca - horizontal (/R)
Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento

intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

160

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor o

Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

¥ = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBengehé&use in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)

hne AuBengehéduse in

inter

patibil

TSK.AIR SOK
DNm(O)/PN(P) .
(CFK) 1,5m min
n2 .
w2 i
el
«Y n2
w2 D 5 y (TFKX)
9% " 1,5m min Vi .
DNm(0) / PN(P) ' 3 A DNa(Q)/PN(R)
' N°(e2) @ 2
" ol I N°a3 o g3
DNm(O) / PN(P) » s | | e
(0)/PN(P) ==l T 13
j > T\ o
to--s | @Zﬂ*lZ]Zkz
.
o ]
it e ST =R T [~
L 2 |92 .| (TFkx)
v : v h2
3
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B [o] D H J ] P Q R Zubehér
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] [kg] [mm] BAK. SOK. | TSKAR]TSKBR
OKCD300TP+090042N1/R| @ 143 1141 1653,5 1030 820 620 230 1366 300 10 300 10 S$350/300 3" | 350-250 300 -
OKCD300TM+090042N1 3143 1121 1653,5 1030 820 620 230 - 300 10 300 10 S$350/300 3" - - 350
OKCD300TL+100042N1/R| @ 143 1611 1867 1030 820 620 230 1499 300 10 300 10 S$350/300 3" | 350-280 300 -
QKCD300TI+100042N1| @ 143 1378 1867 1030 820 620 230 - 300 10 300 10 $350/300 3" - - 350
OKCD300TH+120042N1/R| @ 143 1672 1867 1030 820 620 230 1499 300 10 300 10 S$350/300 3"| 350-280 300 -
OKCD300TG+120042N1 143 1438 1867 1030 820 620 230 - 300 10 300 10 S$350/300 3" - - 350
OKCD300TE+145042N1/R| @ 143 1724 1867 1030 820 620 230 1499 300 10 300 10 S$350/300 3" | 350-280 300 -
QOKCD300TD+145042N1 143 1490 1867 1030 820 620 230 - 300 10 300 10 S$350/300 3" - - 350
®KCD300TB+180042N1/R| @ 143 2220 2103 1030 820 620 230 1717 300 10 300 10 S$350/300 3"| 350-315 300 -
OKCD300TA+180042N1| @& 143 1963 2103 1030 820 620 230 - 300 10 300 10 $350/300 3" - - 350
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o p r t y z
BAKS350/300 3" 1575 | 12,5 35 3" 500 117 295 820 500 24 90 755 360 475 50 350 10 655 1815
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3
SOK350-250 3 530 22 500 160 270 100 22 40 85
SOK350-280 3 530 22 500 160 270 100 22 100 20
SOK350-315 3 530 22 500 160 270 100 22 100 20
TSK.AIR a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK300A/R 320 465 280 500 6 22 850 1000 740 935 1000 465 445
TSK.B/IR n2 s2 t2 u2 w2 y2 z2
TSK350B/R 465 280 1000 | 1000 | 445 665 1825

(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con 'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
i con I'NPSHR
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K+

u
Polos
= 6 DN 350
Poli
. Q [m¥h
Rodete bicanal 500 1000 i 2000 2500 3000
Zweikanal-Laufrad 40 - - - - - - - - - -
Girante bicanale
30 -, - 10C
S~
N L
s N
Tipo [ n']*] e ~ N — n
Typ KCD350T..+...62N1 ™~ ™~ max %
Tipo T~ ~ \\ W;R [
H
- - I~ I~ I [ft)
Sondas térmicas Si g {737 |
™ ~
Temperaturfiihler Ja 73. S - ™~
Sonde termiche Si ™~ ™~ S~
10 T~ N~ ~
Sonda de .| ~ ~ F
conductividad 3 I~ ™~ ™~
PP Si ~ S~ -
Leitfahigkeits- Ja 3
Aufnehmer si .. 2
Sonda di '
AN 0
G %00 200 300 400 Qs 600 700 800 900
Version cable (1)
Version kabel (1) 100
Cavo Versione (1) 13C
. ——— — 9 = 120
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar L
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 80 3 - 11C
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario B 100
P
KCD350TP+060062N1/R |  2x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10 (kwl -
KCD350TO+060062N1 2x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10 60 - 80
70
KCD350TH+082062N1/R 2x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10 50
1 60
40 .
KCD350TG+082062N1 2x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10 00 200 300 200 Qs 500 700 800 900
KCD350TB+100062N1/R 2x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10
KCD350TA+100062N1 2x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10 16 T
12 C }
e T
[m] —— = NPSH
4 ] }
|
0100 200 300 400 Q[li/s] 600 700 800 900
Imp.g.p.m
| 4000 8000
T — T ' T '
4000 8000 12000
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable HO7RN-F (OZOFLEX Plus)
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabelldnge [m] - Kabel HO7TRN-F (OZOFLEX Plus)
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo HO7RN-F (OZOFLEX Plus)

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [I/s] 0 160 175 | 200 | 250 300 350 | 400 | 450 500 550 | 600 | 650 700 750 | 800 | 810
Py [m3h]| O 576 | 630 | 720 [ 900 | 1080 | 1260 | 1440 | 1620 | 1800 | 1980 | 2160 | 2340 | 2520 | 2700 | 2880 | 2916
Altura de carga
(N°) [kW] Férderhoe
Prevalenza
®KCD350TP+060062N1/R 1 60 [m] | 21,1 | 17,3 17 16,4 | 151 | 13,8 | 123 | 10,9 | 94 8 6,5 52 3,9 2,7
QKCD350TO+060062N1 1 60 [m] | 21,1 | 17,3 17 16,4 | 151 | 13,8 | 123 | 10,9 | 94 8 6,5 52 3,9 2,7
®KCD350TH+082062N1/R 2 82 [m] | 27,2 | 21,9 | 21,5 | 20,8 | 193 | 17,9 | 16,4 | 14,9 | 133 | 11,7 10 8,4 6,8 52 3,6
OKCD350TG+082062N1 2 82 [m] [ 272219 | 215|208 | 193 | 179 | 16,4 | 149 | 13,3 | 11,7 10 8,4 6,8 52 3,6
®KCD350TB+100062N1/R 3 100 [m] | 31,7 | 26,2 | 25,7 | 249 | 23,2 | 216 | 199 | 183 | 16,6 | 149 | 13,3 | 11,6 10 8,3 6,8 552 4,8
QOKCD350TA+100062N1 3 100 [m] | 31,7 | 26,2 | 25,7 | 249 | 23,2 | 216 | 199 | 183 | 16,6 | 14,9 | 133 | 11,6 10 8,3 6,8 52 4,8
NPSHg [m] 4,2 4,1 4,1 4,2 4,4 4,7 51 5,6 6,4 73 8,4 9,8 11,6

® Version para camara seca (/R)
QO Version sumergida
P = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones segin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas
motores"

Para los accesorios ver pagina "Accessories"

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

® Fiir Trockeninstallation (/R)
QO NaBinstallation
P, = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&fR der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen
Die Laufrader werden auf den Betriebspunkt abgedreht

® Esecuzione per camera asciutta (/R)
Q Esecuzione Immersa
P, = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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KCD350T & 6 caprari

Version fija sumergida Version sumergida con base soporte
Stationére NaBinstallation Mobile NaBinstallation
Esecuzione immersa fissa Esecuzione immersa su telaio
.. e .p B )
a f%f . g | BAK " 5 TSK.BIR
= . 2 |
f- CATX5000mm/GRI =
e > o
| D ‘ 4 2
2 dx6000mm oo, i (CFK...) wzﬂ
| l 1 /.- f
1 TUB) L I v DNm(O)/PN(P) b
DN(r)/PN(t) | N
i o il — A 2 kDNm(O)/PN(P)\
T F == 2
L e 2 - |
b % S y ! J—L
i u r | x2 DNa(Q)/PN(R) | ]
| O0) | (CFP.. ‘ A

|

(TFKX)W
o

L \ DNa(Q)/PN(R) Re. ‘ T
— L DNmIPNG) DN(OJPN(P) @ t2
n

me 4B

E

Version para camara seca - vertical (/R) Version para camara seca - horizontal (/R)
Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R) Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R) Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
TSK.AIR SOK
DNm(O)/PN(P)

1,5m min

<o,

5 (TFKX)
J/—

a A DNa(Q)/PN(R)

N°(e2) @ 2
" ol I N°a3 o g3
DNm(O) / PN(P) * | e | =
VPR =~ (] 3
L ,@jqzjzkz
H R
c2 ——lF=—1|- ‘\i l l
I T2 T 1
a2 2 |92 | (TFKx)
Y ‘ ' h2
g
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B [o] D H J 0] P Q R Zubehér
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] kgl [mm] BAK. SOK. | TSKA/R| TSK.B/R
®KCD350TP+060062N1/R| @ 164 1642 1908 1170 935 700 268 1540 350 10 350 10 $400/350 3"| 350-280 350 -
QKCD350TO+060062N1( @ 164 1409 1908 1170 935 700 268 - 350 10 350 10 $400/350 3" - - 350
OKCD350TH+082062N1/R| @ 164 1715 1908 1170 935 700 268 1540 350 10 350 10 $400/350 3"| 350-280 350 -
OKCD350TG+082062N1| @ 164 1482 1908 1170 935 700 268 - 350 10 350 10 $400/350 3" - - 350
®KCD350TB+100062N1/R| @ 164 1778 1908 1170 935 700 268 1540 350 10 350 10 S400/350 3"| 350-280 350 -
OKCD350TA+100062N1| @ 164 1544 1908 1170 935 700 268 - 350 10 350 10 $400/350 3" - - 350
BAK. a b @ d e f g h i j | m n o p r t y z
BAKS400/350 3" 1575 | 12,5 35 3" 525 117 320 920 575 24 95 810 400 510 50 400 10 767 1752
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3
SOK350-280 3 530 22 500 160 270 100 22 100 20
TSK.AIR a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK350A/R 345 540 280 600 6 22 850 1000 | 740 935 1000 | 540 505
TSK.B/IR n2 s2 t2 u2 w2 y2 z2
TSK350B/R 540 280 1000 | 1000 | 505 740 1725
(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento  (3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuRengehéuse in (3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR) Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR) continuo S1 compatibilmente con 'NPSHR
y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AulBengeh&use in y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR) Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR) intermi S3 patibil con I'NPSHR
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K+

u
Polos
= 6 DN 400
Poli
. Q [m¥h
Rodete bicanal 1500 2250 b 3750 4500
Zweikanal-Laufrad 48 - - - - - - - - -
Girante bicanale | 150
n
I~~~ max % L H
[ft]
N ~ 35
Tiro (m] N SR
Typ KCD400U..+...62N1
Tipo I~ ~Na»
Sondas térmicas Si T 72 ~ N
Temperaturfiihler Ja ~ \\6\
Sonde termiche Si s ™~ N
T~ 72.1 N
Sonda de g I 50
conductividad Si < B
Leitfahigkeits-
Ja 3
Aufnehmer Si 2 4
Sonda di 1
G %00 450 600 750 Qs 1050 1200
Version cable (1)
Version kabel (1) 260
Cavo Versione (1) - 34C
240 320
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 4 i 300
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 220 3
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario 200 3 280
[ P
P L eVl
KCD400UL+145062N1 2x(4x70)x10 1x(5x1,5)x10 kW] [ 240
KCD400UG+180062N1 4x(4x35)x10 1x(5x1,5)x10 160 - 220
- 20C
KCD400UD+220062N1 4x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10 140 1 " 180
KCD400UA+260062N1 4x(4x70)x10 1x(5x1,5)x10 12%00 450 600 750 Qls] 1050 1200
20
16
12 I —
[m] i
4 i
0 I
300 450 600 750 Q [I/s] 1050 1200
Imp.g.p.m
4000 | 8000 | 12000 | 16000
1 1 1 1
T T T
6000 I 12000 I 18000
US.g.p.m
(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x (1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
cable [m] - Cable HO7RN-F (OZOFLEX Plus) Kabelldnge [m] - Kabel HO7TRN-F (OZOFLEX Plus) lunghezza cavo [m] - Cavo HO7RN-F (OZOFLEX Plus)
Longitud cable superior de 10 m opcional Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta
Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Férdermenge
Elektropumpe typ Kurve Potenza Portata
Elettropompa tipo Curva motore [l/s] 0 375 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 [ 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200
Py [m3h]| O |1350 (1440|1620 | 1800 | 1980 | 2160 | 2340 | 2520 | 2700 | 2880 | 3060 | 3240 | 3420 | 3600 | 3780 | 3960 | 4140 | 4320
Altura de carga
(N°) [kw] Férderhe
Prevalenza
KCD400UL+145062N1 1 145 [m] | 29,6 20,2 193|184 | 175|165 | 154 | 142 129|113 | 95
KCD400UG+180062N1 2 180 [m] [33,1] 26 254|244 (233|223 (212| 20 (18,7 (172|155 (13,7 | 11,7
KCD400UD+220062N1 3 220 [m] | 40,2 (319|316 (308299288 (27,6263 |249|234(219|20,2|183 (163|142 | 12
KCD400UA+260062N1 4 260 [m] | 458 (37,1366 (357|346 |336|324|31,2(299|286|272(256|239| 22 20 (17,8156 (133 | 11
NPSHg [m] 55|57 |59 |62| 66 7 7.4 8 86 | 93 | 10 (10,8 | 11,7 | 12,7 | 13,9
P = Potencia suminitrada por el motor P, = Abgabeleistung Motor P, = Potenza resa dal motore
Tolerancias sobre las prestaciones segin normas: Toleranz der Leistungen geméaf der Normen: Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B UNI/ISO 9906 Klasse 3B UNI/ISO 9906 Grado 3B
Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas  Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren" Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
motores” nachschlagen.

Para los accesorios ver pagina "Accessories"
Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de

trabajo requerido.

Fir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehbrteile" nachschlagen
Die Laufrdder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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Version fija sumergida Version para camara seca - vertical (/R)
Stationdre NaBinstallation Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione immersa fissa Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)
ob B BAK TSK.A/IR
2.8, c (CFK)
R _ F . n2 .—
- (CATX5000mm/GRI) w2 |
! }
; . fq
2 dx6000mm # n2 N
% /’ w2 i
=| (TuB) 1 [
| DNm(0) / PN(P) ' & A
N°(e2) @ f2
: I \ o
m T DNm(O) / PN(P) * —E T T
* N \ g > k2
C S I =11
H L AEY !
§ = "1
==l — =
- - T -7 " T —
. a2 9 o1 (TFKX)
(TFKX) ’ Y
O
Version para camara seca - horizontal (/R)
Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
DNm(O)/PN(P SOK
m .
(P) 1,5m min
‘-' ~ "
DNa(Q)/PN(R)
N°a3 o g3
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht A B c D H J o P Q R Zubehér
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] [kal [mm] BAK. SOK. TSK.A
KCD400UL+145062N1( & 110 2390 2516 1390 1074 850 352 - 400 10 400 10 400/400 3" - -
KCD400UL+145062N1/R| & 110 2610 2516 1390 1074 850 352 2138 400 10 400 10 400/400 3"| 400 400
KCD400UG+180062N1( @ 110 2450 2516 1390 1074 850 352 - 400 10 400 10 400/400 3" - -
KCD400UG+180062N1/R| @& 110 2670 2516 1390 1074 850 352 2138 400 10 400 10 400/400 3"| 400 400
KCD400UD+220062N1| @ 110 2980 2716 1390 1074 850 352 - 400 10 400 10 400/400 3" - -
KCD400UD+220062N1/R| @ 110 3240 2716 1390 1074 850 352 2338 400 10 400 10 400/400 3"| 400 400
KCD400UA+260062N1( @ 110 3120 2716 1390 1074 850 352 - 400 10 400 10 400/400 3" - -
KCD400UA+260062N1/R| & 110 3380 2716 1390 1074 850 352 2338 400 10 400 10 400/400 3"| 400 400
BAK. a b ® d e f g h i j | m n o p r t u % y z
BAK400/400 3" 157,56 12,5 35 3" 675 | 117 | 440 | 750 | 300 28 120 (9755 580 | 615 57 400 10 300 | 250 | 1150 | 2100
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 o3
SOK400 3 690 22 640 | 180 | 270 | 100 22 100 20
TSK.A a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK400A 375 | 620 | 285 | 710 6 26 | 1050 | 1150 | 850 | 1130 | 1259 | 620 | 565
(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento  (3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Auengehéuse in (3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR) Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR) continuo S1 compatibilmente con 'NPSHR
y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento ¥ = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuBengehé&use in y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR) Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR) intermi S3 patibil con I'NPSHR
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caprari

K+
= 6 DN 500

KCD500V

. Q [m¥h
Rodete bicanal 3000 il 5000 6000
Zweikanal-Laufrad 44 - - - - - - -
Girante bicanale
34
I n - 100
|
B max %
83.
Tipo [n']*] I~
Typ KCD500V..+...62N1 ~Q®? i
Tipo I~ T~
I~
Sondas térmicas Si 0 ™~ I~
Temperaturfiihler Ja _— b” 4 H
Sonde termiche Si 14 ™~ | [ft]
I~ s T~ I~
Sonda de ~OL
conductividad si ™~
Leitfzhigkeits- b ™~ ™~
Aufnehmer si I~ 3 4 5
Sonda di 1 2 ‘
S %00 1000 1200 Qs 1600
Version cable (1)
Version kabel (1) 340
Cavo Versione (1) 320
300 400
Electrobomba tipo Alimentacion Auxiliar 280
Elektropumpe Typ Stromversorgung Hilfskabel 260
Elettropompa tipo Alimentazione Ausiliario 248 5— 320
KCD500VP+145062N1 2x(4x70)x10 1x(5x1,5)x10 (e 7
| P
KCD500VL+180062N1 4x(4x35)x10 1X(5x1,5)x10 128 - fov]
KCD500VG+220062N1 4x(4x50)x10 1x(5x1,5)x10 140
120 7 i - 16C
KCD500VD+275062N1 | 4x(4x70)x10 1x(5x1,5)x10 1000 7000 1200 Qs 7600
KCD500VA+345062N1 4x(4x95)x10 1x(5x1,5)x10
32 T
28 T
24 !
[%1 NPSH_—]
12
8
4
%00 1000 1200 Q[l/s] 1600
Imp.g.p.m
| 16000 | 22000
1 1
I T I T I
16000 22000
US.g.p.m

(1) = n. cables x (n° conductores por cable x seccién [mm?]) x longitud (1) = Stiick Kabel x (N. der Leiter pro Kabel x Querschnitt [mm?] x

cable [m] - Cable HO7RN-F (OZOFLEX Plus)
Longitud cable superior de 10 m opcional

Kabelldnge [m] - Kabel HO7TRN-F (OZOFLEX Plus)
Kabelléngen iber 10 m auf Wunsch

(1) = n°. cavi x (n°. conduttori per cavo x sezione [mm?]) x
lunghezza cavo [m] - Cavo HO7RN-F (OZOFLEX Plus)

Lunghezza cavo superiore a 10 m - su richiesta

Potencia motor B Caudal
Electrobomba tipo Curva | Motor-leistung Fi och’ie’rtm(tengs
Elektropumpe typ Kurve Potenza ortata
Elettropompa tipo Curva motore [Vs] 0 | 800 | 850 [ 900 | 950 |1000(1050|1100{1150(1200|1250(1300|1350|1400(1450|1500|1550(1600|1650|1700(1720
Py [m3/h]| O |2880|3060|3240(3420|3600|3780|3960|4140(4320|4500|4680|4860|5040(5220|5400|5580|5760|5940(6120|6192
Altura de carga
(N°) kW] Férderhoe
Prevalenza
KCD500VP+145062N1 1 145 [m] [ 20 |13,1(12,1|11,1]|10,2| 9,1 8 6,8 | 5,7
KCD500VL+180062N1 2 180 [m] | 25 |17,2(16,1| 15 |13,9(12,8|11,6|10,3| 91|79 | 6,8 | 56
KCD500VG+220062N1 3 220 [m] | 30 (21,5|20,4|19,2|18,1(16,9(15,7|14,4]|13,1|11,8[10,6( 94 | 82 | 6,9
KCD500VD+275062N1 4 275 [m] | 35 |26,4(25,7|24,8|23,7(22,5|21,2|19,9(18,5|17,1[15,7|14,2|129(11,6(10,3| 9 7.6
KCD500VA+345062N1 5 345 [m] | 40 |31,6(30,7|29,8|28,9(27,9|26,8|256(24,3| 23 [21,5| 20 |18,5| 17 [154|13,8(12,3|10,7| 9,1 | 7,56 | 6,9
NPSHR [m] 76 (78|179| 8 |[81(81(82|83]|84]|386 9 [96(105|11,9|13,7| 16 [18,8(21,9| 25

P2 = Potencia suminitrada por el motor

Tolerancias sobre las prestaciones seglin normas:
UNI/ISO 9906 Nivel 3B

Para las caracteristicas de los motores ver pagina "Caracteristicas

motores"
Para los accesorios ver pagina "Accessories”

Los rodetes de la bomba son torneados para obtener el punto de
trabajo requerido.

P3 = Abgabeleistung Motor

Toleranz der Leistungen gemé&f der Normen:
UNI/ISO 9906 Klasse 3B

Fiir die Motordaten bitte auf Seite "Merkmale der Motoren"
nachschlagen.

Fiir die Zubehérteile bitte auf Seite "Zubehdrteile" nachschlagen
Die Laufrdder werden auf den Betriebspunkt abgedreht

P2 = Potenza resa dal motore

Tolleranze sulle prestazioni secondo norme:
UNI/ISO 9906 Grado 3B

Per caratteristiche motori vedere pagina "caratteristiche motori"
Per accessori vedere pagina accessori

Le giranti vengono tornite in modo da ottenere il punto di lavoro
richiesto
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caprari

Version fija sumergida Version para camara seca - vertical (/R)
Stationdre NaBinstallation Fr Trockeninstallation - senkrecht (/R)
Esecuzione immersa fissa Esecuzione per camera asciutta - verticale (/R)
ob B BAK TSK.A/IR
.8y e (CFK)
R _ F . n2 .—
- s (CATX5000mm/GRI) w2 |
; 4 ==l *
i 2 dx6000mm 4 n2 N
% /’ . w2
=| (TuB) 1 [
| DNm(0) / PN(P) ' A
N°(e2) @ f2
: I \ o
m T DNm(0) / PN(P) | T T
* N \ g > k2
C . =11
H L AEY !
i =
L 1 (TP
v e | a2 a2
(TFKX) ’ Y
O
Version para camara seca - horizontal (/R)
Fiir Trockeninstallation - waagerecht (/R)
Esecuzione per camera asciutta - orizzontale (/R)
DNm(O)/PN(P SOK
m .
(P) 1,5m min
‘-' ~ "
DNa(Q)/PN(R)
N°a3 o g3
Paso libre
. Kugeldurch| Peso Accesorios
Tipo gang | Gewicht| A B C D H J 0 P Q R Zubehér
Typ Passaggio| Peso Accessori
Tipo Libero
[mm] [kl [mm] BAK. SOK. | TSK.A
KCD500VP+145062N1 @72 2790 2746,3 1744,5 1299,5 1120 493 - 500 10 500 10 500/500 3" - -
KCD500VP+145062N1/R| @72 3010 2746,3 17445 1299,5 1120 493 2368,3 500 10 500 10 500/500 3"| 500 500
KCD500VL+180062N1 Q72 2853 2746,3 17445 1299,5 1120 493 - 500 10 500 10 500/500 3" - -
KCD500VL+180062N1/R| @72 3073 2746,3 1744,5 1299,5 1120 493 2368,3 500 10 500 10 500/500 3" 500 500
KCD500VG+220062N1 Q72 3265 2946,3 17445 1299,5 1120 493 - 500 10 500 10 500/500 3" - -
KCD500VG+220062N1/R| @72 3525 2946,3 17445 1299,5 1120 493 2568,3 500 10 500 10 500/500 3"| 500 500
KCD500VD+275062N1 72 3445 2946,3 1744,5 1299,5 1120 493 - 500 10 500 10 500/500 3" - -
KCD500VD+275062N1/R| @72 3965 2946,3 17445 1299,5 1120 493 2568,3 500 10 500 10 500/500 3"| 500 500
KCD500VA+345062N1 72 4334 3431,6 1744,5 1299,5 1120 493 - 500 10 500 10 500/500 3" = =
KCD500VA+345062N1/R 72 4754 3431,6 1744,5 1299,5 1120 493 2998,3 500 10 500 10 500/500 3" 500 500
BAK. a b c d e f g h i j | m n o p r t u v y z
BAK500/500 3" 157,5| 12,5 | 35 3" | 8457 | 117 |558,8(937,5| 375 28 152 |1180,7| 680 | 775 57 500 10 400 | 285 | 1435 | 2730
SOK. a3 3 g3 h3 i3 k3 13 m3 n3 03
SOK500 3 800 32 740 | 220 | 400 | 100 32 150 35
TSK.A a2 b2 c2 d2 e2 f2 g2 h2 i2 j2 k2 n2 w2
TSK500A 435 | 762 | 508 | 1197 6 26 1400 | 1500 | 1050 | 1415 | 1570 | 766 | 670

(3) z = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
continuo S1 (compatiblemente con el NPSHR)

y = Inmersién minima para motor sin camisa en funcionamiento
intermitente S3 (compatiblemente con el NPSHR)

(3) z = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne Au3engehé&use in
Dauerbetrieb S1 (kompatibel mit der NPSHR)

y = Mindesttauchtiefe fiir Motor ohne AuRengehéuse in
Aussetzbetrieb S3 (kompatibel mit der NPSHR)
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(3) z=Immersione minima per motore senza mantello in funzione
continuo S1 compatibilmente con I'NPSHR

y = Immersione minima con motore senza mantello in funzione
intermittente S3 compatibilmente con I'NPSHR
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caprari

Se ofrecen ademas: tirafondos; reguladores de nivel y cuadros

Accesorios
Zubehor
Accessori

AuBerdem lieferbar: Ankerschrauben, Niveauschalter und

K+

DN 250-500

Sono inoltre disponibili: tirafondi, regolatori di livello e quadri

eléctricos Schaltkasten elettrici
Base para acoplamiento automatico (*) Peso Electrobomba tipo
Automatischer KupplungsfuBkriimmer Tipo Gewicht Elektropumpe Typ
* Typ Peso Elettropompa tipo
Piede di accoppiamento automatico Tipo UNI UNI
* DN PN DN PN [Kdl KCM250T KCD300T KCD350T KCD400U KCD500V
A BAK400/400 3" | 400 | 10 | 400 | 10 419 - = = o o
> - BAK500/500 3" | 500 | 10 | 500 | 10 689 - - - - o
{ BAKS300/250 3"( 300 | 10 | 250 | 10 204 ° - - - -
‘\ B BAKS350/300 3"( 350 | 10 | 300 | 10 252 - ° - - -
* BAKS400/350 3"( 400 | 10 | 350 | 10 318 - - ° - -
(*) = Con: (*) = Komplett mit: (*) = Completo di:
Abrazadera cuerpo de impulsion (fundicién modular) Pumpengehéusebligel (Sphdrogul3) Staffa corpo premente (ghisa sferoidale)
Soporte para tubos de guia (acero inoxidable) Obere Fiihrungsrohrbefestigung (Edelstahl) Staffa per tubi guida (acciaio inox)
Piezas menores Kleinteile Minuteria
Tubos guia (*) (acero galvanizado en Peso Electrobomba tipo
caliente) Tfiew Gewicht Elektropumpe Typ
Fihrungsrohre (*) (feuerverzinkter T}Bp Peso Elettropompa tipo
Stahl) 5
Lo A Tipo
Tubi guida (*) (7;0;“ zincato a P [Kal KCM250T KCD300T KCD350T KCD400U KCD500V
caldo
TUB 3" 51 ° [ ° ° °
(*) = Opcional: acero inoxidable (*) = Auf Wunsch: Edelstahl (*) = Su richiesta: acciaio inox
. e . Cau&glxmax Longitud Electrobomba tipo
Kit Cadena y mosqueton £ ) Tipo Belastberkeit | L&Nge Elektropumpe Typ
Kette und Schéckel Kit (%) Typ Lunghezza Elettropompa tipo
Kit Catena e Grillo (*) Tipo Portata max
[Kg] [m] KCM250T KCD300T KCD350T KCD400U KCD500V
CATD.14/
CAT ORL D6 2500 5 ° ° . -
C==—=—=—=> |cATDI6/
GRL D.20 4000 5 - - ° [
GRI
(*) = Opcional: acero inoxidable (*) = Auf Wunsch: Edelstahl (*) = Su richiesta: acciaio inox
Estructura de soporte (acero Peso Electrobomba tipo
galvanizado en caliente) Tipo Gewicht Elektropumpe Typ
Stiitzgestell (feuerverzinkter Stahl) Typ Peso Elettropompa tipo
Telaio di sostegno (acciaio zincato a Tipo
caldo) [Kg] KCM250T KCD300T KCD350T KCD400U KCD500V
/_\ TSK350B/R| 53 ° ° ° > -
[ 1
Curva con brida portatubo (acero Peso Electrobomba tipo
galvanizado) Tipo Gewicht Elektropumpe Typ
Flanschbogen fiir Schlauchanschluf3 Tp Peso Elettropompa tipo
(feuerverzinkter Stahl) Ti};; F;
Curva flangiata portagomma [Kg] KCM250T KCD300T KCD350T KCD400U KCD500V
(acciaio zincato a caldo)
|:|D CFP250 | 51 s ) ) ) )
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Accesorios
Zubeh6r
Accessori
Tubos guia (Acero con pintura Peso Electrobomba tipo
protectora) Tipo Gewicht Elektropumpe Typ
Fiihrungsrohre (Stahl mit Schutzlack) Typ Peso Elettropompa tipo
Supporti (acciaio con vernice Tipo
protettiva) [Kga] KCM250T KCD300T KCD350T KCD400U KCD500V
SOK350-250( 73 - 90 - -
SOK350-280| 115 100-120-145 100-120-145 60-82-100 - -
SOK350-315| 115 180 180 = =
SOK400 168 - - 145-180-220-260 -
SOK500 310 - - - 145-180-220-275-345
Estructura de soporte (acero Peso Electrobomba tipo
galvanizado en caliente) Tipo A B Gewicht Elektropumpe Typ
Stiitzgestell (feuerverzinkter Stahl) Typ Peso Elettropompa tipo
Telaio di sostegno (acciaio zincatoa| Tipo UNI UNI
caldo) DN PN DN PN [Kal KCM250T KCD300T KCD350T KCD400U KCD500V
A TSK250A/R| 250 | 10 | 250 | 10 101 ° - - = =
r—j TSK300A/R| 300 | 10 | 300 | 10 116 - ° - - -
Il- TSK350A/R| 350 [ 10 | 350 | 10 128 - - ° - -
— ' TSK400A | 400 [ 10 | 400 | 10 253 - - - ° -
i
B ‘ - TSK500A | 500 [ 10 | 500 | 10 0 - - - - °
Y
(*) = Versién para cdmara seca (*) = Fiir Trockeninstallation (*) = Esecuzione per camera asciutta
Curva embridada (acero galvanizado) Peso Electrobomba tipo
Flanschkrimmer (feuerverzinkter Tipo A B Gewicht Elektropumpe Typ
Stahl) Typ Peso Elettropompa tipo
Curva flangiata (acciaio zincato a | Tipo UNI UNI
caldo) DN PN DN PN [Kdl] KCM250T KCD300T KCD350T KCD400U KCD500V
A CFK250 | 250 | 10 | 250 | 10 435 ° - s - -
F—»\ CFK300 | 300 | 10 | 300 | 10 62 - ° - - -
CFK350 | 350 | 10 | 350 | 10 87,5 - - ° = -
CFK400 | 400 | 10 | 400 | 10 0 - - - ° -
i
Bl CFK500 [ 500 | 10 [ 500 | 10 | 0 . : - - o
Yy
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DN 250-500

Caracteristicas motores a 50 Hz (*N/X)
Merkmale der 50 Hz - Motoren (*N/X)
Caratteristiche motori a 50 Hz (*N/X)

Potencia motor Consumo Arranque directo2 © § [

Motor-leistung Stromaufnahme 0cs Direktes Starten2 8s§ o= g

Potenza motore Assorbimento ‘g (2 5 Avviamento diretto2 % 23 g § k=4

Sg§T R ENE

HE 28 £33

. ER . S .8 £E3c

Polos Motor tipo gL g (Estandar) TS o=

Pole Motor Typ Py Py IN (400V) ] (Standard) ® < S o2 'g

Poli Motore tipo <q3 (Standard) Xu N 353

< =S= 588
Q

Directo
[kW] [A] Is/In Direktes Y-A No. S3 [%]
Diretto
KC06006..7280.. 65,9 60 109,8 6,7 [ [ 8 -
KC08206..T280.. 89,1 82 144,8 6,7 [ [ 8 -
KC10006..T280.. 109,9 100 177 6,7 [ [ 8 -
KC14506..U315.. 154,26 145 235 6,6 [ [ 6 -
KC14506..V315.. 152,4 145 262 5,12 [ [ 10 -
KC18006..U315.. 189,47 180 280 6,3 [ [ 6 -
6

KC18006..V315.. 189,7 180 347 57 [ [ 10 -
KC22006..U315.. 231,58 220 375 6,8 [ [ 6 -
KC22006..V315.. 231,78 220 412 6,64 ° ° 10 -
KC26006..U315.. 273,68 260 465 6,8 ° ° 6 -
KC27506..V315.. 286,95 275 498 6 ° ° 10 -
KC34506..V355.. 368 345 595 6,21 ° ° 10 -
KC09004..T250.. 97,8 90 159 6,7 ° ° 10 -
KC10004..T280.. 109,9 100 184,1 6,7 ° ° 8 -
4 KC12004..T280.. 1319 120 2234 6,4 ° ° 8 -
KC14504..T280.. 154,3 145 261,6 7 [ [ 8 -
KC18004..T315.. 191,5 180 321,2 6,8 [ ] ] 6 -

*N = Versién estandard

*X = Version antideflagrante
P4 = Potencia absorbida motor

P = Potencia suminitrada por el motor
Iy = Potencia suministrada motor
Ig = Corriente de arranque

- Las electrobombas pueden funcionar en servicio continuo S1 con

motor sumergido, en servicio intermitente S3 (ver relativos grados de
intermitencia en la tabla) con motor no sumergido.

El servicio S3 indica un funcionamiento intermitente con ciclos iguales
de 10 minutos de los que se sefialan los minutos del ciclo en el que el
motor puede funcionar (Ej.: S3 = 25% el funcionamiento esta
compuesto de una secuencia repetitiva de 2,5 min. de funcionamiento

y de 7,5 min. de parada). Ver norma CEI EN 60034-1.

- Los motores electricos estan previstos para ser alimentados a las
siguientes tensiones nominales de red: 400V £10% estandar; 230V

+10% sobre demanda.

Tensiones distintas bajo pedido.

*N = Standard Version

*X = Ex-geschlitzer Version

P4 = Vom Motor aufgenommene Leistung

P, = Abgabeleistung Motor

Iy = Vom Motor abgegebene Leistung

Ig = Anlaufstrom

- Die Elektropumpen sind mit untergetauchtem Motor fiir den
Dauerbetrieb S1 und mit nicht untergetauchtem Motor fiir den
Aussetzbetrieb S3 (vgl. Grad des Aussetzbetriebs in der Tabelle)

geeignet.

*N = Versione standard

*X = Versione antideflagrante
P4 = Potenza assorbita motore
P, = Potenza resa dal motore
Iy = Corrente nominale

Ig = Corrente di avviamento

- Le elettrog sono atte a fi e in servizio continuo S1
con motore immerso, in servizio intermittente S3 con motore non
immerso (vedi relativi gradi di intermittenza nella tabella).

Il servizio S3 sta ad indicare un funzionamento intermittente

Die Betriebsart S3 steht fiir Aussetzbetrieb, der sich aus Zyklen von je composto da cicli tutti uguali di 10 minuti di cui si indicano i
10 Minuten Dauer zusammensetzt, von denen die Minuten des Zyklus minuti del ciclo in cui il motore puo funzionare (Es. : S3 = 25% il

angegeben werden, in denen der Motor laufen kann (Bsp.: S3 = 25%).

e p da una seq ripetitiva di 2,5

Der Betrieb setzt sich aus einer Sequenz zusammen, in der sich 2,5 minuti di funzionamento e di 7,5 minuti di sosta). Vedi norma CEI
min Betrieb und 7,5 min Pause wiederholen. Vgl. Norm CEI EN 60034- EN 60034-1.

1.

- Die Elektromotoren sind vorgesehen fiir folgende Spannungen: 400 -1 motori elettrici sono previsti per essere alimentati alle seguenti
V £ 10% Standard; 230 V + 10% auf Wunsch.

Andere Spannungen auf Wunsch.

tensioni nominali di rete: 400 V + 10% standard; 230 V£ 10% a
richiesta.

Tensioni diverse su richiesta.
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Bridas (UNI EN 1092-2)
Flansche (UNI EN 1092-2)
Flange (UNI EN 1092-2)

DN80-PN16(*)
N°(p) @ q s — <

Qu  GOv
per K.M100N_ 4 poli: DNm=DN100-PN16 gq=M16 n°4 fori DN80 PN16 + n°4 fori ex DN80 PN10
for KM100N_ 4 poles: DNm=DN100-PN16 @q=M16 n°4 holes DN80 PN16 + n°4 holes ex DN80 PN10
Orificios
Boca o Bohrungen
o Offnung Fori su oV
o Bocca
p q DNa - q DNm
DN [mm] - PN [bar] N° @%] [mm]

DNG65 - PN16 4 (-)-18 145 185
DN65 - PN16 (*) 4 M16 - () 145 185
DNB80 - ex PN10 4 (-)-18 160 200

DN80 - PN16 8 (-)-18 160 200
DNB8O - PN16 (*) 4 M16 - () 160 200

DN100 - PN16 8 (-)-18 180 220

DN100 - PN16 8 M16 - (-) 180 220
DN100 - PN16 (*) 4 M16 - (-) 180 220

DN150 - PN16 8 (-)-22 240 285

DN150 - PN16 8 M20 - () 240 285
DN150 - PN16 (*) 4 M20 - (-) 240 285

DN200 - PN10 8 M20 - 22 295 340

DN250 - PN10 12 M20 - 22 350 395

DN300 - PN10 12 M20 - 22 400 445

DN350 - PN10 16 M20 - 22 460 505

DN400 - PN10 8 (M24) - (-) 515 565

DNA400 - PN10 16 (-)-26 515 565

DN500 - PN10 8 (M24) - () 620 670

DN500 - PN10 20 (-)-26 620 670
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Las dimensiones tienen caracter indicativo. El disefio ejecutivo se suministrara bajo pedido en fase de orden.
CAPRARI S.p.A. se reserva el derecho de efectuar modificaciones para mejorar sus productos en cualquier momento sin obligacién de aviso previo.

Die Abmessungen sind nur Anhaltswerte. Die definitive Zeichnung wird auf Anfrage in der Bestellphase geliefert.
CAPRARI S.p.A. behélt sich das Recht vor, jederzeit und ohne VorbescheidAnderungen zur Verbesserung der eigenen Produkte vorzunehmen.

Le dimensioni hanno valore indicativo. Il disegno esecutivo sara fornito su richiesta in fase d'ordine.
CAPRARI S.p.A. si riserva facolta di apportare modifiche atte a migliorare i propri prodotti in qualsiasi momento e senza preavviso alcuno.
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