caprari

ELETTROPOMPE SOMMERSE
SUBMERSIBLE ELECTRIC PUMPS
ELECTROPOMPES IMMERGEES
ELECTROBOMBAS SUMERGIDAS
ELEKTROMOTOR-TAUCHPUMPEN
ELECTROBOMBAS SUBMERSIVEIS
YMNOBPYXIEZ HAEKTPANTAIEZ

SERIE - SERIES - SERIE - SERIE - BAUREIHE - SERIE - ZEIPA

EKX

contiene DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA’ MANUALE D'USO E MANUTENZIONE
contains CE DECLARATION OF CONFORMITY USE AND MAINTENANCE INSTRUCTIONS
contient la DECLARATION CE DE CONFORMITE NOTICE D'UTILISATION ET D'ENTRETIEN
contiene DECLARACION CE DE CONFORMIDAD INSTRUCCIONES DE SERVICIO
enthalt CE - KONFORMITATSERKLARUNG BETRIEBS - UND WARTUNGSANLEITUNG
contém a DECLARACAO CE DE CONFORMIDADE MANUAL DE USO E MANUTENCAO
mepiéxel AHAQTH ZYMMOPOOzHz CE OAHTIEZ XPHEHE KAl ZYNTHPHEHE
Codice n°/ Code N°/ Code n° / N° de codigo / Codenummer / Codigo n.° / Kwdikdg ap. : K900018E

Edizione / Edition / Edition /Edicién / Ausgabe / Edigao / ‘Ekdoon : 08 /2024




EKX

INDICE

© ©W 0O N O G A ON =
1

-

Informazioni generali

Sicurezza

Descrizione prodotto ed impiego
Immagazzinaggio e movimentazione
Assemblaggio e installazione

Uso e gestione

Messa fuori servizio e smantellamento
Garanzia

Cause di irregolare funzionamento
Dati tecnici, dimensioni e pesi

Rif. Caprari, rivenditore e/o assistenza

1. INFORMAZIONI GENERALI
1.1 Esemplificazione simbologia

> [>

ATTENZIONE

ENGLISH

ITALIANO

FRANGAIS
ESPANOL
DEUTSCH
PORTUGUES

EAAHNIKA

n ITALIANO

Pag. 2
Page. 14
Page. 25
Pag. 35
Seite 45
Pag. 57

oeA. 68

pag.
pag.
pag.
pag.
pag. 5
pag. 10
pag. 12
pag. 12
pag. 13
pag. 80

a b~ AN

caprari]

Le istruzioni riportate nella documentazione e relative alla sicurezza sono contrassegnate da questo simbolo. Il loro non
rispetto puo esporre il personale a rischi sulla salute.

Le istruzioni riportate nella documentazione e relative alla sicurezza elettrica sono contrassegnate da questo simbolo. Il
loro non rispetto pud esporre il personale a rischi di natura elettrica.

Le istruzioni riportate nella documentazione e contrassegnate da questa scritta sono le avvertenze principali per una

corretta installazione, funzionamento, conservazione, dismissione, del gruppo elettropompa stesso. Cid non toglie che

per una gestione sicura ed affidabile del gruppo elettropompa per tutto I'arco della sua vita, devono essere rispettate
tutte le indicazioni fornite nella documentazione.

Leggere il manuale di uso e manutenzione.

1.2 A Generalita:

Controllare che il materiale citato nella bolla di consegna sia corrispondente a quello effettivamente ricevuto, e che esso non risulti danneggiato.
Prima di procedere ad operare sul gruppo acquistato vi preghiamo di consultare per intero le istruzioni riportate nella documentazione data a

corredo.

I manuale e tutto il materiale di documentazione a corredo, compresa copia delle targhette, essendo parte integrante del gruppo elettropompa,
vanno conservati con cura ed in modo che siano disponibili alla consultazione per tutto il ciclo di vita del gruppo elettropompa. Per esempio le

targhette aggiuntive possono essere applicate al quadro dell’apparecchiatura elettrica di alimentazione.

Nessuna parte di questa documentazione puo essere riprodotta in qualsiasi forma senza espressa autorizzazione scritta da parte del fabbricante.

Caprari S.p.A.



caprari| BKX

1.3 Esemplificazione targa pompa
N° Codice Data e/o N° Serie e/o N° Serie Cliente e/o N° Commessa
TIPO Sigla completa pompa Q[l/s] Portata nominale
H [m] Prevalenza nominale H max [m] Prevalenza massima
NBEP % Rendimento pompa MEI Indice di efficienza minimo
1.4 Esemplificazione targa motori sommersi 4" + 14"
TIPO Sigla completa motore Code date Codice Data
U [V] Tensione nominale di alimentazione ~ Corrente alternata
1[A] Corrente assorbita nominale f [Hz] Frequenza
P, [kW] [CV] Potenza nominale resa n [min -1] Numero giri al minuto
coso Fattore di potenza S.F. Fattore di servizio
1P68 Grado di protezione Motore IEC 529
C [uF] Capacita condensatore IP58 Grado di protezione Motore IEC 60034-5
VDB Tensione nominale condensatore in servizio continuo 1. Cl. Classe di isolamento

‘:> Senso di rotazione

min. cooling speed Minima velocita dell'acqua di raffreddamento all'esterno del motore
[Kgl Peso motore Thrust Load Carico assiale [N]

S1 Servizio continuo

1.5 Esemplificazione sigla parte idraulica

Esempi sigle elettropompe: E6KX17-6/4-V

® o6 6 ® ® @

1) SERIE 4) Numero identificativo idraulica
E = Elettropompe sommerse
5) Flangiatura motore

2) Diametro nominale pozzo 4 = Flangiatura per motore 4"
6=6" 6 = Flangiatura per motore 6"
8=8" 8 = Flangiatura per motore 8" + 10"
10 =10"

6) Numero stadi
3) Famiglia pompa
KX = Idraulica 7) Frequenza
V =50 Hz
W = 50-60 Hz
Z=60Hz
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1.6 Esemplificazione sigla motori sommersi

MPC 6 (10 / I |3 |A|] -1 8
® @66 60666 O ® © @)
1) SERIE MOTORE 4) Diametro nominale
MPC (6"; 8"; 10") 6=6" 8) Generazionale
MC (4") 8=28"
MMP (6" + 10") 10=10" 9) Variante costruttiva
2) Famiglia motore 5) Potenza nominale in HP
Non compilato = standard ghisa 10) Specialita motore
W = full 316 6) Polarita
Non compilato = standard 2P 11) Tensione di collegamento
3) Frequenza P =4P -8 = 400V
non compilato = standard 50hz -9 =400/700V Y/D
S =60hz 7) Flangiatura motore 0 = tensioni speciali

Non compilato = flangiatura standard
/6 = attacco motore 6"
/8 = attacco motore 8"

1.7 Avvertenze:

Una attenta lettura della documentazione che accompagna il prodotto, consente di operare in completa sicurezza e di ottenere i migliori benefici che
il prodotto & in grado di offrire.

Le istruzioni di seguito riportate sono riferite al gruppo elettropompa in esecuzione standard e funzionante nelle condizioni normali. Eventuali
specialita, identificabili nella sigla prodotto, possono determinare una non completa corrispondenza delle informazioni riportate (quando necessario
il manuale sara integrato con informazioni supplementari).

Conforme alla nostra politica di miglioramento continuo dei prodotti, i dati riportati nella documentazione ed il prodotto stesso possono essere
soggetti a modifiche senza preavviso da parte del costruttore.

Il non rispetto di tutte le indicazioni riportate in questa documentazione, o una utilizzazione impropria o una modifica non autorizzata del gruppo
elettropompa, fanno decadere ogni forma di garanzia e responsabilita da parte del costruttore per qualunque danno a persone, animali o cose.

ATTENZIONE Non fare mai funzionare il gruppo a secco poiché i cuscinetti della pompa sono lubrificati dal liquido sollevato.
2 /\ SICUREZZA:

A Prima di eseguire qualsiasi operazione sul prodotto accertarsi che le parti elettriche dell'impianto su cui si va ad operare non siano

collegate alla rete di alimentazione.

Nel caso di motore a magneti permanenti, se in rotazione, il flusso magnetico del rotore & in grado di generare tensione elettrica

all’estremita dei cavi motore. Verificare che il rotore non possa essere messo in rotazione se i cavi non sono collegati al quadro elettrico.
Il gruppo elettropompa descritto in questo manuale € per uso industriale, acquedottistico, irriguo, o similare, percid la movimentazione,
l'installazione, la conduzione, la manutenzione, I'eventuale riparazione e la dismissione del gruppo elettropompa devono essere curate da
personale specializzato con opportuna qualifica e munito di adeguata attrezzatura, il quale abbia studiato ed inteso il contenuto di questo manuale e
dell’eventuale altra documentazione allegata al prodotto.
Durante ogni singola operazione, occorre rispettare tutte le indicazioni di sicurezza, di prevenzione infortuni e di antinquinamento riportate nella
documentazione e tutte le eventuali disposizioni locali piu restrittive in materia.
Per motivi di sicurezza e per assicurare le condizioni di garanzia, un guasto o un’improvvisa variazione delle prestazioni del gruppo elettropompa,
determinano il divieto all’acquirente dell’'uso dello stesso.
L'installazione deve essere eseguita in modo tale da impedire contatti accidentali pericolosi per persone, animali e cose col gruppo elettropompa.
Per ragioni igieniche, se la pompa € destinata a convogliare fluidi destinati al consumo umano, al primo avviamento o dopo qualunque intervento di
manutenzione, le parti a contatto con il fluido devono essere lavate con acqua.
Sistemi di allarme, procedure di controllo e manutenzione devono essere predisposti per evitare qualsivoglia forma di rischio conseguente ad un
eventuale disservizio del gruppo elettropompa.
Per una movimentazione ed immagazzinaggio sicuri consultare il capitolo 4 ‘Movimentazione ed immagazzinaggio’.

é Sicurezza igienica
Per ragioni igieniche, se la pompa € destinata a convogliare fluidi destinati al consumo umano, al primo avviamento o dopo qualunque
intervento di manutenzione, le parti a contatto con il fluido devono essere lavate con acqua.
Una pompa gia utilizzata per il pompaggio di un fluido non destinato al consumo umano non puo essere utilizzata per
pompare fluidi destinati al consumo umano senza verificare preliminarmente il possibile rischio di contaminazione.

3 DESCRIZIONE PRODOTTO ED IMPIEGO:
31 Caratteristiche tecniche e di funzionamento:

Le elettropompe sommerse sono pompe ad una o piu giranti in serie funzionanti con senso di rotazione antiorario (osservando dal lato di mandata),

direttamente accoppiate a speciali motori sommergibili asincroni.

Motori sommersi tipo M...4... vengono forniti pronti per I'uso pieni d’olio (per la lubrificazione ed il raffreddamento), approvato dalla Food and Drug

Administration (U.S.A.).In caso di avaria del motore pud avvenire una emissione di olio nell' acqua da pompare.

| motori sommersi tipo M...6... + M...10... vengono forniti riempiti con una miscela composta da 70% di acqua dolce pulita e 30% di Glicole

Propilenico tipo Dowcal N della DowChemical, classificabile non pericoloso secondo i criteri fissati dalla CEE. E’ possibile all’atto dell’installazione

sostituire la miscela con acqua dolce pulita e filtrata, mai acqua distillata (consultare allinterno del paragrafo 5.1 ‘Controlli preliminari’ la relativa

procedura).

ATTENZIONE Quando I'elettropompa viene installata in posizione orizzontale, a volte occorre intervenire sulla valvola di ritegno; contattare la
Caprari S.p.a. o i centri di assistenza autorizzati, per indicazioni specifiche.

Quando I'elettropompa viene installata secondo le indicazioni fornite da questo manuale e secondo gli schemi previsti, il livello di pressione acustica

emessa dalla macchina nel campo di funzionamento previsto, non raggiunge in nessun caso i 70 dB (A). La misura del rumore €& stata condotta

secondo la ISO 3746 ed i punti di rilievo, secondo la Direttiva 2006/42/CE, si trovano ad 1 metro dalla superficie di riferimento della macchina e ad

1,6 metri di altezza dal suolo o dalla piattaforma di accesso.

Il valore massimo si trova uniformemente distribuito attorno al prodotto.

3.2 Settori di utilizzazione:
Il gruppo elettropompa in esecuzione standard € stato progettato per il pompaggio di acqua dolce chiara da pozzi profondi, da vasca di raccolta o
per la sopraelevazione di pressione in booster (non previsto per elettropompe con motore in bagno d’olio).

4 Caprari S.p.A.
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3.3 Controindicazioni: ATTENZIONE

| gruppi elettropompa non sono adatti per:
- un funzionamento a secco;
- il pompaggio di fluidi diversi dall’'acqua dolce e chiara;
- un funzionamento al chiuso per un tempo superiore ai 3 minuti, onde evitare un surriscaldamento;
- un funzionamento continuo con velocita dell'acqua all'esterno della camicia del motore inferiore ai valori riportati in Tab. "Dati tecnici dimensioni e
pesi".
- un funzionamento con una accentuata intermittenza (consultare la ‘Tabella motori’ al capitolo 10 ‘Dati tecnici, dimensioni e pesi’);
- una pressione all'aspirazione inferiore al’lNPSH richiesto (consultare documentazione tecnica specifica);
- il pompaggio di un liquido con temperatura superiore ai 25+30°C (77+86°F) (consultare la ‘Tabella motori’ al capitolo 10 ‘Dati tecnici, dimensioni e pesi’);
- una profondita di immersione superiore a 150m;
- una pressione in regime di moto vario superiore a quella indicata a catalogo.
- i pompaggio di acqua con una concentrazione solida superiore a 50 g/m?;
é - il pompaggio di liquidi infiammabili;

- un funzionamento in luoghi classificati a rischio di esplosione.
Non tutti i gruppi elettropompa sono adatti:
- per una installazione in orizzontale (consultare documentazione tecnica specifica);
- per un’immagazzinaggio a temperature molto basse (consultare il capitolo 4 ‘Immagazzinaggio e movimentazione’).
- per una installazione in booster.

In caso di installazione inclinata contattare direttamente la Caprari Spa.

A Verificare inoltre la conformita del prodotto alle eventuali restrizioni locali pertinenti.
4 IMMAGAZZINAGGIO E MOVIMENTAZIONE:
Conservare il prodotto in un luogo asciutto e non polveroso.

A Fare attenzione ad eventuali instabilita che possono derivare da un improprio posizionamento del gruppo elettropompa o di ogni
altro componente costituente I'impianto.

Ruotare ad intervalli regolari le parti rotanti per evitare possibili bloccaggi (consultare all'interno del paragrafo 5.1 ‘Controlli preliminari’ la relativa
procedura).

Motori tipo M...6...+M...10... :

- verificare periodicamente il completo riempimento del motore se immagazzinato orizzontalmente;

- se deve essere temporaneamente immagazzinato in ambienti a temperature inferiori a -15°C € necessario provvedere ad un aumento della
concentrazione del Glicole Propilenico (es.: concentrazione pari al 50%, temperatura minima uguale a - 35°C; consultare all'interno del paragrafo
5.1 ‘Controlli preliminari’ la relativa procedura).

Non lasciare il motore privo di del liquido interno, in quanto cid pud causare il bloccaggio del rotore.

ATTENZIONE Per un’immagazzinaggio sicuro dopo una precedente installazione, I'elettropompa deve essere perfettamente ripulita (evitando
tassativamente I'impiego di derivati da idrocarburi) e la parte idraulica deve essere asciugata internamente con getto d’aria forzata.

conformi alle normative di sicurezza.

Per individuare il peso di ogni singolo componente vedere i dati riportati al capitolo 10 ‘Dati tecnici, dimensioni e pesi’.

Non fare mai uso dei cavi elettrici per la movimentazione.

Quando il motore o il gruppo elettropompa viene posizionato in verticale fare attenzione a non mantenere i cavi con brusche curve
(il raggio minimo di curvatura deve essere superiore a 5 volte il diametro del cavo).

Le estremita libere dei cavi non devono mai essere immerse o in qualunque modo bagnate.

é Il gruppo elettropompa va maneggiato con cura e circospezione facendo uso dei mezzi di sollevamento e di imbracature idonei e

ATTENZIONE In tutte le movimentazioni il gruppo non deve mai essere eccessivamente sollecitato a flessione.

5 ASSEMBLAGGIO E INSTALLAZIONE:

Non disperdere nel’lambiente il materiale per 'imballaggio, ma attenersi alle norme di smaltimento e di antinquinamento locali vigenti.
ATTENZIONE Prima di calare il gruppo nel pozzo o nella vasca asportare dal gruppo tutte le etichette adesive ed ogni traccia di nastro adesivo o
segni di pennarello. Durante queste operazioni, evitare accuratamente di graffiare la superficie esterna del prodotto. Una scrupolosa osservanza di
quanto sopra riportato, consente un notevole aumento della resistenza alla corrosione del prodotto.

5.1 Controlli preliminari:
é ATTENZIONE Verificare sempre la libera rotazione dei rotori motore e pompa ed il completo riempimento di liquido dei motori
grandezza M...6... + M...10... eseguendo le seguenti operazioni.

Gruppo assemblato:
1) é ancorare il gruppo elettropompa in posizione verticale assicurandosi della sua stabilita. Agire sul giunto con un utensile a forma di
albero motore;

2) per i motori M...6... + M...10... svitare il tappo di riempimento liquido del motore (quello con testa cilindrica ad esagono incassato); svitare, invece,
la sonda di temperatura quando & presente al posto del tappo;

3) verificare il completo riempimento e se necessario aggiungere acqua dolce pulita oppure una miscela secondo le concentrazioni riportate nel
paragrafo ‘Caratteristiche tecniche e di funzionamento’

4) riavvitare il tappo;

Gruppo non assemblato:
1) é ancorare il motore in posizione verticale assicurandosi della sua stabilita, fasciare I'estremita dell’albero motore per non
danneggiarla e, agendo con una pinza, verificare che il rotore giri liberamente;
2) eseguire i passi 2, 3 e 4 del paragrafo precedente;
3) con la pompa in posizione orizzontale agire con un utensile a forma di albero motore per verificarne la libera rotazione, avendo cura di non
danneggiare la dentatura.

Caprari S.p.A. 5
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5.2 Caratteristiche dell’impianto: ATTENZIONE

Per qualunque installazione, accertarsi che la pressione all'aspirazione ed il livello dinamico minimo dell’acqua siano tali da:
- soddisfare le condizioni di NPSH richieste dalla pompa (consultare la documentazione tecnica specifica);

- evitare I'aspirazione di aria per I'instaurarsi di un vortice.

- prevedere una valvola sulla condotta di mandata.

Se necessario installare rivelatori di livello minimo.

== Pozzo di profondita.
i@ o = Accertarsi che il motore resti sollevato dal fondo del pozzo di almeno 2+3 metri.
| filtri di emungimento del pozzo devono trovarsi sempre al di sotto della posizione occupata dal

motore, cosi da garantirne un corretto raffreddamento.

Accertarsi di eventuali variazioni del livello dinamico del pozzo, o per 'abbassamento stagionale
della falda o per I'eccessiva potenzialita della pompa rispetto alle caratteristiche dinamiche del
pozzo stesso.

@ Dispositivo contro la marcia a secco

:
!
Al L1 Livello massimo i i
T — @ @ Apparecchiatura elettrica
AL Livello minimo,@

@ Sonda elettrica max livello

@ Sonda elettrica min. livello

Vasca.

L'installazione corretta presenta il gruppo montato con camicia di raffreddamento.

Nel caso di gruppo installato orizzontalmente, valgono le limitazioni riportate per i booster.

Booster.

Accertarsi che la disposizione delle condotte dell'impianto e dei relativi scarichi aria consentano I'eliminazione delle sacche d’aria.

Se il gruppo viene installato orizzontalmente, il motore nei periodi di non utilizzo deve comunque sempre essere immerso nell’acqua, in caso

contrario verificarne il completo riempimento (consultare all'interno del paragrafo 5.1 ‘Controlli preliminari’ la relativa procedura).

La pressione di aspirazione non deve essere superiore a 10bar.

L’ambiente d’installazione del booster non pud essere a temperatura inferiore a 0°C poiché, anche in caso di svuotamento del booster, possono

rimanere zone di accumulo d’acqua con rischio di danno e ossidazioni del gruppo.

| motori 4" non sono adatti per una installazione in booster.

ATTENZIONE Occorre garantire la velocita minima di flusso di acqua intorno al motore, su tutta la sua lunghezza, attraverso opportune
condizioni di installazione in pozzo oppure utilizzando idonea camicia di raffreddamento.

ATTENZIONE Le tubazioni devono venire supportate in vicinanza del booster in quanto quest’ultimo non deve assolutamente avere la funzione di
punto di appoggio, e di conseguenza anche il booster stesso non deve gravare col proprio peso sulle flange ma solo sugli appositi
punti di sostentazione.

Le forze (F) ed i momenti (M) trasmessi dalle tubazioni, a causa per esempio di dilatazione termica, peso proprio, disallineamenti, mancanza di

giunti di dilatazione, possono agire contemporaneamente sulla bocca di aspirazione e su quella di mandata, ma non devono in ogni caso superare i

valori massimi ammissibili riportati nella tabella ‘Sforzi flange’ al capitolo 10 .

5.3 Collegamenti meccanici:

Nel caso in cui il gruppo pompa-motore sia da assemblare, procedere eseguendo le seguenti operazioni:
1) pulire accuratamente le superfici di accoppiamento.
2) A ancorare il motore in posizione verticale assicurandosi della sua stabilita;

3) sollevare verticalmente la pompa e dopo averla posta sullo stesso asse del motore ed averla correttamente fasata angolarmente, abbassarla
lentamente facilitando eventualmente I'accoppiamento albero scanalato-giunto.

4) serrare uniformemente i dadi di fissaggio, rispettando il serraggio progressivo contrapposto;

5) posizionare i cavi di alimentazione sotto il/i tegolo/i di protezione.

5.4 Collegamenti idraulici:

Elettropompa installata in pozzo.

In caso di colonna montante in materiale plastico, per la corretta installazione dovranno essere rispettate le prescrizioni stabilite dal costruttore,

prevedere un cavo di acciaio di sicurezza ancorato alla pompa.

Dopo avere eseguito la giunzione del cavo elettrico come riportato nel paragrafo 5.5 ‘Collegamenti elettrici’ procedere eseguendo le seguenti operazioni:

1) applicare alla mandata della pompa un tronchetto di tubazione, avendo preventivamente fissato sull’altra estremita del tronchetto la staffa in due
meta;

2) A nel caso di installazione con tubi filettati, applicare sempre all’'estremita superiore di tutti i tubi il relativo manicotto filettato, onde

evitare, in caso di scorrimento fra tubo e staffa, la perdita dell’ancoraggio;

3) ATTENZIONE nel caso di installazione con tubi filettati, questi devono essere serrati a fondo per evitare il pericolo di svitamento dovuto alla
coppia di reazione del gruppo;

4) applicare e fissare I'eventuale cavo del sondino di minimo livello, posizionato in funzione della sommergenza minima richiesta;

5) sollevare, con un paranco, I'elettropompa ed il tronchetto di tubazione, senza sollecitarla a flessione, e calarla nel pozzo facendo appoggiare la

staffa sulla sommita del medesimo;

6) ATTENZIONE fissare saldamente ogni 2+3 metri i cavi elettrici di alimentazione e di terra al tubo montante, mediante apposite fascette, per
evitare 'abbassamento dei medesimi dovuto al peso proprio. Tale abbassamento produrrebbe delle anse nel cavo tali da
causare durante I'avviamento e I'arresto del gruppo sfregamenti contro le pareti del pozzo;

6 Caprari S.p.A.
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7) sul tronchetto applicare, curandone la tenuta idraulica, un tronco di tubazione munito all’estremita superiore di una seconda staffa in due meta;

8) proteggere opportunamente i conduttori in prossimita delle flange o dei manicotti;

9) sollevare leggermente il tutto, togliere la prima staffa e calare il gruppo fino ad appoggiare la seconda staffa sulla sommita del pozzo;

10) ripetere I'operazione fino al raggiungimento della profondita voluta d’installazione;

11) nella fase di discesa dell’elettropompa, evitare con cura urti, sfregamenti, o forzature che potrebbero danneggiare il cavo di alimentazione o il
gruppo stesso;

12) a pompa installata controllare I'isolamento elettrico dell'insieme cavo di alimentazione-motore che, in acqua, non deve mai essere inferiore a
2MQ con tensione di 500 V in C.C.;

13) & consigliabile lasciare un margine di 1+2 metri di cavo di alimentazione fuori dal pozzo, per consentire I'eventuale rifacimento della giunzione.

Elettropompa installata in booster.

Procedere eseguendo le seguenti operazioni:

1) pulire accuratamente tutte le superfici di accoppiamento;

2) applicare alla mandata della pompa la flangia di chiusura del booster;

3) inserire i cavi di alimentazione e quello di terra negli opportuni pressacavi;

4) A ancorare il tubo del booster in posizione verticale accertandosi della sua stabilita, facendo attenzione a non danneggiarlo nei punti

di appoggio;

5) arretrare tutti i puntalini presenti sul tubo per il centraggio del motore elettrico;

6) posizionare la guarnizione piana di tenuta sulla flangia saldata al tubo;

7) sollevare, con un paranco, il gruppo elettropompa-flangia di chiusura e calarlo lentamente nel tubo fino a farlo appoggiare sulla sommita del
medesimo;

8) nella fase di discesa dell’elettropompa, evitare con cura urti, sfregamenti, o forzature che potrebbero danneggiare i cavi o il gruppo stesso;

9) serrare la flangiatura uniformemente;

10) portare a contatto tutti i puntalini di centraggio, e solo allora serrarli facendo attenzione a non danneggiare la camicia esterna del motore elettrico;

11) montare la rondella e serrare il controdado, cosi da creare una tenuta ermetica;

12) A movimentandolo con attenzione, inserire il gruppo cosi assemblato nell'impianto, ancorarlo opportunamente e fissare i cavi di

alimentazione e di terra;

13) a pompa installata controllare I'isolamento elettrico dell'insieme cavo di alimentazione-motore secondo i limiti riportati al paragrafo ‘Collegamenti
ed informazioni elettriche’;

14) & consigliabile lasciare un margine di 2+3 metri di cavo di alimentazione fuori dal booster, per consentire I'eventuale rifacimento della giunzione.

5.5 Collegamenti ed informazioni elettriche:

| collegamenti elettrici devono essere effettuati da personale qualificato, osservando scrupolosamente tutte le regole nazionali di

installazione ( in Italia norma CEIl 64-8 ) e seguendo gli schemi elettrici riportati nel manuale e quelli allegati ai quadri di comando.
A Tutti i conduttori di terra presenti, devono essere collegati al circuito di messa a terra dell'impianto prima del collegamento degli altri

conduttori, mentre in fase di scollegamento elettrico del motore devono essere gli ultimi ad essere rimossi.

Le estremita libere dei cavi non devono mai essere immerse o in qualunque modo bagnate.

Procedura esecuzione misura resistenza isolamento:

Verificare che i cavi motore non siano collegati alla rete elettrica di alimentazione;

Verificare le condizioni dei cavi;

In caso di presenza di ambiente umido, pulire I'estremita del cavo di alimentazione in corrispondenza del punto in cui sara collegato al morsetto
dello strumento di prova;

In caso di motore con uscita 3 cavi di potenza, collegare uno dei morsetti dello strumento (Megger) ai capi di un cavo di alimentazione del motore
e il secondo alla carcassa del motore. In caso di motore con uscita 6 cavi di potenza, collegare uno dei morsetti dello strumento al principio e alla
fine di una stessa fase (ad. Es: V1-V2) e il secondo alla carcassa del motore;

Effettuare la prova di misura isolamento considerando i seguenti parametri: Tempo di prova max. 60 sec. Temperatura 20°C. Tensione di prova
500V DC (un tempo di prova prolungato ad una tensione elevata pud danneggiare l'isolamento del filo di avvolgimento motore). Nel caso in cui
durante la prova il valore misurato & = 500 MOhm per avvolgimento standard green wire /PPC, = 10 GOhm per avvolgimento PE2+PA/LPE+PPC, si
pud considerare I'avvolgimento motore elettricamente isolato ed & possibile interrompere la prova anche prima dei 30 sec;

Dopo la misura le fasi vanno connesse brevemente a massa per azzerarne il potenziale;

In caso di motore con uscita 6 cavi di potenza, proseguire con il test sulle altre due fasi di alimentazione (ad. Es: W1-W2; U1-U2);

Giunzione.
Eseguire la giunzione dei cavi di alimentazione e di quelli di terra come dettagliatamente descritto nelle istruzioni tecniche
specifiche Caprari, e misurare nuovamente la resistenza di isolamento del collegamento: valore minimo con tensione di prova di

A 500 V in C.C in aria 5MQ, in acqua 2MQ.

In caso di persistenza di bassi valori di isolamento in presenza di giunzioni tra cavi motore e cavi di alimentazione (di risalita),
tagliare le giunzioni e ripetere la prova direttamente sui tre cavi del motore con le stesse modalita sopra indicate.
Eventuale cavo in aggiunta al cavo di fornitura standard con I' elettropompa dovra avere caratteristiche non inferiori a quest' ultimo
(contattare la Caprari o verificare la tipologia del cavo indicata sul catalogo di vendita ).
La giunzione deve resistere alla massima pressione a cui viene sottoposta, per esempio a quella esercitata dal livello statico
dell’acqua nel pozzo, ed all’alternanza termica dovuta alle fasi di lavoro.

ATTENZIONE Una giunzione eseguita in modo scadente, puo facilmente provocare danni al motore e/o al cavo di alimentazione.

Apparecchiatura elettrica.
Accertarsi che il quadro elettrico di comando risponda alle regole nazionali vigenti, ed in particolare abbia un grado di protezione
A adeguato al luogo di installazione.
E’ buona norma installare I'apparecchiatura elettrica in ambienti asciutti, ben aerati, e con temperatura ambiente non estrema (per
es. -20 + +40°C). Diversamente fare ricorso ad apparecchiature in esecuzione speciale.
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ATTENZIONE Una apparecchiatura elettrica sottodimensionata o scadente, € soggetta a rapido deterioramento dei contatti e conseguentemente
provoca una alimentazione sbilanciata del motore tale da poterlo danneggiare.

L'impiego di Inverter e Soft-starter se non correttamente studiato ed effettuato puo risultare lesivo per I'integrita del gruppo di pompaggio
se non sono note le problematiche relative chiedere assistenza agli Uffici Tecnici Caprari.

Linstallazione di una apparecchiatura elettrica di buona qualita & sinonimo di sicurezza di funzionamento.

Tutte le apparecchiature di avviamento devono essere sempre dotate di:

1) sezionatore generale con apertura minima dei contatti di 3 mm e opportuno blocco in posizione di aperto ;

2) un idoneo dispositivo termico a protezione del motore tarato su una corrente massima assorbita non superiore del 5% rispetto la corrente
nominale riportata sulla targa del motore e tempo di intervento inferiore a 30 secondi ;

3) un idoneo dispositivo magnetico di protezione dei cavi contro il corto circuito ;

4) un idoneo dispositivo di protezione che sezioni I' alimentatore nel caso di guasti verso terra dell' elettropompa ;

- sono inoltre consigliabili -

5) idoneo dispositivo contro la mancanza di fase ;

6) un dispositivo contro la marcia a secco;

7) un voltmetro ed un amperometro.

Tensione di alimentazione.
Variazioni ammesse sulle tensioni di alimentazione:

motori monofase: 230V +10% [50Hz]; 220V £10% [60HZz]
motori trifase: 400V +10% [50Hz]; 460V +10% [60Hz]
Per tensioni/frequenze diverse: +5%

Tolleranze sulle caratteristiche di funzionamento: secondo le Norme Internazionali IEC 34-1.
Sonde termiche su richiesta.

ATTENZIONE Verificare che i valori di tensione e frequenza con cui viene alimentato il motore, corrispondano a quelli riportati sulla targa del

motore, se la tensione di alimentazione non rientra nelle variazioni ammesse, occorre richiedere motori in esecuzione speciale.
Verificare che il cavo di alimentazione sia dimensionato in funzione della sua lunghezza, dell’assorbimento del gruppo, della

A temperatura in aria, in modo da non causare una caduta di tensione superiore al 2,5+3% di quella nominale (per un corretto
dimensionamento consultare I'appendice tecnica del catalogo Elettropompe sommerse Caprari). La tensione deve essere
sinusoidale ed il sistema trifase di alimentazione simmetrico. In conformita alla normativa CEI 2.3 (IEC 38) in un motore a corrente
alternata, la tensione d'alimentazione & considerata praticamente sinusoidale se, quando funziona al carico nominale, la forma
d'onda é tale che la differenza tra ogni suo valore istantaneo ed il corrispondente valore istantaneo della componente fondamentale
non supera il 5% dell'ampiezza di quest'ultimo. Durante la prova di riscaldamento tale differenza d'ampiezza non deve superare il
2,5%. Inoltre il sistema trifase di tensione & considerato simmetrico se la componente di sequenza inversa non supera I'1% della
componente della sequenza diretta del sistema di tensione durante un lungo periodo di tempo o I'1,5% per un breve periodo non
superiore a pochi minuti, o se la componente omopolare del sistema di tensione non supera I'1% della componente di sequenza
diretta.

Senso di rotazione.

ATTENZIONE Un eventuale errato senso di rotazione pud comportare il danneggiamento del motore, poiché generalmente la potenza assorbita
ﬁ dalla pompa & sensibilmente superiore alla prevista.
Occorre quindi individuare I'esatto senso di rotazione (antiorario per la pompa dal lato di mandata) eseguendo le seguenti operazioni:
1) dopo aver riempito la condotta, rilevare la pressione sviluppata dalla elettropompa a saracinesca chiusa;
2) staccare I'alimentazione di rete e scambiare fra di loro due delle tre fasi;
3) ripetere I'operazione al punto 1. La massima pressione € indice di corretto senso di rotazione.
Nel caso di pompe installate a forte profondita, la pressione sviluppata in un funzionamento con senso di rotazione errato pud non essere sufficiente
nemmeno per contrastare la geodetica.

Squilibrio di fase.
Verificare I'assorbimento su ogni fase. L'eventuale squilibrio non deve superare il 5%.Nel caso in cui si riscontrino valori superiori, che possono
essere causati dal motore e/o dalla linea di alimentazione, verificare I'assorbimento nelle altre due combinazioni di allacciamento
A motore-rete, facendo attenzione a non invertire il senso di rotazione. Il collegamento ottimale sara quello dove la differenza di
assorbimento fra le fasi & minore. Da notare che se 'assorbimento piu alto si riscontra sempre sulla stessa fase della linea, la principale
causa dello squilibrio e dovuta all'alimentazione della rete.
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SCHEMA DI COLLEGAMENTO PER MOTORI TRIFASE

EKX

SCHEMA DI COLLEGAMENTO PER MOTORI MONOFASE 4"
Con condensatore esterno permanentemente inserito

@ Apparecchiatura elettrica —

Il corretto senso di rotazione é antiorario visto lato sporgenza motore

@ Corredo di giunzione

@ Motore sommerso

@ Apparecchiatura elettrica

4

Condensatore permanentemente

o

inserito

Per motore sommerso MPCE6.../... i
Nero = Fase U !
Grigio = Fase V @::%\?r[‘y%
Marrone = Fase W

Per motori con uscita 6
cavi i terminali "1" sono A
quelli uscenti in prossimita
della vite di terra.

NB.: Gli schemi funzionali
vengono forniti a corre-

| @
o @ Corredo di giunzione @@ @
@) ‘
A

do dell'apparecchiatura g
elettrica di comando

Motore sommerso oy

Marrone (condensatore)

B Nero (comune)

Cc Blu / grigio (marcia)
Py
®

Per il corretto collegamento del motore
monofase Caprari seguire lo
schema riportato sul motore
stesso

SCHEMA DI COLLEGAMENTO PER MOTORI TRIFASE PREVISTI PER AVVIAMENTO Y / A

COLLEGAMENTO PER AVVIAMENTOA Y /A

Per tensione di esercizio a 220 V con motore 220 / 380 V
Per tensione di esercizio a 230 V con motore 230 / 400 V
Per tensione di esercizio a 240 V con motore 240/ 415V
Per tensione di esercizio a 380 V con motore 380 / 660 V
Per tensione di esercizio a 400 V con motore 400 / 700 V
Per tensione di esercizio a 415 V con motore 415/720 V

COLLEGAMENTO PER AVVIAMENTO DIRETTO A A

Per tensione di esercizio a 220 V con motore 220 / 380 V
Per tensione di esercizio a 230 V con motore 230 / 400 V
Per tensione di esercizio a 240 V con motore 240/ 415V
Per tensione di esercizio a 380 V con motore 380 / 660 V
Per tensione di esercizio a 400 V con motore 400 / 700 V
Per tensione di esercizio a 415 V con motore 415/720 V
Per tensione di esercizio a 440 V con motore 440/ 760 V
Per tensione di esercizio a 460 V con motore 460 / 790 V

COLLEGAMENTO PER AVVIAMENTO DIRETTOA Y

Per tensione di esercizio a 380 V con motore 220 / 380 V
Per tensione di esercizio a 400 V con motore 230 / 400 V
Per tensione di esercizio a 415 V con motore 240/ 415V
Per tensione di esercizio a 440 V con motore 250 / 440 V
Per tensione di esercizio a 460 V con motore 260 / 460 V
Per tensione di esercizio a 660 V con motore 380 / 660 V
Per tensione di esercizio a 700 V con motore 400 / 700 V
Per tensione di esercizio a 720 V con motore 415/720 V
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Collegare tra di loro ed isolare

Cavi alimentazione con corredo di giunzione
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Cavi motore
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6 USO E GESTIONE:

. Avviamento:
Se I'elettropompa all’avviamento non € in grado di mettersi in marcia (non ‘spunta’), evitare ripetuti tentativi di avviamento che potrebbero solo
danneggiare il gruppo. Individuare e rimuovere la causa della disfunzione.
Se viege utilizzato un sistema di avviamento non diretto il transitorio di avviamento deve essere breve e comunque non superare mai piu di qualche
secondo.
Il primo avviamento deve essere eseguito con saracinesca di intercettazione solo parzialmente aperta, per limitare al massimo 'eventuale
trascinamento di sabbia o limo.
Nel caso in cui 'acqua si presenti torbida & necessario parzializzare ulteriormente la saracinesca, sino ad ottenere I'erogazione di acqua limpida.
Procedere poi all'apertura graduale della saracinesca accertandosi che la pompa eroghi una quantita massima di sostanze solide non superiore a
50 gr/m?® (50 parti/milione).
Con la pompa a regime, verificare che la corrente assorbita non sia superiore a quella indicata sulla targhetta del motore, e che la macchina
funzioni regolarmente.
La taratura del relé termico deve essere eseguita in funzione dell’assorbimento del gruppo, eseguendo le seguenti operazioni:
1) portare I'elettropompa nelle condizioni di regime di massimo assorbimento normalmente legate a quelle di massima portata, con il relé tarato
all'amperaggio di targa motore;
2) abbassare a gradini il livello di taratura sino a far scattare il relé (se non si raggiunge la posizione di scatto del relé, anche raggiungendo il
minimo amperaggio,

occorre sostituirlo perche difettoso o sovradimensionato rispetto all’assorbimento del gruppo e ripetere per intero la sequenza);
3) posizionare quindi l'indice di taratura del relé sul minimo amperaggio di non intervento.

PARAMETRI DI RIFERIMENTO PER TIPOLOGIA DI AVVIAMENTO
Stella - Impedenza o
Triangolo autotrasformatore Soft - starter Inverter
Motore Diametro P2
nominale Tempo max. Tempo max. con ) ) Tempo max. Tempo max. accelerazione
funz.a stella Vs> 0,65 Vn Vsmin | Ismin | ,ccolerazione P ’
[HP] [kw] [s] [s] [% Vn] | [%In] [s] [s]
6" 5,5+20 4+15 1,5 1

25:50 | 18,537 1.5 1.5

40+50 30+37

60+80 45+59 2 2 2

o, o,
MPC g" 90 66 1,5 60% | 400%
100 75 25
125 92 2,5 ’ 2,5
150 110
10" 100+125| 75+92

150 110 3,5 2 3
180 132 3
200 150 -

P2 = potenza nominale motore / Vs = tensione di avviamento /Vn = tensione nominale / Is = corrente di avviamento / In = corrente nominale

N.B. la tensione minima riportata in tabella fa riferimento ad una caduta di tensione non superiore al 3%
Il motore sincrono a magneti permanenti deve essere utilizzato OBBLIGATORIAMENTE con inverter e filtro in uscita (vedi “Prescrizioni generali per
'uso di INVERTER”).

Prescrizioni generali per I'uso di INVERTER
- durante I'avviamento e/o I'utilizzo, la frequenza minima non deve essere inferiore a 30 Hz, mantenendo costante il
rapporto tensione/frequenza;
- in alcuni casi occorre richiedere il motore con avvolgimento elettrico per acqua calda per compensare le maggiori perdite per forma
d'onda non ottimale; contattare gli uffici tecnici per indicazioni specifiche;
- tempo di rampa di accelerazione max: vedi tabella;
- tempo di decelerazione max: equivalente al doppio del tempo massimo di accelerazione.
- Frequenza massima di commutazione inverter <5kHz

Occorre garantire le seguenti condizioni di funzionamento con l'installazione di filtri sine-wave

v

Per motori in acqua e glicole con avvolgimento standard, green wire/PPC il gradiente di tensione —— <500 — | - e Vp <700V
dv V

Per motori in acqua e glicole con avvolgimento speciale, LPE+PPC/PE2+PA il gradiente di tensione —— <500 — |- € Vp <900V

L'installazione dei filtri & richiesta per considerare il motore in garanzia. t S

Condizioni da rispettare indipendentemente dalla lunghezza dei cavi di potenza.

Prescrizioni generali per I'uso del SOFT-STARTER:

a) |l dispositivo SOFT-STARTER deve eseguire avviamento in rampa di tensione o avviamento a corrente costante;

b) Il dispositivo SOFT-STARTER non deve eseguire avviamento in rampa di corrente o avviamento in rampa di coppia;
c) Tempo di decelerazione massimo equivalente al doppio del tempo massimo di accelerazione;

d) Metodo di decelerazione o a ruota libera o in rampa di tensione, non in frenatura;

e) Assicurarsi sempre che il soft-starter sia escluso terminata la fase d'avviamento del gruppo;

Nel caso di malfunzionamento di una installazione che presenti un avviamento soft starter o inverter, verificare, se possibile, il
funzionamento del gruppo elettropompa collegandolo direttamente alla rete (o con altro dispositivo).
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6.2 ~ Conduzione e controlli: ) ) " ) S
Prima di avviare il gruppo elettropompa & obbligatorio verificare e rispettare i limiti di:
* Numero massimo avviamenti ora
* Velocita di raffreddamento minima motore
* Temperatura del liquido pompato ) S ) o
Secondo quanto indicato nelle tabelle “Ingombri e pesi indicativi” al capito 10, la mancata osservanza delle prescrizioni sopra elencate, non potendo
garantire il corretto funzionamento del gruppo elettropompa ed in particolare del motore elettrico sommerso, fara decadere la garanzia sul prodotto.

ATTENZIONE

L’elettropompa una volta installata non richiede una particolare manutenzione, comunque per assicurare un regolare funzionamento nel tempo
dell’elettropompa, occorre eseguire controlli regolari di prevenzione almeno ogni 3 mesi oppure ogni 1000+1500 ore di funzionamento, verificando
le gfrandez_ze riportate nella ‘Scheda annotazioni di funzionamento’. E’ inoltre opportuno fare controllare ogni

6+12 mesi I'efficienza di tutte le apparecchiature elettriche.

Nel caslo si rilevino irregolarita di funzionamento, ricercare le eventuali cause e procedere di conseguenza secondo quanto riportato in questo
manuale.

In caso di presenza di sonda PT100 all'interno del motore, che ne controlla la temperatura, seguire la seguente modalita per il settaggio
delle soglie di temperatura di warning e fermo macchina:

a) Avviare I'elettropompa e posizionarsi nel punto di lavoro a maggiore potenza assorbita; la temperatura motore nel suo interno crescera
ptroglll'.esswgamente e verra monitorata dalla sonda. A regime (a seconda del motore possono trascorrere fino a 2 ore) la temperatura letta si
stabilizzera.

b) A lettura stabile della temperatura tarare il primo allarme (warning) ad un valore pari alla temperatura letta +3°C, I'allarme deve registrarne il
superamento, per averne documentazione alla prima ispezione;

c) Il secondo allarme (fermo macchina), che deve comandare l'arresto del motore, dovra essere tarato ad un valore pari alla temperatura letta
+6°C; il successivo avviamento, con registrazione del superamento della soglia di fermo macchina, pud essere automatico ma deve avvenire con
]yn ritardo deﬂllll'arresto di almeno 15 minuti o a una temperatura interna del motore inferiore di 20°C rispetto alla temperatura settata per I'allarme di
ermo macchina;

L'intervento del 1° allarme pu6 indicare un malfunzionamento del motore: occorre monitorare la temperatura del motore, per verificare che la
normale condizione di lavoro sia stata ripristinata.

L'intervento del 2° allarme, con arresto del motore, avviene quando:
C'e un sovraccarico

2) C'é uno scarso raffreddamento

3) Ci sono frequenti avviamenti

Se il 2° allarme interviene, il motore non puo essere rimesso in funzione, prima di aver chiarito le cause del malfunzionamento.

Se non viene osservata la procedura sopra descritta, ma fermo restando le verifiche e gli obblighi dei limiti di funzionamento sopra elencati, sara
possibile settare la soglia di fermo macchina (2° allarmez come segue: )
1) Con motore avvolto in PVC o PPC, Caprari consiglia fortemente di settare la massima temperatura del secondo allarme a 50°C.
2) Con motore avvolto in PE2+PA, Caprari consiglia fortemente di settare la massima temperatura del secondo allarme a 65°C.
uesti limiti consentono di prevenire danni irreversibili al motore e il loro superamento fara decadere la garanzia sul prodotto.

NOTA: il r_nonitoraggio della temperatura con sonda PT100, anche in presenza di un corretto settaggio della sqglia di arresto, non
preserva il motore da pericolose sovratemperature localizzate quando il corretto raffreddamento non & garantito (velocita dell’acqua
aII’e_§terno del motore inferiore a quella prevista e indicata nella tabella disponibile nella sezione del manuale “Dati tecnici dimensioni e

esi”) .
Pn questi casi & necessario rivedere I'installazione o prevedere I'impiego di un idoneo mantello di raffreddamento.

6.3 Manutenzione:
La manutenzione e I'eventuale riparazione del gruppo elettropompa devono essere eseguite da personale specializzato con
opportuna qualifica e munito di adeguata attrezzatura e che abbia studiato ed inteso il contenuto di questo manuale e dell’eventuale
altra documentazione allegata al gruppo elettropompa.
Rimozione.
Prima di effettuare un qualunque intervento sull' elettropompa, operare il sezionamento della linea di alimentazione dell' impianto. Nel caso in cui
occorra disassemblare I'elettropompa dall'impianto, occorre eseguire a ritroso la procedura riportata nel paragrafo 5.4 ‘Collegamenti idraulici’ e 5.5
‘Collegamenti ed informazioni elettriche’ facendo attenzione:

1 A al peso del gruppo che in certe condizioni pud essere gravato da quello dell'acqua eventualmente contenuta.

2 ad accertarsi sempre della stabilita dei vari componenti che di volta in volta vengono posizionati verticalmente;

Per evitare la perdita di ogni forma di garanzia e responsabilita del costruttore, impiegare per le riparazioni esclusivamente ricambi originali Caprari.
Per ordinare i ricambi occorre fornire alla Caprari S.p.A. o ai suoi Centri di Assistenza Autorizzata i seguenti dati:

1 - sigla completa prodotto;

2 - codice data e/o numero seriale e/o numero di commessa quando presenti;

3 - denominazione e numero di riferimento particolare indicati nel catalogo ricambi (disponibile presso i centri di assistenza autorizzati);

4 - quantita dei particolari richiesti.

In caso di motore a magneti permanenti (MMP):

A PERICOLO

Morte o lesioni gravi a causa del campo magnetico

La manutenzione nelle immediate vicinanze del rotore & consentita solo a persone prive di dispositivi medici elettronici o magnetici come
pacemaker, apparecchi acustici, impianti o simili.

Questa categoria di persone deve sostare OBBLIGATORIAMENTE ad una distanza di aimeno 0.3m dal rotore.

A AVVERTENZA

Schiacciamento degli arti a causa di forze magnetiche.
Non avvicinarsi al rotore con parti metalliche magnetiche come: utensili, chiavi, ecc.

A ATTENZIONE

Danni a dispositivi elettronici

Non avvicinarsi al rotore con dispositivi elettronici e supporto dati, quali: bancomat, carte di credito, smartphone, smartwatch, ecc.
La manutenzione al rotore deve essere svolta in una zona di lavoro e indumenti privi di residui metallici tipo truciolo.

Non eseguire lavorazioni meccaniche che prevedono la formazione di truciolo sul rotore.

Caprari S.p.A. 1
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6.4 Non utilizzo:

Se il gruppo eletiropompa deve rimanere immerso durante lunghi periodi di inattivita, & buona norma procedere ad una messa in marcia ogni
20+30 glorni per evitare i pericoli di bloccaggio del rotore. ] )

Per altre prescrizioni consultare il capitolo 4 ‘Immagazzinaggio e movimentazione’.

MESSA FUORI SERVIZIO E SMANTELLAMENTO:
Nella fase di smantellamento del gruppo elettropompa, I'operatore deve eseguire le fasi di messa fuori servizio e di distruzione attenendosi
scrupolosamente al rispetto delle norme e dei regolamenti di smaltimento locali.

Smaltimento del prodotto a fine vita.
INFORMAZIONE AGLI UTILIZZATORI ai sensi dell’art. 14 della DIRETTIVA 2012/19/UE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 4
luglio 2012 sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE)

Il simbolo del cassonetto barrato riportato sull’apparecchiatura elettrica o/e elettronica (AEE) o sulla sua confezione indica che il

K prodotto alla fine della propria vita utile deve essere raccolto separatamente e non smaltito assieme agli altri rifiuti urbani misti.

AEE DOMESTICHE
Si prega di contattare il proprio comune, o autorita locale, per tutte le informazioni inerenti i sistemi di raccolta separata disponibili nel
territorio. Il rivenditore della nuova apparecchiatura & obbligato al ritiro gratuito della vecchia, al momento dell’acquisto di una apparecchiatura di
tipo equivalente, ai fini dell’avvio del corretto riciclo/smaltimento. In Italia le AEE domestiche sono le elettropompe con motore monofase, nelle altre
nazioni europee occorre verificare tale classificazione.
AEE PROFESSIONALI
La raccolta differenziata della presente apparecchiatura giunta a fine vita & organizzata e gestita dal produttore. L'utente che vorra disfarsi della
presente apparecchiatura potra quindi contattare il produttore e seguire il sistema che questo ha adottato per consentire la raccolta separata
dell’apparecchiatura giunta a fine vita, oppure selezionare autonomamente una filiera autorizzata alla gestione. L'utente dovra, in ogni caso,
rispettare le condizioni di ritiro poste dalla Direttiva 2012/19/UE.
Lo smaltimento abusivo del prodotto da parte dell’'utente comporta I'applicazione delle sanzioni previste dalla legge.

Osservare le disposizioni locali sullo smaltimento dei materiali magnetici.

8 GARANZIA:

Per il gruppo elettropompa in oggetto valgono le stesse condizioni generali di vendita di tutti i prodotti della Caprari S.p.A.

In particolare si rammenta che una delle condizioni indispensabili al fine di ottenere I'eventuale riconoscimento della garanzia € il rispetto di tutte le
singole voci riportate nella documentazione allegata e delle migliori norme idrauliche ed elettrotecniche, condizione basilare per ottenere un
funzionamento regolare del gruppo elettropompa.

Una disfunzione causata da logoramento e/o corrosione non é coperta da garanzia.

Inoltre per il riconoscimento della garanzia, &€ necessario che il gruppo elettropompa venga preliminarmente esaminato dai nostri tecnici o da tecnici
dei centri di assistenza autorizzati.

Il non rispetto di quanto riportato nella documentazione del gruppo elettropompa, fa decadere ogni forma di garanzia e responsabilita.

12 Caprari S.p.A.
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CAUSE DI IRREGOLARE FUNZIONAMENTO:

EKX

Inconvenienti

Cause probabili

Rimedi

L’elettropompa non
parte.

1.1.

1.2.

1.3.

Linterruttore di selezione si trova sulla
posizione OFF
Il motore non viene alimentato.

| dispositivi di controllo automatici (interruttore
di livello, ecc.) non danno il consenso.

1.1.

1.2.

1.3.

Selezionare la posizione ON.

Controllare se sono bruciati dei fusibili o &
intervenuto il rele di protezione del circuito.
Controllare il serraggio dei morsetti.
Controllare se c’e alimentazione.
Attendere il ripristino delle condizioni di
funzionamento o verificare I'efficienza degli
automatismi.

| fusibili bruciano
all’avviamento.

2.1.

2.2.

2.3.

Fusibili di taratura inadeguata.
Rotore del gruppo bloccato.

Cavo di alimentazione o giunzione non piu
integri (in corto circuito).

2.1.

2.2

2.3.

Provvedere alla sostituzione con fusibili
adeguati all'assorbimento del motore.
Inviare il gruppo al centro di assistenza
autorizzato.

Sostituire il cavo o ripetere la giunzione.

Il relé di sovraccarico
scatta dopo pochi
secondi di funziona-
mento.

3.1.

3.2.

Non arriva la tensione nominale a tutte le fasi
del motore.

L’assorbimento di corrente & squilibrato con
almeno una fase con corrente maggiore della
nominale.

. L'assorbimento di corrente € anomalo.

. Errata taratura del rele.

Il rotore del gruppo €& bloccato.

. La tensione di alimentazione non corrisponde

con quella del motore.

3.1.

3.2.

3.3.

3.4.
3.5.

3.6.

Controllare l'integrita dell’'apparecchiatura
elettrica.

Controllare il serraggio della morsettiera.
Controllare la tensione di alimentazione.
Controllare lo squilibrio sulle fasi secondo la
procedura riportata al paragrafo 5.5 ‘Collega-
menti ed informazioni elettriche’.

Se necessario inviare il motore al centro di
assistenza autorizzato.

Verificare I'esattezza dei collegamenti stella o
triangolo.

Verificarne I'esatto amperaggio di taratura.
Inviare il gruppo al centro di assistenza
autorizzato.

Sostituire il motore, o cambiare I'alimentazione.

Il relé di sovraccarico
scatta dopo alcuni minuti
di funzionamento.

4.3.
4.4.
4.5.
4.6.

4.7.

Errata taratura del rele.

. Tensione della rete di alimentazione troppo

bassa.

L’assorbimento di corrente & squilibrato sulle
fasi, con una superiore al valore nominale.
L’elettropompa non ruota liberamente per la
presenza di punti di attrito.

L’elettropompa non ruota liberamente per
elevata concentrazione di sabbia.

Il gruppo si € insabbiato.

Temperatura del quadro elettrico elevata.

43.
4.4.
4.5.
4.6.

4.7.

. Vedi 3.4.
. Contattare I'ente erogatore.

Vedi 3.2.

Inviare il gruppo al centro di assistenza
autorizzato.

Ridurre opportunamente la portata con la
saracinesca.

Provvedere allo sfondamento del pozzo o a
sollevare opportunamente il gruppo.

Verificare che il rele sia a temperatura ambiente
compensata.

Proteggere il quadro elettrico di comando dal
sole e dal caldo.

L’elettropompa eroga
una portata decisamente
scarsa.

. Ingresso di aria dalla bocca di aspirazione o

pompa funzionante in regime di cavitazione.

. I motore ruota in senso contrario.
. La valvola di ritegno si & bloccata parzialmente

chiusa.

5.1.

5.2.
5.3.

Aumentare il battente alla bocca di aspirazione.

Invertire due delle tre fasi.

Disassemblare la pompa dalla condotta e
verificare.

Se necessario inviare la pompa al centro di
assistenza autorizzato.

5.4. Elettropompa usurata. 5.4. Inviare la pompa al centro di assistenza
autorizzato.
L’elettropompa, pure 6.1. Pompa disaddescata per insufficiente battente 6.1. Vedi 5.1.
funzionando, non eroga 6.2. La valvola di ritegno si € bloccata chiusa. 6.2. Vedi 5.3.
assolutamente acqua. 6.3. Saracinesca chiusa. 6.3. Regolare la saracinesca.
6.4. Elettropompa eccessivamente usurata. 6.4. Vedi 5.4.
L’elettropompa risulta 7.1. Errata installazione di impianto. 7.1. Vedi 5.1.
rumorosa e vibra. 7.2. Acqua con elevato contenuto di gas. 7.2. Vedi 5.1.
7.3. Usura dell’albero e del cuscinetto di guida. 7.3. Vedi 54.
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1. GENERAL INFORMATION
1.1 Description of symbols

A The instructions in this manual concerning safety are marked by this symbol. Failure to comply with these instructions

could expose personnel to health risks.

instructions could expose personnel to risks of an electrical nature.

CE The instructions in this manual concerning electrical hazards are marked by this symbol. Failure to comply with these

Instructions preceded by this word concern the main recommendations for correct installation, operation, preservation and

ATTENTION disposal of the electric pump itself. To ensure safe and reliable management of the electric pump throughout its working

1.2 A

life it is, however, essential to comply with all the indications in the manual.

Read the use and maintenance manual.

General information

Check that the items indicated on the consignment note correspond to those actually received and that no damage has occurred to any component/item.
Before working on the purchased pump, please become fully familiar with the instructions given in the documentation supplied.

The manual and all supplied documents, including a copy of the data plates, form an integral part of the electric pump. They should be kept secure
and be available for consultation for as long as the electric pump is in use. The additional data plates can be attached to the electrical power panel.
No part of these documents may be duplicated in any form unless prior authorization has been obtained from the manufacturer.

1.3 Example of electric pump data plate

N° Data Code and/or Serial N° and/or Customer’s Serial N° and/or Job N° TYPE Complete electric pump code

Ql/s] Nominal flow rate H[m] Nominal head H max [m] Maximum head

NBEP % Pump efficiency MEI Minimum efficiency index

1.4 Example of 4" + 14" submersible motor data plate

TYPE Complete motor code Code date Date code U[V] Rated power supply voltage

~ Alternate current I[A] Rated power draw f[Hz] Frequency

P,[kW][HP] Rated power delivery n [min -1] Rpm cosp Power factor

S.F. Service factor IP68  Degree of motor protection (IEC 529)
IP58 Degree of motor protection IEC 60034-5

C[uF] Condenser capacity VDB Rated voltage of condenser during continuous service

1CI Insulation class .:> Rotation direction

min. cooling speed Minimum speed of cooling water outside the motor.

[Kg]l Weight of motor Thrust Load Axial load [N] S1 Continuous service
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1.5 Example of hydraulic part
Examples of electric pump abbreviations: E6KX17-6/4-V

E| 6 |KX[17| - 6|/ |4 |- |V
(ONONONO] ® ® @

1) SERIES
E = Submersible electric pumps 5) Motor flanging
4 = Flanging for 4” motor
2) Well nominal diameter 6 = Flanging for 6” motor
6=6" 8 = Flanging for 8” + 10" motor
g=g"
10=10" 6) Number of stages
3) Pump family 7) Frequency
KX = Wet end V=50 Hz
W =50-60 Hz
4) Wet end identification number Z=60Hz
1.6 Example of submersible motor code
MPC 6 10 / I |3 |A|] -1 8

® @66 66 O ® @ © @

1) MOTOR SERIES 5) Nominal power in HP 9) Construction variant
MPC (6"; 8"; 10")
MC (4") 6) Polarity 10) Motor special features
MPP (6"+ 10") Not filled out = 2P standard
P =4P 11) Connection voltage
2) Motor family -8 = 400V
Not filled out = cast iron standard 7) Motor flanging -9 = 400/700V Y/D
W = full 316 Not filled out = standard flanging 0 = special voltage ratings
/6 = 6” motor connector
3) Frequency /8 = 8” motor connector
not filled out = 50hz standard
S = 60hz

8) Generational

4) Nominal diameter

6=6"
8=8"
10 =10"

1.7 Warnings:

A careful reading of the instructions supplied with the pump. This will enable you to work in complete safety and to achieve the best performance
from the pump is able to offer.

The following instructions apply to the standard version of the electric pump operating in normal conditions. Special versions, shown by the product
code, may not fully comply with the instructions herein (when necessary, the manual will be supplemented with additional information).

As it is out policy to continually improve our products, the data in the documentation and the product itself may be subject to modification without the
manufacturer being obliged to give advance warning.

Failure to comply with the instructions in this manual, improper use of the pump or unauthorized modifications to the electric pump unit shall invali-
date all forms of guarantee, while the manufacturer shall not be held responsible for any deriving damages to persons, animals or property.

ATTENTION Never allow the pump to operate dry as the bearings are lubricated by the pumped fluid.

2 A\ SAFETY:

Before working on the product in any way, always check that the electrical parts of the system on which work is to be carried out are not
connected to the electricity main.
In the case of permanent magnets motor, if rotating, the magnetic flux of the rotor is capable of general electrical voltage at the end of the motor
cables.
Check that the rotor cannot be rotated if the cables are not connected to the electrical panel.
The electric pump described in this manual is designed for industrial purposes, use in aqueducts, for irrigation or similar. As such, it may only be
handled, installed, operated, serviced, repaired and dismantled by specialized personnel possessing the necessary qualifications and equipped with
adequate tools. Such personnel shall have previously become fully familiar with the contents of this manual and any other documentation supplied
with the product.
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Always comply with all the safety, accident-prevention and anti-pollution instructions in the manual during each individual operation, together with all
the more restrictive local provisions in force.

For safety reasons and to ensure compliance with the warranty conditions, the purchaser must not use the pump should this become faulty or in the
event of a sudden variation in the performances of the pump itself.

The installation must be such as to prevent contacts with the pump unit which could represent a hazard for persons, animals and property.

For reasons of hygiene, the parts in contact with the fluid must be washed with water when the pump is started for the first time and after every
maintenance operation, if the pump is to be used with fluids for human consumption.

Alarm systems, inspection and servicing procedures must be installed and organized in order to prevent all form of risk should the pump unit
malfunction.

Consult the “Handling and storage” chapter 4 for safe handling and storage.

Hygienic safety

If the pump must be used to convey fluids for human consumption, for reasons of hygiene, the parts in contact with the fluid must be
A washed with water when the pump is started up for the first time or after any maintenance operations.

A pump that has already been used for pumping a fluid not intended for human consumption cannot be used for pumping

fluids intended for human consumption without having checked beforehand to ensure that there is no risk of contamination.

3 DESCRIPTION OF THE PRODUCT AND USE:
341 Technical and operative characteristics:

Submersible electric pumps are as a rule pumps with one or more impellers in series, turning in an anticlockwise direction (viewed from the delivery
side). They are directly coupled to special asynchronous submersible motors.

Submersible motors of the M...4... type are supplied ready for use and filled with oil (to lubricate and cool the parts) approved by the Food and Drug
Administration (U.S.A.). In case of a motor failure, an oil emission in the pumping fluid may happen.

Submersible motors type M...6... + M...10 are supplied filled with a mixture consisting of 70% clean fresh water and 30% Propylene Glycol of the
Dowcal N type by DowChemical. This is classified as not dangerous according to the criteria established by the EU. When the pump is installed, this
fluid can be substituted for clean and filtered fresh water. never use distilled water (consult the “Preliminary Inspections” chapter 5.1 for the relative
procedure).

ATTENTION When the electric pump is installed in a horizontal position, the check valve's clapet must be eliminated or blocked in an
open position, as for Caprari specifics indications.

When the electric pump is installed according to the instructions given in this manual and in compliance with the diagrams, the acoustic pressure
level issued by the machine within the given field of operation will never exceed 70 dB(A). Noise measurement was conducted in compliance with
ISO 3746 and, according to Directive 2006/42/EC, the gauging points were 1 meter from the reference surface of the machine and 1.6 meters from
ground or access platform level.

The maximum value is evenly distributed around the unit.

3.2 Field of use:
The standard version of the electric pump has been designed to pump clear fresh water from deep wells, from accumulation tanks or to raise the
pressure in boosters (with the exception of electric pumps with motors in an oil bath).

3.3 Operations not allowed: ATTENTION

The electric pumps are not suitable for:
- dry operation;
- pumping of fluids other than fresh and clear water;
- closed valve operation for longer than 3 minutes, as this could cause overheating;
- continuous service when the speed of the water outside the motor jacket is less than the values in Tab. "Technical data, dimensions and weights";
- operation with frequent stops/starts (consult the “Motor Table” in the “Dimensions, weights and technical data” chapter 10);
- a pressure on the intake of more than 10 bar and less than the required NPSH (consult the specific technical documentation);
- pumping fluids at a temperature exceeding 25+30°C (77+86°F)(consult the “Motor Table” in the “Dimensions, weights and technical data” chapter 10);
- an immersion depth exceeding 150 m;
- A system pressure surges higher than the one stated in the catalogue;
- pumping of water with solid concentration higher than 50 g/m3;

é - pumping inflammable fluids;

- operation in places liable to explosion hazards.

Not all electric pumps are suitable:
- for installation in a horizontal position (consult the specific technical documentation);
- for storage at very low temperatures (consult the “Handling and storage” chapter 4).
- installation in boosters.

In case of tilted installation, contact directly Caprari Spa.
A Remember to check that the product conforms with any pertinent local regulations.

4 STORAGE AND HANDLING:
é Store the pump in a dry and dust-free place.
Avoid instability which could be caused by wrongly positioning the electric pump or some other part of the system.
Turn the rotating parts at regular intervals to prevent them from jamming (consult the “Preliminary Inspections” chapter 5.1 for the relative procedure).
Motors type M...6...+M...10...
- periodically check that the motor is completely filled if stored horizontally;
- if the motor must be temporarily stored in places where the temperature is less than -15°C, increase the concentration of Propylene Glycol (eg.:
50% concentration, minimum temperature of -35°C; consult paragraph 5.1 “Preliminary inspections” for the relative procedure).
Never leave the motor without fluid inside since this could block the rotor.
ATTENTION For safe storage after a previous installation, the electric pump must be thoroughly cleaned (never ever use hydrocarbon based
products for this purpose). The hydraulic part must be dried inside with a jet of forced air.
The electric pump must be handled with care. Use suitable lifting means and harness for this purpose, in compliance with the safety

A provisions in force
Consult the instructions in the “Dimensions, weights and technical data” chapter 10 for the weight of each individual part.
Never ever use the electric cables for handling purposes.
When the motor or the electric pump is set in a vertical position, make sure that the cables are not bent (the minimum radius of the
A bend must be more than 5 times the diameter of the cable itself).
The free ends of the cables must never be immersed or wetted in any way.
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ATTENTION The pump must never be subjected to excessive bending stress when handled.

5 ASSEMBLY AND INSTALLATION:

Dispose of the packing material as established by the local laws in force. Do not litter.

WARNING Before lowering the unit in the well or tank, remove all adhesive labels and any residues of adhesive tape or marker traces from the
unit. During these operations, pay special attention not to scratch the outer surface of the product. Strict compliance with the above-mentioned
instructions allows a considerable increase in resistance to corrosion of the product.

5.1 Preliminary inspections:

A ATTENTION Always check that the pump and motor rotors are free to turn and that motors M...6... +M...10 are completely filled with
fluid, in compliance with the following instructions.

Assembled unit:

1) A anchor the electric pump unit in vertical position, making sure that it is stable. Operate on the joint using a motor shaft-shaped tool;
2) for motors M...6... to M...10... : unscrew the fluid fill plug on the motor (the one with the hexagon socket head cap); unscrew the temperature
probe when this is installed instead of the plug;

3) check that the equipment is completely filled. If necessary, add clean fresh water or a mixture as described in the “Technical and operative
characteristics” chapter;

4) screw the plug back on;

Unassembled unit:
1) stand the electric pump in a vertical position, checking that it stands firm. Wrap the end of the drive shaft to prevent it from being
A damaged and use a pair of pliers to check that the rotor is free to turn;

2) comply with steps 2, 3 and 4 of the previous paragraph;
3) with the pump in horizontal position, operate using a motor shaft-shaped tool to check its free rotation, paying attention not to damage the teeth.

5.2 Installation features: ATTENTION

Always check that the suction pressure and minimum dynamic level of the water in any installation are sufficient to:
- meet the NPSH conditions required by the pump (consult the specific technical documentation);

- avoid air from being drawn up as this could create a vortex.

- install a valve on the discharge pipe.

Install minimum level gauges if necessary.

Deep well

Check that the motor is raised at least 2+3 meters from the bottom of the well.

The well drawing filters must always be below the position occupied by the motor in order to ensure correct cooling.

Check for any variations to the dynamic level of the well. These could be caused by a seasonal lowering in the water-bearing stratum or by an
excessive pump power in relation to the dynamic features of the well itself.

@ Low level cut off device

@ Electric equipment

@ Maximum level electric probe
Maximum level

Minimum level
®

@ Minimum level electric probe

Tank
Correct installation of the unit will include a pressure accumulator.
The limitations given for boosters will also apply if the unit is installed in a horizontal position.

Booster

Check that the positions of the plant valves are relative air vents allow all air pockets to be eliminated.

If the unit is installed horizontally, the motor must always be immersed in the water even when it is not being used. Failing this, completely fill (con-
sult the “Preliminary inspections” chapter 5.1 for the relative procedure).

The suction pressure must not be more than 10 bar.

The installation environment of the booster cannot be at a temperature lower than 0°C as, even when booster is emptied, water build-up areas may
still be present, with consequent risk of damage and oxidation of the unit.

Motors 4" are not suitable for installation in booster.
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WARNING The minimum water flow speed around the motor should be guaranteed, on its whole length, through suitable installation conditions
in well or using a cooling sleeve.

ATTENTION The pipes must be supported near the booster unit since this latter must never act as a bearing point. Furthermore, the weight of the
booster must not bear on the pump flanges, but just on the relative supporting points.

Forces (F) and moments (M) transmitted by the pipes owing, for example, to heat expansion, actual weight of the pipes themselves, misalignment,

lack of expansion joints, may act on the suction and delivery openings at the same time but must never exceed the maximum permissible values

listed in the “Flange stress” chart (chapter 10).

5.3 Mechanical connections:

If the pump-motor unit has to be assembled, carry out the following operations:
1) thoroughly clean coupling surfaces;

2) Aanchor motor in vertical position, making sure that it is stable;

3) lift the pump in vertical position and, after having aligned it with the motor and duly timed it angularly, lower it slowly down so as to make any
splined shaft joint coupling easier.

4) evenly tighten the retaining nuts, respecting the progressive opposing tightening;

5) position power supply cables under protective cable guard(s).

5.4 Rising Pipe Installation:

Electric pump installed in a well

If the rising pipe is made of plastic material, comply with the prescriptions established by the manufacturer to ensure correct installation. Fix a steel

safety cable to the pump.

After having connected the electric cable as indicated in the “Electrical connections” chapter 5.5, proceed in the following way:

1) attach a connection pipe to the pump delivery line, after fixing the two halves of the bracket to the other end of the connection pipe;

2) A if installation is made with threaded pipes, always apply the relative threaded sleeve to the upper end of all pipes in order to prevent

the parts from becoming loose should the pipe begin to slide within the support bracket;
3) ATTENTION if installation is made with threaded pipes, these must be fully tightened to prevent them from becoming unscrewed by the
reaction torque of the unit;

4) apply and fix the minimum level probe cable if appropriate. This should be positioned according to the minimum level of submersion;

5) use a hoist to lift the electric pump and stub pipe without subjecting the components to bending stress. Lower the pump into the well, allowing the
bracket to rest on the top of the same;

6) ATTENTION firmly fix the powering and grounding cables to the riser with adequate clamps every 2+3 meters to prevent them from falling

owing to their weight. This could cause the cable to form loops, which could subsequently rub against the well sides when the unit is started and

stopped;

7) fit a pipe with a second bracket in two halves to the stub pipe, checking that it is perfectly watertight;

8) protect the conductors near the flanges or sleeves;

9) slightly lift everything, remove the first bracket and lower the unit until the second bracket rests on top of the well;

10) repeat this operation until the required installation depth has been reached;

11) make sure that when it is lowered, the electric pump unit does not hit or rub against anything. It should not be jerked in any way as this could
damage the powering cable or the unit itself;

12) when the pump has been installed, check the electrical insulation of the motor-power cable fitting. In water, this must never be less than 2MQ
with a 500 V.d.c. voltage rating;

13) it is advisable to allow a 1+2 meter cable length outside the well so that the connection can be remade if necessary.

Electric pump installed in a booster

Proceed with the following operations:

1) thoroughly clean all coupling surfaces;

2) apply the booster closing flange to the pump delivery;

3) insert the power and grounding cables into their relative cable clamps;

4) A fix the booster pipe in a vertical position, checking that it is firmly in place. Take care to prevent damage to the bearing points;

5) retract all clamping rods on the pipe used to center the electric motor;

6) place the flat seal on the flange welded to the pipe;

7) use a hoist to lift the electric pump-closing flange unit and slowly lower it into the pipe until it rests on the top of the flange;

8) make sure that when it is lowered, the electric pump unit does not hit or rub against anything. It should not be jerked in any way as this could
damage the power cable or the unit itself;

9) evenly tighten the flanging;

10) adjust all centering rods into contact. Only after having achieved this condition should they be tightened, taking care to prevent damage to the
outer casing of the electric motor;

11) wrap a good layer of sealing tape of the Teflon type around the rod thread and pack it down between the nut and check nut in order to create a
hermetic seal;

12) A working with care, insert the assembled unit into the system, fixing it in place. Now fix the powering and grounding cables;

13) when the pump has been installed, check the electrical insulation of the motor-power cable fitting according to the limits given in the “Electrical
connections and information” chapter 5.5;
14) it is advisable to allow a 1+2 meter cable length outside the booster so that the connection can be remade if necessary.

5.5 Electrical connections and information:
The electrical connections must be made by qualified personnel in strict compliance with all the national rules of installation (Italy
CEIl 64-8) and according to the wiring diagrams enclosed with the control panels.
A All grounding conductors must be connected to the grounding circuit of the system before the other conductors are connected. The
grounding conductors must be the last to be removed if the motor is disconnected.
The free ends of the cables must never be immersed or wetted in any way.
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Insulation resistance measuring procedure:

Make sure that the motor cables are not connected to the electricity main;

Check the conditions of the cables;

If the environment is damp, clean the end of the power cable at the point in which it will be connected to the clamp of the test instrument;

If the motor has an output with 3 power cables, connect one of the terminals of the instrument (Megger) to the ends of one of the motor's power
cables and the second to the motor casing. If the motor has an output with 6 power cables, connect one of the terminals of the instrument to the
beginning and to the end of the same phase (e.g. : V1-V2) and the second to the motor casing;

Perform the insulation measurement test considering the following parameters: Max. test time 60 sec. Temperature 20°C. Test voltage 500V DC (a
long test time at high voltage can damage the motor winding wire insulation). If during the test the measured value is = 500 MOhm for standard
green wire /PPC winding, = 10 GOhm for PE2+PA/LPE+PPC winding, the motor winding can be considered electrically insulated and the test can
also be interrupted before 30 sec;

After measuring, the phases must be briefly connected to earth so as to reset their potential;

If the motor has an output with 6 power cables, proceed by testing the other two power phases (e.g. : W1-W2; U1-U2);

Cable connection.
Connect the supply and earth cables as described in detail in Caprari's specific technical instructions and then measure the
insulation resistance of the connection: minimum value with 500 V D.C. test voltage: 5MQ, in air; 2MQ in water.
If low insulation values persist in the presence of junctions between motor cables and power cables (risers), cut the junctions and
repeat the tests directly on the three motor cables as indicated above.

A Cables in addition to the standard one supplied with the electric pump must not possess inferior characteristics (contact Caprari

S.p.A. or check the type of standard cable in the sales catalogue).
The connection must withstand the maximum pressure to which it will be subjected, (e.g. the pressure exercised by the static level
of the water in the well) and the alternating temperatures caused by the work phases.

ATTENTION Poorly made connections can easily damage the motor and/or the power supply cable.

Electrical equipment
Check that the electric control panel complies with the national rules in force. In particular, the protection level should suit the place

of installation.
A It is advisable to install electrical equipment in dry, well ventilated places. Ambient temperatures should not be extreme (eg. -20 to
+40°C). failing this, install a special version of the equipment.

ATTENTION The contacts of undersized or poor quality electrical equipment will quickly deteriorate. The motor power supply will consequently
become unbalanced and could damage the motor itself.

Unless it is correctly researched and implemented, use of the INVERTER and SOFT-STARTER can damage the pumping unit. Ask for
assistance from the Caprari Technical Departments if the relative difficulties are not known.

Installation of good quality electrical equipment will ensure reliable and safe operation.

All starting equipment must always be equipped with:

1) a main knife switch with a gap of at least 3 mm between its contacts and an appropriate device to lock it in the open position;

2) a suitable thermic motor protector device calibrated for a maximum power draw no higher than 5% of the current rating indicated on the motor
data plate and with an activation time of less than 30 seconds;

3) a suitable magnetic device to protect the cables against short-circuits;

4) A suitable protection disposal that in case of a ground failure of the electric pump may section the feeder.

5) a suitable phase failure protection device;

6) a device to protect against dry operation;

7) a voltmeter and an amperometer.

Power supply voltage
Permitted variations on supply voltage:

single-phase motors: 230V £10% [50Hz]; 220V +10% [60HZz]
three-phase motors: 400V £10% [50Hz]; 460V +10% [60HZz]
For other voltage/frequency values: +5%

Tolerances on operating features: in compliance with IEC 34-1 International Standards.
Heat probes available upon request.

ATTENTION Make sure that the voltage and frequency values with which the motor is supplied correspond to the data on the motor rating plate.
Ask for a special version of the motor if the supply voltage fails to comply with the admissible variations.
Make sure that the power cable has been sized according to its length, the power draw of the unit, and the temperature in air in

A order to prevent voltage drops of more than 2.5+3% of the rated value (consult the technical annex of the Caprari Submersed

Electric pumps catalogue for indications about correct sizing).
In compliance with CEI 2.3 (IEC 38) standards, the powering voltage rating in alternate current motors is considered practically
sinusoidal if, when the motor operates at rated load, the wave shape is such that the difference between its every
instantaneous value and the corresponding instantaneous value of the basic components does not exceed 5% of the amplitude of
this latter.
This amplitude must not exceed 2.5% during the heating test.
Furthermore, the threephase voltage system is considered symmetrical if the reverse sequence component does not exceed 1%
of the component of the direct sequence of the voltage system during a long period of time, or 1.5% during a brief period of not
more than a few minutes, or when the homopolar component of the voltage system does not exceed 1% of the direct sequence
component.

Caprari S.p.A. 19



EKX

Rotation direction

caprari

ATTENTION A wrong rotation direction could damage the motor since in this case, the power draw of the pump will be much higher than that
é forecast. Check the exact rotation direction (anticlockwise for the pump viewed from the delivery side) by proceeding with the

following operations:

1) after having filled the pipe, measure the pressure developed by the electric pump with the sluice valve closed;

2) disconnect the electricity supply and switch two of the three phases with each other;

3) repeat the operation described in point 1. Maximum pressure is an indicator of the correct rotation direction.

If the pump is installed at great depth, the pressure developed during operation with the wrong rotation direction may not even be enough to

overcome the static level.

Phase unbalance

Check the power draw on each phase. Any unbalances should not exceed 5%.
Higher values could be caused by the motor and/or by the electricity main. Check the power draw in the other two motor-main
A combinations, making sure that the same rotation direction is maintained. The optimum connection is that with the least difference
in power draw between the phases. Note that if the higher power draw is always on the same line phase, the main cause of

unbalance will be due to the power main.

WIRING DIAGRAM FOR THREEPHASE MOTORS

CIRCUIT DIAGRAM FOR 4" SINGLE-PHASE MOTORS
With permanently activated external capacitor

. e

@ Electric equipment

The correct direction of rotation is anti-clockwise, viewed from the motor overhang side

@ Connection kit

@ Submersible motor

Submersible motor MPC.../...

Black = Phase U N

Grey = Phase V
Brown = Phase W B

For motors with 6-cable
output, terminals "1”
are the ones near the

@ Electrical equipment

@ Permanently activated
capacitor

Connection kit @ «@iﬂ @

Submersible motor Ons

4

Brown (capacitor)

Black (common)

o w » (& (v

ground screw. ® Blue / grey (running)
PaN
NB.: Le functional diagrams > Comply with the diagram on the actual ®
) are supplied as outfit of @ motor in order to connect the Caprari
the electric equipment. single-phase motor correctly
WIRING DIAGRAM FOR THREEPHASE MOTORS WITH Y/A START-UP
L1 |L2 L3
] ! | Electrical equipment

Y / A STARTING AND CONNECTION

For 220 V operating voltage rating and 220 / 380 V motor
For 230 V operating voltage rating and 230 / 400 V motor
For 240 V operating voltage rating and 240 / 415 VV motor
For 380 V operating voltage rating and 380 / 660 VV motor
For 400 V operating voltage rating and 400 / 700 V motor
For 415 V operating voltage rating and 415/ 720 VV motor

A DIRECT STARTING WITH CONNECTION

For 220 V operating voltage rating and 220 / 380 VV motor
For 230 V operating voltage rating and 230 / 400 VV motor
For 240 V operating voltage rating and 240 / 415 VV motor
For 380 V operating voltage rating and 380 / 660 VV motor
For 400 V operating voltage rating and 400 / 700 VV motor
For 415 V operating voltage rating and 415 / 720 VV motor
For 440 V operating voltage rating and 440 / 760 VV motor
For 460 V operating voltage rating and 460 / 790 VV motor
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Powering cables
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N

°
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<::| Connection kit
Motor cables

Ut V1 w1 U2 V2 w2
L v W ®x v @
L1 |L2 L3
] ! J Electrical equipment
u1 V1 wi
L T q

Powering cables

Motor cables m/\l /\l /\

I
v2 vi  w2wi U2
v MV @w ®

Connection kit
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Y DIRECT STARTING WITH CONNECTION

For 380 V operating voltage rating and 220 / 380 V motor

For 400 V operating voltage rating and 230 / 400 V motor
For 415 V operating voltage rating and 240 / 415 VV motor
For 440 V operating voltage rating and 250 / 440 VV motor
For 460 V operating voltage rating and 260 / 460 V motor
For 660 V operating voltage rating and 380 / 660 V motor

For 700 V operating voltage rating and 400 / 700 V motor
For 720 V operating voltage rating and 415/ 720 V motor

6

6.1

If the electric pump fails to start (no “run-up”), do not repeatedly attempt to start as this could damage the unit. Identify the malfunction and repair.

USE AND MANAGEMENT:

Starting:

Powering cables

Connection kit |:">

Motor cables

L1 | L2 L3
L l b
u1 V1 w1
[ T L
u1 \% w1
U] V) (W)

Electrical equipment

EKX

Connect with each other and

w2 U2 Vv2
@ X)) (v

If an indirect starting system is used, the starting transient must be brief and must never last more than a few seconds.

The first start-up must be accomplished with the isolating sluice valve only partially open. This will limit the entrainment of any sand or silt to the minimum.

If the water is turbid, throttle the sluice valve still further until only clear water is delivered.
Now gradually open the sluice valve, checking that the pump delivers not more than 40 g/m? (40 parts/million) solid matter at most.
When the pump is running, check that the power draw is no higher than that indicated on the motor data plate and that the machine operates regu-

larly.

The thermal relay must be set according to the power draw of the unit. Proceed in the following way:
1) set the electric pump to top power draw conditions, normally that of the maximum flow rate, with the relay set to the amperage value given on the
motor data plate;

2) lower the setting by steps until the relay trips (if the relay fails to reach the tripping position even when the minimum amperage value is reached, it
will be necessary to replace it since it will either be defective or oversized in relation to the power draw of the unit.

A

Following this, repeat the entire sequence as described);

3) now set the relay setting pointer to the minimum non-tripping amperage value.

insulate with the connection kit

REFERENCE PARAMETERS PER TYPE OF STARTING SYSTEM
Star - Impedance or
Delta auto-transformer Soft - starter Inverter
Motor |Nominal P2
ametet Ma)(st;l:n :p\.mth M\:;;tg;g v\;::h Vs min Is min Maaoictti:;l:ra Max. acceleration time
[HP] [kw] [s] [s] [% Vn] | [% In] [s] Is]
6" 5,520 4+15 1,5 1

25+50 | 18,5+37 1,5 1,5

40+50 30+37

60+80 45+59 2 2 2

0, 0,
MPC g" 90 66 1,5 60% | 400%
100 75 25
125 92 2,5 ’ 2,5
150 110
w [100+125| 75+92
10

150 110 3,5 2 3
180 132 3
200 150 -

P2 = motor power rating / Vs = starting voltage /Vn = rated voltage / Is = starting current / In = rated current
NOTE: the minimum voltage value in the table refers to a voltage dip of not more than 3%.
The permanent magnet synchronous motor must be used with an inverter and output filter (see "General requirements for the use of INVERTERS").

Caprari S.p.A.
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General instructions for use of an INVERTER

- the minimum frequency must not be less than 30 Hz during the starting phase and/or use, with the voltage/frequency ratio maintained at
a constant level

- in certain cases, the motor must be fitted with an electric winding for hot water so as to make up for losses due to a less-than-optimum
waveform. Contact the technical offices for specific details

- max. acceleration ramp time: see table

- max. deceleration time equal to twice the maximum acceleration time.

- Maximum inverter switching frequency <5kHz

It is necessary to ensure the following operating conditions with sine-wave filter installation:

4 _evpgoov

The voltage gradient for motors in water and glycol with standard windings, green wire/PPC, is 3 <500| —

LS

dv V
The voltage gradient for motors in water and glycol with special windings, LPE+PPC/PE2+PA, is —— <500| — |- © Vp <900V
The installation of filters is required to consider the motor under warranty dt s
Conditions to be complied with regardless of the length of the power cables.

General prescriptions for the use of the SOFT STARTER:

a) the SOFT STARTER device must carry out a voltage ramp starting or a constant current starting;
b) the SOFT STARTER device must not carry out a current ramp starting or a torque ramp starting;
c) maximum deceleration time equal to twice the maximum acceleration time;

d) deceleration method either by freewheel or by voltage ramp, not by braking;

e) always make sure that the soft-starter is off once the assembly start phase has completed;

In case of malfunctioning of a system featuring a soft starter or inverter start, verify, if possible, the operation of the electric pump
assembly by connecting it directly to the grid (or with another device).

6.2 Operation and inspections:
Before starting the electric pump unit it is mandatory to check and comply with the limits below:
* Maximum number of start-ups/hour
* Motor minimum cooling speed
» Temperature of pumped fluid
According to what indicated in the tables “Indicative weights and overall dimensions” in chapter 10, the non-observance of the rules listed above,
failing to guarantee the correct operation of the electric pump unit and in particular of the submersible electric motor. will void the warranty of the product.

WARNING Once installed, the electric pump will not need any particular maintenance. However, to ensure that it continues to function correctly
over time, it should be frequently inspected at least every 3 months or after every 1000-1500 hours service, during which time the
parameters indicated in the ‘Operation report’ should be checked. In addition, the efficiency of all the electrical equipment should be
checked every 6-12 months.

If operation is faulty, find the causes and proceed as a consequence, as described in this manual.
In case of PT100 probe inside the motor, whose function is to check its temperature, follow the procedure below for the setting
of the machine stop and warning temperature thresholds:
a) Start the electric pump and set to the duty point with the highest absorbed power; the temperature inside the motor will increase
progressively and will be monitored by the probe. Upon reaching the operating conditions (depending on the motor up to 2 hours may be required)
the read temperature will stabilise.
b) When the temperature reading is stable set the first alarm (warning) to a value equal to the read temperature +3°C; the alarm will record
the exceeding of this value, as evidence for the next inspection;
c) The second alarm (machine stop), that must stop the motor, will have to be set to a value equal to the read temperature
+6°C: the following start-up, with recording of the exceeding of machine stop threshold, can be automatic but it should occur with
a delay from the stop of at least 15 minutes or at an internal temperature of the motor lower than 20°C compared to the temperature set for the
machine stop alarm;
The triggering gf the 1st ale:jrm can indicate a motor malfunction: check motor temperature to verify whether the standard working condition has
een restored.
The triggering of the 2nd alarm, with motor stop, occurs when:
1) There is an overload
2) There is a poor cooling
3) There are frequent start-ups
If the 2nd alarm Is triggered, the motor cannot be restarted before the causes of the malfunction have been verified.
If the procedure described above is not followed, notwithstanding the checks and obligations of the operation limits listed above, it will be
possible to set the machine stop threshold (2nd alarm) as follows:
1) With motor covered in PVC or PPC, Caprari strongly recommends setting the maximum temperature of the second alarm to 50°C.
2) With motor covered in PE2+PA, Caprari strongly recommends setting the maximum temperature of the second alarm to 65°C.
These limits allow preventing permanent damages to the motor and their non-observance will void the warranty of the product.

NOTE: temperature monitoring with probe PT100, even with a correct setting of the stop threshold, does not protect the motor against
hazardous localised overtemperatures when the correct cooling is not guaranteed (water speed outside the motor lower than the required
one indicated in the table available in the “Technical data, size and weights” section of the manual).

In these cases, change the installation or use a suitable cooling stage casing.
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6.3 Maintenance:

The electric pump unit must only be serviced and repaired by specialized technicians possessing adequate qualifications and
A equipped with the right tools. These technicians must have become fully familiar with the contents of this manual and with any other

documentation supplied with the electric pump unit.

Removal

Before making any sort of operating on the electric pump, please do the sectionning of the feeding line.

If the electric pump must be disassembled from the system, comply with the procedures given in the “Installation” and “Electrical connections and

information” chapters 5.4, 5.5, checking:

1 the welght of the unit which in certain conditions may be increased by the water it may contain;

2 the stability of the various components that are progressively set in a vertical position.

Only ever use genuine Caprari spare parts. Failure to do this could void the guarantee and would relieve the manufacturer of all responsibility in merit.
Specify the following information when ordering spare parts from Caprari S.p.A. or from one of their Authorized After-Sales Centers:

1 - the complete code of the product;

2 - the date code and/or serial number and/or job number when pertinent;

3 - the denomination and reference number of the part as indicated in the spares catalogue (available from Authorized After-Sales Centers);

4 - the required number of parts.

In the case of permanent magnet motor (MMP):

DANGER
Death or serious injury due to magnetic field
Maintenance in the immediate vicinity of the rotor is permitted only to persons without electronic or magnetic medical devices such as pacemakers,
hearing aids, implants or the like.
This n?fegory of people MUST stand at a distance of at least 0.3m from the rotor.

WARNING
Crushing of limbs due to magnetic forces
Do not abproach the rotor with magnetic metal parts such as: tools, wrenches, etc.

ATTENTION
Damage to electronic devices
Do not approach the rotor with electronic devices and data support, ATMs, credit cards, smartphones, smartwatches, etc.
Rotor maintenance must be carried out in a work area and clothing free of metal shavmgs
Do not perform mechanical machining that involves the formation of chips on the rotor.

6.4 Inactivity:

If the electric pump unit must remain immersed during Ionngerlods of inactivity, it should be started up every 20+30 days in order to prevent the rotor
from jamming. Consult the “Handling and storage” chapter for further information.

7 DISPOSAL AND DISMANTLING:

When dismantling an electric pump unit, the technician must proceed with the relative phases and dismantle the unit in strict compliance with the
local safety rules and regulations governing such activities.

End-of-life product disposal.

INFORMATION TO USERS pursuant to Article 14 of the DIRECTIVE 2012/19/EU OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of 4
July 2012 on waste electrical and electronic equipment (WEEE)
The crossed-out wheeled bin symbol on the electrical and/or electronic equipment (EEE) or on its package indicates that the product
E must be collected separately at the end of its service life and not disposed of with other mixed municipal waste.
DOMESTIC EEE
— Please contact your municipality, or local authority, for all the information regarding the locally available separate collection systems. The
retailer of the new equipment has the obligation to take back the old one upon the purchase of an equipment of equivalent type, in order to start the
cléorrect recycling/disposal cycle. In Italy, domestic EEE are electric pumps with single-phase motor. This classification must be verified in the other
uropean nations.
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The separate collection of this equipment after its useful life is organised and managed by the manufacturer. Therefore, any user that may want to
dispose of this equipment can either contact the manufacturer and follow the system implemented to separately collect the equipment at the end
of its useful life, or autonomously select an authorised waste management chain. In any case, the user must respect the take-back conditions laid

down by the Directive 2012/19/EU.

lllegal disposal of the product by the user shall be subject to the application of the sanctions provided for by law.
Comply with local provisions on the disposal of magnetic materials.

8 WARRANTY:

The general conditions of sale governing all products manufactured by Caprari S.p.A. are also valid for the electric pump in question.

In particular, remember that one of the essential conditions for recognition of the warranty is compliance with all the individual instructions given in
the enclosed documentation and the best hydraulic and electrotechnical provisions, fundamental condition to ensure regular operation of the electric
pump unit. Malfunction caused by wear and/or corrosion is not covered by the warranty.
To prevent the warranty from becoming void, the electric pump unit must first be examined by our technicians or by technicians from our Authorized
After-Sales centers. Failure to comply with the instructions in the documentation supplied with the electric pump unit shall void all form of guarantee
and relieve the manufacturer from all responsibility in merit.

9 TROUBLESHOOTING:
Faults Probable causes Remedies

1. The electric pump fails 1.1. The selector switch is set to the OFF position. 1.1. Turn to the ON position.
to start. 1.2. The motor is not powered. 1.2. Check whether the fuses have burnt out or

whether the circuit protecting relay has
activated.
Check whether the equipment is receiving
power.
1.3. The automatic monitoring devices (level | 1.3. Wait until the correct operative conditions have
gauge, etc.) are not enabling the equipment. been restored or check the efficiency of the
monitoring devices.

2. The fuses burn-out on 2.1. Fuses of inadequate size. 2.1. Replace with fuses suited to the power draw of

start-up. the motor.
2.2. Rotor of the unit blocked. 2.2. Use an ohmmeter to check the insulation
resistance according to the values given in the
“Electrical connections and information"
chapter 5.5.
2.3. Power cable or junction damaged 2.3. Replace the cable or repeat the junction.
(short-circuited).

3. The overload relay 3.1. Nominal voltage is not reaching all phases of 3.1. Check the condition of the electrical equipment.
activates after a few the motor. Check that the terminal strip is well tightened.
seconds service Check the power supply voltage.

3.2. The power input is unbalanced. The current 3.2. Check the unbalance according to the
value of at least one phase is more than the instructions in the “Electrical connections and
nominal value. information” chapter 5.5.
Send the motor to an authorized after-sales
service center if necessary.
3.3. Abnormal power draw. 3.3. Check that the star or delta connections are
correct.
3.4. Wrong relay setting. 3.4. Check that the setting amperage is correct.
3.5. The rotor is jammed. 3.5. Send the unit to an authorized after-sales
service center.
3.6. The power supply voltage fails to correspond to 3.6. Change the motor or change the power supply.
that of the motor.

4. The overload relay 4.1. Wrong relay setting. 4.1. See 3.4.
activates after only a 4.2. Mains voltage too low. 4.2. Contact the Electricity Board.
few minutes service. 4.3. The current input on the phases is unbalanced, 4.3. See 3.2.

with a higher than nominal value.
4.4. The electric pump fails to turn freely since parts | 4.4. Send the unit to an authorized after-sales
of it are rubbing. service center.
4.5. The electric pump fails to turn freely owing to a 4.5. Reduce the flow rate by means of the sluice
high concentration of sand. valve.
4.6. The group has sanded up. 4.6. Clear the well or raise the unit.
4.7. Electric panel temperature high. 4.7. Check that the relay has been set to
compensated ambient temperature.
Protect the electric control panel from the
sun and heat.

5. The electric pump 5.1. Air intaken from the suction mouth or pump 5.1. Increase the suction mouth head.
delivers at a decidedly operating in cavitation conditions.
poor flow rate. 5.2. The motor turns in the wrong direction. 5.2. Invert two of the three phases.

5.3. The check valve is blocked in a partially closed 5.3. Disconnect the pump from the pipe and check.
position. Send the pump to an authorized after-sales
service center if necessary.
5.4. Worn electric pump. 5.4. Send the pump to an authorized after-sales
service center.

6. Although it operates, 6.1. Pump unprimed owing to insufficient head. 6.1. See 5.1.
the electric pump 6.2. The check valve has blocked in the closed 6.2. See 5.3.
delivers absolutely no position.
water. 6.3. Closed sluice valve. 6.3. Adjust the sluice valve.

6.4. Excessively worn electric pump. 6.4. See 5.4.

7. The electric pump is 7.1. Plant installed incorrectly. 7.1. See 5.1.

too noisy and vibrates. 7.2. Water containing a high amount of gas. 7.2. See 5.1.
7.3. Worn shaft and guide bearing. 7.3. See 5.4.
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1. INFORMATIONS GENERALES:
11  Symboles:
Les instructions reportées dans la documentation concernant la sécurité sont repérées par ce symbole. Leur
inobservation peut exposer le personnel a des risques pour la santé.
A Les instructions reportées dans la documentation concernant la sécurité électrique sont repérées par ce symbole. Leur
inobservation peut exposer le personnel a des risques de nature électrique.

ATTENTION Les instructions reportées dans la documentation repérées par ce symbole sont les recommandations principales pour
effectuer correctement l'installation, le fonctionnement, le stockage et le démontage du groupe électropompe. Pour
une gestion sare et fiable du groupe électropompe durant toute sa durée de vie, elles doivent étre scrupuleusement
respectées.

Lire le manuel d'utilisation et d'entretien.

1.2 A Généralités:

Contréler que le matériel mentionné sur le bon de livraison correspond a celui effectivement regu et qu’il n’est pas endommagé.

Avant toute opération sur le groupe, vous étes priés de consulter les instructions contenues dans la documentation en annexe.

Le manuel et 'ensemble de la documentation, y compris un double des plaques font partie intégrante du groupe électropompe et doivent étre
conservés soigneusement de maniére a pouvoir étre consultés durant toute la vie de I'électropompe. Par exemple les plaques additionnelles
peuvent étre apposées sur I'armoire électrique.

Aucune partie de cette documentation ne peut étre reproduite, sous une forme quelconque, sans I'autorisation écrite du fabricant.

1.3 Identification de la plaque de I'électropompe

N° Code Date et/ou N° de Série et/ou N° de Série du Client et/ou N° de Commande

TYPE Sigle complet de I'électropompe Q[l/s] Débit Nominal

H [m] Hauteur manométrique nominale H max [m] Hauteur manométrique maximum
NBEP % Efficacité de la pompe MEI Indice d'efficacité minimum

1.4 Identification des moteurs immergés 4” a 14”

TYPE Sigle complet moteur Code date Code date

uU[V] Tension nominale d’alimentation ~ Courant alternatif

1 [A] Intensité nominale absorbée f [HZ] Fréquence

P2 [kW] [CV] Puissance nominale rendue n [min-1] Nombre de tours minute

(o 170) Facteur de puissance S.F. Facteur de service

1P68 Degré de protection Moteur IEC 529

IP58 Degré de protection Moteur IEC 60034-5

C [uF] Capacité du condensateur VDB Tension nominale condensateur en service continu
1.CIL. Classe d'isolation ‘:{> Sens de rotation

min. cooling speed Vitesse minimum de refroidissement a I'extérieur du moteur

[Kal Poids moteur Thrust Load Charge axiale [N]

S1 Service continu
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1.5 Identification de la partie hydraulique

Exemples de sigles électropompes : E6KX17-6/4-V

® 006 e ® ® @

1) SERIE 5) Bridage moteur
E = Electropompes immergées 4 = Bridage pour moteur 4"
6 = Bridage pour moteur 6"
2) Diamétre nominal puits 8 = Bridage pour moteur 8" = 10"
6=6"
8=8" 6) Nombre de stades
10 = 10"
7) Fréquence
3) Famille pompe V =50 Hz
KX = Hydraulique W = 50-60 Hz
Z=60Hz

4) Numéro d’identification hydraulique

1.6 Identification du sigle des moteurs immergés

MPC 6|10 / I |3 |A]|]/ -1 8
@ @20 6066 O ® 06 @

1) SERIE MOTEUR 5) Puissance nominale en HP 9) Version
MPC (6"; 8"; 10")
MC (4") 6) Polarité 10) Spécificités moteur
MPP (6"+ 10") Non rempli = standard 2P
P=4P 11) Tension de branchement
2) Famille moteur -8 =400V
Non rempli = standard fonte 7) Bridage moteur -9 =400/700V Y/D
W = full 316 Non rempli = bridage standard 0 = tensions spéciales
/6 = fixation moteur 6"
3) Fréquence /8 = fixation moteur 8"
non rempli = standard 50hz
S =60hz 8) Code de génération
4) Diameétre nominal
6=6"
8=28"
10 = 10"
1.7 Recommandations:

Une lecture attentive de la documentation livrée avec le produit permet de travailler en toute sécurité et d’obtenir les meilleures performances du produit.
Les instructions ci-aprés se réferent au groupe électropompe standard fonctionnant dans des conditions normales. Les particularités éventuelles,
identifiables par le sigle, peuvent déterminer une conformité plus ou moins compléte des informations (s'il y a lieu, le manuel sera intégré par des
informations supplémentaires).

Toujours soucieux d’améliorer ses fabrications, Caprari se réserve de modifier les caractéristiques reportées dans la documentation et les produits,
sans préavis.

La non-observation de toutes les indications de cette documentation ou une mauvaise utilisation ou une modification non autorisée de I'électropompe,
entrainent la cessation immédiate de la garantie et de toute responsabilité du fabricant dans le cas de dommages aux personnes, animaux et biens.

ATTENTION Ne jamais faire fonctionner le groupe a sec car les paliers de la pompe sont lubrifiés par le liquide relevé.
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2 A\ sécurite:

Avant d’effectuer toute opération sur le groupe s’assurer que les parties électriques de I'installation ne sont pas branchées au réseau
d’alimentation.
Dans le cas d'un moteur a aimants permanents, si en rotation, le flux magnétique du rotor est capable d'une tension électrique générale a
I'extrémité des cables du moteur.
Vérifier que le rotor ne peut pas étre mis en rotation si les cables ne sont pas connectés au tableau électrique.
Le groupe électropompe décrit dans ce manuel est destiné a un usage industriel, au réseau de distribution de I'eau, a l'irrigation ou similaire.
Pour cette raison l'installation, I'exploitation, I'entretien, la réparation éventuelle et le démontage du groupe doivent étre confiés a des techniciens
spécialisés et qualifiés disposant de I'outillage approprié et ayant étudié le contenu de ce manuel et de la documentation en annexe.
Durant chaque opération respecter les indications de sécurité, de prévention contre les accidents et antipollution reportées dans la documentation,
ainsi que toutes dispositions locales en la matiere.
Pour des raisons de sécurité et pour assurer les conditions de garantie, il est interdit & 'acheteur d'utiliser le groupe électropompe suite a un
inconvénient ou a une variation soudaine de ses performances.
Linstallation doit étre réalisée de maniére a empécher tout contact accidentel dangereux avec le groupe électropompe pour les personnes, animaux et choses.
Pour des raisons d'hygiéne, si la pompe est destinée a convoyer des fluides pour la consommation humaine, a la premiére mise en marche ou
aprés une quelconque intervention d'entretien, les piéces en contact avec le fluide doivent étre lavées a l'eau.
Mettre en place des systémes d’alarme, procédures de contrdle et d’entretien pour éviter toute forme de risque due a un dysfonctionnement du
groupe électropompe.
Pour un meilleur stockage et une manutention sire consulter le chapitre 4 «Transport et stockage».
Sécurité hygiénique
Pour des raisons d'hygiéne, si la pompe est destinée a convoyer des fluides pour la consommation humaine, a la premiére mise en
marche ou apres une quelconque intervention d'entretien, les pieces en contact avec le fluide doivent étre lavées a I'eau.
Une pompe déja utilisée pour le pompage d’un fluide non destiné a la consommation humaine ne peut pas étre utilisée pour
pomper des fluides destinés a la consommation humaine sans avoir d’abord vérifié le risque de contamination.

3 DESCRIPTION DU PRODUIT ET UTILISATION

3.1 Caractéristiques techniques et fonctionnement

Les électropompes immergées a une ou plusieurs roues en série fonctionnent dans le sens de rotation inverse aux aiguilles d’'une montre

(observateur c6té refoulement), accouplées directement a des moteurs spéciaux immergés asynchrones.

Les moteurs immergés type M...4... sont fournis préts a 'emploi avec le plein d’huile (lubrication et refroidissement), agréé par la Food and Drug

Administration (U.S.A.). Si le moteur se trouve en avarie, se péut verifier un’émission d’huile dans le fluide de pompage.

Les moteurs immergés type M...6... + M... 10... sont fournis avec le plein d’'un mélange composé de 70% d’eau douce et 30% de Glycol Propylique

type Dowcal N de Dow Chemical classé non dangereux suivant les critéres fixés par la CEE. Au moment de l'installation il est possible de remplacer

ce mélange par de I'eau douce propre et filtrée, mais jamais par de I'eau distillée (voir paragraphe 5.1 «Contrdles préliminaires»).

ATTENTION Quand I'électropompe est installée en position horizontale, le clapet de retenue doit étre enlevé ou bloqué en position ouverte,
selon les indications spécifiques de Caprari.

Quand I'électropompe est installée conformément aux indications de ce manuel et d’aprés les schémas prévus, le niveau sonore émis par la

machine dans la plage de fonctionnement, n’atteint en aucun cas 70 dB (A). La mesure du niveau sonore a été controlée conformément a la norme

ISO 3746. Les points de mesure, conformément a la Directive 2006/42/CE, se trouvent a 1 metre de la surface de référence de la machine et a 1,6

meétres au-dessus du sol ou de la plate-forme d’acces.

La valeur maximum se trouve distribuée uniformément autour du produit.

3.2 Secteurs d’utilisation:
Le groupe électropompe en version standard a été projeté pour le pompage d’eau douce claire de puits profonds, de baches ou pour la surpression
en booster (non prévu pour les électropompes avec moteur a bain d’huile).

3.3 Contre-indications: ATTENTION
Les groupes électropompes ne sont pas indiqués pour:
- un fonctionnement a sec;
- le pompage de fluides autres que I'eau douce et claire;
- un fonctionnement a débit nul pendant plus de 3 minutes, pour éviter le suréchauffement;
- un fonctionnement continu quand la vitesse de I'eau a I'extérieur de la chemise du moteur est inférieure a la valeur reportée dans le Tab
« Caractéristiques techniques, dimensions et poids »;
- un fonctionnement a intermittence élevée (voir «Tableau des moteurs» au chapitre 10 «Dimensions, poids et caractéristiques techniques);
- une pression a I'aspiration inférieure au NPSH exigé (voir documentation technique spécifique);
- le pompage d’un fluide ayant une température supérieure a 25+30°C (77+86°F) (voir «Tableau des moteurs» chapitre 10 «Dimensions, poids et
caractéristiques techniques»);
- une profondeur d’'immersion supérieure a 150 m;
- une pression en régime de mouvement variable supérieure a celle indiquée sur le catalogue;
- le pompage d'eau dont la concentration en matiéres solides est supérieure a 50 g/m3;
- le pompage de liquides inflammables;
A - un fonctionnement dans des lieux classés a risque d’explosion.

Les groupes électropompe ne sont pas tous adaptés:

- pour une installation horizontale (voir documentation technique spécifique);

- pour un stockage a température trés basse (voir chapitre 4 «Transport et stockage»).
- pour une installation en booster.

En cas d’installation inclinée, contacter directement Caprari Spa.
A Vérifier aussi la conformité du produit aux dispositions locales en la matiére.

4 TRANSPORT ET STOCKAGE
Conserver le produit dans un lieu sec et a I'abri de la poussiére.

Faire attention au mauvais positionnement du groupe électropompe et de tout autre composant de l'installation afin de préserver sa
stabilité.

Faire fonctionner les parties tournantes a intervalles réguliers pour éviter les grippages (voir la procédure dans le paragraphe 5.1 «Contréles

préliminairesy).

Moteurs type M...6...a M... 10...:

- si le moteur est stocké horizontalement vérifier périodiquement le plein de liquide;

- s'il doit étre stocké temporairement dans des locaux ou la température peut étre inférieure a -15° il faut prévoir une augmentation de la
concentration de Glycol propylique (ex.: concentration égale & 50%, température minimum égale a -35°C; consulter la procédure
correspondante dans le paraghraphe 5.1 “Contrdles préliminaires”)faut le vidanger entiérement.

Ne pas laisser le moteur sans liquide a l'intérieur, car ceci peut provoquer le blocage du rotor.

ATTENTION Quand I'électropompe est stockée aprés une période de fonctionnement, il faut la nettoyer soigneusement (éviter l'emploi de
dérivés d’hydrocarbures) et la partie hydraulique doit étre séchée a l'intérieur avec un jet d’air comprimé.
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Le groupe électropompe doit étre manipulé avec soins en utilisant des moyens de levage appropriés conformes aux normes de
A sécurité.

Pour trouver les points de prise et le poids de chaque composant voir le chapitre 10 «Dimensions, poids et caractéristiques

techniques».

Ne jamais utiliser les cables électriques pour la manutention.

Quand le moteur ou le groupe électropompe est placé a la verticale, faire attention a ne pas plier les cables d'alimentation (le
A rayon minimum de courbure doit étre supérieur a 5 fois le diamétre du cable).

Les extrémités libres des cables ne doivent jamais étre immergées ou mouillées.

ATTENTION Dans toute opération de manutention le groupe ne doit jamais subir de sollicitations a la flexion.
5 ASSEMBLAGE ET INSTALLATION

Ne pas disperser le matériel d’'emballage. Se conformer aux normes de récupération et antipollution en vigueur.

ATTENTION Avant de descendre le groupe dans le puits ou dans la cuve, enlever du groupe toutes les étiquettes autocollantes et toute
trace de ruban adhésif et de crayon-feutre. Au cours de ces opérations, éviter avec soin d’érafler la surface extérieure du
produit. Un respect rigoureux des instructions susmentionnées permet d’obtenir une augmentation considérable de la résistance
a la corrosion du produit.

5.1 Controles préliminaires:

A ATTENTION Vérifier toujours que les rotors des moteurs et des parties hydrauliques tournent librement; contréler le niveau des
liquides des moteurs de taille M...6... + M... 10... de la maniére suivante.

Groupe assemblé:

1) A ancrer le groupe électropompe en position verticale en s’assurant qu’il soit bien stable. Agir sur I'accouplement a I'aide d'un outil
en forme d'arbre moteur;
2) pour les moteurs M...6... jusqu'a M...10... dévisser le bouchon de remplissage de liquide du moteur ( celui a six pans creux); dévisser, au
contraire, la sonde de température quand elle est montée a la place du bouchon;
3) vérifier le remplissage et si nécessaire ajouter de I'eau douce propre ou un mélange (voir concentrations au paragraphe «Caractéristiques
techniques et de fonctionnement»).
4) revisser le bouchon;

Groupe non assemblé:

1) A ancrer le moteur a la verticale en s’assurant de sa stabilité; protéger I'extrémité de I'arbre moteur et a I'aide d’une pince vérifier
que le rotor tourne librement;
2) effectuer les opérations 2, 3 et 4 du paragraphe précédent:
3) la pompe étant en position horizontale, agir a I'aide d'un outil en forme d'arbre moteur pour vérifier sa libre rotation, en prenant soin de ne pas
endommager la denture;

5.2 Caractéristiques de I'installation: ATTENTION

Pour toute installation s’assurer que la pression a I'aspiration et le niveau dynamique minimum de I'eau permettent de:
- remplir les conditions NPSH de la pompe (voir documentation technique spécifique);

- éviter I'aspiration d’air et la formation d’une turbulence.

- prévoir une vanne sur le conduit de refoulement.

Si nécessaire prévoir des détecteurs de niveau minimum.

Puits et forage.

— o1 2 S’assurer que le moteur est positionné a au moins a 2-3 métres du fond du puit.

E 0 5—r Le crepinage du puits doivent toujours se trouver au-dessous de la position occupée par le moteur,
‘ pour garantir un refroidissement correct.

| Vérifier les variations de niveau dynamique du puits, soit 'abaissement saisonnier de la nappe, soit
— ﬂ E___l Eﬂ:‘ . ‘HT‘ I'excés de puissance de la pompe par rapport aux caractéristiques dynamiques du puits.

o
ol

@ Dispositif complet pour défaut d'eau

Appareillage électrique

Max de niveau
—0Q

Min. de piveau @ Sondes électriques au max de niveau

Sondes électrique au min. de niveau
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Bache.

L'installation correcte prévoit le groupe monté avec cloche. Dans le cas de montage horizontal, voir les limitations imposées pour les booster.

Booster.

S’assurer que la disposition des conduites de I'installation et des décharges d’air permet d’éliminer les poches d’air.

Si le groupe est installé a I'horizontale, dans les périodes d’inactivité le moteur doit toujours étre immergé dans I'eau. Dans le cas contraire vérifier

que son remplissage est total (voir procédure dans le chapitre 5.1 «Controles préliminaires»).

La pression d'aspiration ne doit pas étre supérieure a 10 bar.

La température du milieu d'installation du booster ne peut pas étre inférieure a 0 °C car, en cas de vidage du booster, des zones d'accumulation de

I'eau peuvent se former entrainant un risque de dommage et oxydation du groupe.

Les moteurs 4" ne sont pas propres pour une installation booster.

ATTENTION |l faut assurer la vitesse minimale du débit d’eau autour du moteur, sur toute sa longueur, par le biais de conditions d’installation
dans le puits ou bien a I'aide d’'une chemise de refroidissement.

ATTENTION Les tuyauteries doivent étre fixées a proximité du booster. Ce dernier ne doit absolument pas servir de point d’appui, ou conséquence
le booster ne doit pas reposer sur les brides mais uniquement sur les points d’ancrage prévus.

Les forces (F) et les moments (M) transmis par les tuyauteries, a cause de la dilatation thermique, du poids, des alignements, d’'une absence de

joints de dilatation, peuvent agir en méme temps sur l'orifice d’aspiration et de refoulement. Elles ne doivent en aucun cas dépasser les valeurs

maximum admissibles (voir tableau «Efforts des brides» chapitre 10).

5.3 Raccordements mécaniques:

Au cas ou le groupe pompe-moteur devrait étre assemblé, procéder en exécutant les opérations suivantes:
1) nettoyer soigneusement les surfaces d’accouplement.

2) C ancrer le moteur en position verticale en s’assurant qu'’il soit bien stable;

3) soulever verticalement la pompe et, aprés I'avoir placée sur le méme axe du moteur et I'avoir correctement ajustée angulairement, I'abaisser
lentement en facilitant éventuellement I'accouplement arbre rainuré joint.

4) serrer les écrous de fixation de maniére uniforme, en respectant le serrage progressif opposé;

5) positionner les cables d’alimentation sous le/s carter/s de protection.

54 Raccordements hydrauliques:

Electropompe installée en fosse/puits.

Pour une installation correcte dans le cas de colonne de refoulement en matiére plastique, il faut respecter les prescriptions fixées par le fabricant.
Prévoir un cable en acier de sécurité ancré a la pompe.

Aprés raccordement du cable électrique (voir paragraphe 5.5 «Raccordements électriques») effectuer les opérations suivantes:

1) appliquer un embout de tuyau au refoulement de la pompe, aprés avoir fixé au préalable la bride en deux moitiés sur I'autre extrémité de

'embout;

2) A dans le cas d'installation d’'une tuyauterie filetée, il faut toujours appliquer le manchon fileté a I'extrémité supérieure de tous les

tubes, pour éviter la perte de I'ancrage en cas de glissement entre tuyau et bride;

3) ATTENTION en cas d’installation avec des tuyaux filetés, ils doivent étre serrés a fond pour éviter tout risque de dévissage dii au couple de
réaction du groupe;

4) appliquer et fixer le cable de la sonde de niveau en fonction de la submersion minimum requise;

5) soulever I'électropompe et le trongon de tuyauterie avec un palan, sans la soumettre a une flexion et la descendre dans le puits en faisant

appuyer la bride sur le sommet du puits;

6) ATTENTION fixer solidement les cables électriques d’alimentation et de terre a la conduite de refoulement, tous les 2 a 3 métres avec des
colliers, pour éviter qu’ils glissent sous I'effet de leur poids. Ce phénoméne peut créer des anses et provoquer des frottements
contre la paroi du puits lors du démarrage et de I'arrét;

7) appliquer sur le trongon, tout en assurant I'étanchéité hydraulique, une autre tuyauterie munie d’'une deuxiéme demi-bride a I'extrémité supérieure;

8) protéger les conducteurs a proximité des brides ou des manchons;

9) soulever légérement 'ensemble, enlever la premiére bride et descendre le groupe jusqu’a faire appuyer la deuxiéme bride au sommet du puits;

10) répéter I'opération jusqu’a atteindre la profondeur d’installation souhaitée;

11) dans la phase de descente de I'électropompe éviter les chocs, frottements ou tension pouvant endommager le cable d’alimentation ou le groupe;

12) la pompe étant en place, vérifier I'isolement électrique de I'ensemble cable d’alimentation-moteur qui, dans I'eau, ne doit jamais étre inférieure a

2MQ a une tension de 500 V en c.c,;
13) il est conseillé de laisser 1 a 2 metres de cable d’alimentation hors du puits pour éventuellement refaire la jonction.
Electropompe installée en booster.

1) nettoyer soigneusement toutes les surfaces de raccordement;

2) appliquer la bride de refoulement du booster sur le refoulement de la pompe;

3) passer les cables d’alimentation et de terre dans les serre-cables prévus;

4) ancrer le booster a la verticale en s’assurant de sa stabilité; faire attention a ne pas endommager les points d’appui;

5) desserrer tous les ergots de centrage du moteur électrique;

6) placer le joint plat d’étanchéité sur la bride soudée au tuyau;

7) soulever le groupe électropompe-bride de refoulement avec un palan et le faire descendre lentement dans le tuyau jusqu’a le faire appuyer sur

son sommet;

8) dans la phase de descente éviter les chocs, frottements ou efforts pouvant endommager les cables ou le groupe;

9) serrer les brides uniformément;

10) mettre tous les ergots de centrage en contact et les serrer en faisant attention a ne pas endommager la carcasse extérieure du moteur électrique;

11) envelopper le filet de I'ergot d’une épaisse couche de ruban type Téflon en 'empaquetant entre I'écrou et le contre-écrou, de maniére a créer

une fermeture étanche;

12) é introduire le groupe assemblé dans I'installation en le manipulant avec soin, I'ancrer solidement et fixer les cables d’alimentation et de terre;

13) la pompe étant en place, vérifier I'isolement électrique de I'ensemble cable d’alimentation-moteur (voir limites dans le paragraphe 5.5

«Raccordements et informations électriques»);
14) il est conseillé de laisser 1 a 2 metres de cable d’alimentation hors du puits pour éventuellement refaire la jonction.

5.5 Raccordements et informations électriques:
Les raccordements électriques doivent étre effectués par un personnel qualifié, en observant scrupuleusement toutes les régles
nationales d' installation (ltalie CEl 64-8) et conformément aux schémas électriques reportés dans le manuel et a ceux annexés aux
A tableaux de commande. Tous les conducteurs de terre doivent étre branchés au circuit de mise a la terre de I'installation avant de
raccorder les autres conducteurs; dans le cas de débranchement électrique du moteur ils seront débranchés en dernier.
Les extrémités libres des cables ne doivent jamais étre immergées ou mouillées.
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Procédure d'exécution de la mesure de résistance d'isolement:

Vérifier que les cables ne sont pas branchés au secteur d'alimentation électrique;

Controdler I'état des cables;

En présence d'un environnement humide, nettoyer I'extrémité du cable d'alimentation a la hauteur du point ou il sera raccordé au

bornier de l'instrument d'essai;

En cas de moteur avec sortie a 3 cables de puissance, brancher I'une des bornes de l'instrument (Megger) aux extrémités d'un cable
d'alimentation du moteur et le second a I'enveloppe du moteur. En cas de moteur avec sortie a 6 cables de puissance, brancher I'une

des bornes de l'instrument, au début et a la fin d'une méme phase (par ex.: V1-V2) et le second a I'enveloppe du moteur;

Effectuer le test de mesure d’isolation en considérant les paramétres suivants : Durée du test max. 60 s. Température 20 °C. Tension de test 500V
CC (la durée prolongée du test a haute tension peut endommager I'isolation du fil de bobinage moteur). Si, pendant le test, la valeur mesurée est =
500 MOhm pour le bobinage standard « green wire » / PPC, = 10 GOhm pour le bobinage PE2+PA/LPE+PPC, le bobinage moteur peut étre
considéré comme électriquement isolé et il est possible d’interrompre le test méme avant le délai de 30 s. ;

Apres la mesure il faut relier brievement les phases a la masse pour mettre le potentiel a zéro;

En cas de moteur avec sortie a 6 cables de puissance, continuer le test sur les autres phases d'alimentation (par ex. : W1-W2 ; U1- U2);

Jonction.
Effectuer la jonction des cables d'alimentation et de ceux de terre comme décrit en détails dans les instructions techniques spécifiques
Caprari, puis mesurer la résistance d'isolement du raccordement: valeur minimum a une tension d’essai de 500 V en C.C. a I'air 5MQ,

A dans I'eau 2MQ.

En cas de persistance de basses valeurs d'isolement en présence de jonctions entre cables moteur et cables d'alimentation (de
remontée), couper les jonctions et répéter I'essai directement sur les trois cables du moteur comme indiqué ci-dessus.
Tout cable ajouté au cable prévu dans la fourniture standard de I'électropompe devra avoir des caractéristiques non inférieures a ce
dernier (contacter Caprari ou vérifier la typologie du cable indiquée sur le catalogue de vente).
La jonction doit résister a la pression maximum a laquelle elle est soumise, par exemple a la pression exercée par le niveau statique
de I'eau dans le puits et a I'alternance thermique due aux phases de travail.

ATTENTION Une jonction mal réalisée peut facilement provoquer des dégats importants au moteur ou au cable d’alimentation.

Appareillage électrique. S’assurer que I'armoire électrique de commande est conforme aux régles nationales en vigueur et en
particulier que son degré de protection est approprié au lieu d’installation.
La regle veut que I'appareillage électrique soit installé dans des lieux secs, bien aérés et avec des températures ambiantes non
extrémes (par ex. entre -20 & +40°C). Dans le cas contraire utiliser des appareillages en exécution spéciale.

ATTENTION Un appareillage électrique mal dimensionné ou trop faible peut subir une détérioration rapide des contacts et provoquer une
alimentation déséquilibrée du moteur et 'endommager.

L’emploi de FINVERTER et du SOFT-STARTER, s’il n’a pas été étudié et appliqué correctement, peut endommager le groupe de pompage.

Faire appel aux Services Techniques Caprari si les problemes s’y rapportant ne sont pas bien connus.

L'installation d’un appareillage électrique de bonne qualité est synonyme de sécurité de fonctionnement.

Tous les appareillages de mise en marche doivent toujours étre équipés de:

1) disjoncteur général avec ouverture minimum des contacts de 3 mm et blocage approprié en position d'ouverture;

2) dispositif thermique de protection du moteur étalonné sur un courant maximum absorbé ne dépassant pas 5% du courant nominal reporté sur la
plaque signalétique du moteur et un temps d' intervention inférieur a 30 secondes ;

3) dispositif magnétique approprié de protection des cables contre le court-circuit ;

4) Un convenable dispositif de protection qui sectionne I'alimentateur dans le cas des accidents de la pompe.

- nous préconisons aussi les dispositifs suivants:

5) dispositif approprié contre I' absence de phase ;

6) dispositif contre le fonctionnement a sec;

7) voltmétre et amperemétre.

Tension d’alimentation.
Variations admissibles sur les tensions d’alimentation :
moteurs monophasés : 230V £10 % [50Hz] ; 220V £10 % [60HZz]
moteurs triphasés : 400V £10 % [50Hz] ; 460V £10 % [60HZ]
Pour tensions/fréquences différentes : £ 5 %
Tolérances sur les caractéristiques de fonctionnement : conformément aux Standards internationaux IEC 34-1.
Sondes thermiques sur demande.

ATTENTION Vérifier que les valeurs de tension et de fréquence d’alimentation du moteur correspondent a celles indiquées sur la plaque
signalétique du moteur ; si la tension d'alimentation différe des variations admises, il faut demander des moteurs en version
spéciale. Vérifiez en outre que le cable d’alimentation est dimensionné en fonction de sa longueur, de I'intensité du groupe, de
la température de I'air, de maniére a ne pas provoquer une chute de tension dépassant de 2,5 a 3% la valeur nominale (pour le
dimensionnement correct consulter I'appendice technique du catalogue des Electropompes immergées Caprari.). En conformité a

A la norme CEI 2.3 (IEC 38) la tension d’alimentation dans un moteur a courant alternatif est considérée pratiquement sinusoidale
si, quand il fonctionne a charge nominale, la forme de la courbe est telle que la différence entre toute valeur instantanée et la
valeur instantanée du composant principal ne dépasse pas 5% de I'amplitude de ce dernier. Pendant I'essai de réchauffement
cette différence d’amplitude ne doit pas dépasser 2,5%. En outre le systéme de tension triphasé est considéré symétrique si
la composante de séquence inverse ne dépasse pas de 1% la composante de la séquence directe du systeme pendant une
longue période de temps ou de 1,5% pendant une période ne dépassant pas quelques minutes, ou si la composante homopolaire
(électriguement symétrique) du systéme de tension ne dépasse pas de 1% la composante de séquence directe.

Sens de rotation.

ATTENTION Sile sens de rotation est erroné, cela peut provoquer des dégats au moteur car la puissance absorbée par la pompe est

ﬁ sensiblement supérieure a celle prévue.
Il faut donc trouver le bon de sens de rotation (inverse aux aiguilles d’'une montre pour la pompe du cété refoulement) en effectuant
les opérations suivantes:

1) aprés remplissage de la conduite, mesurer la pression développée par I'électropompe, a débit nul;

2) débrancher I'alimentation électrique et inverser deux des trois phases;

3) répéter I'opération du point 1). La pression la plus élevée est un indice que le sens de rotation est correct.

Quand les pompes sont installées a de grandes profondeurs, la pression développée par un mauvais sens de rotation peut ne pas suffire a

vaincrela hauteur géodésique.

Déséquilibre de phase. Vérifier I'intensité sur chaque phase. Le déséquilibre éventuel ne doit pas dépasser 5%.
Dans le cas de valeurs supérieures, pouvant étre provoquées par le moteur ou la ligne d’alimentation, vérifier I'intensité dans les
deux autres combinaisons de raccordement moteur-ligne d’alimentation en faisant attention a ne pas inverser le sens de rotation.

Le raccordement optimal sera celui dans lequel la différence entre les phases est la plus faible. Méme si l'intensité la plus élevée
est toujours mesurée sur la méme phase de la ligne, la cause principale de déséquilibre est due a la ligne d’alimentation.
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SCHEMA DE LIAISON POUR MOTEURS MONOPHASES 4"

SCHEMA DE LIAISON POUR MOTEURS TRIPHASES Avec condensateur extérieur permanent
@ Appareillage électrique Le sens de rotation correct est antihoraire, vu c6té saillie moteur
@ Equipement de jonction T @ Appareillage électrique
@ Moteurs immergés @ Condensateur branché en -
mnmm permanence P
Moteurs i és MPC....... : @
oteurs Immerges @:j%g o @ Matériel de jonction @ «@ Q
Noir = Phase U R NN Moteur i 4 *}”}
Gris = Phase V - @ oteur immergé L
Marron = Phase W A A Marron (condensateur)
Pour les moteurs avec
sortie 6 cables les B Noir (commun)
bornes « 1 » sont celles
sortant & proximité dela | (3) C  Bleu/ gris (marche)
vis de terre. P
NB.: Les ;chémas de ~ Pour le raccordement correct du mo- ®
fonctionnement, sont @ teur monophasé Caprari suivre le
fournis a necessaire de schéma reporté sur le moteur
I'appareillage électrique.
SCHEMA DE LIAISON DES MOTEURS TRIPHASES A DEMARRAGE Y /D
L1 ||_2 L3
MISE EN MARCHE ET BRANCHEMENT Y / A . . \ Armoire électrique
Ut Vi w1 U2 vz w2
Pour tension de service a 220 V avec moteur 220 / 380 V T ‘ T T 9 T
Pour tension de service a 230 V avec moteur 230 / 400 V N o .
Pour tension de service a 240 V avec moteur 240 / 415 V Cables d'alimentation ‘ ‘ ‘
Pour tension de service a 380 V avec moteur 380 / 660 V <::| Jonction
Pour tension de service a 400 V avec moteur 400/ 700 V .
Pour tension de service a 415 V avec moteur 415/ 720 V Cables du moteur
Ut Vi w1 U2 v2 w2
v v w x) ) @
L1 L2 L3
MISE EN MARCHE AVEC BRANCHEMENT A A L .
] ] | Armoire électrique
Pour tension de service a 220 V avec moteur 220 / 380 V U1 Vi w1
Pour tension de service a 230 V avec moteur 230 / 400 V b ¢ 9
Pour tension de service a 240 V avec moteur 240/ 415V . L .
Pour tension de service a 380 V avec moteur 380 / 660 V Cébles d’alimentation
Pour tension de service a 400 V avec moteur 400/ 700 V

Jonction

Pour tension de service a 415 V avec moteur 415/ 720 V . \
Pour tension de service & 440 V avec moteur 440 / 760 V Cables du moteur /
Pour tension de service a 460 V avec moteur 460/ 790 V U | | |

1 V2Vl W2wi U2
U MmNV @wW X

L1 ||_2 L3
MISE EN MARCHE AVEC BRANCHEMENT Y o l b Armoire électrique
u1 V1 w1

Pour tension de service a 380 V avec moteur 220 / 380 V o T o
Pour tension de service a 400 V avec moteur 230 / 400 V ) ) Brancher entre eux et isoler
Pour tension de service a 415 V avec moteur 240/ 415V Cébles d’alimentation ‘ avec I'équipement de jonction
Pour tension de service a 440 V avec moteur 250 / 440 V Joncti
Pour tension de service a 460 V avec moteur 260 / 460 V onction E:>
Pour tension de service a 660 V avec moteur 380 / 660 V Cables du moteur
Pour tension de service a 700 V avec moteur 400 / 700 V |

; e U1 \%! w1 w2 U2 V2
Pour tension de service a 720 V avec moteur 415 /720 V ) V) w) @ N o
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6. Utilisation et gestion:

6.1 Mise en marche:

Si au démarrage I'électropompe ne se met pas en marche (ne «décolle pas»), éviter les tentatives de démarrage répetées car elles pourraient

endommager le groupe. Localiser et éliminer la cause de dysfonctionnement.

Si un systeme de démarrage indirect est utilisé, le transitoire de démarrage doit étre bref et il ne devra dépasser en aucun cas la durée de quelques

secondes.

La premiére mise en marche doit avoir lieu avec la vanne partiellement ouverte, afin de limiter au maximum I'aspiration de sable ou de limon.

Si I'eau est trouble il faut agir sur la vanne, jusqu’é obtenir un débit d’eau limpide.

8[(1)Wir en/suiltle g;aduellement la vanne en s’assurant que la pompe débite une quantité maximale de substance solide inférieure a 40 g/m?
parts/million).

La pompe étant au régime nominal, vérifier que l'intensité absorbée ne dépasse pas celle indiquée sur la plaque du moteur et que la machine

fonctionne régulierement.

Le réglage du relais thermique doit étre fait en fonction de l'intensité du groupe, de la maniéere suivante:

1) mettre I'électropompe au régime d’intensité maximale, correspondant habituellement a celui de débit maximum, avec le relais réglé a l'intensité
indiqué sur la plaque;

2) abaisser par fractionnement le niveau de réglage jusqu’a faire déclencher le relais (si on n’obtient pas la position de déclenchement du relais,
méme aprés avoir atteint I'intensité minimum, il faut le remplacer car défectueux ou surdimensionné par rapport a I'intensité du groupe et répéter

entiérement la séquence);

3) Positionner I'index de réglage du relais sur I'intensité minimum de non-intervention.

PARAMETRES DE REFERENCE PAR TYPOLOGIE DE DEMARRAGE
Etoile - Impédance ou
Triangle autotransformateur Soft - starter Inverter
Moteur |Diamétre P2
nominal Temps max. Temps max. avec ) ) Temps max. Temps max. accélération
fonct. étoile Vs> 0,65 Vn Vsmin | Is min accélération P )
[HP] [kwW] [s] [s] [% Vn] | [%In] [s] [s]
6" 5,5+20 4+15 1,5 1

25+50 | 18,5+37 1,5 1,5

40+50 30+37

60+80 45+59 2 2 2

0, o,
MPC g" 90 66 1,5 60% | 400%
100 75 25
125 92 2,5 ’ 2,5
150 110
w [100+125]| 75+92
10

150 110 3,5 2 3
180 132 3
200 150 -

P2 = puissance nominale moteur/ Vs = tension de démarrage / Vn = tension assignée / Is = courant de démarrage / In = courant assigné
N.B. La tension minimum indiquée dans le tableau se référe a une chute de tension ne dépassant pas 3%.

Le moteur synchrone a aimants permanents doit OBLIGATOIREMENT étre utilisé avec onduleur et filtre en sortie (voir « Prescriptions générales
pour l'utilisation des ONDULEURS »)

Prescriptions générales pour l'utilisation d'un VARIATEUR
- pendant le démarrage ou I'utilisation, la fréquence minimum ne doit pas étre inférieure a 30 Hz, en maintenant constant le rapport
tension/fréquence
- dans certains cas il faut demander le moteur a enroulement électrique pour eau chaude afin de compenser les plus grandes pertes
a cause de la forme d'onde non optimale ; contacter les services techniques pour des indications spécifiques.
- temps de rampe d’accélération max : voir le tableau.
- temps de décélération max: équivalent au double du temps maximum d'accélération.
- Fréquence maximale de commutation variateur de fréquence <5kHz

En cas d’installation de crépines « sine-wave », il faut remplir les conditions de fonctionnement suivantes:

Para motores en agua y glicol con bobinado estandar, green wire/PPC el gradiente de tensién ﬂ/ <500 1 . e Vp <700V
dt 7

14 V
Para motores en agua y glicol con bobinado especial, LPE+PPC/PE2+PA el gradiente de tension —— <500 — |- e Vp <900V
L’installation des crépines est nécessaire pour que la garantie du moteur soit valide dt S
Condiciones a respetar independientemente de la longitud de los cables de potencia.

Prescriptions générales d'utilisation du SOFT-STARTER:

a) Le dispositif SOFT-STARTER doit étre démarré par rampe de tension ou bien a courant constant;

b) Le dispositif SOFT-STARTER ne doit pas étre démarré par rampe de courant ou bien par rampe de couple;
c) Temps maximum de décélération équivalent au double du temps maximum d'accélération;

d) Méthode de décélération soit en roue libre soit par rampe de tension, non pas par freinage;

e) Toujours s'assurer que le soft-starter est désactivé une fois la phase de démarrage du groupe terminée;

En cas de dysfonctionnement d'une installation qui présente un démarrage soft-starter ou onduleur, vérifier, si possible, le
fonctionnement du groupe électropompe en le branchant directement au réseau (ou avec un autre dispositif).
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6.2 Mise en service et contréles :
Avant de démarrer le groupe électropompe il est obligatoire de vérifier et de respecter les limites de :

» Nombre maximum de démarrages par heure

* Vitesse de refroidissement minimum du moteur

» Température du liquide pompé
Selon les indications des tableaux « Encombrements et poids indicatifs » au chapitre 10, en cas de non-respect des prescriptions énumérées
cidessus le fonctionnement correct du groupe électropompe et en particulier du moteur électrique submersible ne peut pas étre assuré et donc la
garantie sur le produit sera invalidée.

ATTENTION  Une fois mis en place I'électropompe ne requiert pas d'entretien particulier, toutefois pour assurer un fonctionnement sans problémes

de I'électropompe pendant longtemps, il convient d’effectuer des contréles réguliers de prévention au moins tous les 3 mois ou toutes
é les 1000+1500 heures de fonctionnement, en vérifiant les tailles dans la « fiche des remarques de fonctionnement ». Il convient de

faire vérifier I'efficacité de tous les appareillages électriques au moins tous les 6 a 12 mois.
En cas de constat d'irrégularités de fonctionnement, rechercher les causes et agir en conséquence conformément aux instructions de
ce manuel.

En cas de présence de la sonde PT100 a I’'intérieur du moteur pour le contréle de la température, suivre la procédure ci-dessous pour le

réglage des seuils de température d’avertissement et d'arrét de la machine :

a) Démarrer I'électropompe et se positionner au point de fonctionnement ayant la puissance absorbée maximale ; la température a l'intérieur de

I'électropompe va augmenter progressivement et sera contrélée par la sonde. A régime (selon le moteur jusqu’a 2 heures peuvent s’écouler) la

température lue va se stabiliser.

b) Quand la lecture de la température est stable, régler la premiére alarme (warning (avertissement)) a une valeur égale a la température lue +3°C

I'alarme doit en enregistrer le dépassement, pour avoir la documentation lors de la premiére inspection.

c) La seconde alarme (arrét de la machine) qui doit commander I'arrét du moteur, devra étre réglée a une valeur égale a la température lue

+6°C. Le démarrage suivant, avec enregistrement du seuil dépassé d'arrét de la machine, peut étre automatique, mais il doit étre effectué dans

un délai d'arrét du moteur d’au moins 15 minutes ou lorsque la température interne du moteur est de 20°C plus basse que la température réglée

pour I'alarme d'arrét de la machine.

L’activation de la 1ére alarme peut indiquer un dysfonctionnement du moteur : il faut surveiller la température du moteur, pour vérifier que la

condition normale de fonctionnement a été rétablie.

La 2e alarme, avec arrét du moteur, est activée en cas de :

1) Surcharge

2) Refroidissement insuffisant

3) Fréquents démarrages

Si la 2e alarme est activée il faut connaitre les causes du dysfonctionnement avant de redémarrer le moteur.

Si la procédure décrite ci-dessus n’est pas respectée et étant bien entendu que les vérifications et les obligations des limites de fonctionnement
énumeérées ci-dessus doivent étre observées, il sera possible de régler le seuil d’arrét de la machine (2e alarme) comme suit:

1) Avec le moteur enveloppé dans du PVC ou PPC, Caprari recommande fortement de régler la température maximum de la 2e alarme a 50°C.
2) Avec le moteur enveloppé dans du PE2+PA, Caprari recommande fortement de régler la température maximum de la 2e alarme a 65°C.

Ces limites permettent d’éviter tout dommage irréversible au moteur et leur dépassement fera invalider la garantie sur le produit.

REMARQUE : la surveillance de la température par sonde PT100, méme en présence d'un réglage correct du seuil d'arrét, ne protége pas le
moteur des surchauffes localisées dangereuses lorsque le refroidissement correct n'est pas garanti (vitesse de I'eau a I’extérieur du moteur
inférieure a celle prévue et indiquée dans le tableau disponible dans la section du manuel « Données techniques dimensions et poids »).
Dans ces cas, il est nécessaire de réviser l'installation ou de prévoir I'utilisation d'un corps d'étage de refroidissement approprié.

6.3 Entretien:
A L'entretien et la réparation éventuelle du groupe électropompe doivent étre confiés a un personnel spécialisé et qualifié disposant
de l'outillage approprié et ayant étudié le contenu de ce manuel et de la documentation annexée.
Démontage.
Avant de travailler sur I'électropompe, faire le sectionemment de la ligne d’alimentation de l'installation.
Quand il faut démonter I'électropompe de I'installation, il faut suivre la procédure inverse du paragraphe 5.4 «Raccordements hydrauliques» et 5.5
«Raccordements et informations électriques» en faisant particuliérement attention:
1) au poids du groupe qui dans certaines conditions peut étre augmenté de maniére importante par celui de I'eau.
2) a s’assurer la stabilité des divers composants qui sont extraits au fur et a mesure a la surface.
Pour éviter de perdre toute forme de garantie et de responsabilité du fabricant, utiliser exclusivement des pieces détachées d’origine Caprari.
Pour commander les pieces détachées il faut fournir a Caprari S.p.A. ou a ses Centres d’Assistance Agréés les informations suivantes:
1 - le sigle complet du groupe;
2 - le code date et/ou numéro de série et/ou numéro de commande;
3 - la désignation et numéro de référence de la piéce (voir catalogue piéces détachées disponible auprés des centres d’assistance agréés);
4 - la quantité de piéces.
Dans le cas d'un moteur a d'aimants permanents (MMP)

DANGER
Mort ou blessures graves dues au champ magnétique
L'entretien a proximité immédiate du rotor n'est autorisé qu'aux personnes dépourvues de dispositifs médicaux électroniques ou magnétiques tels
que stimulateurs cardiaques, appareils auditifs, implants ou similaires.
Cette catégorie de personnes doit OBLIGATOIREMENT s'arréter a une distance d'au moins 0,3 m du rotor.

i AVERTISSEMENT
Ecrasement des membres par des forces magnétiques
Ne pas approcher le rotor avec des piéces métalliques magnétiques telles que : outils, clés, etc.

ATTENTION
Dommages aux appareils électroniques
Ne vous approchez pas du rotor avec des appareils électroniques et un support de données, des cartes de débit, des cartes de crédit, des
smartphones, des montres intelligentes, etc.
L'entretien du rotor doit étre effectué dans une zone de travail et des vétements exempts de résidus métalliques tels que des copeaux.
Ne pas effectuer d'usinages mécaniques impliquant la formation de copeaux sur le rotor.

6.4 Inactivité:
Si le groupe doit rester immergé pendant de longues périodes d’inactivé, il faut le mettre en marche tous les 20 a 30 jours afin éviter le grippage
éventuel du rotor. Voir les autres consignes au chapitre 4 «Transport et Stockage».

7 MISE A LA DECHARGE DE L’ELECTROPOMPE
Dans la phase de démantélement du groupe électropompe, I'opérateur devra effectuer les phases de mise hors service et de destruction dans le
respect des normes et des reglements en vigueur.
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Elimination du produit en fin de vie
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INFORMATION AUX UTILISATEURS conformément & l'art. 14 de la DIRECTIVE 2012/19/UE DU PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL du 4
juillet 2012 relative aux déchets d’équipements électriques et électroniques (DEEE)

)i

EEE MENAGERS

Le symbole de la poubelle barrée reportée sur I'équipement électrique et/ou électronique (EEE) ou sur son emballage indique que le
produit en fin de vie doit étre collecté séparément et ne doit pas étre éliminé avec les autres déchets municipaux non triés.

Veuillez contacter votre municipalité ou votre autorité locale pour toutes les informations concernant les systemes de collecte séparée

disponibles sur le territoire. Le détaillant du nouvel équipement est oblige de récupérer I'ancien gratuitement, lors de I'achat d’un type d’équipement
équivalent, dans le but de le recycler/éliminer de fagon correcte. En ltalie, les EEE ménagers sont les électropompes a moteur monophasé ; dans
d’autres pays européens, il est nécessaire de vérifier cette classification.
EEE PROFESSIONNELS
La collecte séparée de ces équipements en fin de vie est organisée et gérée par le fabricant. Tout utilisateur souhaitant se débarrasser de cet
équipement peut alors contacter le fabricant et suivre le systéme qu'il a adopté pour permettre la collecte séparée des équipements en fin de vie, ou
sélectionner de maniére indépendante une chaine d’approvisionnement autorisée pour la gestion. En tout état de cause, I'utilisateur devra respecter
les conditions de reprise établies par la Directive 2012/19/UE.
Toute élimination illégale du produit de la part de I'utilisateur implique I'application des sanctions prévues par la loi.
Respecter les dispositions locales sur I'élimination des matériaux magnétiques.

8

GARANTIE

Les conditions générales de vente de tous les produits CAPRARI S.p.A. sont valables pour ce groupe électropompe.

Nous vous rappelons en particulier qu’'une des conditions indispensables pour obtenir la validite de la garantie est le respect du mode d’emploi et
des meilleures normes hydrauliques et électrotechniques, condition fondamentale pour obtenir un fonctionnement régulier de I'électropompe.

Un dysfonctionnement provoqué par I'usure ou la corrosion n’est pas couvert par la garantie. La garantie n’est reconnue que si I'électropompe est
examinée par nos techniciens ou par ceux des centres de service agréés.
La non-observation de ce qui est reporté dans la documentation du groupe électropompe annule toute forme de garantie et de responsabilité.

9 CAUSE DE MAUVAIS FONCTIONNEMENT:
Inconvénients Causes probables Remeédes
1. La pompe ne démarre 1.1. Linterrupteur sélecteur est sur la position OFF. 1.1. Sélectionner la position ON.
pas 1.2. Le moteur n’est pas alimenté. 1.2. Contréler si des fusibles ont sautés ou si le
relais de protection est intervenu.
Contrdler le serrage des bornes.
Controler I'alimentation.
1.3. Les dispositifs automatiques de controle 1.3. Attendre le rétablissement des conditions
(interrupteur de niveau, etc.) ne donnent pas le de fonctionnement ou vérifier I'efficacité des
signal. automatismes.
2. Les fusibles sautent au 2.1. Fusibles a calibrage non approprié. 2.1. Remplacer par des fusibles appropriés a
démarrage. I'intensité du moteur.
2.2. Rotor du groupe bloqué 2.2. Vérifier avec 'ohmmetre la résistance d’isolement
d’apres les limites indiquées au paragraphe 5.5
«Raccordement et informations électriques».
Si nécessaire expédier le moteur au centre
d’assistance agreé.
2.3. Cable d’alimentation ou jonction ne sont plus 2.3. Si nécessaire remplacer le cable ou refaire la
intacts (en court-circuit). jonction.
3. Lerelais de surcharge 3.1. La tension nominale n’arrive pas a toutes les 3.1. Controler le bon état de I'appareillage électrique.
intervient aprés quelques phases du moteur. Contréler le serrage du bornier.
secondes de fonctionne- Controler la tension d’alimentation.
ment. 3.2. L’absorption de courant est déséquilibrée avec 3.2. Controler le d_ése_'}quilibre sur les phases d’aprés
au moins sur une phase un courant supérieur la procedure indiquee au paragraphe 5.5
au courant nominal. «Raccordements et informations électriques».
Si nécessaire expédier le moteur au centre
d’assistance agréé.
3.3. Lintensité de courant est anormale. 3.3. Vérifier que les raccordements étoile/triangle
sont corrects.
3.4. Calibrage du relais erroné. 3.4. Vérifier 'intensité de calibrage.
3.5. Le rotor du groupe est bloqué. 3.5. Expédier le groupe au centre d’assistance agrée.
3.6. La tension d'alimentation ne correspond pas & 3.6. Remplacer le moteur ou changer I'alimentation.
celle du moteur.
4. Le relais de surcharge 4.1. Erreur de calibre du relais 4.1. Voir 3.4.
intervient aprés quelques | 4.2, Tension d’alimentation trop faible. 4.2. Contacter I'Entreprise de Distribution.
minutes de fonctionne- 4.3. Labsorption de courant est déséquilibrée sur 4.3. Voir 3.2.
ment. les phases, avec une phase supérieure a la
valeur nominale. o .
4.4. L'électropompe ne tourne pas librement; 4.4. Expédier le groupe au centre d'assistance
présence de frottements. agree. .
4.5. L’électropompe ne tourne pas librement; 4.5. Reduire le debit avec la vanne.
concentration de sable trop éleveée. . . . )
4.6. Le groupe est ensablé. 4.6. Prévoir une intervention sur le puits ou relever
le groupe.
4.7. Température élevée de 'armoire électrique. 4.7. Verifier que le relais est a température
ambiante compensée.
Protéger le tableau électrique du soleil et de la chaleur.
5. L’électropompe a un 5.1. Entrée d’air de l'orifice d’aspiration ou pompe 5.1. Augmenter la charge d’eau a la bouche d’aspiration.
débit trop faible. fonctionnant en régime de cavitation. 5.2. Inverser deux des trois phases.
5.2. Le moteur tourne dans le sens contraire. 5.3. Démonter la pompe de la conduite et vérifier.
5.3. Le clapet de retenue est bloqué partiellement Si nécessaire expédier la pompe au centre
fermé. d’assistance agreé.
5.4. Electropompe usée. 5.4. Expédier la pompe au centre d’assistance agréé.
6. L'électropompe, en servi- | 6.1. Pompe désamorcée a cause d’'une charge 6.1. Voir 5.1.
ce, ne débite pas. d’eau insuffisante. ]
6.2. Le clapet de retenue est bloqué en pos. fermée. | 6.2. Voir 5.3.
6.3. Vanne fermée.
6.4. Electropompe trop usée. 6.3. Régler la vanne.
6.4. Voir 5.4.
7. Lélectropompe est bru- 7.1. Mauvaise mise en place de l'installation. 7.1. Voir 5.1.
yante et elle vibre. 7.2. Eau contenant un pourcentage élevé de gaz. 7.2. Voir 5.1.
7.3. Usure de l'arbre et du palier. 7.3. Voir 5.4.
34 RESEAU COMMERCIAL ET LISTE SERVICES APRES VENTE disponible sur www.caprari.com Caprari S.p.A.
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Ref. Caprari y concesionario y/o asistencia

1 INFORMACIONES GENERALES:
1.1 Ejemplificacion simbologia

Las instrucciones expuestas en la documentacion y relativas a la seguridad estan identificadas con este simbolo. La no

observacion de estas instrucciones puede exponer el personal a riesgos para su salud.

Las instrucciones expuestas en la documentacion y relativas a la seguridad eléctrica estan identificadas con este simbolo.
La no observacioén de estas instrucciones puede exponer el personal a riesgos de naturaleza eléctrica.

> >

ATENCION Las instrucciones expuestas en la documentacién y que estan identificadas con este mensaje son advertencias
fundamentales para una correcta instalacion, funcionamiento, conservacion y eliminacion del grupo electrobomba
mismo. De todos modos, obviamente, para lograr una gestion segura y fiable del grupo electrobomba en toda su vida de
funcionamiento, debemos respetar todas las indicaciones expuestas en esta documentacion.

Leer le manual instrucciones de servicio.

1.2 A Generalidades:

Controlar que el material citado en el boletin de entrega corresponda con el que hemos realmente recibido, y que el mismo no presente
desperfectos.

Antes de operar con el grupo comprado les rogamos consultar la totalidad de las instrucciones expuestas en la documentacion suministrada con el
equipo.

El manual y todo el material de documentacién suministrado, incluso la copia de las placas, constituyen parte integrante del grupo electrobomba,
y por lo tanto deben ser conservados con atencion y en modo tal que estén disponibles para toda consultacién durante todo el ciclo vital del grupo
electrobomba. Por ejemplo las placas adicionales pueden ser aplicadas en el cuadro del equipo eléctrio de alimentacion.

Prohibida la reproduccién en cualquiera de sus formas, total o parcial, de esta documentacion, salvo explicita autorizacion escrita del fabricante.

1.3 Ejemplificacion placa electrobomba

N° Cddigo Fecha y/o N° Serie y/o N° Serie Cliente y/o N° Pedido

TIPO Sigla completa electrobomba Q[l/s] Caudal nominal

H [m] Altura manométrica nominal H max [m] Altura manométrica maxima
NBEP % Eficiencia de la bomba MEI indice de eficiencia minimo
1.4 Ejemplificaciéon placa motores sumergidos 4" + 14"

TIPO Sigla completa motor Code date Cadigo Fecha

uUiv] Tension nominal de alimentacion ~ Corriente alterna

I [A] Corriente absorbida nominal f [Hz] Frecuencia

P,[kW][CV] Potencia nominal suministrada n[min-1] Numero giros por minuto

(o 170) Factor de potencia S.F. Factor de servicio

P68 Grado de proteccion Motor ( IEC 529)

IP58 Grado de proteccion Motor |IEC 60034-5

C [uF] Capacidad condensador vDB Tensién nominal condensador en servicio continuo
1.CIL. Clase de aislamiento _ Sentido de rotacion

min. cooling speed Velocidad minima del agua de refrigeracion en el externo del motor

[Kgl Peso motor Thrust Load Carga axial [N]

S1 Servicio continuo
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1.5 Ejemplificacién parte hidraulica

Ejemplos siglas electrobombas: E6KX17-6/4-V

E| 6 |KX[17|-|6|/ |4 ]|-]|V
® @06 6 ® ® @

1) SERIE 5) Bridas de unién motor
E = Electrobombas sumergidas 4 = Bridas de union para motor 4"
6 = Bridas de unién motor 6"
2) Diametro nominal pozo 8 = Bridas de unién motor 8" + 10"
6=6"
8=8" 6) Numero etapas
10 =10"
7) Frecuencia
3) Familia bomba V =50 Hz
KX = Hidraulica W = 50-60 Hz
Z=60Hz

4) Numero de identificacion hidraulica

1.6  Ejemplificacion sigla motores sumergidos

MPC 6 (10 / I {3|A]|l -1 8
@ @20 666 O ® O @

1) SERIE MOTOR 5) Potencia nominal en HP 9) Variante de fabricacion
MPC (6"; 8"; 10")
MC (4") 6) Polaridad 10)Especialidad motor
MPP (6"+ 10") No rellenado = estandar 2P
P =4P 11) Tension de conexion
2) Familia motor -8 =400V
No rellenado = estandar fundicién 7) Bridas de unién motor -9 =400/700 V Y/D
W = full 316 No rellenado = bridas estandar 0 = tensiones especiales
/6 = unién motor 6"
3) Frecuencia /8 = unién motor 8"
no rellenado = estandar 50 Hz
S=60Hz

8) Generacional

4) Diametro nominal

6=6"
8=8"
10 =10"

1.7 Advertencias:

Una atenta lectura de la documentacion que acompafia el producto, permite operar en condiciones de absoluta seguridad y obtener los maximos
beneficios que el producto es capaz de ofrecer.

Las instrucciones expuestas a continuacién se refieren al grupo electrobomba version estandar y funcionante en las condiciones normales.
Eventuales especialidades, identificables en la sigla producto, pueden determinar una falta parcial de correspondencia con las informaciones
expuestas (en los casos que resulte necesario el manual se integrara con informaciones adicionales).

Conforme con nuestra politica de mejoramiento permanente de los productos, los datos expuestos en la documentacioén y el producto mismo
pueden sufrir variaciones sin preaviso por parte del fabricante.

La no observacion de todas las indicaciones expuestas en esta documentacion, o una utilizacién impropia o bien modificaciones no autorizadas del
grupo electrobomba, invalidan totalmente la garantia y exhimen al fabricante de toda responsabilidad por los dafios causados a personas, animales
0 cosas.

ATENCION No hacer funcionar nunca el grupo en seco, porque los cojinetes de la bomba se lubrican con el mismo liquido bombeado.
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2 é SEGURIDAD:

Antes de efectuar cualquier operacion sobre el producto cerciorarse que las partes eléctricas del equipo en las que operaremos no
estén conectadas con la red de alimentacion.
En el caso de motores de imanes permanentes, si estan en rotacion, el flujo magnético del rotor es capaz de una tensién eléctrica general en el
extremo de los cables del motor.
Compruebe que el rotor no se pueda poner en rotacion si los cables no estan conectados al cuadro eléctrico.
El grupo electrobomba descripto en este manual es para uso industrial, para abastecimientos, sistemas de riego o similares, por lo tanto, la
manipulacion, instalacion, mantenimiento, eventual reparacion y eliminacion debera encomendarse a personal especializado con la oportuna
calificacion y con herramientas idéneas. Dicho personal debera ademas estudiar y comprender antes de operar el contenido de este manual y de
toda otra eventual documentacién que acompafie el producto.
Durante cada una de las intervenciones, es preciso respetar todas las indicaciones de seguridad, de prevencion de accidentes y las medidas anti-
contaminantes expuestas en la documentacion y toda otra eventual disposicion local de caracter aun mas restrictivo.
Por motivos de seguridad y para garantizar las condiciones de garantia, la aparicion de una averia o de una imprevista variacion de las
prestaciones del grupo electrobomba, determinan la prohibicion al comprador de utilizar dicho grupo.
La instalacién debera realizarse en modo tal de impedir contactos accidentales peligrosos para las personas, animales y cosas con el grupo
electrobomba.
Por razones higiénicas, si la bomba transportara liquidos destinados al consumo humano, en el primer arranque y luego de cualquier trabajo de
mantenimiento es necesario lavar con agua las partes a contacto con el liquido.
Sera necesario preveer sistemas de alarma, operaciones de control y mantenimiento, para evitar todo tipo de riesgo derivado de un eventual
funcionamiento defectuoso del grupo electrobomba.
Para una manipulacion y un almacenamiento seguros consultar el capitulo 4 “Manipulacién y almacenamiento”.

Seguridad higiénica
Por razones higiénicas, si la bomba esta destinada al transporte de liquidos para el consumo humano, en el primer arranque o después
de toda tarea de mantenimiento es necesario lavar con agua todas las partes en contacto con el liquido.
Una bomba utilizada anteriormente para bombear un fluido no destinado al consumo humano no podra ser utilizada para
bombear fluidos destinados al consumo humano sin antes verificar los probables riesgos de contaminacién.

3 DESCRIPCION PRODUCTO Y EMPLEO:

3.1 Caracteristicas técnicas y de funcionamiento:

Las electrobombas sumergidas son bombas que poseen uno o varios rodetes en serie, que giran en sentido antihorario (observado desde el lado
de impulsion), acopladas directamente a especiales motores sumergibles asincronos.

Los motores sumergibles tipo M...4... se suministran ya listos para el uso, llenos de aceite (para la lubricacion y la refrigeracién), aprobado por la
“Food and Drug Administration (U.S.A.). En caso de fallo del motor puede verificarse una emision de aceite en el agua a bombear.

Los motores sumergidos tipo M...6... + M...10... se suministran con una mezcla compuesta por un 70% de agua dulce limpia y 30% de Glicol
Propilénico tipo Dowcal N de la DowChemical, clasificable como no peligroso segun los criterios establecidos por la CEE. Es posible en el
momento de la instalacion sustituir la mezcla con agua dulce limpia y filtrada, nunca agua destilada (consultar en el parrafo 5.1 “Controles
preliminares” el relativo procedimiento).

ATENCION Cuando instalamos la electrobomba en posicion horizontal, el clapet de la valvula de retencién tiene pue ser bloqueada o
eliminada, segun especificaciones de Caprari S.p.A.

Cuando instalamos la electrobomba siguiendo las indicaciones suministradas por este manual y siguiendo los esquemas previstos, el nivel de

presion acustica emitido por la maquina en el campo de funcionamiento previsto, no alcanza en ninguin caso los 70 dB(A). La medicién del ruido se

ha efectuado siguiendo la norma ISO 3746 y los puntos de regristacion, conforme con la Directiva 2006/42/CE, se hallan a 1 metro de la superficie

de referencia de la maquina y a 1,6 metros de altura desde el piso o la plataforma de acceso.

El valor maximo se encuentra distribuido de manera uniforme alrededor del producto.

3.2 Sectores de utilizacion:
El grupo electrobomba version estandar ha sido proyectado para bombear agua dulce clara desde pozos profundos, camaras de recogida o bien
para la sobreelevacién de presion en booster (no previsto para electrobombas con motor en bafio de aceite).

3.3 Contraindicaciones: ATENCION
Los grupos electrobomba no son idéneos para:
- funcionamiento en seco;
- el bombeado de fluidos diferentes del agua potable y clara;
- funcionamiento circuito cerrado por mas de 3 minutos, para evitar recalentamientos;
- un funcionamiento continuo con velocidad del agua fuera de la camisa del motor inferior a los valores expuestos en la Tab. "Datos
técnicos, dimensiones y pesos";
- funcionamiento con intermitencia acentuada (consultar la “Tabla motores” del capitulo 10 “Dimensiones, pesos y datos técnicos);
- una presion en aspiracion inferior al NPSH requerido (consultar documentacién técnica y especifica);
- el bombeo de un liquido con temperatura superior a los 25+30°C (77+86°F) (consultar la “Tabla motores del capitulo 10 “Dimensiones, pesos y
datos técnicos);
- una profundidad de inmersion superior a 150m;
- una presion con régimen de movimiento variable superior a la indicada en catalogo;
- el bombeado de agua con una concentracion sélida superior a 50 g/m3;

é - el bombeo de liquidos inflamables;

- funcionamiento en ambientes clasificados como con riesgo de explosion.

No todas las electrobombas son idoneas para:

- una instalacion en horizontal (consultar documentacién técnica especifica);

- un almacenamiento a temperaturas muy bajas (consultar el capitulo 4 “Almacenamiento y manipulacién”);
- una instalacion en booster.

En caso de instalacion inclinada, comunicarse con Caprari Spa.

A Verificar ademas la conformidad del producto con las eventuales restricciones locales pertinentes.

4 ALMACENAMIENTO Y MANIPULACION:
Conservar el producto en lugar seco y no polveriento.
Prestar atencion que no resulte inestable a causa de un erroneo emplazamiento del grupo electrobomba mismo o bien a causa de
cualquier otro componente constitutivo del equipo.
Girar a intervalos regulares las partes giratorias para evitar posibles bloqueos (consultar en el parrafo 5.1 “Controles preliminares” el relativo
procedimiento).
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Motores tipo M...6...+M...10...:

- controlar periédicamente el llenado total del motor si el mismo esta almacenado horizontalmente;

- si debemos almacenarlo transitoriamente en ambientes con temperaturas inferiores a 15°C es necesario aumentar la concentracién

del Glicol Propilénico (ej.: concentracion del 50% temperatura minima igual a -35°C; consultar el parrafo 5.1 “Controles preliminares” el

procedimiento relativo).

No dejar el motor sin liquido interno, ya que esto puede causar el bloqueo del rotor.

ATENCION Para un almacenamiento seguro después de una precedente instalaciéon, debemos limpiar perfectamente la electrobomba
(evitando taxativamente el empleo de derivados de hidrocarburos) y secar internamente la parte hidraulica con chorro de aire
forzado.

Debemos manipular el grupo electrobomba con muchisimo cuidado, utilizando para ello sistemas de alzamiento y de atado idoneos
A y conformes con las normativas de seguridad.
Para individualizar el peso de cada uno de los componentes ver los datos expuestos en el capitulo 10 “Dimensiones, pesos y datos
técnicos”.
No utilizar nunca cables electricos para desplazar el equipo.
A Cuando el motor o el grupo electrobomba se posicionan verticalmente prestar atencién a no plegar los cables con curvas bruscas
(el radio minimo de curvado debe ser superior a 5 veces el diametro del cable).
No debemos jamas sumergir las extremidades libres de los cables ni mojarlas de ningun modo.

ATENCION En todos sus desplazamientos el grupo no debe jamas sufrir esfuerzos de flexiéon excesivos.
5 ENSAMBLADO E INSTALACION:

No abandonar en el ambiente el material de embalaje, respetar las normas locales vigentes de desmantelamiento y anti-contaminacion.
ATENCION Antes de bajar el grupo en el pozo o en la cuba eliminar del grupo todas las etiquetas adhesivas y cualquier rastro de cinta adhesiva
o marcas de rotulador. Durante estas operaciones evitar cuidadosamente rayar la superficie exterior del producto. Respetar atentamente lo antes
indicado permite un considerable aumento de |a resistencia a la corrosién del producto.

5.1 Controles preliminares:

é ATENCION Controlar siempre la libre rotacion de los rotores motor y bomba y el completo llenado de liquido de los motores tipo
M...6... + M...10... efectuando las siguientes operaciones.

Grupo ensamblado:

1) A anclar el grupo electrobomba en posicion vertical, cerciorandose de que sea estable. Intervenir en la junta con una herramienta con
forma de eje motor;
2) para los motores M...6... + M...10... desenroscar el tap6n de llenado del liquido del motor (tapén con cabeza cilindrica con hexagono embutido);
3) controlar el llenado total y si es necesario agregar agua dulce limpia o bien una mezcla con las concentraciones expuestas en el parrafo
“Caracteristicas técnicas y de funcionamiento”.
4) volver a enroscar el tapon;

Grupo no ensamblado:

1) A fijar el motor en posicién vertical controlando su estabilidad, tapsr la extremidad del eje motor para no dafarla y, sirviéndose de una
pinza, controlar que el rotor gire libremente;
2) efectuar los pasos 2,3 y 4 del parrafo precedente;
3) con la bomba en posicién horizontal intervenir con una herramienta con forma de eje motor para comprobar la libre rotacién, prestando atencion
a no dafar la dentadura.

5.2 Caracteristicas del equipo: ATENCION

Para cualquier instalacion, controlar que la presion en aspiracion y el nivel dinamico

minimo del agua permitan:

- satisfacer las condiciones de NPSH requeridas por la bomba (consultar la documentacion técnica especifica);
- evitar la aspiracion de aire para evitar remolinos.

- prever una valvula en las tuberias de impulsion.

Si es necesario instalar medidores de nivel minimo.

Pozo de profundidad.

Cerciorarse que el motor quede separado del fondo del pozo por lo menos 2-3 metros.

Los filtros de succién del pozo deben estar siempre por debajo de la posicién ocupada por el motor,
garantizando asi una correcta refrigeracion.

Controlar eventuales variaciones del nivel dinamico del pozo, ya sea por descenso estacional de

la capa o bien por excesiva potencialidad de la bomba respecto a las caracteriticas dinamicas del
pozo mismo.

Dispositico de seguridad contra funcionamento en seco

Nivel Maximo Cuadro eléctrico

3
Nivel minimo

Sonda eléctrica para nivel maximo

@

CRCRORC

Sonda eléctrica para nivel minimo
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Camara de recogida.

La instalacion correcta presenta el grupo montado con campana.

En el caso de grupos montados horizontalmente, tienen validez las limitaciones expuestas para los booster.

Booster.

Controlar que la ubicacién de las tuberias del sistema y de las relativas descargas de aire posibiliten la eliminacion de las burbujas de aire.

Si instalamos el grupo horizontalmente, el motor en los periodos de inactividad debe quedar de todos modos sumergido en el agua, en caso

contrario controlar su completo llenado (consultar en el parrafo 5.1 “Controles preliminares” el relativo procedimiento).

La présion de aspiracion no debe ser superior a los 10 bar.

La temperatura del ambiente de instalacion del booster no puede ser inferior a 0°C porque, incluso en caso de vaciado del booster, pueden perma-

necer zonas de acumulaciéon de agua con el riesgo de dafiar y oxidar el grupo.

Los motores 4" no son idéneos para una instalacién en booster.

ATENCION se debe garantizar la velocidad minima de flujo de agua alrededor del motor, en toda su longitud, mediante condiciones de
instalacion especificas en pozo o utilizando una camisa de refrigeracion.

ATENCION Las tuberias deben tener los soportes cercanos al booster, para impedir que éste trabaje como punto de apoyo y para que, por otra
parte, él mismo no incida como peso sobre las bridas sino exclusivamente sobre los especificos puntos de soporte.

Las fuerzas (F) y los momentos (M) transmitidos por las tuberias, a causa por ejemplo de dilatacién térmica, peso propio, desalineamientos, falta

de juntas de dilatacion, pueden actuar simultdneamente sobre la boca de aspiracion e impulsién, pero no deben superar en ninguin caso los valores

maximos admisibles expuestos en la tabla “Esfuerzo bridas” capitulo 10.

5.3 Conexiones mecanicas:

En el caso en que sea necesario ensamblar el grupo bomba-motor, proceder realizando las siguientes operaciones:
1) limpiar esmeradamente las superficies de acoplamiento.

2) anclar el motor en posicion vertical, cerciorandose de que sea estable;

3) levantar la bomba verticalmente; colocarla en el mismo eje del motor y sincronizarla angularmente de forma correcta, luego bajarla lentamente
favoreciendo el posible acoplamiento eje ranurado junta.

4) ajustar de forma uniforme las tuercas de fijacién, respetando el ajuste progresivo contrapuesto;

5) posicionar los cables de alimentaciéon debajo del tabique de proteccion.

54 Conexiones hidraulicas:

Electrobomba instalada en pozo.
Si la columna montante es de plastico, para la correcta instalacion deberemos respetar las prescripciones establecidas por el fabricante, prever un
cable de acero de seguridad fijado a la bomba.
Luego de conectar el cable eléctrico como expuesto en el parrafo 5.5 “Conexiones eléctricas” realizar las siguientes operaciones:
1) aplicar en la impulsién de la bomba un empalme de tubo, después de haber fijado en el otro extremo del empalme el soporte de dos mitades;
2) A en el caso de instalacion con tubos roscados, aplicar siempre en la extremidad superior de todos los tubos el relativo manguito
roscado, evitando asi, en caso de desplazamientos entre el tubo y la brida, la pérdida de la sujecion;
3) ATENCION en el caso de instalacion con tubos roscados, estos deben estar ajustados a fondo para evitar el peligro de aflojamiento debido
al par de reaccion del grupo;
4) aplicar y fijar el eventual cable de la sonda de minimo nivel, posicionado en funcién de la inmersién minima requerida;
5) alzar, con un aparejo, la electrobomba y el tramo de tuberia, sin infligir esfuerzos de flexion, y descenderla en el pozo haciendo apoyar el estribo
en la extremidad de este ultimo;
6) ATENCION fijar bien cada 2+3 metros los cables eléctricos de alimentacion y de tierra al tubo montante, mediante especiales abrazaderas,
para evitar el descenso de los mismos debido al propio peso. Dicho descenso expondria el cable causando durante el arranque
y la parada del grupo roces contra las paredes del pozo;
7) en el tramo de tuberia aplicar, garantizando la estanqueidad hidraulica, una seccién de tuberia que posea en la extremidad superior una
segunda brida en dos mitades;
8) proteger oportunamente los conductores en las adyacencias de las bridas o de los manguitos;
9) alzar levemente el conjunto, quitar la primera brida y hacer descender el grupo hasta apoyar la segunda brida en el borde superior del pozo;
10) repetir la operacion hasta alcanzar la profundidad de instalacion deseada;
11) en la fase de descenso de la electrobomba, evitar choques, roces, o esfuerzos que podrian dafar el cable de alimentacion o el grupo mismo;
12) finalizada la instalacion de la bomba controlar que el aislamiento eléctrico del grupo cable de alimentacién-motor que, en el agua, no debe ser
jamas inferior a 2MQ con tension de 500 V en C.C;
13) es aconsejable dejar un margen de 1+2 metros de cable de alimentacion afuera del pozo, para la eventual reparacion de la conexion.

Electrobomba instalada en booster.

Proceder efectuando las siguientes operaciones:

1) limpiar cuidadosamente todas las superficies de unién;

2) aplicar en la impulsién de la bomba la brida de cierre del booster;

3) introducir los cables de alimentacion y el cable de tierra en los relativos prensa-cables;

4) A fijar el tubo del booster en posicién vertical controlando su estabilidad, prestando atencion de no dafarlo en los puntos de
apoyo;

5) desplazar hacia atras todas las puntas presentes en el tubo para el centrado del motor eléctrico;

6) posicionar la junta estanca plana sobre la brida soldada al tubo;

7) alzar, con un aparejo, el grupo electrobomba-brida de cierre y hacerlo descender lentamente en el tubo hasta hacerlo apoyar sobre el extremo
superior del mismo;

8) en la fase de descenso de la electrobomba, evitar choques, roces o esfuerzos que podrian dafar los cables o el grupo mismo;

9) ajustar uniformemente las bridas;

10) hacer tocar todas las puntas de centrado, y luego ajustarlas prestando atencién de no dafar la camisa externa del motor eléctrico;

11) colocar una capa abundante de cinta tipo Teflon en la rosca de la punta y fijarla entre la tuerca y la contratuerca, logrando asi hermeticidad.

12) A moviéndolo con cuidado, inserir el grupo ensamblado en el equipo, fijarlo convenientemente vy fijar los cables de alimentacién y de
tierra;
13) finalizada la instalacion de la bomba controlar el aislamiento eléctrico del grupo cable de alimentacién-motor, segun los limites expuestos en el
parrafo 5.5 “Conexiones e informaciones eléctricas”;
14) es aconsejable dejar un margen de 2+3 metros de cable de alimentacién fuera del booster, para permitir la eventual reparacion de la conexion.
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5.5 Conexiones e informaciones eléctricas:
Las conexiones eléctricas deberan estar a cargo de personal calificado, respetando escrupulosamente todas las reglas nacionales
de instalacion (en Italia norma CEI 64-8 ) y siguiendo los esquemas eléctricos expuestos en el manual y los que acompafan los

cuadros de mando.

A Todos los conductores de tierra existentes se deberan conectar con el circuito de puesta a tierra de la instalacion antes de la
conexion de los restantes conductores y al desconectar el motor se deberan quitar por ultimo.
No sumergir ni mojar nunca los extremos libres de los cables.

Procedimiento de medicion de la resistencia de aislamiento:

Verificar que los cables del motor no estén conectados a la red eléctrica de alimentacion;

Verificar el estado de los cables;

En caso de ambientes humedos, limpiar el extremo del cable de alimentacion, donde esta el punto en el cual se conectara el borne del
instrumento de prueba;

Para los motores con salida de 3 cables de potencia, conectar uno de los bornes del instrumento (Megger) en los extremos de un cable de
alimentacion del motor y el segundo en la carcasa del motor. Para los motores con salida de 6 cables de potencia, conectar uno de los bornes del
instrumento en el principio y en el final de una misma fase (por ej.: V1-V2) y el segundo en la carcasa del motor;

Efectuar la prueba de medida de aislamiento considerando los siguientes parametros: Tiempo de prueba max. 60 seg. Temperatura 20 °C. Tensién
de prueba 500V DC (un tiempo de prueba prolongado a una tensién elevada puede dafiar el aislamiento del hilo de bobinado del motor). Si durante
la prueba el valor medido es = 500 MOhm para bobinado estandar green wire /PPC, = 10 GOhm para bobinado PE2+PA/LPE+PPC, se puede
considerar el bobinado del motor aislado eléctricamente y es posible interrumpir la prueba incluso antes de los 30 seg;

Después de la medicidon conectar brevemente a masa las fases para poner a cero su potencial;

Para los motores con salida de 6 cables de potencia, realizar también la prueba en las otras dos fases de alimentacion (por ej: W1-W2; U1-U2);

Unién.
Efectuar la unién de los cables de alimentacion y los de tierra como se detalla en las instrucciones técnicas especificas Caprari,
y medir luego la resistencia de aislamiento de la conexién: valor minimo con tensién de prueba de 500 V en C.C en aire 5MQ, en
agua 2MQ.
A En caso de persistencia de valores de aislamiento bajos y existiendo uniones entre los cables del motor y el cable de alimentacion

(de subida), cortar las uniones y repetir la prueba directamente en los tres cables del motor, del mismo modo indicado
anteriormente.

Si se agrega cualquier otro cable al de la bomba, el mismo debera tener caracteristicas no inferiores al cable estandar de
suministro (ponerse en contacto con Caprari o verificar el tipo del cable indicado en el catalogo de venta).

La union debe soportar la presion maxima a la que sera sometida, por ejemplo aquella ejercitada por el nivel estatico del agua en el
pozo y por la alternancia térmica debida a las fases de trabajo.

ATENCION Una conexion defectuosa, puede provocar facilmente dafios al motor y/o al cable de alimentacion.
Equipo eléctrico.
Controlar que el cuadro eléctrico de mando responda a las reglas nacionales en vigor, y en especial tenga un grado de proteccion
adecuado respecto al lugar de la instalacion.
A Es aconsejable instalar el equipo eléctrico en ambientes secos, bien aireados, y con temperatura ambiente no excesiva
(por ej. -20++40°C). Si no es posible utilizar equipos especiales.

ATENCION Un equipo eléctrico escasamente dimensionado o de poca calidad, sufre un rapido deterioro de los contactos y en consecuencia
provoca una alimentacién desbalanceada del motor pudiendo dafiarlo.

El empleo de INVERSOR y SOFT-STARTER si no esta correctamente estudiado y aplicado puede daiar la integridad del grupo de

bombeo. Si Usted no conoce las problematicas relativas solicite asistencia a las Oficinas Técnicas Caprari.

La instalacién de un equipo eléctrico de buena calidad garantiza seguridad de funcionamiento.

Todos los equipos de arranque deben poseer siempre:

1) seccionador general con apertura minima de los contactos de 3 mm y oportuno blogueo en posicién abierto;

2) idéneo dispositivo térmico de proteccion del motor tarado con una corriente maxima absorbida no superior al 5% con respecto a la corriente
nominal especificada en la placa del motor y tiempo de intervencion inferior a 30 segundos;

3) idoneo dispositivo magnético de proteccion contra cortocircuitos de los cables;

4) Un idéneo dispositivo de proteccion que seccione el alimentador en el caso de fallos hacia tierra de la electrobomba.

Aconsejamos ademas:

5) idéneo dispositivo contra la falta de fase;

6) un dispositivo contra la marcha en seco;

7) un voltimetro y un amperimetro.

Tension de alimentacién.
Variaciones admitidas en las tensiones de alimentacion:
motores monofasicos: 230V +10% [50Hz]; 220V +10% [60HZz]
motores trifasicos: 400V £10% [50Hz]; 460V +10% [60HZz]
Para tensiones/frecuencias diferentes: +5%
Tolerancias en las caracteristicas de funcionamiento: segun las Normas Internacionales IEC 34-1.
Sondas térmicas a pedido.

ATENCION Verificar que los valores de tensién y frecuencia con los cuales se alimenta el motor correspondan a los expuestos en la
placa del motor; si la tension de alimentacién no esta dentro de las variaciones admitidas es necesario solicitar motores con
ejecuciones especiales.

Controlar que el cable de alimentacion esté dimensionado en funcién de su longitud, de la absorcién del grupo, de la

A temperatura en aire, en modo tal de no causar una caida de tensién superior al 2,5+3% respecto a la tensién nominal (para
un dimensionamiento correcto consultar el apéndice técnico del catalogo Electrobombas sumergidas Caprari).
De conformidad con la normativa CEI 2.3 (IEC 38) en un motor con corriente alterna, la tension de alimentacién se
considera practicamente sinusoidal si, cuando funciona con la carga nominal, la forma de la onda es tal que la diferencia
entre cada uno de sus valores instantaneos y el correspondiente valor instantaneo del componente fundamental no supera
el 5% de la amplitud de este ultimo.
Durante la prueba de calentamiento dicha diferencia de amplitud no debe superar el 2,5%.
Ademas el sistema trafico de tension se considera simétrico si el componente de secuencia inversa no supera el 1% del
componente de la secuencia directa del sistema de tension durante un prolongado periodo de tiempo o el 1,5% en breves
periodos no superiores a pocos minutos, o bien si el componente homopolar del sistema de tensién no supera el 1% del

componente de secuencia directa. i
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Sentido de rotacion.

ATENCION Un sentido de rotacion erroneo puede causar dafios al motor, ya que la potencia generalmente absorbida por la bomba resulta
sensiblemente superior a la prevista.
es preciso por lo tanto individuar el correcto sentido de rotacién (antihorario para la bomba del lado impulsion) efectuando las
siguientes operaciones:

1) luego de llenar la tuberia, registrar la presion que desarrolla la electrobomba con la valvula cerrada:

2) desconectar la alimentacion de red e intercambiar entre si dos de las tres fases;

3) repetir la operacion del punto 1. La maxima presioén es indice del correcto sentido de rotacién”.

En el caso de bombas instaladas a gran profundidad, la presion que se crea girando en un sentido de rotacion erréneo no basta ni siquiera para

contrarrestar la altura geometrica.

Desequilibrio de fase.

Controlar la absorcion de cada fase. El eventual desequilibrio no debe superar el 5%.
Si se registran valores superiores, causados por el motor o bien por la linea de alimentacién, controlar la absorcién en las otras
dos combinaciones de conexién motor-red, teniendo cuidado de no invertir el sentido de rotacion. La conexion 6ptima sera aquella
en la que la diferencia de absorcion entre las dos fases resulte menor. Sefialamos que si la absorcién mas alta se observa
siempre en la misma fase de la linea, significa que la causa principal del desequilibrio la constituye la alimentacion de la red.

ESQUEMA DE CONEXION PARA MOTORES MONOFASICOS 4"
ESQUEMA DE CONEXION PARA MOTORES TRIFASICOS Con condensador externo permanentemente activado

S e El sentido de rotacion correcto del motor es antihorario, visto desde el lado saliente motor.

@ Equipo eléctrico

@ Kit de conexion

@ Motor oy

Motor MPC.../... LR

Equipo eléctrico

Condensador permanentemente

activado =
@ iE o
Conjunto de union

Motor sumergido

Negro = Fase U
Gris = Fase V
Marron = Fase W

Marrén (condensador)

Negro (comun)

Para motores con salida de 6
cables, los terminales "1"
son los que salen cerca del
tornillo de tierra.

©
SERCIORSIS
|

Azul / gris (marcha)

Para la conexién correcta del motor
monofasico Caprari seguir el esquema
expuesto en el motor mismo

@D

NB.: Los esquemas de funcionamiento se
suministran con el quadro eléctrico

ESQUEMA DE CONEXION PARA MOTORES TRIFASICOS PREPARADOS PARA ARRANQUE Y /D

L1 L2 L3

ARRANQUE Y CONEXIONAY /A | ) _
Para tension de funcionamiento a 220 V con motor 220 / 380 V L L Equipo eléctrico
Para tension de funcionamiento a 230 V con motor 230 / 400 V Ul Vi wi U2 V2 W2
Para tensién de funcionamiento a 240 V con motor 240 / 415 V T [ T T L T
Para tension de funcionamiento a 380 V con motor 380 / 660 V . »
Para tension de funcionamiento a 400 V con motor 400 / 700 V Cables de alimentacion | | | |
Para tension de funcionamiento a 415 V con motor 415/ 720 V | | | | | | <":| Kit de conexion

Cables motor Ut vt wi U2 vz w2

v v W X) () (@
L1 L2 L3
ARRANQUE CON CONEXION A A Equi lctri
Para tension de funcionamiento a 220 V con motor 220 / 380 V L L ] quipo electrico
Para tensién de funcionamiento a 230 V con motor 230 / 400 V U1 Vi w1
Para tension de funcionamiento a 240 VV con motor 240/ 415V [ L [
Para tension de funcionamiento a 380 V con motor 380 / 660 V . ..
Para tension de funcionamiento a 400 V con motor 400 / 700 V Cables de alimentacion
Para tens?(?n de func?onamiento a 415V con motor 415 /720 V <'\:| Kit de conexion
Para tension de funcionamiento a 440 V con motor 440 / 760 V Cables motor /
Para tension de funcionamiento a 460 V con motor 460 / 790 V | | |
Ut V2 vi w2wi U2

v MM @w X

ARRANQUE CON CONEXION A Y L |2 L3 Equipo eléctrico
Para tension de funcionamiento a 380 V con motor 220 / 380 V . .
Para tension de funcionamiento a 400 V con motor 230 / 400 V ! l ’ Conectar.entre sty e?|'slar
Para tension de funcionamiento a 415 V con motor 240 / 415 V u1 Vi w1 con el kit de conexion
Para tension de funcionamiento a 440 V con motor 250 / 440 V 1 T S
Para tension de funcionamiento a 460 V con motor 260 / 460 V . . |

Cables de alimentacion

Para tension de funcionamiento a 660 V con motor 380 / 660 V
Para tension de funcionamiento a 700 V con motor 400 / 700 V
Para tension de funcionamiento a 720 V con motor 415 /720 V

Kit de conexion | | | w2 U2 v|2
u1 \%| w1
Cables motor ) ) W) ) (X) (Y)

Caprari S.p.A. T



BIX caprari]

6 USO Y GESTION:
6.1 Arranque:

Si la electrobomba en el arranque no es capaz de ponerse en movimiento, evitar reiterados tentativos de arranque que sélo dafarian el grupo.
Individuar y eliminar la causa de la anomalia.
Si se utiliza un sistema de arranque no directo, el transitorio de arranque debe ser breve (no durar nunca mas de algunos segundos).
El primer arranque se debe hacer con la valvula de cierre parcialmente cerrada, para limitar lo mas posible la eventual succion de arena o limo.
Si el agua se presenta oscura, es necesario cerrar ulteriormente la valvula de cierre, hasta obtener el suministro de agua limpia.
A4t6rir e)spués gradualmente la valvula controlando que la bomba suministre una cantidad maxima de sustancias sélidas no superior a 40 gr/m?
m).
or?Fa bomba en régimen controlar que la corriente absorbida no resulte superior a la indicada en la placa del motor y que la maquina funcione
regularmente.

El calibrado del relé térmico se debe efectuar en funcion de la absorcion del grupo, con las siguientes operaciones:

1) llevar la electrobomba a las condiciones de régimen de maxima absorcion - normalmente vinculadas a la condicién de caudal maximo - con el
relé calibrado al amperaje indicado en la placa motor;

2) bajar gradualmente el nivel de calibrado hasta que se dispare el relé (si el relé no salta ni siquiera alcanzando el minimo amperaje,

A es preciso sustituirlo porque funciona mal o esta mal dimensionado respecto a la absorcién del grupo; repetir luego la secuencia completa):

3) posicionar luego el indice de calibrado del relé en el minimo amperaje posible antes de la activacion.

PARAMETROS DE REFERENCIA POR TIPOLOGIA DE ARRANQUE
Estrella - Impedancia o
Triangulo autotransformador Soft - starter Inversor
Motor |Diametro P2
nominal Tiempo max. Tiempo max. con i i Tiempo max. . . L.
func. a estrella Vs> 0,65 Vn Vs min Is min aceleracion Tiempo max. aceleracién
[HP] [kW] [s] [s] [% Vn] | [%In] [s] [s]
6" 5,56+20 4+15 1,5 1

25+50 | 18,5+37 15 1.5

40+50 30+37

60+80 45+59 2 2 2

0, 0,
MPC g 90 66 1,5 60% | 400%
100 75 25
125 92 2,5 ’ 2,5
150 110
w [100+125] 75+92
10

150 110 3,5 2 3
180 132 3
200 150 -

P2 = potencia nominal motor / Vs = tension de arranque / Vn = tensiéon nominal / Is = corriente de arranque / In = corriente nominal
NOTA: la tensién minima expuesta en la tabla se refiere a una caida de tensién no superior al 3%.
El motor sincrono de imanes permanentes debe utilizarse OBLIGATORIAMENTE con inversor y filtro de salida (ver "Requisitos generales para el

uso de INVERSORES")

Prescripciones generales para el uso de INVERSOR
- ?urante el arranque y/o la utilizacion, la frecuencia minima no debe ser inferior al 30Hz, manteniendo constante la relacién tension/
recuencia
- en algunos casos es necesario requerir el motor con bobinado eléctrico para agua caliente, para compensar la mayor pérdida por forma
de onda no optimal; ponerse en contacto con las oficinas técnicas para recibir indicaciones especificas.
- tiempo de rampa de aceleraciéon max.: véase tabla;
- tiempo de desaceleracion max.: equivalente al doble del tiempo maximo de aceleracion.

- Frecuencia maxima de conmutacion inversor <5kHz

Se deben garantizar las siguientes condiciones de funcionamiento con la instalacion de filtros sine-wave:

V _evpgoov

Para motores en agua y glicol con bobinado estandar, green wire/PPC el gradiente de tensibn —— <500| —

LS

dv V
Para motores en agua y glicol con bobinado especial, LPE+PPC/PE2+PA el gradiente de tension —— < 500 —
Se requiere la instalacion de los filtros para considerar el motor en garantia t S
Condiciones a respetar independientemente de la longitud de los cables de potencia.

_eVp£900V

Prescripciones generales de uso del SOFT-STARTER:

a) El dispositivo SOFT-STARTER debe realizar el arranque con una rampa de tensiéon o con corriente constante;
b) El dispositivo SOFT-STARTER no debe realizar el arran%ue con rampa de corriente o con rampa de par;

c) Tiempo de desaceleracion maximo equivalente al doble del tiempo maximo de aceleracion;

d) Método de desaceleracion de rueda libre o con rampa de tension, no en frenado;

e) Asegurarse siempre de desactivar el soft-starter al finalizar la fase de arranque del grupo;

En caso de funcionamiento incorrecto de una instalacion con arranque soft-starter o inverter, controlar, si es posible, el funcionamiento
del grupo electrobomba conectandolo directamente a la red (o a otro dispositivo).
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6.2 Conduccioén y controles:
Antes de poner en marcha el grupo electrobomba, es obligatorio comprobar y respetar los limites de:
* nUmero maximo puestas en marcha por hora
» velocidad de enfriamiento minima motor
« temperatura del liquido bombeado
Segun las indicaciones de las tablas “Dimensiones y pesos indicativos” en el capitulo 10, el incumplimiento de las disposiciones mencionadas
previamente anulara la garantia sobre el producto, ya que no se puede garantizar el correcto funcionamiento del grupo electrobomba y, en
particular, el motor eléctrico sumergible.
ATENCION Una vez instalada la electrobomba no requiere un mantenimiento particular, de todos modos para garantizar un funcionamiento regular en el tiempo
de la electrobomba, es necesario efectuar controles regulares de prevencién, como minimo cada 3 meses o bien cada 1000+1500 horas de
é funcionamiento, verificando los valores expuestos en la ‘Ficha anotaciones de funcionamiento’. Es ademas oportuno hacer controlar cada 6+12
meses la eficiencia de todos los equipos eléctricos.
Si se detectan irregularidades de funcionamiento, identificar las causas e intervenir como se indica en este manual.
En caso de presencia de sonda PT100 dentro del motor, que controla la temperatura, seguir la modalidad a continuacién para el ajuste
de los umbrales de temperatura de advertencia y detencion maquina:
a) poner en marcha la electrobomba y colocarse en el punto de trabajo de mayor potencia absorbida; la temperatura motor en su interior aumentara
progresivamente y sera controlada por la sonda. Con funcionamiento a régimen (dependiendo del motor pueden pasar hasta 2 horas) la
temperatura leida se estabilizara;
b) con lectura estable de la temperatura calibrar la primera alarma (warning) a un valor igual a la temperatura leida +3°C, la alarma debe
re?istrar la superacion, para tener la documentacion en la primera inspeccion;
c) la segunda alarma (parada maquina), que debe accionar la parada del motor, debera ser calibrada a un valor igual a la temperatura leida
+6 °C; la siguiente puesta en marcha, con el registro de la superacién del umbral de detencidon maquina, puede ser automatica pero debe realizarse
con un retraso, desde la parada, de al menos 15 minutos o a una temperatura interna del motor inferior a 20 °C con respecto a la temperatura
establecida para la alarma de detencién maquina.

La intervencion de la 12 alarma puede indicar un funcionamiento anémalo del motor: se debe monitorizar la temperatura del motor, para
comprobar que se haya restablecido la condicién normal de funcionamiento.

La intervencion de la 22 alarma, con parada del motor, se produce cuando:

1) hay una sobrecarga

2) hay un escaso enfriamiento

3) hay frecuentes puestas en marcha

Si interviene la 22 alarma, el motor no se puede poner nuevamente en funcionamiento, antes de haber establecido las causas de la anomalia.

Si no se respeta el procedimiento antes indicado, sin perjuicio de los controles y las obligaciones de funcionamiento indicados previamente, se
podra programar el umbral de detencién maquina (22 alarma) de la siguiente manera:

1) con motor recubierto con PVC o PPC, Caprari recomienda encarecidamente programar la maxima temperatura de la segunda alarma a 50 °C;
2) con motor recubierto con PE2+ PVC, Caprari recomienda encarecidamente programar la maxima temperatura de la segunda alarma a 65 °C.
Estos limites permiten evitar dafios irreversibles al motor; su superacién anulara la garantia sobre el producto.

NOTA: la monitorizacion de la temperatura con sonda PT100, incluso en presencia de un correcto ajuste del umbral de detencién, no
protege el motor de sobretemperaturas peligrosas localizadas cuando no se garantiza el enfriamiento correcto (velocidad del agua fuera
del motor inferior a la prevista e indicada en la tabla disponible en la seccion del manual “Datos técnicos dimensiones y pesos”).

En estos casos es necesario revisar la instalacion o prever el uso de una capa idénea de enfriamiento.

6.3 Mantenimiento

La manutencién y la eventual reparacion del grupo electrobomba deben estar siempre a cargo de personal especializado con la
relativa calificacion y herramientas idoneas y que haya estudiado ademas el contenido de este manual y de toda otra eventual
documentacién que acompafie el grupo electrobomba.

Remocion.
Antes de efectuar todo trabajo en la electrobomba, llevar a cabo el seccionamiento de la linea de alimentation de la instalacion.

Cuando resulte necesaria la extraccion de la bomba, sera preciso seguir en sentido inverso las indicaciones dadas en el parrafo 5.4 “Conexiones
hidraulicas” y 5.5 “Conexiones e informaciones eléctricas” prestando atencion a:

1) A el peso del grupo, en ciertas condiciones, puede resultar mayor a causa del agua contenida en su interior.

2) controlar siempre la estabilidad de los distintos componentes que una y otra vez posicionamos verticalmente.

Para evitar la pérdida total de toda garantia y responsabilidad del fabricante, utilizar para las reparaciones exclusivamente repuestos originales Caprari.
Para realizar el pedido de repuestos es preciso dar a Caprari Spa o a sus Centros de Asistencia Autorizada los siguientes datos:

1 - Sigla completa del producto;

2 - Cddigo fecha y/o numero serial y/o nimero de pedido cuando existen;

3 - denominacién y nimero de referencia particular indicados en el catalogo de repuestos (disponible en los centros de asistencia autorizados);

4 - cantidad de repuestos solicitados.

En el caso de motor de imanes permanentes (PMM)

PELIGRO
Muerte o lesiones graves a causa del campo magnético
El mantenimiento en las inmediaciones del rotor solo esta permitido a personas sin dispositivos médicos electrénicos o magnéticos como
marcapasos, audifonos, implantes o similares.
Esta categoria de personas debe permanecer OBLIGATORIAMENTE a una distancia de al menos 0.3m del rotor.

ADVERTENCIA
Aplastamiento de las extremidades por fuerzas magnéticas
No se acerque al rotor con piezas metalicas magnéticas como: herramientas, llaves, etc.

A ATENCION

Dafios a dispositivos electrénicos
No se acerque al rotor con dispositivos electronicos y soporte de datos, cajeros automaticos, tarjetas de crédito, teléfonos inteligentes, relojes
inteligentes, etc.

6.4 Periodos de inactividad

Si el grupo electrobomba debe permanecer sumergido durante prolongados periodos de inactividad, es aconsejable efectuar una puesta en marcha
cada 20+30 dias para evitar los peligros de bloqueo del rotor.

Para las restantes prescripciones consultar el capitulo 4 “Almacenamiento y manipulacién”.

7 PUESTA FUERA DE SERVICIO Y DESMANTELAMIENTO:
En la fase de desmantelamiento del grupo electrobomba, el operador debera realizar la puesta fuera de servicio y la destruccion de dicho equipo
siguiendo escrupulosamente las normas y los reglamentos de desmantelamiento locales.

Eliminacion del producto al final de la vida util
INFORMACION A LOS USUARIOS en vigor del art. 14 de la DIRECTIVA 2012/19/UE DEL PARLAMENTO EUROPEQ Y DEL CONSEJO del 4 de
julio de 2012 sobre los residuos y aparatos eléctricos y electronicos (RAEE)
El simbolo del contenedor tachado en los aparatos eléctricos y electronicos (AEE) o en el envase indica que el producto, al finalizar su
Ef vida util, debe ser recogido de forma selectiva y no debe ser eliminado junto con los demas residuos domésticos.
AEE DOMESTICOS
— Se ruega contactar con el propio ayuntamiento o autoridad local, para mas informacién inherente a los sistemas de recogida selectiva
disponibles en el territorio. El revendedor del nuevo aparato tiene la obligacion de retirar el viejo aparato de forma gratuita en el momento de la
compra de un aparato del mismo tipo, para dar curso a la eliminacién/el reciclado correcto. En Italia los AEE domésticos son las electrobombas con
motor monofasico, en los demas paises europeos es necesario comprobar dicha clasificacion.
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AEE PROFESIONALES
El productor orﬁaniza y da curso a la recogida selectiva del presente aparato que ha llegado al final de su vida util. Por consiguiente, el usuario
que desea deshacerse del presente aparato podra contactar con el productor y seguir el sistema adoptado por el mismo para permitir la recogida
selectiva del aparato que ha llegado al final de su vida Uutil, o bien, seleccionar de manera auténoma, una cadena de recogida autorizada para la
Eestic’)n. De todos modos, el usuario debera respetar las condiciones de retiro establecidas por la Directiva 2012/19/UE.

a eliminacion ilegal del producto por parte del usuario implica la aplicacion de las sanciones previstas por la ley.
Observe las disposiciones locales sobre la eliminaciéon de materiales magnéticos.

8 GARANTIA:

Para el grupo electrobomba en objeto valen las mismas condiciones generales de venta de todos los productos de la firma CAPRARI S.p.A.

En modo particular recordamos que constituye condicion fundamental para el reconocimiento de la garantia el respeto de todos los items
expuestos en la documentacion adjunta y de las mejores normas hidraulicas y electrotécnicas, condicién de base para obtener un funcionamiento
regular de la electrobomba.

Un funcionamiento defectuoso causado por desgaste y/o corrosién no esta cubierto por la garantia. Por otra parte, para el reconocimiento de la
garantia, es necesario que el grupo electrobomba sea examinado preliminarmente por nuestros técnicos o bien por técnicos de los centros de
asistencia autorizados.

La no observacioén de lo expuesto en la documentacién del grupo electrobomba implica la pérdida de vigencia de toda garantia y responsabilidad.

9 CAUSAS DE FUNCIONAMIENTO IRREGULAR:
Inconvenientes Causas probables Remedios

1. Laelectrobomba no 1.1. El interruptor de seleccién esta en posicion OFF. | 1.1. Seleccionar la posicion ON.
arranca 1.2. El motor no recibe alimentacion. 1.2. Controlar si hay un fusible quemado o si se ha

disparado el relé de proteccion del circuito.
Controlar el ajuste de los bornes.
Controlar que haya alimentacion.
1.3. Los dispositivos de control automaticos| 1.3. Esperar el reestablecimiento de las condiciones
(interruptores de nivel, etc) no dan la habilitacion. de funcionamiento o controlar el buen
funcionamiento de los automatismos.

2. Los fusibles se queman 2.1. Fusibles con regulacion no idénea. 2.1. Sustituir con fusibles adecuados a la absorcion

al arrancar. del motor.
2.2. Rotor del grupo bloqueado. 2.2. Controlar con el omhimetro la resistencia de
aislamiento segun los limites expuestos en
el parrafo 5.5 “Conexiones e informaciones
eléctricas”. Si resulta necesario enviar el motor
a un centro de asistencia autorizado.
2.3. Cable de alimentacién o union no integros (en 2.3. Sustituir el cable o repetir la unién.
cortocircuito).

3. Elrelé de sobrecarga 3.1. No llega la tensién nominal a todas las fases del | 3.1. Controlar el buen estado del equipo eléctrico.
se dispara después de motor. Controlar que los terminales estén ajustados.
pocos segundos de Controlar la tension de alimentacion.
funcionamiento. 3.2. La absorcion de corriente esta desequilibrada 3.2. Controlar el desequilibrio en las fases segun

respecto al menos una fase con corriente mayor el procedimiento expuesto en el parrafo 5.5
de la nominal. “Conexiones e informaciones eléctricas”.
Si es necesario enviar el motor al centro de
asistencia autorizado.
3.3. La absorcion de corriente es andmala. 3.3. Controlar la conexion correcta estrella o triangulo
3.4. Calibrado del relé no idoneo. 3.4. Verificar el amperaje de calibrado correcto.
3.5. El rotor del grupo esta bloqueado. 3.5. Enviar el grupo al centro de asistencia autorizado.
3.6. La tension de alimentacion no corresponde ala | 3.6. Sustituir el motor o cambiar la alimentacion.
tension del motor.

4. Elrelé de sobrecarga 4.1. Calibrado del relé no idéneo. 4.1. Ver 3.4.
se dispara después de 4.2. Tension de la red de alimentacion demasiado 4.2. Ponerse en contacto con la empresa de
algunos minutos de baja. suministro eléctrico.
funcionamiento. 4.3. La absorcién de corriente esta desequilibrada 4.3. Ver 3.2.

en las fases, con una superior al valor nominal.
4.4. La electrobomba no gira libremente por la 4.4. Enviar el grupo al centro de asistencia
presencia de puntos de roce. autorizado.
4.5. La electrobomba no gira libremente por elevada | 4.5. Reducir el caudal con la valvula de cierre.
concentracion de arena.
4.6. El grupo esta enfangado. 4.6. Profundozar el pozo o alzar el grupo.
4.7. Temperatura del cuadro eléctrico elevada. 4.7. Controlar que el relé esté a temperatura
ambiente compensada.
Proteger el tablero eléctrico de mando del sol y
del calor.

5. Laelectrobomba sumi- 5.1. Entrada de aire por la boca de aspiracion o 5.1. Aumentar el nivel en la boca de aspiracion.
nistra un caudal muy bomba funcionando en régimen de cavitacion.
escaso. 5.2. El motor gira en sentido contrario. 5.2. Invertir dos de las tres fases

5.3. La valvula de retencion se ha bloqueado 5.3. Desensamblar la bomba de la tuberia y controlar.
parcialmente cerrada. Si es necesario enviar la bomba al centro de
asistencia autorizado.
5.4. Electrobomba gastada. 5.4. Enviar la bomba al centro de asistencia autorizado.

6. La electrobomba, si bien |6.1. Bomba no cebada por insuficiente nivel. 6.1. Ver5.1.
funciona, no suministra 6.2. La valvula de retencion esta bloqueada cerrada. | 6.2. Ver 5.3.
nada de agua. 6.3. Valvula de cierre cerrada. 6.3. Regular la valvula de cierre.

6.4. Electrobomba excesivamente desgastada. 6.4. Ver5.4.

7. Laelectrobomba resulta 7.1. Errénea instalacion del equipo. 7.1. Ver 5.1.

ruidosa o vibra. 7.2. Agua con elevado contenido de gas. 7.2. Ver5.1.
7.3. Desgaste del eje y del cojinete de guia. 7.3. Ver5.4.
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Inhaltsverzeichnis:

1- Allgemeine Informationen

2- Sicherheit

3- Produktbeschreibung und Einsatzbereich

4- Lagerhaltung und Transport
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10 - Technische Daten, abmessungen und Gewichte
Bez. Caprari Handler und/oder Servicestellen

1. Allgemeine Informationen:
1.1 Erklarung der Symbole

> >

ACHTUNG Die Anweisungen, die in dieser Betriebsanleitung stehen und die durch diese Meldung gekennzeichnet sind, sind die
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EKX

Die in dieser Betriebsanleitung stehenden Anweisungen, die sich auf die Sicherheit beziehen, werden durch dieses Symbol
gekennzeichnet. lhre Nichtbeachtung kann das Personal Gefahren hinsichtlich seiner Gesundheit aussetzen.

Die Anweisungen, die in dieser Betriebsanleitung stehen und sich auf die elektrische Sicherheit beziehen, sind mit diesem
Symbol gekennzeichnet. lhre Nichtbeachtung kann das Personal Gefahren elektrischer Natur aussetzen.

wichtigsten Hinweise fiir eine korrekte Installation, Arbeitsweise, Aufbewahrung, Abriistung der Elektromotorpumpe. Das
bedeutet aber nicht, daR fir einen sicheren und zuverlassigen Betrieb der Elektromotorpumpe wahrend ihrer gesamten

Lebenszeit alle anderen in dieser Betriebsanleitung stehenden Hinweise nicht zu beachtet werden brauchen.

Die Betriebs-und wartungsanleitung lesen.

1.2 A Allgemeines:

Priifen Sie, daf} das im Lieferschein aufgefiihrte Material dem entspricht, das Sie tatsachlich erhalten haben, und daR es nicht beschadigt ist.
Bevor Sie beginnen, mit dem erworbenen Aggregat zu arbeiten, sollten Sie die Anweisungen, die in der beigepackten Dokumentation stehen,

vollstdndig durchlesen.

Das Handbuch und das gesamte beigepackte Dokumentationsmaterial, einschlieRlich der Kopie der Typenschilder, sind zur Elektromotorpumpe
gehorende Teile, die sorgfaltig aufzubewahren sind, damit sie wahrend des gesamten Lebenszyklus der Elektromotorpumpe zur Verfligung stehen.
Die zuséatzlichen Typenschilder kdnnen beispielsweise der Betriebs- und Wartungsanleitung beigelegt sein.

Kein Teil dieser technischen Dokumentation darf ohne die schriftliche Genehmigung des Herstellers in irgendeiner Form reproduziert werden.

1.3 Erklarung zum Typenschild der Elektropumpe

N° Datum und/oder Seriennummer und/oder Kundenname und/oder Auftrags-Nr.

TIPO Komplette Bezeichnung der Elektropumpe Ql/s] Nennférderleistung

H [m] Nennférderhdhe H max [m] Max. Foérderhdhe

NBEP % Wirkungsgrad der Pumpe MEI Minimum Wirkungsgrad index

1.4 Erklarung zum Typenschild der Tauchmotoren 4” + 14”

TIPO Komplette Motorbezeichnung Code date Datumscode

U [Vv] Nominale Speisespannung ~ Wechselstrom

1[A] Nominale Stromaufnahme f [Hz] Frequenz

P, [kW] [CV] Nominale Leistungsabgabe n [min -1] Umdrehungen pro Minute

coso Leistungsfaktor S.F. Servicefaktor

IP68 Schutzart des Motors IEC 529

IP58 Schutzart des Motors IEC 60034-5

C [uF] Kapazitat des Kondensators VDB Nennspannung des Kondensators bei Dauerbetrieb
I. CL. Isolierstoffklass :> Drehrichtung

min. cooling speed Mindestgeschwindigkeit des Kiihlwasser auf3erhalb des Motors
[Kg] Motorgewicht Thrust Load Axiallast [N]

S1 Dauerbetrieb

Caprari S.p.A.
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1.5 Erklarung zur Typenbezeichnung des hydraulischen Teils

Beispiele fiir Kurzzeichen der Elektropumpen: E6KX17-6/4-V

E| 6 [KX[{17| -| 6| /

4 | - |V

ONONONO ®

1) BAUREIHE
E = Tauchelektropumpen

2) Nenndurchmesser Schacht

6=6"
8=8"
10 = 10"

3) Pumpenfamilie

® @

4) Kennnummer der Hydraulik

5) Motorflansch
4 = Flansch fir Motor 4
6 = Flansch flr Motor 6*
8 = Flansch fir Motor 8“ + 10"

6) Anzahl Stufen

KX = Hydraulik 7) Frequenz
V =50 Hz
W = 50-60 Hz
Z=60Hz
1.6 Erklarung zur Typenbezeichnung der Tauchmotoren
MPC 6|10 / I3 |A|] -1 8

@ @06 666

1) MOTORBAUREIHE

MPC (6"; 8"; 10")
MC (4")
MPP (6"+ 10")

2) Motorfamilie
Nicht ausgefiillt = Standard Gusseisen
W = full 316

3) Frequenz
Nicht ausgefillt = Standard 50 Hz
S=60Hz

4) Nenndurchmesser

6=6"
8=8"
10 =10"

1.7 Hinweise:

@ ® @ © @

5) Nennleistung in PS

6) Polaritat
Nicht ausgefillt = Standard 2P
P=4pP

7) Flansche des Motors

Nicht ausgefillt = Standard Flansche
/6 = Motoranschluss 6"

8) Generation

caprari

9) Bauvariante
10) Spezifische Einsétze des Motors

11) Anschlussspannung
-8=400V
-9 =400/700 V Y/D
0 = Sonderspannungen

Das aufmerksame Durchlesen der Dokumentation, die dieses Produkt begleitet, macht es mdglich, unter voller Sicherheit zu arbeiten und die
besten Ergebnisse zu erhalten, die das Produkt bieten kann.
Die hier folgenden Anweisungen beziehen sich auf die Elektromotorpumpe in Standardausfihrung und unter normalen Betriebsbedingungen.

Etwaige Besonderheiten, die aus der Typenbezeichnung des Produktes hervorgehen, kénnen bedingen, da die hier stehenden Informationen nicht
in allen Punkten Ubereinstimmen (falls erforderlich, wird das Handbuch mit zusatzlichen Informationen integriert).

Gemal unserer Firmenpolitik der standigen Verbesserung der Produkte kdnnen die in der Dokumentation stehenden Daten und das Produkt selbst
Anderungen unterliegen, die der Hersteller vorher nicht bekanntzugeben braucht.

Die Nichtbeachtung aller Angaben dieser Dokumentation, wie auch der nicht ordnungsgemafle Gebrauch oder eine nicht zuldssige Veranderung der
Elektromotorpumpe flihren zum Verfall jeder Garantie und jeder Herstellerhaftung fir alle méglichen Schaden zu Lasten von Personen, Tieren oder
Sachen.

ACHTUNG Die Gruppe nie trocken laufen lassen, weil die Lager der Pumpe durch das Férdermedium geschmiert werden.
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2 A Sicherheit:

Bevor man irgendeine Arbeit an dem Produkt ausfihrt, ist sicherzustellen, daB alle elektrischen Teile der Anlage, an der man arbeitet,

nicht an das Stromnetz angeschlossen sind.
Bei Permanentmagnet-Motoren kann der magnetische Fluss des Rotors, wenn er sich dreht, eine allgemeine elektrische Spannung am Ende der
Motorkabel erzeugen.
Stellen Sie sicher, dass der Rotor nicht gedreht werden kann, wenn die Kabel nicht an den Schaltschrank angeschlossen sind.
Die Elektromotorpumpe, die in diesem Handbuch beschrieben wird, ist fiir den Einsatz in der Industrie, in Wasserleitungen, zur Bewasserung und
ahnliche Verwendungen bestimmt. Transport, Installation, Bedienung, Wartung, die etwaige Reparaturen wie auch die Abrustung der
Elektromotorpumpe missen daher durch spezialisiertes Personal vorgenommen werden, das auch mit entsprechender Ausriistung versehen ist,
vorausgesetzt dieses hat den Inhalt dieses Handbuches und der weiteren ggf. dem Produkt beigepackten Dokumentation gelesen und verstanden.
Wahrend jedes einzelnen Vorgangs missen alle in dieser Dokumentation stehenden Angaben zur Sicherheit, der Unfallvermeidung und dem
Umweltschutz beachtet werden, wie auch alle einschlagigen lokalen Anordnungen, die noch einschrankender sind. B
Aus Sicherheitsgriinden und zur Beibehaltung des Garantieanspruchs bedingt eine Betriebsstérung oder die pl6tzliche Anderung der Leistungen der
Elektromotorpumpe, daR die Benutzung derselben flr den Betreiber verboten ist.
Die Installation muf derart vorgenommen werden, daf} eine zufallige Beriihrung der Elektromotorpumpe, die geféhrlich fiir Personen, Tiere oder
Sachen ware, vermieden wird.
Falls die Pumpe fir die Beférderung von Flussigkeiten fiir die menschliche Erndhrung bestimmt ist, ist es aus Hygienegriinden erforderlich, die
medienberiihrenden Teile bei der ersten Inbetriebnahme und nach irgendwelchen Instandhaltungsarbeiten mit Wasser zu waschen.
Alarmsysteme, Kontroll- und Wartungsprozeduren miissen vorbereitet werden, um Risiken jeder Art infolge des Betriebsausfalls der
Elektromotorpumpe zu vermeiden.
Fir das sichere Transportieren und Einlagern ist das Kapitel 4 ‘Lagerhaltung und Transport’ durchzulesen.

Hygienische Sicherheit

Wenn die Pumpe fiir die Férderung von Flissigkeiten gedacht ist, die fir den menschlichen Verzehr bestimmt sind, ist es bei der ersten
Inbetriebnahme oder nach allen Wartungseingriffen aus Hygienegriinden erforderlich, die medienberiihrenden Teile mit Wasser zu
waschen.

Eine Pumpe, die schon zum Fordern eines Mediums benutzt worden ist, das nicht fiir den menschlichen Verzehr bestimmt
war, darf nicht zum Fordern von Medien benutzt werden, die zum menschlichen Verzehr bestimmt sind, ohne vorher die
mogliche Verunreinigungsgefahr gepriift zu haben.

3 Produktbeschreibung und Einsatzbereich:
31 Technische Merkmale und Betriebsdaten:

Die Elektromotor-Tauchpumpen sind Pumpen mit einem oder mehreren Laufrédern in Serie, die sich im Gegenuhrzeigersinn drehen (von der
Druckseite her schauend) und direkt an fiir den Unterwasserbetrieb geeignete Asynchron-Spezialmotoren angeschlossen werden.

Die Tauchmotoren Typ M...4... werden betriebsbereit und mit Olftillung (fir Schmierung und Kiihlung) geliefert, die von der Food and Drug
Administration (USA) zugelassen ist. Bei einem Motorschaden kann es vorkommen, daf® Ol in Das zu pumpende Wasser gerat.

Die Tauchmotoren M...6... bis M...10... werden gefiillt mit einer Frostschutzldsung geliefert, die zu 70% aus reinem Leitungswasser und zu 30% aus
Propylenglykol vom Typ Dowcal N der DowChemical besteht und nach den von der EU festgelegten Kriterien als ungefahrlich zu klassifizieren ist.
Bei der Installation kann die Flissigkeit durch gefiltertes Leitungswasser ersetzt werden. Aber auf keinen Fall destilliertes Wasser verwenden (im
Abschnitt 5.1 ‘Vorabprufungen’ nachlesen, um die Beschreibung der Prozedur zu finden).

ACHTUNG Wenn die Elektropumpe in waagerechter Position installiert wird, mufd das Ruckschlagventil ausgebaut werden oder gestoppen
offnen wie die Informationen daB, Caprari liefert.

Wenn die Elektromotorpumpe genau entsprechend der Angaben dieses Handbuchs und der vorgesehenen Plane installiert wird, erreicht der
Schalldruck, den die Maschine im vorgesehenen Betriebsbereich abgibt, in keinem Fall 70 dB(A). Die Messung des Gerauschpegels erfolgte
gemal der Norm ISO 3746 und die Melstellen befanden sich gemaf der Richtlinie 2006/42/EWG in einem Abstand von 1 Meter tber der
Bezugsoberflache der Maschine und in 1,60 Meter Hohe Giber dem Boden oder der Zugriff gebenden Plattform.

Der Hoéchstwert Ist gleichmafRig um das Produkt verteilt.

3.2 Einsatzbereiche
Die Elektromotorpumpe in der Standardausfiihrung wurde zum Pumpen von reinem und StRwasser aus Tiefbrunnen und aus Sammelschachten
oder zum Erhéhen des Drucks in Boostern (nicht fur Elektropumpen mit Olbadmotoren vorgesehen) entwickelt.

3.3 Gegenanzeigen: ACHTUNG
Die Elektromotorpumpen eignen sich nicht fir:
- den Trockenbetrieb;
- das Pumpen von anderen Flussigkeiten als frischem und klarem Wasser;
- den Betrieb in geschlossenen Raumen fiir mehr als 3 Minuten, um ein Uberhitzen zu vermeiden;
- den Dauerbetrieb mit Geschwindigkeit des Wassers auRerhalb des unteren Motorgehduses mit Werten, die in der Tab. "Technische Daten,
Abmessungen und Gewichte" stehen;
- die Benutzung bei ausgepragtem Aussetzbetrieb (vgl. die ‘Motor-Tabelle’ im Kapitel 10 ‘Abmessungen, Gewichte und technische Daten’);
- einen Saugdruck unter dem erforderlichen NPSH (in spezifischer Fachliteratur nachschlagen);
- das Pumpen einer Flissigkeit mit Temperatur Gber 25+30°C (77+86°F) (vgl. die ‘Motor-Tabelle’ im Kapitel 10 ’Abmessungen, Gewichte und
technische Daten’);
- eine Eintauchtiefe von mehr als 150 m;
- ein Druck bei Betrieb mit variabler Bewegung, der héher als der im Katalog angegebene ist;
- das Pumpen von Wasser mit einer Feststoffkonzentration Gber 50 g/m3;

A - das Pumpen von explosionsfahigen Flussigkeiten;

- den Betrieb in Rdumen, die als explosionsgefahrdet eingestuft werden.

Nicht alle Elektromotor-Tauchpumpen eignen sich:
- fur eine Installation mit waagerechter Position (in der spezifischen Fachliteratur nachschlagen);
- fir die Lagerung bei sehr tiefen Temperaturen (vgl. das Kapitel 4 ‘Lagerhaltung und Transport’).
- fur eine Installation im Booster.

Im Fall von geneigter Installation wenden Sie sich bitte direkt an Caprari Spa.
AufRerdem sicherstellen, dal das Produkt den etwaigen einschrankenden Bestimmungen auf lokaler Ebene gerecht wird.

4 Lagerhaltung und Transport:

Das Produkt an einem trockenen und staubfreien Platz lagern.

Auf etwaige Standunsicherheit achten, die von der falschen Anordnung der Elektromotorpumpe bedingt sein kann.
Die drehbaren Teile in regelmaRigen Abstanden verdrehen, um ein etwaiges Verklemmen zu verhindern (vgl. im Abschnitt 5.1 ,Vorabprifungen® die
Beschreibung der entsprechenden Prozedur).
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Motoren Typ M...6... + M...10...:

- RegelmaRig prifen, ob der Motor ganz gefiillt ist, wenn er waagerecht gelagert wird.

- Wenn der Motor voriibergehend in Raumen mit einer Temperatur unter -15°C gelagert werden muf3, muB3 die Konzentration des Propylenglykols
erhoéht werden (Bsp.: Konzentration 50%, Mindesttemperatur -35°C; im Anschnitt 5.1 ‘Vorabprifungen’ die entsprechende Prozedur nachlesen).
Den Motor nicht ohne interne Flussigkeit lassen, weil sonst der Rotor blockiert werden kann.

ACHTUNG Fir eine sichere Lagerhaltung nach einer vorherigen Installation muf die Elektropumpe perfekt gereinigt werden
(dabei unbedingt auf die Benutzung von Kohlenwasserstoffen verzichten) und der hydraulische Teil ist innen mit Druckluft zu
trocknen.
Die Elektromotorpumpe ist mit Bedacht und Vorsicht zu handhaben. Dabei sind Hebezeug und Anschlagmittel zu verwenden, die
A geeignet sind und den Sicherheitsbestimmungen entsprechen.
Um das Gewicht der einzelnen Komponenten zu finden, sind die Angaben zu lesen, die im apitel 10 ,Abmessungen, Gewichte und
technische Daten” stehen.
Die elektrische Zufuhr- und Erdungskabel auf keinen Fall zum Bewegen verwenden.
Wenn der Motor oder die Elektromotorpumpe senkrecht angeordnet wird, ist darauf zu achten, daf} die Kabel nicht zu engwinklig
A gebogen werden (der kleinste Biegewinkel muf} mindestens 5mal so grof3 wie der Kabeldurchmesser sein).
Die freien Kabelenden durfen keinesfalls untergetaucht oder auf irgendeine Weise nallgemacht werden.

ACHTUNG Bei allen Bewegungen darf die Gruppe nie einer zu groRen Biegebelastung ausgesetzt werden.
5 ZUSAMMENBAU UND INSTALLATION:

Das Verpackungsmaterial nicht herumliegen lassen, sondern die geltenden 6rtlichen Entsorgungs- und Umweltschutzbestimmungen

beachten.

ACHTUNG Vor dem Absenken der Einheit in den Brunnen oder in die Wanne missen alle Aufkleber und alle Kleberriickstande oder
Filzschreibermarkierungen entfernt werden. Wahrend dieser Arbeitsschritte ist besonders darauf zu achten, dass die AufRenflachen des Produkts
nicht verkratzt werden. Eine strikte Einhaltung der vorstehenden Angaben ermdglicht das Erzielen einer héheren Korrosionsbestandigkeit des
Produkts.

51 Vorabpriifungen:

A ACHTUNG Immer sicherstellen, daf® die Rotoren von Motor und Pumpe sich frei drehen kdnnen und dall die Motoren der
Baugrofie M...6... = M...10... ganz mit Flussigkeit gefullt sind. Dabei die folgenden Vorgange
ausfihren.

Zusammengebautes Aggregat:

1) é das Elekropumpenaggregat in senkrechter Position verankern und seine Stabilitat sicherstellen; Die Kupplung mit einem Werkzeug
in der Form einer Motorwelle betatigen;

2) Fir die Motoren M...6... + M...10... den Stopfen zum Einfillen von Motorflissigkeit (der mit dem Zylinderkopf mit Innensechskant) abschrauben;
dagegen den Temperaturfiihler abschrauben, wenn er sich an der Stelle des Stopfens befindet.

3) Prifen, ob er ganz gefiillt ist, und falls erforderlich reines Leitungswasser oder eine Mischung zufiillen, deren Konzentrationen im Abschnitt
‘Technische und Betriebsdaten’ stehen.

4) Den Stopfen wieder aufschrauben.

Nicht zusammengebautes Aggregat:

1) A Den Motor in der senkrechten Position verankern und seine Standfestigkeit sicherstellen. Das Ende der Motorwelle umwickeln,
damit es nicht beschadigt wird, und mit einer Zange prufen, daf® der Rotor sich frei drehen kann.

2) Dann die Schritte 2, 3 und 4 des vorherigen Abschnittes ausfiihren.

3) Bei der Pumpe in waagrechter Lage mit einem Werkzeug in Form einer Motorwelle Uberpriifen, dass sie sich frei drehen lasst, und dabei darauf

achten, die Verzahnung nicht zu beschadigen.

5.2 Merkmale der Anlage: ACHTUNG

Fir jede Installation sicherstellen, dafl der Druck auf der Saugseite und der dynamische Tiefstwasserstand so beschaffen sind, daR:
- die NPSH-Bedingungen, die fiir die Pumpe erforderlich sind, befriedigt werden (vgl. spezifische Fachliteratur);

- durch die etwaige Wirbelbildung keine Luft angesaugt wird.

- Ein Ventil auf der Druckleitung vorsehen.

Falls erforderlich, sind Tiefststandsensoren zu installieren.

Tiefbrunnen
Sicherstellen, daf} der Motor wenigstens 2+3 Meter Giber dem Brunnenboden abgehoben bleibt.
_ﬂ _Eﬂi( H_‘ Die Entwasserungsfilter des Brunnens mussen sich immer in einer tieferen Position als der Motor

befinden, damit dieser richtig gekuhlt wird.

Etwaige Variationen des dynamischen Brunnenwasserstandes sicherstellen, entweder wegen
jahreszeitlich bedingten Senkungen des Grundwassers oder wegen zu starker Leistung der Pumpe
im Vergleich zu den dynamischen Merkmalen des Brunnens.

Oberer Wasserstand Tiefstanabschalter

Unterer Wasserstand

SN Elektrik

® Obere Wasserstandsonde

Untere Waseerstandonde

OIORONS)
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Schacht
Die korrekte Installation sieht das mit der Glocke montierte Aggregat vor.
Wenn das Aggregat waagerecht installiert wird, gelten die gleichen Einschrankungen, die fir die Booster genannt werden.

Booster

Sicherstellen, daf die Anordnung der Anlagenleitungen und der zugehdrigen LuftablaRoffnungen die Beseitigung von Lufteinschliissen

gestatten.

Wenn das Aggregat waagerecht installiert wird, mu® der Motor wahrend der Nichtbenutzung auf jeden Fall immer unter Wasser stehen bleiben.
Andernfalls ist zu prifen, da® er ganz mit Wasser gefiillt ist (vgl. die Beschreibung der Prozedur im Abschnitt 5.1 ‘Vorabprifungen’).

Der Saugdruck darf tber 10 bar liegen.

Die Temperatur des Installationsbereichs des Booster darf nicht unter O °C liegen, da auch im Fall einer Entleerung des Boosters Wasseran-
sammlungen in bestimmten Bereichen zurlickbleiben kénnen, wodurch die Gefahr einer Beschadigung und von Oxydierungen der Einheit besteht.
Die Motoren 4" eidnen sich nicht fir die Installation im Booster.

ACHTUNG Die Mindestgeschwindigkeit des Wasserflusses um den Motor herum muss auf dessen gesamter Léange mittels angemessener
Installationsbedingungen oder Anwendung einer Kihlummantelung gewahrleistet werden.

ACHTUNG Die Leitungen missen in der Nahe des Boosters abgestiitzt werden, weil dieser absolut nicht als Stiitze verwendet werden darf
Folglich darf auch das Gewicht des Boosters nicht auf den Flanschen lasten, sondern nur auf den besonderen Abstiitzpunkten.

Die Krafte (F) und die Momente (M), die von den Leitungen Ubertragen werden, beispielsweise infolge der Warmeausdehnung, des Eigengewichts,

des Fehlens von Dehnungsfugen, kénnen sich gleichzeitig auf den Saug- und den Druckstutzen auswirken, aber sie diirfen auf keinen Fall die

hochstzulassigen Werte Ubersteigen, die in der Tabelle ‘Flanschbelastungen’ stehen Kapitell 10.

5.3. Mechanische Anschliisse:

Sollte die Einheit aus Pumpe-Motor zusammengebaut werden mussen, sind dabei folgende Schritte zu befolgen:
1) reinigen Sie sorgfaltig die Passflachen;
2) verankern Sie den Motor in senkrechter Position und versichern Sie sich von seiner Stabilitat;

3) die Pumpe senkrecht anheben, sie auf derselben Achse des Motors ausrichten, in die korrekte biindige Winkelposition bringen, dann dann
langsam senken, womit die Passung zwischen Keilwelle Kupplung eventuell erleichtert werden kann.

4) die Befestigungsmuttern gleichmafig anziehen und dabei auf das schrittweise Gegenanziehen achten;

5) positionieren Sie die Speisekabel unter der/den Schutzplatte/n.

54 Hydraulische Anschliisse:

Im Brunnen installierte Elektropumpe.

Bei einer Tragesaule aus Kunststoff miissen fir die korrekte Installation die vom Hersteller genannten Vorschriften beachtet werden, die einen

Sicherheitsstahldraht vorsehen, der an der Pumpe verankert wird.

Nach dem AnschluB3 des Stromkabels, wie im Abschnitt 5.5 ‘Elektrische Anschliisse’ beschrieben, ist folgendermalien weiterzumachen:

1) am Vorlauf der Pumpe einen Rohrstutzen anbringen, nachdem zuvor an der anderen Seite dieses Gewindestutzens der zweiteilige Bligel

befestigt worden ist;

2) Bei der Installation von Gewinderohren mufd am oberen Ende aller Rohre die entsprechende Gewindemuffe angebracht werden, um zu

vermeiden, daf® bei Gleitbewegungen die Verankerung zwischen Rohr und Bugel verlorengeht.

3) ACHTUNG Bei der Installation mit Gewinderohren miissen diese fest angezogen werden, damit die Verschraubung sich nicht infolge des
vom Aggregat bewirkten Reaktionsmoments lockert.

4) Das Kabel der ggf. vorhandenen Tiefststandsonde anbringen und befestigen, und zwar in einer Position, die der erforderlichen

Mindesttauchtiefe entspricht.

5) Die Elektropumpe und den Rohrstutzen mit einem Flaschenzug heben, ohne sie Biegespannung auszusetzen, und sie dann auf den

Schachtboden absenken, wobei der Blgel an der oberen Kante des Brunnens abgestutzt wird.

6) ACHTUNG Die Speise- und Erdungskabel alle 2+3 Meter sorgfaltig am Tragerohr befestigen. Dazu Kabelschellen verwenden, damit die
Kabel sich nicht aufgrund ihres Eigengewichts senken kénnen. Diese Senkung kénnte zur Schlingenbildung im Kabel fiihren,
die wahrend Anlauf und Abstellen des Aggregats zum Scheuern gegen die Schachtwande fihren kénnten.

7) Auf dem Rohrstutzen einen weiteren Rohrstutzen anbringen (fir dessen wasserdichten Sitz zu sorgen ist), der am oberen Ende mit einem

zweiten zweiteiligen Blgel versehen ist.

8) Die Leiter in der Nahe von Flanschen und Muffen auf angemessene Weise schutzen.

9) Alles leicht heben, den ersten Bligel entfernen und das Aggregat senken, bis der zweite Bligel auf der oberen Kante des Brunnens zu stehen

kommt.

10) Den Vorgang wiederholen, bis die gewuinschte Installationstiefe erreicht ist.

11) Beim Absenken der Elektropumpe unbedingt darauf achten, daR St6Re, Abschirfungen oder Kraftaufwendungen vermieden werden, die sonst

das Speisekabel und die Elektropumpe beschadigt werden kénnten.

12) Wenn die Pumpe installiert ist, muR die elektrische Isolierung von Speisekabel und Motor geprift werden, die im Wasser bei Spannungen von

500 Volt bei Gleichstrom nie unter 2MQ absinken darf.

13) AuBerhalb des Brunnens sollte eine Reserve von 1+2 Metern Speisekabel bereitgehalten werden, um die Kabel bei Bedarf ggf. neu anschlieRen

zu kénnen.

Im Booster installierte Elektropumpe

Hier ist folgendermafien vorzugehen:

1) Alle PaRflachen grindlich reinigen.

2) Auf der Druckseite der Pumpe den VerschluRflansch des Boosters anbringen.

3) Die Speise- und Erdungskabel in die vorhandenen Stopfblichsen stecken.

4) Das Boosterrohr in senkrechter Position verankern und seine Standsicherheit priifen, wobei zu beachten ist, dal’ die Abstiitzpunkte

nicht beschadigt werden.

5) Alle Verschraubungen auf dem Rohr zuriicknehmen, um den Elektromotor zu zentrieren.

6) Die flache Dichtung auf dem am Rohr geschweildten Flansch positionieren.

7) Die Gruppe Elektropumpe/Verschuf¥flansch mit einem Flaschenzug heben und langsam in das Rohr absenken, bis sie auf der oberen Kante
desselben steht.

8) Beim Absenken der Elektropumpe unbedingt darauf achten, dafl StéR3e, Abschirfungen oder Kraftaufwendungen vermieden werden, die sonst
das Speisekabel und die Elektropumpe beschadigt werden koénnten.

9) Die Flansche gleichmaRig festschrauben.

10) Alle Zentrierstifte in Berlihrung bringen und sie erst dann anziehen, wobei zu beachten ist, daR der AuBenmantel des Elektromotors nicht
beschadigt wird.

11) Die Gewinde des Stiftes in eine ausreichend dicke Schicht von Teflon-Isolierband einwickeln und diese zwischen Mutter und Gegenmutter
packen, um eine hermetische Dichtung zu schaffen.

12) Das so zusammengebaute Aggregat vorsichtig bewegen und in die Anlage einsetzen. Es muf} verankert werden und die Speise- und

Erdungskabel sind zu befestigen.

13) Wenn die Pumpe installiert ist, muR die elektrische Isolierung von Speisekabel und Motor aufgrund der Grenzwerte gepriift werden, die im
Abschnitt 5.5 ‘Elektrische Anschliisse und Informationen’ steht.

14) Aullerhalb des Boosters sollte eine Reserve von 2+3 Metern Speisekabel bereitgehalten werden, um die Kabel bei Bedarf ggf. neu
anschliefen zu kénnen.
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5.5 Elektrische Anschliisse und Informationen:

Die elektrischen Anschliisse missen durch qualifiziertes Personal ausgefiihrt werden, wobei alle nationalen Installationsnormen
(Italien CEI 64-8) und die elektrischen Schaltplane beachtet werden mussen, die in diesem Handbuch stehen und den

A Schaltschranken beiliegen.
Alle vorhandenen Erdungsleiter miissen am Erdungskreis der Anlage angeschlossen werden, bevor die anderen Leiter
angeschlossen werden, wahrend sie beim Abtrennen des elektrischen Motors nach den anderen Leitern abzutrennen sind.
Die freien Kabelenden dirfen nie in Wasser eingetaucht werden oder auf irgendeine Weise nal} werden.

Verfahren zur Messung des Isolationswiderstands:

Sicherstellen, dass die Motorkabel nicht an das Stromversorgungsnetz angeschlossen sind.

Den Zustand der Kabel prifen.

Wenn die Umgebung feucht ist, das Ende des Speisekabels an der Stelle reinigen, an der es mit der Klemme des Testgeréts verbunden werden soll.

Im Fall von Motoren mit 3 abgehenden Leistungskabeln ist eine der Klemmen des Geréats (Megger) an den Enden eines Speisekabels des Motors und die zweite am
Motorgehause anzuschliefen. Im Fall von Motoren mit 6 abgehenden Leistungskabeln ist eine der Klemmen des Gerats am Anfang und am Ende eines gleichen
Phasenleiters (z.B.: V1-V2) und die zweite am Motorgehduse anzuschlielRen.

Die Isolationspriifung unter Beriicksichtigung der folgenden Parameter vornehmen: Priifzeit max. 60 Sek., Temperatur 20 °C. Prifspannung 500 V DC (eine langere
Priifdauer bei hoher Spannung kann die Isolierung des Drahts der Motorwicklung beschadigen). Betragt der wahrend der Priifung gemessene Wert > 500 MOhm bei
der Standardwicklung green wire /PPC, 2 10 GOhm bei der Wicklung PE2+PA/LPE+PPC, kann die Motorwicklung als elektrisch isoliert betrachtet werden und die
Prifung kann auch vor Ablauf der 30 Sekunden abgebrochen werden;

Nach der Messung sind die Phasenleiter kurz an Masse anzuschlie3en, um das Potential auf null zu bringen.

Im Fall von Motoren mit 6 abgehenden Leistungskabeln ist der Test auf den anderen beiden Speisephasen fortzusetzen (z.B.: W1-W2; U1-U2).

Kabelanschluss.

Den Anschluss der Stromversorgungskabel und der Erdungskabel so ausfiihren, wie es ausfiihrlich in den spezifischen technischen Anweisungen
von Caprari beschrieben ist, und dann den Isolationswiderstand des Anschlusses messen: Mindestwert mit Priifspannung von 500 V bei DC in Luft
5MQ, in Wasser 2MQ.
Sollten die niedrigen Isolationswerte beim Vorhandensein von Anschlussstellen zwischen Motorkabeln und Speisekabeln (hochfiihrenden Kabeln)

A weiter bestehen bleiben, die Anschlussstelle durchscheiden und den Test direkt auf den drei Kabeln des Motors mit den gleichen Modalitaten, wie
sie oben angegeben sind, wiederholen.
Das etwaige Kabel, das zuséatzlich zum Standardkabel mit der Elektromotorpumpe geliefert wird, darf keine Eigenschaften haben, die unter dem
des letzteren liegen (bitte bei Caprari nachfragen oder den Typ des Kabels priifen, der im Verkaufskatalog angegeben ist).
Der Kabelanschluss muss gegenuiber dem Héchstdruck besténdig sein, dem er ausgesetzt wird, beispielsweise dem Druck, der vom statischen
Wasserstand des Brunnens und vom Temperaturwechsel infolge der Arbeitsphasen ausgetbt wird.

ACHTUNG Ein nicht sachgemaf ausgefiihrter Anschluf} kann leicht Schaden am Motor und/oder am Speisekabel verursachen.

Elektrische Ausriistung
Sicherstellen, dal} der Schaltschrank den geltenden nationalen Bestimmungen entspricht, und insbesondere eine Schutzart
aufweist, die dem Installationsort gerecht wird.
Die elektrische Ausriistung sollte immer in trockenen und gut belifteten Radumen installiert werden, die keine extremen
Raumtemperaturen aufweisen (Bsp.: -20°C bis +40°C). Andernfalls sind Spezialausfiihrungen zu verwenden.

ACHTUNG Eine unterdimensionierte elektrische Ausriistung oder eine Ausriistung schlechter Qualitat fihrt zum vorzeitigen Verschlei® der
Schaltstlicke und dies bewirkt eine ungleichmafige Verteilung der Stromzufuhr des Motors, so daf} dieser beschadigt werden kann.

Die Benutzung von INVERTER und SOFT-STARTER kann, wenn diese Benutzung nicht korrekt ausgelegt und angewendet wird, das

Pumpwerk beschadigen. Wenn die Ursachen fiir diese Stéorungen unbekannt sind, wenden Sie sich an das Caprari-Konstruktionsbiiro.

Die Installation einer elektrischen Ausriistung guter Qualitat ist gleichbedeutend mit sicherem Betrieb.

Alle Anlaufvorrichtungen miissen ausgestattet sein mit:

1) Haupttrennschalter mit Mindestoffnung der Kontaktstiicke von 3 mm und Sperrung in der gedffneten Stellung;

2) geeignete Thermoschutzvorrichtung des Motors, die auf eine max. Stromaufnahme eingestellt ist, die den auf dem Typenschild des Motors
stehenden Nennstrom um nicht mehr als 5 % Ubersteigt, und eine Ansprechzeit von weniger als 30 Sekunden;

3) geeignete Magnetschutzvorrichtung fir die Kabel gegen KurzschluR;

4) Geeigneter Vorrichtung zum schutz des Motors, dal} die Stromversorgung unterbricht, wenn ein schaden der Elektropumpe gegen Erde vorliegt.

- AufRerdem sind ratsam:

5) geeignete Schutzvorrichtung gegen den Phasenausfall;geeignete Schutzvorrichtung gegen den Phasenausfall;

6) eine Vorrichtung zum Schutz gegen Trockenlauf

7) ein Voltmeter und ein Amperemeter.
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Speisespannung

Zulassige Variationen der Versorgungsspannung:

Einphasige Motoren: 230 V +10 % [50 Hz]; 220 V 10 % [60 Hz]

Dreiphasige Motoren: 400 V £10 % [50 Hz]; 460 V £10 % [60 HZ]

Bei anderen Spannungen/Frequenzen: £ 5 %

Toleranzen bei Betriebseigenschaften: gemaf Internationalen Normen IEC 34-1.
Thermosonden auf Anfrage.

ACHTUNG

A\

Drehrichtung
ACHTUNG

A\

1) Nach dem Fillen der Leitung den Druck messen, der von der Elektropumpe bei geschlossenem Schieber entwickelt wird.
2) Die Netzversorgung abtrennen und zwei der drei Phasen umklemmen.

Sicherstellen, dass die Spannungs- und Frequenzwerte, mit denen der Motor gespeist wird, denen entsprechen, die auf dem
Typenschild des Motos stehen. Wenn die Speisespannung nicht im Bereich der zulassigen Variationen liegt, sind die Motoren

in Spezialausfiihrung zu bestellen. Sicherstellen, dal® das Stromkabel aufgrund seiner Léange, der Stromaufnahme des

Aggregats, der Lufttemperatur so ausgelegt ist, daR es nicht zu einem Spannungsabfall von mehr als 2,5+3% im Bezug zur

EKX

Nennspannung kommen kann (fiir die korrekte Auslegung ist im technischen Anhang des Katalogs der Elektrotauchpumpen Caprari

nachzuschlagen).

In Ubereinstimmung mit der Norm CEI 2.3 (IEC 38) ist die Speisespannung in einem Wechselstrommotor praktisch als sinusférmig
zu betrachten, wenn die Wellenform bei Nennlast des Motors so beschaffen ist, daf} die Differenz zwischen jedem Momentanwert
und dem entsprechenden Momentanwert der Hauptkomponente nicht groRer als 5% der Schwingungsweite der letzteren ausmacht.

Wahrend der Erhitzungsprobe darf diese Differenz in der Schwingungsweite nicht groRer als 2,5% sein.

AuRerdem wird das dreiphasige Spannungssystem dann als symmetrisch betrachtet, wenn die Gegenkomponente wahrend einer
langen Zeitspanne nicht groRer als 1% der Mitkomponente des Spannungssystems und wahrend einer kurzen Zeitspanne von nicht

mehr als einigen

Der Motor kann beschadigt werden, wenn seine Drehrichtung falsch ist, weil die Stromaufnahme der Pumpe in solchen Fallen

groéRer als vorgesehen ist.

Die Drehrichtung muf} auf ihre Korrektheit geprift werden (entgegen dem Uhrzeigersinn fiir die Pumpe von der Druckseite),

dem man folgendermafien vorgeht:

in

3) Punkt 1 wiederholen. Die Drehrichtung ist dann richtig, wenn der Druck am groften ist. Bei Pumpen, die in grofRerer Tiefe installiert werden, kann
der bei falscher Laufrichtung entwickelte Druck so klein sein, daf} er nicht ausreicht, den geodatischen Druck zu tiberwinden.

Phasenungleichheit
Die Stromaufnahme jeder Phase prifen. Die etwaige Unsymmetrie darf nicht groRer als 5% sein.
Falls hohere Werte gemessen werden, die vom Motor und/oder dem Stromnetz verursacht sein kdnnen, ist die Stromaufnahme

A\

ANSCHLUSSPLAN FUR DREHSTROMMOTOREN

bei den anderen beiden AnschluRkombinationen Motor/Netz zu prifen, wobei allerdings zu beachten ist, daR die Drehrichtung

nicht umgekehrt wird. Der optimale AnschluB ist der, bei dem die Phasenungleichheit so klein wie mdglich ist. Wenn die

héchste Stromaufnahme immer auf der gleichen Phase der Leitung vorliegt, ist die Hauptursache fir das Ungleichgewicht im

Stromversorgungsnetz zu suchen.

ANSCHLUSSPLAN FUR EINPHASENMOTOREN 4"
Mit standig eingeschaltetem externem Kondensator

(1) Elektrik

@ Anschlu3satz

Die korrekte Laufrichtung ist die entgegen dem Uhrzeigersinn, wenn
man den Motor von der Seite des Welleniiberstands betrachtet.

Elektrische Ausrustung

@ Standig eingeschalteter o
@ Tauchmotor Kondensator P
o o 1@
Tauchmotor MPC.../... @ Verbindungsgarnitur Eﬁﬂ
B33 : L |
Schwarz = Phase U L TEREE Unterwassermotor O
Grau = Phase V D @
Kastanienbraun = Phase W A Braun (Kondensator)
Bei den Motoren mit einem .
Ausgang mit 6 Kabeln sind | B Schwarz (gemeinsamer)
die Enden ,1" diejenigen,
die in der Nahe der Masse @ c Blau/ Grau (Start)
schraube liegen. <
NB.: Die Funktionsplane | | Fir den korrekten Anschluss des ®
sind der Ausriistung <> einphasigen Caprari Motors den
beigepackt @ Anschlussplan beachten, der auf dem
Motor steht.
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ANSCHLUSSPLAN FUR DREHSTROMMOTOREN MIT STERN-DREIECK-ANLASSEN

L1 ||_2 L3
] ! I Elektrische Ausriistung
STERN-DREIECK-ANLAUF UND SCHALTUNG Ui oviowe V2 vz w2
Fur Betriebsspannung von 220 V mit Motor von 220 / 380 V T [ T T [ T
Fur Betriebsspannung von 230 V mit Motor von 230 / 400 V
Fir Betriebsspannung von 240 V mit Motor von 240 / 415 V Speisekabel ‘ ‘ ‘
Fur Betriebsspannung von 380 V mit Motor von 380 / 660 V .
Fir Betriebsspannung von 400 V mit Motor von 400 / 700 V <3 AnschiuBteile
Fur Betriebsspannung von 415 V mit Motor von 415/ 720 V Motorkabel
Ut Vi wi U2 v2 w2
L v W ®x v @
DREIECK-ANLAUF MIT SCHALTUNG L1 L2 L3

Elektrische Ausristung

Fir Betriebsspannung von 220 V mit Motor von 220 / 380 V ¢ ¢
Fur Betriebsspannung von 230 V mit Motor von 230 / 400 V u1 Vi w1
Fur Betriebsspannung von 240 V mit Motor von 240/ 415 V
Fur Betriebsspannung von 380 V mit Motor von 380 / 660 V
Fur Betriebsspannung von 400 V mit Motor von 400 / 700 V
Fur Betriebsspannung von 440 V mit Motor von 440 / 760 V AnschluRteile

Fir Betriebsspannung von 460 V mit Motor von 460 / 790 V Motorkabel /\ \
I I I
]

1 V2 V1 W2W1 U2
L MM @w &

Speisekabel

L1 |L2 L3
L . > Elektrische Ausriustung
STERN-ANLAUF MIT SCHALTUNG u1 w1

Fir Betriebsspannung von 380 V mit Motor von 220 / 380 V Mit AnschluBteilen miteinander

— ' oS

Fir Betriebsspannung von 400 V mit Motor von 230 / 400 V Speisekabel verbinden und isolieren.
Fir Betriebsspannung von 415 V mit Motor von 240/ 415V AnschluRteile I:lr>

Fir Betriebsspannung von 440 V mit Motor von 250 / 440 V

Fiir Betriebsspannung von 460 V mit Motor von 260 / 460 V Motorkabel

Fir Betriebsspannung von 660 V mit Motor von 380 / 660 V U1 Vi w1 W2 U2 V2

Fir Betriebsspannung von 700 V mit Motor von 400 / 700 V w V) W) @ 0 W

Fir Betriebsspannung von 720 V mit Motor von 415 /720 V

6 Benutzung und Instandhaltung:

6.1 Inbetriebnahme:

Wenn die Elektropumpe beim Starten Anlaufschwierigkeiten hat, sind wiederholte Startversuche zu vermeiden, weil das Aggregat dadurch
beschadigt werden kdnnte. Man sollte dagegen die Stérungsursache suchen und beseitigen.

Wenn man ein indirektes Anlaufverfahren benutzt, muss der Einschaltsto kurz sein und darf auf keinen Fall Ianger als ein paar Sekunden dauern.
Beim ersten Anlauf darf der Absperrschieber nur teilweise gedffnet sein, damit das Mitschleppen von Sand oder Schlick weitgehend vermieden wird.
Falls das Wasser triibe aussieht, mu3 der Schieber noch weiter geschlossen werden, bis klares Wasser ausstromt.

Den Schieber dann allmahlich 6ffnen und sicherstellen, daR die Pumpe nicht mehr als 40 g Feststoffe pro m? férdert (40 ppm).

Prifen, daf die Stromaufnahme bei normal laufender Pumpe nicht iber dem Wert auf dem Typenschild des Motors liegt und dal} die Maschine
ordnungsgemaf lauft.

Die Einstellung des Thermorelais muf} aufgrund der Stromaufnahme des Aggregats vorgenommen werden, und zwar nach der folgenden Prozedur:

1) Die Elektropumpe auf die Bedingung maximaler Stromaufnahme bringen, was zumeist mit der Bedingung der maximalen Forderleistung
Ubereinstimmt, wobei das Relais auf die Stromstarke des Motortypenschilds eingestellt wird.
2) Den Einstellwert des Relais so weit senken, bis das Relais anspricht (Wenn man die Ausléseposition des Relais nicht erreicht, auch wenn die
geringste Stromstéarke erreicht ist, muR das Relais ersetzt werden, weil es defekt oder im Bezug zur Stromaufnahme des Aggregats
j Uiberdimensioniert ist, um dann die Prozedur von Anfang an zu wiederholen).

3) Den Eichzeiger des Relais dann auf die kleinste Stromstarke stellen, bei der es noch nicht anspricht.
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BEZUGSPARAMETER FUR DEN ANLAUFTYP
& Stern - Impedanz oder o
T Dreieck Spartrafo Softstart-Einrichtung Inverter
o c
Motor _g g P2
e Max. Zeit Max. Zeit mit . . Max. Beschleuni . .
8 Sternbetrieb Vs> 0,65 Vn Vs min Is min gungszeit Max. Beschleunigungszeit
[HP] [kW] [s] [s] [% Vn] | [%In] [s] [s]
6" 5,5+20 4+15 1,5 1
25+50 | 18,537 1.5 1.5
40+50 30+37
60+80 45+59 2 2 2
" 920 66 15 60% 400%
8 )
MPC 100 75 .
125 92 2,5 ’ 2,5
150 110
w [100+125| 75+92
10
150 110 3,5 2 3
180 132 3
200 150 -

P2 = Nennleistung Motor / Vs = Anlaufspannung / Vn = Nennspannung / Is = Anlaufstrom / In = Nennstrom

Anm.: Die kleinste Spannung der Tabelle bezieht sich auf einen Spannungseinbruch vom max. 3%.
Der Permanentmagnet-Synchronmotor muss ZWINGEND mit Wechselrichter und Filterausgang betrieben werden (siehe ,Allgemeine Vorschriften
fur die Verwendung von WECHSELRICHTERN®)
Allgemeine Vorschriften fiir die Benutzung von FREQUENZUMSETZERN
- wahrend des Starts und/oder beim Gebrauch darf die kleinste Frequenz nicht unter 30 Hz der Nennfrequenz, wobei das
Spannungs-/Frequenzverhaltnis konstant gehalten werden muss
- in einigen Fallen ist es erforderlich, den Motor mit elektrischer Wicklung fir Warmwasser zu bestellen, um gré3ere Verluste wegen
nicht optimaler Wellenform zu vermeiden. Wenden Sie sich an unsere technischen Buros, um genauere Angaben zu erhalten.
- maximale Zeit der Beschleunigungsrampe: siehe Tabelle.
- maximale Verlangsamungszeit entsprechend dem Doppelten der Beschleunigungszeit.
- Maximale Schaltfrequenz Inverter < 5 kHz

Beim Einbau der Filter sine-wave sind folgende Betriebsbedingungen zu beachten:

dv V
Fiir Motoren in Wasser und Glycol mit Standardwicklung, green wire/PPC der Spannungsgradient —— <500| — |- © Vp <700V
d s

dv V
Fiir Motoren in Wasser und Glycol mit Spezialwicklung, LPE+PPC/PE2+PA der Spannungsgradient —— <500 — |- € Vp <900V
Der Einbau der Filter ist erforderlich, damit der Motor unter die Garantiebedingungen fallt dt s
Bedingungen, die unabhéngig von der Liange der Leistungskabel zu beachten sind.

Allgemeine Vorschriften fiir den Einsatz des SOFT-STARTERS:

a) Die Vorrichtung SOFT-STARTER muss den Start in der Spannungsrampe oder einen Start mit konstantem Strom umsetzen.
b) Die Vorrichtung SOFT-STARTER darf den Start nicht in der Stromrampe oder den Start in der Drehmomentrampe umsetzen.
c) Maximale Verlangsamungszeit entsprechend dem Doppelten der Beschleunigungszeit.

d) Verlangsamungsmethode oder mit Freilauf oder in Spannungsrampe, nicht bei Bremsung.

e) Stellen Sie stets sicher, dass der Soft-Starter ausgeschlossen ist, nachdem die Startphase des Aggregats beendet wurde.

Bei Betriebsstorung einer Installation die einen Start mit Soft Starter oder Wechselrichter vorsieht, ist, sofern méglich, der Betrieb des
Elektropumpenaggregats zu tiberpriifen, indem es direkt an das Netz (oder ein anderes Gerats) geschlossen wird.
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6.2 Betrieb und Kontrollen:
Vor dem Starten der Elektropumpeneinheit besteht die Pflicht, die folgenden Grenzwerte zu lberprifen und einzuhalten:

* maximale Anzahl an Starts pro Stunde

» Mindestkuhldrehzahl des Motors

» Temperatur der gepumpten Flissigkeit
Wie in den Tabellen ,Gesamtabmessungen und Richtgewichte* im Kapitel 10 angegeben, fihrt die Nichteinhaltung der oben aufgelisteten
Bestimmungen, zum Verfall der Produktgarantie, da der korrekte Betrieb der Elektropumpeneinheit und insbesondere des Elektrotauchmotors nicht
gewahrleistet werden kénnen.

ACHTUNG Wenn die Elektromotorpumpe einmal installiert ist, verlangt sie keine besondere Wartung mehr. Um jedoch den regelméRigen Betrieb der
Elektromotorpumpe auf Dauer zu gewahrleisten, sind mindestens einmal alle 3 Monate oder alle 1000-1500 Betriebsstunden regelmaRige
vorbeugende Kontrollen auszufiihren, indem man die KenngrdRen priift, die in der ‘Karte fiir Anmerkungen zum Betrieb’ stehen. AuRerdem sollte

A man alle 6-12 Monate die Effizienz aller elektrischen Ausriistungen priifen lassen.
Sollte man Betriebsstorungen feststellen, die etwaigen Ursachen suchen und dann so vorgehen, wie es in diesem Handbuch beschrieben ist.

Wurde im Motor die Sonde PT100 verbaut, die fir die Temperaturkontrolle zustédndig ist, muss beim Einstellen

der Temperaturschwellenwerte fiir das Auslésen der Warnung und des Maschinenstopps folgende Verfahrensweise befolgt werden:

a) Die Elektropumpe starten und sich am Arbeitspunkt, an dem die meiste Leistung aufgenommen wird, positionieren. Die Motortemperatur im
Inneren wird progressiv ansteigen und von der Sonde iberwacht werden. Wenn der Motor im Drehzahlbereich lauft (je nach Motor kann dies bis
zu 2 Stunden in Anspruch nehmen), wird sich die an erfasste Temperatur stabilisieren.

b) Bei stabilen Temperaturwerten den ersten Alarm (Warning) auf einen Wert einstellen, der der Temperatur + 3 °C entspricht. Der Alarm muss die
Uberschreitung registrieren, um bei der ersten Inspektion eine entsprechende Dokumentation zur Verfiigung stehen zu haben.

c) Der zweite Alarm (Maschinenstopp), der den Motorstopp steuern soll, muss auf einen Wert eingestellt werden, der der erfassten Temperatur
+ 6 °C entspricht. Der anschlieRende Start mit Aufzeichnung der Uberschreitung des Schwellenwerts fiir den Maschinenstopp kann automatisch
erfolgen, dies jedoch mit einer Verzégerung von mindestens 15 Minuten oder bei einer internen Motortemperatur unter 20 °C in Bezug auf die
fur den Maschinenstopp eingestellte Alarmtemperatur.

Das Ansprechen des 1. Alarms kann auf eine Fehlfunktion des Motors hindeuten: Die Motortemperatur muss uberwacht werden, um
sicherzustellen, dass die normale Arbeitsbedingung wieder hergestellt worden ist.

Das Ansprechen des 2. Alarms mit Motorstopp erfolgt, wenn:

1) eine Uberlastung vorliegt

2) eine schlechte Kiihlung erfolgt

3) haufige Starts erfolgen

Wenn der 2. Alarm anspricht, kann der Motor nicht wieder in Betrieb gesetzt werden, bevor die Ursachen der Storung geklart worden sind.
Wird das obige Verfahren nicht eingehalten, jedoch unter Aufrechterhaltung der Kontrollen und Pflichten bezlglich der oben genannten

Betriebsgrenzwerte, wird es moglich sein, den Schwellenwert fur den Maschinenstopp (2. Alarm) wie folgt einzustellen:

1) Wenn sich der Motor in einer Ummantelung aus PVC oder PPC befindet, rat Caprari dringend, die maximale Temperatur des zweiten Alarms auf
50 °C einzustellen.

2) Bei einem Motor mit Ummantelung aus PE2 + PA empfiehlt Caprari dringend, die maximale Temperatur des zweiten Alarms auf 65 °C einzustellen.
Diese Grenzwerte ermdglichen, irreversiblen Schaden am Motor vorzubeugen und deren Uberschreitung fiihrt zum Verfall der auf das Produkt
gegebenen Garantie.

HINWEIS: Die Temperaturiiberwachung mit Sonde PT100 schiitzt den Motor auch bei korrekter Einstellung des Schwellenwerts des
Stopps nicht vor gefahrlichen lokalen Ubertemperaturen, wenn die richtige Kiihlung nicht gewéhrleistet ist (die Wassergeschwindigkeit
auBerhalb des Motors ist niedriger als die vorgesehene und in der Tabelle im Abschnitt ,,Technische Daten, Abmessungen und Gewichte"
angegebene).

In diesen Féllen ist es notwendig, die Installation zu iiberpriifen oder die Verwendung eines geeigneten Kiihimantels vorzusehen.

6.3 Wartung
Die Wartung und die etwaige Reparatur der Elektromotorpumpe dirfen nur von qualifiziertem Personal vorgenommen werden,
das im Besitz der geeigneten Ausriistung und Ausbildung ist und das den Inhalt dieser Betriebsanleitung und der ggf. anderen der

Abbau Elektromotorpumpe beigepackten Dokumentation durchgelesen und verstanden hat.

Vor der Ausfiihrung irgendwelecher Eingriffe auf die Elektropumpe die Stromzufuhr der Anlage unterbrechen.
Falls die Elektropumpe aus der Anlage ausgebaut werden muR, sind die Prozeduren, die in den Abschnitten 5.4 ‘Hydraulische Anschlisse’ und 5.5
‘Elektrische Anschliisse und Auskiinfte’ beschrieben sind, in umgekehrter Reihenfolge durchzufiihren. Dabei ist folgendes zu beachten:

1) Das Gewicht des Aggregats, zu dem unter bestimmten Bedingungen das Gewichts des Wassers zu summieren ist, das ggf. darin
vorhanden ist.
2) Immer sicherstellen, daf3 die Komponenten, die von Mal zu Mal senkrecht aufgestellt werden, auch standsicher angeordnet sind.

Um den Verlust jeder Form der Garantie oder Haftung des Herstellers zu vermeiden, sind fir die Reparaturen ausschliellich Originalersatzteile von
Caprari zu verwenden.

Bei der Bestellung von Ersatzteilen bei CAPRARI S.p.A. oder den autorisierten Servicezentren sind folgende Angaben zu machen:

1 - Komplette Typenbezeichnung

2 - Baujahr und/oder Serien-Nr. und/oder Auftragsnummer, wenn vorliegend.

3 - Benennung und Best.Nr. des Einzelteils, die im Ersatzteilkatalog stehen (kann bei den autorisierten Servicezentren eingesehen werden).

4 - Erforderliche Menge der bestellten Teile.

Bei Permanentmagnet-Motoren (PMM):

AGEFAHR

Tod oder schwere Verletzung durch Magnetfeld

Die Wartung in unmittelbarer Nahe des Rotors ist nur Personen gestattet, die keine elektronischen oder magnetischen medizinischen Gerate wie
Herzschrittmacher, Horgerate, Implantate oder dergleichen besitzen.

Diese Personengruppe muss sich ZWINGEND in einem Abstand von mindestens 0,3 m zum Rotor aufhalten.

AWARNHINWEIS
Quetschen der GliedmaBen durch magnetische Krifte
Nahern Sie sich dem Rotor nicht mit magnetischen Metallteilen wie: Werkzeugen, Schliisseln usw.

AACHTUNG

Schéaden an elektronischen Geraten

Nahern Sie sich dem Rotor nicht mit elektronischen Geraten und Datentragern, Geldautomaten, Kreditkarten, Smartphones, Smartwatches usw.
Die Wartung des Rotors muss in einem Arbeitsbereich und in Kleidungsstlicken durchgefiihrt werden, die frei von Metallspé&nen sind.

Fuhren Sie keine mechanischen Bearbeitungen durch, bei denen sich am Rotor Spane bilden.
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6.4 Nichtbenutzung:

Wenn die Elektropumpe langere Zeit tiber untergetaucht bleiben muf3, ohne zu laufen, sollte man sie alle 20+30 Tage einmal kurz in Betrieb
nehmen, damit der Rotor nicht blockiert. Weitere Vorschriften stehen im Kapitel 4 ‘Lagerhaltung und Transport’.

7 AUSSERBETRIEBSETZUNG UND ABRUSTUNG:

Bei der Abriistung der Elektromotorpumpe muR der Bediener alle Phasen der Auerbetriebsetzung und des Auseinandernehmens durchfiihren,
wobei alle vor Ort geltenden Bestimmungen und Normen zur Entsorgung zu beachten sind.

Entsorgung des Produkts am Ende seiner Lebensdauer
INFORMATION FUR BENUTZER nach Art. 14 der RICHTLINIE 2012/19/EU DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND DES RATES vom 4. Juli
2012 Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate (WEEE)
Das Symbol der durchgestrichenen Abfalltonne auf dem Elektro- oder Elektronikgerat (WEEE) oder auf der Verpackung weist
E darauf hin, dass das Produkt am Ende seiner Nutzungsdauer getrennt gesammelt werden muss und nicht zusammen mit anderen
dite gemischten Stadtabféllen entsorgt werden darf.
EEE FUR DEN HAUSHALT
Bitte wenden Sie sich an Ihre Gemeinde oder értlichen Amter, um alle Informationen zu den in Ihrem Gebiet verfiigbaren Sammelsystemen zu
erhalten. Der Verkaufer des neuen Geréts ist verpflichtet, das alte Gerat kostenlos zu tibernehmen, wenn ein gleichwertiges Gerat bei ihm erworben
wird, um die korrekte Wiederverwertung/Entsorgung einleiten zu kénnen. In Italien gelten Elektropumpen mit Einphasenmotor als Haushalts-
Elektrogerate, in anderen europaischen Nationen muss diese Klassifizierung tiberprift werden.
EEE FUR DEN PROFESSIONELLEN EINSATZ
Die getrennte Sammlung dieses Gerats am Ende seiner Lebensdauer wird vom Hersteller organisiert und verwaltet. Der Benutzer, der dieses Gerat
abgeben mdchte, kann sich daher an den Hersteller wenden und das System befolgen, das dieser flr die getrennte Sammlung von am Ende ihrer
Lebensdauer angelangten Gerate anwendet, oder selbst eine fiir die entsprechende Verwaltung autorisierte Entsorgungskette wahlen. Auf jedem
Fall muss der Benutzer die in der Richtlinie 2012/19 /EU festgelegten Riickgabebedingungen einhalten.
Die widerrechtliche Entsorgung des Produkts durch den Benutzer zieht die Auferlegung der gesetzlich vorgesehenen Strafen nach sich.

Beachten Sie die 6rtlichen Bestimmungen zur Entsorgung von magnetischen Materialien.

8 GARANTIE:

Fir die hier beschriebene Elektromotorpumpe gelten die gleichen allgemeinen Verkaufs- und Lieferbestimmungen wie fiir alle anderen Produkte
der CAPRARI S.p.a. Eine der grundlegenden Bedingungen fiir die etwaige Garantiegewahrung ist die Beachtung jedes einzelnen Punktes der
beiliegenden Dokumentation und der besten hydraulischen und elektrotechnischen Normen, die eine Voraussetzung fir die ordnungsgemafie
Funktion der Elektromotorpumpe sind. Eine durch Verschleift und/oder Korrosion bedingte Betriebsstérung fallt nicht unter Garantieanspruch.

Fur die Anerkennung der Garantie ist zudem erforderlich, daf’ die Elektropumpe zunachst durch die betriebsinternen Techniker von Caprari oder die
Techniker der autorisierten Servicezentralen kontrolliert wird.

Die Nichtbeachtung der Angaben in der Dokumentation der Elektromotorpumpe fiihrt zum Verfall jeglicher Form der Garantie oder Haftung.

9 FEHLERSUCHE:
Storungen Mogliche Ursachen Abhilfe
1. Die Elektropumpe lauft 1.1. Der Wahlschalter steht auf OFF. 1.1. Auf ON stellen.
nicht an. 1.2. Der Motor wird nicht gespeist. 1.2. Prifen, ob Sicherungen durchgebrannt sind
oder das Schutzrelais des Stromkreises
angesprochen hat.
Die Klemmen auf festen Sitz prufen.
Prifen, ob die Stromversorgung vorhanden ist.
1.3. Die automatischen Steuervorrichtungen 1.3. Auf die Rickkehr der Betriebsbedingungen
(Standschalter etc.) geben kein Freigabesignal. warten oder die Funktionsttichtigkeit der
Automatismen prifen.
2. Die Sicherungen brennen | 2.1. Sicherungen mit falscher EichgréRle. 2.1. Sicherungen durch solche ersetzen, die zur
beim Einschalten durch. Stromaufnahme des Motors passen.

2.2. Rotor des Aggregats blockiert. 2.2. Mit dem Ohmmeter den Isolationswiderstand
messen, der in dem Toleranzbereich liegen
muf, der im Abschnitt 5.5 ‘Elektrische
Anschlisse und Auskiinfte’ steht.

Den Motor, falls erforderlich, an das autorisierte
Servicezentrum schicken.
2.3. Speisekabel oder Anschluss nicht mehr 2.3. Das Kabel ersetzen oder den Anschluss
unbeschadigt (kurzgeschlossen). reparieren.
3. Das Uberlastrelais 3.1. Nicht alle Phasen des Motors erhalten den 3.1. Die Unversehrtheit der elektrischen Ausriistung
spricht nach wenigen Bemessungs-Strom. prifen.
Sekunden Betrieb an. Prufen, ob alle Anschliisse auf der
Klemmenleiste angezogen sind.
Die Speisespannung prufen.
3.2. Die Stromaufnahme ist unsymmetrisch, 3.2. Die Ungleichheit der Phasen nach der Prozedur
mit mindestens einer Phase lber dem im Abschnitt 5.5 ‘Elektrische Anschlisse und
Bemessungsstrom. Auskunfte’ prifen.
Den Motor, falls erforderlich, an das autorisierte
Servicezentrum schicken.

3.3. Die Stromaufnahme ist nicht normal. 3.3. Prufen, ob die Stern-/Dreieck-Schaltung richtig
ist.

3.4. Relais falsch geeicht. 3.4. Stromstarke der Eichung prifen.

3.5. Der Rotor des Aggregats ist blockiert. 3.5. Das Aggregat an das autorisierte
Servicezentrum schicken.

3.6. Die Speisespannung ist nicht richtig fir den 3.6. Motor ersetzen oder andere Stromversorgung

Motor. wahlen.
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Storungen Mogliche Ursachen Abhilfe
4. Das Uberlastrelais 4.1. Relais falsch geeicht. 4.1. Vgl. 3.4.
spricht nach wenigen 4.2. Die Netzspannung ist zu klein. 4.2. Wenden Sie sich an das E-Werk.
Minuten Betrieb an. 4.3. Die Stromaufnahme der Phasen ist 4.3. Vgl. 3.2.
unsymmetrisch, mit mindestens einer Phase lber
dem Bemessungsstrom.
4.4. Die Elektropumpe dreht sich nicht frei wegen 4.4. Das Aggregat an das autorisierte
Vorhandenseins von Reibstellen. Servicezentrum schicken.
4.5. Die Elektropumpe dreht sich nicht frei wegen zu | 4.5. Férderleistung mit Absperrschieber so weit wie
hoher Sandkonzentration. erforderlich senken.
4.6. Der Elektromotorpumpe ist voll Sand. 4.6. Den Schacht tiefer ausheben oder das Aggregat
weiter heben.
4.7. Temperatur des Schaltschranks zu hoch. 4.7. Prufen, ob das Relais flir kompensierte
Raumtemperatur ist.
Schaltschrank gegen Sonne und
Hitzeeinwirkung schutzen.
5. Die Elektropumpe 5.1. Kavitation am Eingang des Saugstutzens oder in | 5.1. Den Wasserspiegel am Saugstutzen erhéhen.
hat eine zu schwache der Pumpe.
Foérderleistung. 5.2. Der Motor dreht sich in der falschen Richtung. 5.2. Zwei der drei Phasen umklemmen.
5.3. Das Ruickschlagventil ist in halbgeschlossener 5.3. Die Pumpe von der Leitung abbauen und priifen.
Stellung blockiert. Falls erforderlich, die Pumpe an das autorisierte
Servicezentrum schicken.
5.4. Elektropumpe verschlissen. 5.4. Die Pumpe an das autorisierte Servicezentrum
schicken.
6. Die Elektropumpe 6.1. Pumpe leergelaufen, weil Wasserspiegel zu 6.1.Vgl. 5.1.
lauft zwar, férdert aber niedrig ist.
absolut kein Wasser. 6.2. Das Ruckschlagventil ist in geschlossener 6.2. Vgl. 5.3.
Stellung blockiert.
6.3. Absperrschieber geschlossen. 6.3. Absperrschieber regeln.
6.4. Elektropumpe zu stark verschlissen. 6.4.Vgl. 5.4.
7. Die Elektropumpe lauft 7.1. Anlage falsch installiert. 7.1.Vgl. 5.1.
laut und vibriert. 7.2. Wasser mit hohem Gasgehalt. 7.2.Vgl. 5.1.
7.3. Welle und Flhrungslager verschlissen. 7.3.Vgl. 5.4.
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Ref. Caprari e revendedor e/ou assisténcia

1. INFORMAGOES GERAIS
1.1  Simbolos adoptados

A As instrucdes fornecidas na documentacéo e referentes a seguranga sdo acompanhadas deste simbolo. A ndo
observagao das instrugdes fornecidas pode expor o pessoal a riscos para a sua salde.

As instrucdes fornecidas na documentagéo e referentes a seguranga eléctrica sdo acompanhadas deste simbolo. A
ndo observacgao das instrugdes fornecidas pode expor o pessoal a riscos de natureza eléctrica.

As instrugdes fornecidas na documentagéo e acompanhadas desta indicagao representam as adverténcias princi-
5 pais para uma instalagao correcta, funcionamento, conservagéo e desactivagao do grupo electrobomba. Todavia,
ATENCAO isso nédo exime o utilizador, para obter uma gestdo correcta e fiavel do grupo electrobomba durante toda a sua vida
util, de respeitar todas as indicagdes fornecidas na documentagao.

Leia o manual de uso e manutengéo.

1.2 A Generalidades:

Verifique se o material citado na guia de entrega corresponde ao efectivamente recebido, e se ndo sofreu danos.

Antes de realizar qualquer operagéo no grupo adquirido, devera consultar todas as instrugdes fornecidas na documentagao que o
acompanha.

O manual e todo o material de documentagao fornecido, incluindo a cépia das placas de identificagao, por fazerem parte integrante do grupo
electrobomba, devem ser conservados de modo a ficarem disponiveis para consulta durante todo o tempo de vida util do grupo electrobomba.
Por exemplo, as placas de identificagdo adicionais podem ser aplicadas no quadro eléctrico de alimentagdo e comando.

E proibida a reproducao sob qualquer forma, total ou parcial, desta documentagao, salvo autorizagdo expressa por escrito pelo fabricante.
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1.3 Exemplos de placa de identificagao da electrobomba
N° Cadigo de Saida e/ou N.° de Série e/ou N.° de Codigo do Cliente e/ou N.° da Encomenda
TIPO Sigla completa da electrobomba Q [l/s] Caudal nominal
H [m] Altura manomeétrica nominal H max [m] Altura manométrica maxima
NBEP % Eficiéncia da bomba MEI indice minimo de eficiéncia
1.4 Exemplos de placa de identificagao de motores submersiveis de 4" + 14"
TIPO Sigla completa do motor Code date Cadigo de Saida
uUI[v] Tensao nominal de alimentagao ~ Corrente alterna
1[A] Corrente consumida nominal f [Hz] Frequéncia
P, [kW] [CV] Poténcia nominal fornecida n [min -1] Numero de rotagdes por minuto
cos¢ Factor de poténcia S.F. Factor de servigo
1P68 Grau de protecg¢édo do Motor IEC 529
C [uF] Capacidade do condensador 1P58 Grau de protecgéo do Motor IEC 60034-5
VbB Tensao nominal do condensador em servigo continuo 1. Cl. Classe de isolamento
':{> Sentido de rotagéao
min. cooling speed Velocidade minima da agua de refrigeragéo no exterior do motor
[Kgl Peso do motor Thrust Load Carga axial [N]
S$1 Servigo continuo

1.5 Exemplos de parte hidraulica

Exemplos de siglas nas eletrobombas: E6KX17-6/4-V

® @06 6 ® ® @

1) SERIE 5) Flangeamento do motor
E = Eletrobombas submersiveis 4 = Flangeamento para motor 4"
6 = Flangeamento para motor 6"
2) Diametro nominal do pogo 8 = Flangeamento para motor 8" + 10"
6=6"
8=8" 6) Numero de células
10 =10"
7) Frequéncia
3) Grupo da bomba V =50 Hz
KX = Hidraulica W = 50-60 Hz
Z=60Hz

4) Numero de identificagao da parte hidraulica
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1.6 Exemplos de sigla de motores submersiveis

MPC 6 (10 / I |3 |A|] -8
® @06 6 6 6 @ ® © @)
1) NUMERO DE SERIE DO MOTOR 4) Diametro nominal 8) Geragido
MPC (6"; 8"; 10") 6=6"
MC (4") 8=8" 9) Variante construtiva
MPP (6"+ 10") 10 =10"
10) Caracteristicas do motor
2) Grupo do motor 5) Poténcia nominal em HP
Nao compilado = padrao ferro fundido 11) Tensao de ligagao
W = full 316 6) Polaridade -8 =400V
N&o compilado = padréo 2P -9 =400/700V Y/D
3) Frequéncia P=4P 0 = tensdes especiais
nao compilado = padrao 50hz
S =60hz 7) Flangeamento do motor

Nao compilado = flangeamento padrado
/6 = jungéo motor 6"
/8 = jungéo motor 8"

1.7 Adverténcias:

Uma leitura atenta da documentagéo que acompanha o produto permite operar em condi¢cdes de completa seguranca e obter os melhores
beneficios que o produto é capaz de oferecer.

As instrucdes fornecidas a seguir referem-se ao grupo electrobomba na versao standard e a funcionar nas condigdes normais. Eventuais
especificagdes especiais, identificadas na sigla do produto, podem determinar uma correspondéncia nao completa das informagdes apresentadas
(quando necessario, o manual sera complementado com informagdes suplementares).

No ambito da nossa politica de melhoramento continuo dos produtos, os dados indicados na documentagéo e no proprio produto podem ser
sujeitos a modificagdes sem aviso prévio do fabricante.

A ndo observagao de todas as indicagbes contidas nesta documentacdo ou uma utilizagéo impropria ou ainda modificagdes ndo autorizadas no
grupo electrobomba, acarretam a caducidade de todas as formas de garantia e exoneram o fabricante de toda e qualquer responsabilidade por
danos a pessoas, animais ou bens materiais.

ATENCAO Nunca ponha a funcionar o grupo electrobomba a seco porque as chumaceiras da bomba s&o lubrificadas pelo proprio liquido bombeado.

2 A SEGURANGA:

Antes de executar qualquer operagdo no produto, certifique-se de que as partes eléctricas da instalagdo na qual ira funcionar nao estao
ligadas a rede de alimentagéo.
No caso de motor de magnetes permanentes, quando em rotagéo, o fluxo magnético do rotor é capaz de gerar tenséo elétrica na extremidade dos
cabos do motor.
Verifique que o rotor ndo pode ser colocado em rotagao se os cabos néo estiverem ligados ao quadro elétrico.
O grupo electrobomba descrito neste manual destina-se ao uso industrial, ao abastecimento, a sistemas de rega, ou similares; pelo que as
operagdes de movimentacao, instalagdo, condugdo, manutengao, possivel reparagéo e desactivagdo do grupo electrobomba devem ser realizadas
por pessoal especializado com qualificagdo adequada e munido de equipamento apropriado, que tenha estudado e compreendido o conteudo
deste manual e da eventual outra documentagao que acompanha o produto.
Durante cada operagéo, € necessario respeitar todas as indicagdes de seguranga, de prevengao de acidentes e de medidas antipoluicdo
fornecidas na documentagao e todas as eventuais disposi¢cdes locais mais restritivas nesta matéria.
Por motivos de seguranga e para assegurar as condigdes de garantia, uma avaria ou uma variagao repentina dos desempenhos do grupo
electrobomba acarretam a proibigdo ao comprador de utilizagdo do mesmo.
Ainstalagéo deve ser realizada de modo a impedir contactos acidentais perigosos para pessoas, animais e objectos com o grupo electrobomba.
Por razdes de higiene, se a bomba for utilizada para transportar fluidos destinados ao consumo humano, na altura do primeiro arranque ou depois
de qualquer servigo de manutengao, as partes que entram em contacto com o fluido devem ser lavadas com agua.
Devem ser preparados sistemas de alarme e procedimentos de controlo e manutengao para evitar qualquer tipo de risco decorrente de uma
eventual ineficiéncia do grupo electrobomba.
Para proceder a uma movimentagéo e armazenagem seguras, consulte o capitulo 4 ‘Movimentagéo e armazenagem’.
Segurancga higiénico
é Por motivos de higiene, se a bomba for utilizada para bombear fluidos destinados ao consumo humano, na altura do primeiro arranque
ou depois de um servigo qualquer de manutencao, as partes que entram em contacto com o fluido devem ser lavadas com agua.
Uma bomba ja utilizada para a bombagem de um fluido ndo destinado ao consumo humano nao pode ser utilizada para
bombear fluidos destinados ao consumo humano sem que seja excluida preliminarmente a possibilidade de um risco de
contaminagao.

3 DESCRICAO DO PRODUTO E UTILIZACAO:

31 Caracteristicas técnicas e de funcionamento:

As electrobombas submersiveis sdo bombas com um ou mais impulsores em série que funcionam com sentido de rotagdo anti-horario
(observando-as pelo lado da saida), directamente acopladas a motores eléctricos especiais submersiveis assincronos.

Os motores submersiveis do tipo M...4... sdo fornecidos prontos a usar, com éleo (para a lubrificagédo e arrefecimento) aprovado pela Food and
Drug Administration (U.S.A.). Em caso de avaria do motor, pode acontecer uma emissao de 6leo na dgua a bombear.

Os motores submersiveis do tipo M...6... + M...10... sdo fornecidos com uma mistura composta por 70% de agua doce limpa e 30% de glicol
propilénico tipo Dowcal N da DowChemical, classificavel ndo perigoso segundo os critérios fixados pela CEE. Na altura da instalagéo, é possivel
substituir a mistura por agua doce limpa e filtrada, porém nunca agua destilada (consulte o procedimento correspondente no interior do paragrafo
5.1 ‘Verificagbes preliminares’).

ATENGAO Quando a electrobomba for instalada na posigzo horizontal, s vezes é necessario intervir na valvula de retengéo; contacte a

Caprari ou os centros de assisténcia autorizados para obter indicagbes especificas.
Quando a electrobomba ¢ instalada de acordo com as indicagdes fornecidas neste manual e respeitando os esquemas previstos, o nivel de
presséo acustica emitido pela maquina, no campo de funcionamento previsto, ndo atinge 70 dB (A) em nenhum caso. A determinag&o do ruido foi
realizada segundo a norma ISO 3746 e os pontos de medigao, segundo a Directiva 2006/42/CE, a 1 metro da superficie de referéncia da maquina
e a 1,6 metros de altura do chao ou da plataforma de acesso.
O valor maximo encontra-se distribuido uniformemente a volta do produto.

3.2 Sectores de utilizagao:
O grupo electrobomba na versao standard foi concebido para a bombagem de agua doce e limpa partir de furos artesianos, pogos, tanques de
recolha ou para a sobre-elevagdo de pressdo em booster (ndo previsto para as electrobombas com motor em banho de 6leo).
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3.3 Contra-indicagées: ATENGAO

Os grupos electrobomba standard n&o séo adequados para:
- um funcionamento a seco;
- a bombagem de fluidos diversos da agua doce e clara;
- um funcionamento em circuito fechado durante mais de 3 minutos, para evitar um sobreaquecimento;
- um funcionamento continuo com velocidade da agua no exterior da camisa do motor inferior aos valores indicados na Tab. "Dados técnicos,
dimensbes e pesos”;
- um funcionamento com uma intermiténcia acentuada (consulte a ‘Tabela de motores’ no capitulo 10 ‘Dimensdes, pesos e dados técnicos’);
- uma pressao na aspiragao inferior ao NPSH requerido (consulte a documentagao técnica especifica);
- a bombagem de um liquido com temperatura superior a 25+30°C (77+86°F) (consulte a ‘Tabela de motores’ no capitulo 10 ‘Dimensdes, pesos e
dados técnicos’);
- uma profundidade de imers&o superior 150m;
- uma pressao em regime de funcionamento variavel superior a indicada no catalogo.
- a bombagem de agua com uma concentragao sélida superior a 50 g/m3;

é - a bombagem de liquidos inflamaveis;

- um funcionamento em locais classificados com risco de explosao.

Nem todos os grupos electrobomba séo adequados:
- para uma instalagéo na horizontal (consulte a documentagéo técnica especifica);
- para uma armazenagem a temperaturas muito baixas (consulte o capitulo 4 ‘Armazenagem e movimentagao’).
- para uma instalagao em booster

Em caso de instalagao inclinada, contactar diretamente a Caprari Spa.

A Verifique também a conformidade do produto com as eventuais restricdes locais em vigor.

4 ARMAZENAGEM E MOVIMENTACAO:
Conserve o produto num local seco e sem poeira.
é Preste atengdo a eventuais instabilidades que possam ser causadas por um posicionamento improprio do grupo electrobomba ou
de qualquer outro componente que constitui a instalagao.

Em intervalos regulares, faca girar as pecas rotativas para evitar possiveis bloqueios (consulte o procedimento correspondente no interior do
paragrafo 5.1 ‘Verificagdes preliminares’).

Motores tipo M...6...+ M...10...:

- verifique periodicamente o enchimento com liquido do motor, se este estiver armazenado na posi¢éao horizontal;

- se o motor tiver de ser armazenado temporariamente em ambientes com temperaturas inferiores a -15 °C, serd necessario aumentar a
concentragéo do glicol propilénico (ex.: concentragdo de 50%, temperatura minima igual a - 35 °C; consulte o procedimento correspondente no
interior do paragrafo 5.1 ‘Verificagbes preliminares’).

N&o deixe o motor sem liquido no seu interior porque isso pode causar o bloqueio do rotor.

ATENGAO Para uma armazenagem segura apés uma instalagdo anterior, a electrobomba deve ser submetida a uma limpeza perfeita (evitando severamente
o emprego de derivados de hidrocarbonetos) e a parte hidraulica deve ser seca internamente com um jacto de ar forgado.

A O grupo electrobomba deve ser manipulado com cuidado e atencdo, empregando equipamentos de elevagéo e aperto adequados
e em conformidade com as normas de seguranga.
Para conhecer o peso de cada componente, consulte os dados fornecidos no capitulo 10 ‘Dimensdes, pesos e dados técnicos’.

é Nunca utilize os cabos eléctricos para a movimentagédo do equipamento.
Quando o motor ou o grupo electrobomba for colocado na vertical, tome cuidado para n&o dobrar os cabos com curvas acentuadas
(o raio minimo de curvatura deve ser superior a 5 vezes o didmetro do cabo).
- As extremidades livres dos cabos eléctricos nunca devem ficar submersas ou molhadas, em caso algum.
ATENCAO Durante todas as operagdes de movimentagdo, o grupo nunca deve ser excessivamente submetido a esforgos de flexdo.

5 MONTAGEM E INSTALACAO:
N&o abandone no ambiente o material utilizado para a embalagem e respeite as normas de eliminagdo e medidas antipoluigéo
locais em vigor.
ATENGAO Antes de baixar o grupo no pogo ou no tanque, remover do grupo todas as etiquetas adesivas e todos os vestigios de fita adesiva ou
marcas de marcador. Durante estas operagdes, evitar cuidadosamente riscar a superficie externa do produto. Respeitar a risca o quanto acima
indicado permite um consideravel aumento da resisténcia do produto a corroséo.

5.1 Verificagdes preliminares:
ATENCAO Controlar sempre a livre rotagéo dos rotores do motor e dos impulsores da bomba e o enchimento completo com liquido dos
motores tamanho M...6... + M...10... executando as seguintes operacdes.

Grupo montado:
1) fixar o grupo eletrobomba na posigéo vertical, assegurando-se de que seja estavel. Atuar na junta com uma ferramenta em forma de
eixo do motor;

2) para os motores M...6... + M...10... desaperte o tampao de enchimento de liquido do motor (o de cabega cilindrica com sextavado interno); por
outro lado, desaperte a sonda de temperatura quando estiver presente no lugar do tampao;

3) certifique-se do enchimento completo do motor e, se for necessario, acrescente agua doce limpa ou uma mistura, respeitando as concentragdes
indicadas no paragrafo ‘Caracteristicas técnicas e de funcionamento’

4) volte a apertar o tampao;

Grupo nao montado:
1) é fixe o motor na posicéo vertical certificando-se da sua estabilidade. Proteja a extremidade do veio do motor com uma faixa para
ndo a danificar e, utilizando um alicate, verifique se o rotor gira livremente;
2) faga as operagdes indicadas nos pontos 2, 3 e 4 do paragrafo anterior;
3) com a bomba na posigao horizontal, atuar com uma ferramenta em forma de eixo do motor para verificar a sua rotacéo livre, tomando cuidado
para nao danificar o dentado.
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5.2 Caracteristicas da instalagio: ATENGAO

Para qualquer instalacdo, assegure-se de que a presséo na aspiracao e o nivel dindmico minimo da agua sejam capazes de:
- satisfazer as condi¢cdes de NPSH requeridas pela bomba (consulte a documentagéo técnica especifica);

- evitar a aspiragao de ar decorrente da formagao de um turbilhZo.

- preveja uma valvula na tubagem de saida.

Se for necessario, instale uma sonda de nivel minimo no furo.

Furo de profundidade.

Assegure-se de que o motor fica elevado pelo menos 2+3 metros do fundo do furo.

Os filtros de captagao do furo devem ficar sempre abaixo da posigao ocupada pelo motor, para garantir
um arrefecimento correcto.

Verifique a presencga de eventuais variagées do nivel dindmico do furo, que podem ser causadas

pela descida sazonal do nivel do lengol, ou pela excessiva potencialidade de captagao da bomba
relativamente as caracteristicas dindmicas do furo.

@ Dispositivo de segurancga contra o funcionamento a seco
: NIVEL MAXIMO

NIVEL MINIMO @ Quadro eléctrico

@ Sonda eléctrica de nivel max.

@ Sonda eléctrica de nivel min.

Tanque.
Ainstalagéo correcta apresenta o grupo montado com depdsito acumulador.
No caso de grupo instalado horizontalmente, valem as limitagdes de esforgo indicadas para os boosters.

Booster.

Certifique-se de que a disposigao das tubagens e das respectivas descargas de ar permitem a eliminagéo das bolsas de ar.

Se o grupo for instalado horizontalmente, o motor, nos periodos de inactividade, deve ficar sempre submerso na agua. Caso contrario, verifique o

seu completo enchimento (consulte o procedimento correspondente no interior do paragrafo 5.1 ‘Verificagdes preliminares’).

A pressao de aspiragao nao deve ser superior a 10 bar.

O ambiente de instalagédo do booster ndo pode ter temperatura inferior a 0°C pois, também em caso de esvaziamento do booster, podem ficar

zonas de acumulo de agua com risco de dano e oxidagbes do grupo.

Os motores 4" ndo séo adequados para uma instalagdo em booster.

ATENCAO Ocorre garantir a velocidade minima de fluxo de dgua ao redor do motor, por todo o seu comprimento, através de oportunas

- condigdes de instalagdo em pogo ou utilizando uma camisa de arrefecimento.

ATENGCAO As tubagens devem ficar suportadas nas proximidades do booster porque este ultimo ndo deve, em nenhum caso, servir de ponto de
apoio; consequentemente, também o peso do proprio booster ndo deve incidir sobre as flanges, mas apenas sobre os pontos de
sustentagédo adequados.

As forcas (F) e os momentos (M) transmitidos pelas tubagens, por exemplo por causa de dilatagdo térmica, peso préprio, desalinhamentos,

auséncia de juntas de dilatagado, podem actuar simultaneamente na boca de aspiragéo e na boca de saida, porém n&o devem, em nenhum caso,

ultrapassar os limites maximos permitidos indicados na tabela ‘Esforgos nas flanges’ reproduzida no capitulo 10.

5.3 Conexdes mecanicas:

Caso o grupo bomba-motor tenha que ser montado, proceder efetuando as seguintes operagoes:

1) limpar minuciosamente as superficies de acoplamento.

2) fixar o motor na posigao vertical, assegurando-se de que seja estavel;

3) levantar a na vertical e, apds coloca-la no mesmo eixo do motor e fasear o seu angulo de forma correta, baixa-la lentamente facilitando
eventualmente o acoplamento do eixo ranhurado da junta.

4) apertar de forma uniforme as porcas de fixagéo, respeitando o aperto progressivo contraposto;

5) posicionar os cabos de alimentagado por baixo da tampa, ou tampas, de protegao.

5.4 Conexoes hidraulicas:

Electrobomba instalada em furo.

Em caso de coluna de sustentacédo de material plastico, para obter a instalagéo correcta, deverao ser respeitadas as prescri¢cdes estabelecidas
pelo fabricante. Preveja um cabo de ago de seguranga para assegurar a fixagdo do grupo electrobomba.

Depois de executar a jungéo do cabo eléctrico seguindo as indicagdes do paragrafo 5.5 ‘Conexdes eléctricas’, proceda executando as seguintes operagdes:

1) aplicar ao envio da bomba uma unido de tubagem, tendo previamente fixado o suporte em duas metades na outra extremidade da unio;

2) A no caso de instalacdo com tubos roscados, aplique sempre na extremidade superior de todos os tubos a respectiva manga
~ roscada, para evitar a perda de fixagédo, no caso de deslizamento entre o tubo e a flange e suporte de sustentagao;
3) ATENCAO no caso de instalagdo com tubos roscados, estes Ultimos devem ser bem apertados para evitar o risco de desenroscamento

causado pelo binario de reacgéo do grupo electrobomba;
4) aplique e fixe o cabo da sonda de nivel minimo, se presente, posicionando-o em func¢éo do nivel de submersdo minima da electrobomba;
5) eleve com um aparelho (ex. diferencial) a electrobomba e a tubagem, sem a sujeitar a flexdo, e desca-a no furo, apoiando o equipamento no
suporte de fixagéo, na extremidade superior;
6) ATENCAO fixe firmemente a cada 2+3 metros os cabos eléctricos ao tubo de sustentagéo, utilizando bracadeiras, para evitar um
abaixamento causado pelo seu préprio peso. Esta descida poderia produzir danos nos cabos ao rogarem, durante o arranque e
paragem, contra as paredes do pogo;
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7) aplique na coluna de tubagem, adoptando as precaugdes necessarias para obter a estanqueidade hidraulica, um trogo de tubagem munido de

uma segunda flange em duas metades;

8) proteja adequadamente os condutores da proximidade das flanges e mangas;

9) eleve ligeiramente todo o conjunto, tire a primeira flange e desga o grupo até apoiar a segunda flange no topo do furo;

10) repita a operagéo até atingir a profundidade de instalagdo pretendida;

11) durante a descida da electrobomba, evite cuidadosamente pancadas, atritos ou esforgos que possam danificar o cabo de alimentagéo ou o
préprio grupo;

12) com a electrobomba instalada, controle o isolamento eléctrico do conjunto cabo de alimentagdo-motor que, na agua, nunca deve ser inferior a 2
MQ com tensédo de 500 Vem C.C.;

13) aconselha-se a deixar uma margem de 1+2 metros de cabo de alimentagao fora do furo, para permitir a reconstrugédo da jungao, se necessario.

Electrobomba instalada em booster.

Proceda executando as seguintes operagdes:

1) limpe bem as superficies de acoplamento;

2) aplique na saida da bomba uma flange de fecho do booster;

3) introduza os cabos de alimentagdo e o cabo de terra nos bucins correspondentes;

4) A fixe o tubo do booster na posigéo vertical certificando-se da sua estabilidade e tomando cuidado para ndo o danificar nos

pontos de apoio;

5) faga recuar todos os pontos presentes no tubo para centrar o motor eléctrico;

6) posicione a junta vedante sobre a flange soldada no tubo;

7) eleve com um aparelho diferencial o grupo electrobomba com a flange de fecho e desga-o lentamente no tubo até ele ficar apoiado no topo do
mesmo;

8) durante a descida da electrobomba, evite cuidadosamente pancadas, atritos ou esforgos que possam danificar os cabos ou o préprio grupo;

9) aperte as flanges uniformemente;

10) ponha em contacto todos os pontos de centragem e, s6 entéo, aperte-os tomando cuidado para ndo danificar a camisa externa do motor eléctrico;

11) monte a anilha e aperte a contraporca, de maneira a criar uma vedagao hermética;

12) A movimentando-o com cuidado, coloque o grupo montado desta maneira na instalagéo, ancore-o adequadamente e fixe os cabos de

alimentagao e de terra;

13) com a electrobomba instalada, controle o isolamento eléctrico do conjunto cabo de alimentagdo-motor de acordo com os limites indicados no
paragrafo ‘Conexdes e informagdes eléctricas’;

14) aconselha-se a deixar uma margem de 2+3 metros de cabo de alimentagao fora do booster, para permitir a reconstru¢édo da jungao, se
necessario.

5.5 Conexoes e informagoes eléctricas:
As conexdes eléctricas devem ser feitas por pessoal qualificado, respeitando a risca todas as regras nacionais de instalagédo (em
Itélia, a norma CEIl 64-8) e seguindo as indicagdes dos esquemas eléctricos reproduzidos no manual e dos que acompanham os
quadros de comando.
A Todos os condutores de terra presentes devem ser ligados ao circuito de ligacao a terra da instalacdo antes da conex&o dos outros
condutores; por outro lado, quando se desliga o motor electricamente, devem ser desconectados por ultimo.
As extremidades livres dos cabos eléctricos nunca devem ficar submersas ou molhadas, em caso algum.

Procedimento de medigao da resisténcia de isolamento:

Assegure-se de que os cabos do motor ndo estéo ligados a rede elétrica de alimentagéo;

Verifique as condigdes dos cabos;

Se 0 ambiente for humido, limpe a extremidade do cabo de alimentagéo na posigdo correspondente ao ponto em que sera ligado ao terminal do instrumento de
teste;

No caso de motor com saida de 3 cabos de poténcia, ligue um dos terminais do instrumento (Megger) as pontas de um cabo de alimentagdo do motor e o
segundo a carcaga do motor. No caso de motor com saida de 6 cabos de poténcia, ligue um dos terminais do instrumento ao principio e ao fim de uma mesma
fase (por ex.: V1-V2) e o segundo a carcaga do motor;

Efetue o teste de medigéo do isolamento considerando os seguintes pardmetros: Tempo de teste max. 60 s. Temperatura 20°C. Tens&o de teste 500V CC

(um tempo de teste prolongado a uma tens&o elevada pode danificar o isolamento do fio de enrolamento do motor). Caso durante o teste, o valor medido for de
2 500 MOhm por enrolamento padréo green wire /PPC, 2 10 GOhm por enrolamento PE2+PA/LPE+PPC, sera possivel considerar o enrolamento do motor
eletricamente isolado e sera possivel interromper o teste antes de 30 s;

Uma vez concluida a medigdo, as fases devem ser conectadas brevemente a massa para que o respetivo potencial volte a zero;

No caso de motor com saida de 6 cabos de poténcia, continue o teste nas outras duas fases de alimentagéo (por ex.: W1-W2; U1-U2);

Jungao.
Execute a jungéo dos cabos de alimentacdo e dos cabos de terra conforme descrito em pormenores nas instrugdes técnicas especificas da
Caprari, e mega depois a resisténcia de isolamento da ligagao: valor minimo com tensao de teste de 500 V em C.C no ar 5MQ, na agua 2MQ.
Se persistirem valores baixos de isolamento na presenca de jungdes entre cabos do motor e cabos de alimentagao (de subida), corte as

A juncgdes e repita o teste diretamente nos trés cabos do motor adotando os mesmos métodos indicados anteriormente.

Um eventual cabo suplementar ao cabo fornecido de série com a eletrobomba devera ter caracteristicas nédo inferiores a este Ultimo (contacte
a Caprari ou verifique o tipo de cabo indicado no catalogo de venda).
A juncgéo dos cabos deve resistir a pressdo maxima a qual é submetida, por exemplo, a exercida pelo nivel estatico da agua no furo, e a pela
alternancia térmica causada pelas fases de trabalho.
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ATENGAO Uma jungao mal feita pode provocar facilmente danos no motor e/ou no cabo de alimentagao.

Equipamento eléctrico.
Certifique-se de que o quadro eléctrico satisfaz as regulamentagdes nacionais em vigor e, sobretudo, que tenha um grau de
protec¢do adequado ao local de instalagéo.
A E recomendavel instalar o equipamento eléctrico em ambientes secos, bem arejados e com temperatura ambiente ndo extrema
(por ex. -20 + +40°C). Se isso nao for possivel, utilize equipamentos especiais.

ATENGAO Um equipamento eléctrico subdimensionado ou de baixa qualidade fica sujeito a uma rapida deterioragédo dos contactos e,
consequentemente, provoca uma alimentagao desequilibrada do motor, podendo danifica-lo.

A utilizagao de Inversor e Arrancador suave "Soft-starter", se nao for correctamente seleccionado e aplicado, pode ser prejudicial
para a integridade do grupo de bombagem. Se nao conhecer os problemas relacionados com esta aplicagao, solicite assisténcia aos
Departamentos Técnicos da Caprari.

A instalagdo de equipamentos eléctricos de boa qualidade é sinénimo de seguranga e garantia de bom funcionamento.
Todos os equipamentos de arranque devem ter sempre:

1) Interruptor de corte geral com abertura minima dos contactos de 3 mm e bloqueio adequado na posicédo de aberto;

2) um dispositivo de protecgao térmica adequado para proteger o motor calibrado para uma corrente maxima absorvida nao superior em 5%
relativamente a corrente nominal indicada na placa de identificacdo do motor e tempo de intervengéo inferior a 30 segundos;
3) um dispositivo magnético adequado para proteger os cabos contra o curto-circuito;

4) um dispositivo de protecgdo adequado que seccione o alimentador no caso de falhas a terra da electrobomba;

- sdo ainda aconselhaveis -

5) dispositivo adequado contra a auséncia de fase;

6) um dispositivo de seguranga contra o funcionamento a seco;

7) um voltimetro e um amperimetro.

Tensao de alimentagao.
Variagdes admitidas nas tensdes de alimentagao:

motores monofasicos: 230V £10% [50Hz]; 220V £10% [60Hz]
motores trifasicos: 400V +10% [50Hz]; 460V +10% [60HZ]
Para tensdes/frequéncias diferentes: +5%

Tolerancias nas caracteristicas de funcionamento: conforme as normas Internacionais IEC 34-1.
Sondas térmicas a pedido.

ATENGAO Verifique se os valores de tensdo e frequéncia com as quais 0 motor € alimentado correspondem aos valores indicados na placa de identificagéo
do motor. Se a diferenga de tenséo nao estiver dentro dos intervalos de variagdo permitidos, sera necessario solicitar motores com execugdo
especial. Verifique se o cabo de alimentagéo foi adequadamente dimensionado em fungdo do seu comprimento, do consumo do grupo, da
temperatura no ar, de maneira a ndo causar uma queda de tenséo superior a 2,5+3% com referéncia a tensdo nominal (para um correcto

A dimensionamento, consulte o apéndice técnico do catalogo de Electrobombas submersiveis da Caprari). A tensdo deve ser sinusoidal e o
sistema trifasico de alimentag@o deve ser simétrico. Em conformidade com a norma CEI 2.3 (IEC 38), num motor que funciona com corrente
alterna, a tenséo de alimentag&o é considerada praticamente sinusoidal se, quando trabalha com a carga nominal, a forma da onda é tal que a
diferenga entre o seu valor instantaneo e o valor instantaneo correspondente da componente fundamental ndo excede 5% da amplitude deste
ultimo. Durante o ensaio de aquecimento, esta diferenca de amplitude ndo deve exceder 2,5%. Para além disso, o sistema trifasico de tenséo
é considerado simétrico se a componente de sequéncia inversa ndo exceder 1% da componente da sequéncia directa do sistema de tenséo
durante um periodo de tempo prolongado ou 1,5% por um breve periodo n&o superior a poucos minutos, ou se a componente homopolar do
sistema de tensdo ndo exceder 1% da componente de sequéncia directa.

Sentido de rotagao.

ATENGAO Um eventual sentido de rotagéo errado pode acarretar danos no motor porque, geralmente, a poténcia absorvida pela

electrobomba é sensivelmente superior a prevista.
A E portanto necessario identificar o sentido de rotagéo exacto (anti-horario, observando a bomba pelo lado da saida) executando as

seguintes operagdes:

1) depois de encher a conduta, mega a pressao desenvolvida pela electrobomba com a vélvula de seccionamento fechada (caudal zero);

2) desligue a alimentagéo da rede e inverta entre si duas das trés fases;

3) repita a operagao descrita no ponto 1. A pressdo maxima € o indicador de sentido de rotagao correcto.

No caso de electrobombas instaladas a grande profundidade, a pressdo desenvolvida num funcionamento com sentido de rotagéo errado pode ndo

ser suficiente, nem mesmo para contrastar a altura geométrica.

Desequilibrio de fase.
Verifique o consumo em cada fase. O desequilibrio, se houver, ndo deve exceder 5%. Se forem encontrados valores superiores,
que podem ser causados pelo motor e/ou pela linha de alimentagéo, verifique o consumo nas outras duas combinagdes de conexao
motor-rede, tomando cuidado para nao inverter o sentido de rotagdo. A conexao éptima sera a que der uma diferenga de consumo
entre as fases menor. E importante ressaltar que, se o consumo mais alto for encontrado sempre na mesma fase da linha, a causa
principal do desequilibrio deve-se a alimentagéo da rede.
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ESQUEMA DE CONEXAO PARA MOTORES TRIFASICOS ESQUEMA DE CONEXAO PARA MOTORES MONOFASICOS 4"
Com condensador externo permanentemente ativado

@ Quadro eléctrico O O sentido de rotagao correto é anti-horario visto pelo lado da saliéncia do motor
@ Kit de ligagao v @ Equipamento elétrico
@ Motor submersivel @ Condensador permanentemente .
i | ativado P
Motor submersivel MPC.../... | s i
! (3) Kitde ligagdo @ EF @
EE O, 0 i |
Preto = Fase U i NN @)
Cinzento = Fase V Nt h} @ Motor submersivel O
Castanho = Fase W
B A A  Castanho (condensador)
Para motores com saida para
6 cabos, os terminais "1" sdo B Preto (comum)
aqueles que saem perto do
parafuso de ligagao a terra. © C  Azul/cinzento
(funcionamento) o
3
PN Para a conexao correta do motor ®
OBS.: Os esquemas funcionais @ monofasico da Caprari, siga o
de comando sao fornecidos esquema reproduzido no préprio
com o quadro eléctrico motor

ESQUEMA DE CONEXAO PARA MOTORES TRIFASICOS PREVISTOS PARA O ARRANQUE Y / A

L1 |L2 L3
CONEXAO PARA ARRANQUE EM Y / A 1

Quadro eléctrico

Para tenséo de funcionamento de 220 V com motor 220 / 380 V
Para tensao de funcionamento de 230 V com motor 230 / 400 V ut \./1 wi uz \22 w2
Para tenséo de funcionamento de 240 V com motor 240/ 415V T T T T
Para tenséo de funcionamento de 380 V com motor 380 / 660 V Cabos de alimentagao | | | | <":| Kit de ligagao
Para tenséo de funcionamento de 400 V com motor 400 / 700 V
Para tenséo de funcionamento de 415 V com motor 415 /720 V Cabos do motor ‘ ‘ ‘ ‘ ‘

utr vi w1 U2 v2 w2

L Vv w x v @

L1 L2 L3
CONEXAO PARA ARRANQUE DIRECTO EM A

Quadro eléctrico

Para tensao de funcionamento de 220 V com motor 220 / 380 V U1 Vi w1
Para tensao de funcionamento de 230 V com motor 230 / 400 V
Para tensao de funcionamento de 240 V com motor 240 / 415 V
Para tensao de funcionamento de 380 V com motor 380 / 660 V Cabos de alimentagao ) L
Para tenséo de funcionamento de 400 V com motor 400 / 700 V <::I Kit de ligagéo
Para tensao de funcionamento de 415 V com motor 415 /720 V
Para tensao de funcionamento de 440 V com motor 440 / 760 V Cabos do motor |
Para tens&o de funcionamento de 460 V com motor 460 / 790 V U1 V2 VI W2WwW1 U2

u My @w X

L1 L2 L3
CONEXAO PARA ARRANQUE DIRECTO EM Y l

b Quadro eléctrico
Para tensao de funcionamento de 380 V com motor 220 / 380 V
Para tensao de funcionamento de 400 V com motor 230 / 400 V
Para tenséo de funcionamento de 415 V com motor 240/ 415V

Ligar entre eles e isolar com kit

— 1 o=

Para tensao de funcionamento de 440 V com motor 250 / 440 V Cabos de alimentagao ==
Para tensao de funcionamento de 460 V com motor 260 / 460 V de ligagao
Para tensao de funcionamento de 660 V com motor 380 / 660 V Kit de ligagédo |:|'>
Para tensao de funcionamento de 700 V com motor 400 / 700 V
Para tenszo de funcionamento de 720 V com motor 415 / 720 V Cabos do motor
u1 V1 w1 w2 U2 V2
) v) (W) @ x) ()
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6 USO E GESTAO:

6.1 Arranque:
Sea electrobombaclléo comegar a funcionar na altura do arranque, evite realizar sucessivas tentativas que poderiam
danificar o grupo. Identifique e elimine a causa do problema.
Se for utilizado um sistema de arranque nao directo, o transitério de arranque deve ser breve e, de qualquer maneira, nunca deve durar mais do
%ue alguns segundos.
§ primeiro a}rrgnque deve ser feito com a valvula de seccionamento apenas parcialmente aberta, para limitar ao maximo o eventual arrastamento
e areia ou lodo.
Se a agua se apresentar turva, sera necessario fechar parcialmente a valvula de seccionamento, até obter o fornecimento de agua limpida.
Proceda entéo a abertura gradual da valvula de seccionamento certificando-se de que a bomba fornega uma quantidade maxima de substancias
solidas néo superior a 40 gr/m® (40 partes/milhdo).
Com a bomba a funcionar em condigdes de regime normal, verifique se a corrente consumida ndo excede a indicada na placa do motor e se o grupo
funciona regularmente.
A calibrag&o do relé térmico deve ser feita em fungéo do consumo do grupo, executando as seguintes operagoes:
1) coloque a electrobomba nas condi¢des de regime de absor¢cdo maxima, normalmente correspondentes as condi¢des de caudal maximo, com o
relé calibrado na amreragem nominal do motor;
2) reduza o nivel de calibragédo gradualmente até o relé disparar (se a posigao de disparo do relé nao for atingida, mesmo atingindo a
amperagem minima,

sera necessario substitui-lo porque funciona mal ou esta mal dimensionado, relativamente a absorgao do grupo e repetir toda a sequéncia);
3) em seguida, definida a configuragao do relé, posicione o calibre no minimo de amperagem possivel antes da sua activagao.

PARAMETROS DE REFERENCIA PARA O TIPO DE ARRANQUE
Estrela - Impedancia ou " "
Triangulo autotransformador Arrancador suave "Soft - starter Inversor
Motor |Diametro P2
nominale Tempo max. Tempo max. com ) ) Tempo max. Tempo max. aceleracio
func.em estrela Vs> 0,65 Vn Vs min | Is min aceleragio P ) ¢
[HP] [kw] [s] [s] [% Vn] | [%In] [s] [s]
6" 5,520 4+15 1,5 1

25:50 | 18,537 1.5 1.5

40+50 30+37

60+80 45+59 2 2 2

o o,
MPC g" 90 66 1,5 60% | 400%
100 75 25
125 92 2,5 ’ 2,5
150 110
10" 100+125| 75+92

150 110 3,5 2 3
180 132 3
200 150 -

P2 = poténcia nominal do motor / Vs = tenséo de arranque /Vn = tensdo nominal / Is = corrente de arranque / In = corrente nominal.

OBS.: a tensdo minima indicada na tabela refere-se a uma queda de tenséo néo superior a 3%.

O motor sincrono de magnetes permanentes deve ser utilizado OBRIGATORIAMENTE com inversor e filtro de saida (veja “Requisitos gerais para a
utilizacdo de INVERSORES")

Requisitos gerais para a utilizagdao de INVERSOR

- durante o arranque e/ou utilizagao, a frequéncia minima nao deve ser inferior a 30 Hz, mantendo constante a relagao
tensao/frequéncia

- nalguns casos, € necessario solicitar o motor com enrolamento elétrico para agua quente, para compensar as maiores perdas
causadas pela forma de onda nao ideal; contacte os departamentos técnicos para obter indicagdes especificas.

- tempo de rampa de aceleragdo max.: ver a tabela.

- tempo de desaceleragdo max.: equivalente ao dobro do tempo maximo de aceleragao.

- Frequéncia maxima de comutagao do inversor <5kHz

E necessario garantir as seguintes condigdes de funcionamento com a instalagao de filtros sine-wave:

4 _evpgoov

d
Para motores em 4gua e glicol com enrolamento standard, green wire/PPC o gradiente de tensdio —— <500| —

dt 7

dv V
Para motores em é&gua e glicol com enrolamento especial, LPE+PPC/PE2+PA o gradiente de tensso —— <500 — |- € Vp <900V
A instalagao dos filtros é necessaria para considerar o motor em garantia dt 7y
Condigoes a respeitar independentemente do comprimento dos cabos de poténcia.

Prescrigoes gerais para o uso do SOFT-STARTER:

a) O dispositivo SOFT-STARTER deve efetuar o arranque em rampa de tensdo ou arranque em corrente constante;

b) O dispositivo SOFT-STARTER néo deve efetuar o arranque em rampa de corrente ou arranque em rampa de binario;
c) Tempo de desaceleracdo maximo equivalente ao dobro do tempo maximo de aceleracao;

d) Método de desaceleragao ou em roda livre ou em rampa de tensao, ndo em travagem;

e) Assegurar-se sempre que o soft-starter esteja excluido ao terminar a fase de arranque do grupo;

Em caso de mau funcionamento de uma instalagéo que apresente um arranque do soft starter ou do inversor, verificar, se possivel, o
funcionamento do grupo eletrobomba ligando-o diretamente a rede (ou com outro dispositivo).
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6.2 Gestéo e controlos:
Antes de ligar o grupo eletrobomba, é obrigatério verificar e respeitar os limites de:
* Numero maximo de arranques por hora
* Velocidade de arrefecimento minima do motor
» Temperatura do liquido bombeado
Segundo o quanto indicado nas tabelas “Dimensdes globais e pesos indicativos” no capitulo 10, 0 ndo cumprimento das prescrigdes listadas acima,
nado podendo garantir o funcionamento correto do grupo eletrobomba e em particular do motor elétrico submersivel, anulara a garantia do produto.

ATENGCAO Depois de instalada, a eletrobomba nao necessita de uma manutengéo especial. De qualquer maneira, para garantir um funcionamento regular

da eletrobomba ao longo do tempo, é necessario executar verificagdes regulares de prevengao pelo menos de 3 em 3 meses ou todas
é as 1000+1500 horas de funcionamento, verificando os valores indicados na ‘Ficha de anotagdes de funcionamento’. Para além disso, é

recomendavel controlar todos os 6+12 meses de funcionamento a eficiéncia de todos os equipamentos elétricos.
Se forem detetadas irregularidades de funcionamento, procurar as possiveis causas e agir em conformidade, como descrito neste manual.

Em caso de presenca de sonda PT100 no interior do motor, que controla a sua temperatura, seguir a seguinte modalidade para o ajuste

dos limiares de temperatura de aviso e paragem da maquina:

a) Ligar a eletrobomba e posicionar-se no ponto de trabalho de maior poténcia absorvida; a temperatura do motor no seu interior ira crescer

progressivamente e serd monitorada pela sonda. Sob regime (segundo o motor podem passar até 2 horas), a temperatura lida é

estabilizada.

b) Com a leitura estavel da temperatura, calibrar o primeiro alarme (aviso) em um valor igual a temperatura lida de +3°C, o alarme deve registar a

sua ultrapassagem, a fim de ter a documentagéo conforme a primeira inspegéo;

c) O segundo alarme (paragem da maquina), que deve comandar a paragem do motor, ter que ser calibrado em um valor igual a temperatura lida

de +6°C; o arranque seguinte, com registo da ultrapassagem do limiar de paragem da maquina, pode ser automatico e deve ocorrer com

um retardo da paragem de ao menos 15 minutos ou a uma temperatura interna do motor inferior a 20°C em relagéo a temperatura ajustada para o

alarme de paragem da maquina;

A entrada em agao do 1° alarme pode indicar um mau funcionamento do motor: ocorre monitorar a temperatura do motor, para verificar se a

condigdo normal de trabalho foi restabelecida.

A entrada em agao do 2° alarme, com a paragem do motor, ocorre quando:

1) Ha uma sobrecarga

2) Ha um escasso arrefecimento

3) Existem frequentes arranques

Se 0 2° alarme entra em agao, o motor ndo pode ser recolocado em funcionamento, antes de esclarecer as causas do mau funcionamento.

Se o procedimento descrito acima néo for cumprido, mas sem prejuizo das verificagdes e obrigacdes dos limites de funcionamento listados acima,

sera possivel ajustar o limiar de paragem da maquina (2° alarme) como indicado a seguir:

1) Com o motor envolvido em PVC, a Caprari recomenda intensamente ajustar a maxima temperatura do segundo alarme a 50°C.

2) Com o motor envolvido em PE2+PA, a Caprari recomenda intensamente ajustar a maxima temperatura do segundo alarme a 65°C.

Estes limites consentem prevenir danos irreversiveis ao motor e a sua ultrapassagem anula a garantia do produto.

NOTA: a monitoragdo da temperatura com sonda PT100, também quando ha um correto ajuste do limiar de paragem, néo preserva o
motor contra sobretemperaturas perigosas localizadas quando o arrefecimento correto nao é garantido (velocidade da agua fora do
motor inferior aquela prevista e indicada na tabela disponivel na seccdo do manual “Dados técnicos dimensées e pesos”).

Nestes casos, é necessario rever a instalagao ou prever o uso de um revestimento de arrefecimento idéneo.

6.3 Manutencgao: ] o -~
A manutengéo e eventual reparagdo do grupo electrobomba devem ser feitas por {Jessoal especializado com quallflcacf:éo adequada
A e munido de equipamento apropriado, que tenha estudado e compreendido o conteudo deste manual e de outra eventual
documentagéo que acompanhe o grupo electrobomba.
Remocéo. ) ) ) ) . .
Antes de executar qualquer intervengao na electrobomba, seccione a linha de alimentagao da instalagdo. Se for necessario desmontar a electrobomba
da instalagédo, é preciso executar os procedimentos inversos dos descritos nos paragrafos 5.4 ‘Conexdes hidraulicas’ e 5.5 ‘Conexdes e informagdes
eléctricas’, prestando atengao:

1 ao peso do grupo que, em certas condigdes, pode ser aumentado pelo peso da agua eventualmente contida nele.
2 a certificar-se sempre da estabilidade dos varios componentes quando posicionados verticalmente;

Para evitar a perda de qualquer forma de garantia e responsabilidade do fabricante, empregue para as eventuais reparagdes, exclusivamente
Begas sobressalentes originais Caprari. . . . ) o ) _
ara encomendar as pecas sobressalentes, é necessario fornecer a Caprari ou aos seus Centros de Assisténcia Autorizada, os seguintes dados:
1 - cédigo completo do produto;
2 - data de entrega e/ou n.° de série e/ou nimero de encomenda, quando existirem,; . . . . .
3- denomlna(?éo e/ounumero de referéncia da pecaindicados nos catélogos de sobressalentes (disponivel junto dos centros de assisténcia autorizados);
4 - quantidade de pecas pedidas.
No caso de motor de magnetes permanentes (MMP):

PERIGO
Morte ou ferimentos graves devido ao campo magnético ) B o . »
A manutenc&o nas imediacdes do rotor é permitida apenas a pessoas sem dispositivos médicos eletrénicos ou magnéticos, como os pacemakers,
aparelhos auditivos, implantes ou similares. ) )
Esta categoria de pessoas deve estar OBRIGATORIAMENTE a uma distancia de pelo menos 0,3 m do rotor.

AVISO
Esmagamento dos membros devido as forgas magnéticas
N&o se aproxime do rotor com pecgas metalicas magnéticas, tais como: ferramentas, chaves etc.

ATENCAO
Danos nos dispositivos electrénicos ) ) ) ~ )
Nao se aproxime do rotor com dispositivos eletronicos e de suporte de dados, caixas multibanco, cartdes de crédito, smartphones, smartwatches etc.
A manutengéo do rotor deve ser realizada numa area de trabalho e com vestuario livre de residuos metalicos.
Nao realize processamentos mecanicos que prevejam a formagao de cisalhas no rotor.

6.4 Inactividade: ’ o ) . I

Se ogru_po electrobomba tiver de permanecer submerso durante periodos prolongados de inactividade, é recomendavel acciona-lo todos os
20+30 dias para evitar riscos de bloqueio do rotor. )

Para as outras prescrigdes, consulte o capitulo 4 ‘Armazenagem e movimentagao’.

7 . DESACTIVA(}AO E DESMANTELAMENTO: ) ) )
Ap6s retirado o grupo electrobomba e demais componentes (ex.: cabos, tubos) o técnico devera realizar o desmantelamento e destruigdo do
respectivo equipamento, em estrita conformidade com as normas e regulamentos locais em vigor, afim de proteger o ambiente.

Eliminacao do produto em fim de vida util
INFORMAGCAO AOS UTILIZADORES em conformidade com o art. 14 da DIRETIVA 2012/19/UE DO PARLAMENTO EUROPEU E DO CONSELHO
de 4 de julho de 2012 relativa aos residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos (REEE)
O simbolo do contentor de lixo barrado com uma cruz ilustrado sobre o equipamento elétrico ou/e eletrénico (EEE) ou sobre a sua
Ef embalagem indica que o produto no final da sua vida util deve ser recolhido separadamente e n&o eliminado juntamente com os outros
residuos urbanos mistos.
— EEE DOMESTICOS
Entrar em contacto com o préprio municipio, ou autoridade local, para obter todas as informagdes respeitantes aos sistemas de recolha seletiva
disponiveis no territério. O revendedor do novo equipamento & obrigado a retirar gratuitamente o equipamento velho aquando da compra de um
equipamento de tipo equivalente, com o objetivo de iniciar a correta reciclagem/eliminagdo. Em lItalia, os EEE domésticos séo as eletrobombas com
motor monofasico, nos outros paises europeus ocorre verificar tal classificagado.
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A recolha diferenciada do presente equipamento ao finalizar a sua vida Util é organizada e gerida pelo construtor. O utilizador que quiser desfazer-
se do equipamento devera contactar o construtor e seguir o sistema que o mesmo adotou para autorizar a recolha seletiva do equipamento uma
vez finalizada a sua vida util, ou selecionar autonomamente um centro de recolha autorizado a gestéo. O utilizador deve, em todo caso, respeitar

as condicdes de retirada estabelecidas pela Diretiva 2012/19/UE.

A eliminagao abusiva do produto por parte do utilizador esta sujeita a aplicagao de sangdes determinadas pela lei.

Observe as disposi¢oes locais sobre a eliminagao de materiais magnéticos.
8 GARANTIA:

Para o grupo electrobomba valem as condi¢bes gerais de venda de todos os produtos da Caprari.

Nomeadamente, lembramos que uma das condic¢des indispensaveis para obter o eventual reconhecimento da garantia € o cumprimento de todas
as prescri¢des individuais indicadas na documentagéo em anexo e das melhores normas hidraulicas e electrotécnicas, condi¢cdo esta essencial

para obter um funcionamento regular do grupo electrobomba.

Uma montagem irregular ou um funcionamento defeituoso causado por desgaste e/ou corrosdo ndo séo cobertos por garantia.
Além disso, para obter o reconhecimento da garantia, € necessario que o grupo electrobomba seja preliminarmente examinado pelos nossos

técnicos ou por técnicos dos centros de assisténcia autorizados.

Nao respeitar as instrugdes fornecidas na documentacéo do grupo electrobomba acarreta a caducidade de todas as formas de garantia e

exoneram o fabricante de toda e qualquer responsabilidade.

9 CAUSAS DE FUNCIONAMENTO IRREGULAR:
Problemas Causas provaveis Solugoes

1. Aelectrobomba nao 1.1. O interruptor de selecgao esta na posigao OFF 1.1. Seleccione a posigdo ON.
comeca a funcionar. 1.2. O motor ndo recebe alimentagao. 1.2. Verifique se os fusiveis queimaram ou se

interveio o relé de protecgao do circuito.
Verifique o aperto dos terminais.
Verifique se ha alimentagéo.

1.3. Os dispositivos automaticos de controlo (inter- 1.3. Aguarde o restabelecimento das condigbes de
ruptor de nivel, etc.) ndo fornecem o sinal de funcionamento ou verifique a eficiéncia dos
permissao. automatismos.

2. Os fusiveis queimam 2.1. Fusiveis de calibragdo inadequada. 2.1. Providencie a substituigao por fusiveis
na altura do arranque. adequados ao consumo do motor.

2.2. Impulsor do grupo bloqueado. 2.2 Envie o grupo para o centro de assisténcia
autorizado.

2.3. Cabo de alimentagéo ou jungdo ndo mais inte- 2.3. Substitua o cabo ou repita a jungéo.

gros (em curto-circuito).

3. Orelé de sobrecarga dis- | 3.1. Nao chega a tensdo nominal a todas as fases 3.1. Verifique a integridade do equipamento eléctrico.
para depois de poucos do motor. Verifique o aperto do bloco de terminais.
segundos de Verifique a tenséo de alimentacéo.
funcionamento. 3.2. O consumo de corrente esta desequilibrado, 3.2. Verifique o desequilibrio nas fases executan-

com pelo menos uma fase com corrente maior do o procedimento descrito no paragrafo 5.5
do que a nominal. ‘Conexdes e informagodes eléctricas’.
Se for necessario, envie o grupo para o centro
de assisténcia autorizado.

3.3. O consumo de corrente é anormal. 3.3. Verifique a exactiddo das conexdes estrela ou
triangulo.

3.4. Calibracéo errada do relé. 3.4. Verifique a amperagem exacta de calibragdo.

3.5. O impulsor do grupo esta bloqueado. 3.5. Envie o grupo para o centro de assisténcia
autorizado.

3.6. Atensao de alimentagdo ndo coincide com a 3.6. Substitua o motor ou mude a alimentacgao.

tensao do motor.

4. O relé de sobrecarga 4.1. Calibragéo errada do relé. 4.1. Veja o ponto 3,4.
dispara depois de alguns | 4.2. Tensado da rede de alimentagao demasiado 4.2. Contacte a companhia de fornecimento de
minutos de funciona- baixa. energia eléctrica.
mento. 4.3. O consumo de corrente esta desequilibrado 4.3. Veja o ponto 3,2.

nas fases, com um superior ao valor nominal.

4.4. Aelectrobomba n&o gira livremente devido a 4.4. Envie o grupo para o centro de assisténcia
presencga de pontos de atrito. autorizado.

4.5. Aelectrobomba n&o gira livremente devido a 4.5. Reduza adequadamente o caudal com a
alta concentragao de areia. valvula de seccionamento.

4.6. O grupo esta assoreado. 4.6. Providencie a limpeza do furo ou eleve adequa-

damente o grupo.

4.7. Temperatura do quadro eléctrico elevada. 4.7. Verifique se o relé esta a temperatura ambiente
compensada. Proteja o quadro eléctrico de
comando do sol e do calor.

5. Aelectrobomba fornece 5.1. Entrada de ar pela boca de aspiragdo ou bom- 5.1. Aumente a altura de liquido na boca de aspiragéo.
um caudal decididamen- ba que funciona em regime de cavitagao.
te baixo. 5.2. O motor gira em sentido contrario. 5.2. Inverta duas das trés fases.

5.3. Avalvula de retengao esta bloqueada em posi- 5.3. Desmonte a bomba da tubagem e verifique.
¢ao parcialmente fechada. Se for necessario, envie a bomba para o centro

de assisténcia autorizado.

5.4. Electrobomba desgastada. 5.4. Envie a bomba para o centro de assisténcia
autorizado.

6. A electrobomba, apesar 6.1. Bomba néo escorvada por altura de liquido insuficiente 6.1. Veja o ponto 5,1.
de funcionar, nao forne- 6.2. Avalvula de retengdo esta bloqueada na posicéo fechada. 6.2. Veja o ponto 5.3.
ce nenhuma agua. 6.3. Valvula de seccionamento fechada. 6.3. Regule a valvula de seccionamento.

6.4. Electrobomba excessivamente desgastada. 6.4. Veja o ponto 5,4.

7. Aelectrobomba funciona | 7.1. Instalagdo errada do equipamento. 7.1. Veja o ponto 5,1.
com barulho e vibra. 7.2. Agua com elevado teor de gases. 7.2. Veja o ponto 5,1.

7.3. Desgaste do veio e da chumaceira de guia. 7.3. Veja o ponto 5,4.
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Avae. Caprari Kal KaTaoTAMATOG TTWANONG R/kal ZéPRIg
FENIKEZ NMAHPO®OPIEX
Emre€nynon cupfoAwv
A O1 0dnyieg Tou UAAadiou TTou a@opolv TNV aCPAAEIa eTTiIonuaivovTal ge autd To cUPRoA0. H un Tpnaon Toug uTTopei va
TTPOKAAECEl KIVOUVOUG YIa TNV UYEIQ TOU TTPOCWTTIKOU.
A O1 00nyieg Tou UAAadiou TTou aPoPOoUV TNV NAEKTPIKI) AC@AAEIQ ETTIONUAiVOVTal JE auTO TO GUPBOAO. H un Tipnor Toug
UTTOpPEi va TTPOKAAETEI KIVOUVOUG NAEKTPIKAG PUOEWG VIO TO TIPOCWTTIKO.
O1 0dnyieg Tou @UAAadiou TTou eTTICNUAIVOVTAI JE QUTAV TNV £VOEIEN €ival ol BAcIKEG OBNYiES yia TN OWOTH YKATACTAON,
MPOXOXH A&IToupyia, ouvTrAPNCN Kal aTTOoUPan TNG NAEKTPAVTAIag. Autd dev anuaivel 6T yia TNV ao@aAr Kal agIoTTaTn xpron g

nAekTpavTtAiag og 6An Tn didpkeia NG {wrg TNG dev TTPETTEN va TNPoUvVTal OAEG 01 0dnyieg Tou GUAAadiou.

AloBdoTe TIG 08nYieg XPong Kal GUVTAPNONG.

1.2 A Cevika:

BeBaiwBeite 611 To UNIKG TTOU ava@épeTal GTo OeATIO OTTOGTOAARG AVTOTIOKPIVETAI GTO UAIKG TTou TTapaAdfate kail 611 dev TTapouaiddel {nuiég.

Mpiv XpNOIPOTIOIRCETE TN PovAda TTou ayopdoate, TTapakaAeioTe va diaBdaoTe OAEG TIG 0dnyieg OTa EVTUTIA TTOU TN GUVOJEUOUV.

To @UAAGSIO Kal BAEG o1 0dnyieg TTou ouvodeUouV TNV avTAia, CUPTTEPIAQUBAVOUEVWY TWV aVTIYPAPWY TWV TTIVOKIdWYV, aTToTeAOUV avaTréaTIooTO
THAMA TNG NAEKTPAVTAIaG Kal TTPETTEl VA QUAGCOOVTAI TIPOCEKTIKA KAl JE TPOTTO TTOU VA ETTITPETTEI TNV APEDN XPON TOUg yia OAn Tn didpkela {wng TnG
nAexTpavTAiag. MNa Tapdadeiypa, or TPOoOETEG TTIVOKIDEG UTTOpPOoUV va ToTroBeTnBOoUV aToVv TTivaka TNG NAEKTPIKAG povadag Tpo®odoaiag.

Kavéva Tufpa Twv odnyiwv autwy dev PTTopEi va avatrapaydei Je oTroladnTIoTe JOP@PA XWPIG TN PNTA YPATITH £YKPION TOU KOTAOKEUAGTH.
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1.3 Eme§ynon mvakidag nAekTpavrAiag
N°. Kwdikdg nuepounviag f/kai Ap. ogipdg A/kal Ap. oelpdg TTeAAGTN fi/kal Ap. TTapayyeAiag
TYPE MAAPNG KWBIKOG NAEKTPAVTAIOG Q [l/s] OvouaoTIKA TTapoXH
H [m] OvopaoTIKG pavopETPIKS UWog H max [m] MéyioTo pavopeTpiké Uwog
NBEP % a1rodoTIKOTNTA TNG avTAiag MEI EAdy10Tn 8€ikTNG atrodoTIKOTNTAG
1.4 Eme§ynon mvakidag utrofpuxiwv nAeKTpoKIVNTAPpWY 4" + 14"
TYPE MAAPNG KWBIKAG NAEKTPOKIVNTAPA Code date KwdIkdg nuepopnviag
U [v] OvopaoTiKA Tadon Tpopodoaiag ~ EvaAhaocoduevo pelpa
1 [A] OvouaoTIkG aTToPPOPOUNEVO PEUU f [Hz] ZuxvotnTa
P, [kW] [CV]  AT08186uEVN OVOUAOTIKN 10XUG n [min -1] 2TPOPEG avd AeTTTO
coso 2UVTEAEOTNG 10XU0G S.F. ZuvTeAeOTAG AsiToupyiag

P68 BaBuég mpooTaciag nAektpokivntipa IEC 529

C [uF] XwpnTIKOTNTA TTUKVWTH IP58 BaBuég mpooTaciag nAektpokivntipa IEC 60034-5
VDB OvouaoTIKA TAon TTUKVWTH G€ ouveyn AsiToupyia I. Cl. KAdon pévwong
:> Dopd TTEPIOTPOPRG
min. cooling speed EAdxioTn TaxUTnTa vEPOU WUENG OTO €EWTEPIKS TOU NAEKTPOKIVNTAPO
[Kgl Bd&pog nAekTpokivnTtripa Thrust Load Agoviké @oprTio [N]
S1 Juvexng Aerroupyiag

1.5 Eme§nynon udpauAikol TURpATOG

Mapadeiypata akpwvudiwv NAEKTPIKWY avtAiwv: E6KX17-6/4-V

® o006 6 ® ®

1) ZEIPA
E = HAekTpIikég avTAieg utToBpUxIES

2) OvopaoTIKRA SIGUETPOG PpEATiOU
6=6"
8=28"
10 =10"

3) Oikoyéveia avtAiag
KX = YdpauAikd

Caprari S.p.A.

4) Ap1Bp6g avayvwpiong USPAUAIKWY JEPWV

5) ®Adavtia clvdeong PoTép
4 = QAGvTla yia potép 4"
6 = ®AGvTda yia poTép 6"
8 = ®Aavtda yia potép 8" + 10"

6) Ap1Buo6g oTadiwv

7) Zuxvornta
V =50 Hz
W = 50-60 Hz
Z=60Hz
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1.6 EmegAynon KwdikoU utrofpuxIwVv NAEKTPOKIVNTAPWV

MPC 6 (10 / I {3 |A]] -1 8
® @03 0 6 6 @ ® @ @
1) ZEIPA MOTEP 4) OvopaoTIKA SIGUETPOG 8) Kwdikdg yevidg
MPC (6"; 8"; 10") 6=6"
MC (4") 8=8" 9) KartaokeguaoTIKA TrapaAAayn
MPP (6"+ 10") 10 = 10"
10) EidiIkoTnTO HOTEP
2) Oikoyévela YoTép 5) OvopaoTikA 10XUg og HP
Agv oUUTTANPWONKE = OTAVTAP XUTOGIONPOG 11) Taon ouvdeong
W = full 316 6) MoAikéTnTal -8 =400V
Agv ouuTmAnpwonKe = otavtap 2P -9 =400/700V Y/D
3) Zuxvornta P =4P 0 = e1dIkég TAOEIG
Oev oUPTTANPWONKE = aTdvTtap 50hz
S =60hz 7) ®Aavria ouvdeong HOTEP

Agv oupuTTAnpwONKE = oTdvtap EAGvT{a auvoeong
/6 = ouvdean yotép 6"
/8 = ouvdean potép 8"

1.7 Mposidotroinoeig:

H 1TpooekTIKA avayvwaon Twv odnylwv TToU ouvodeUOoUV TO TTPOIOV, ETITPETTEI TN XPAON TOU JE ATTOAUTN ao@AAEIa Kal TNV ETTITEUEN TwV KAAUTEPWV
€MOOCEWY TTOU UTTOPEI VA TIPOCTPEPEL.

O1 00nyieg TTOU aKkoAouBOUV ava@EpovTal TNV NAEKTPAVTAIO O€ TUTTIKA BIGTAEN KOl UTTO KAVOVIKEG GUVONKEG AsiToupyiag. Evoexoueveg eIBIKEG
€KOOOEIG TTOU avayvwpidovTal atré Tov KwdIKG ToU TTPOIGVTOG, UTTOPEI VO UNV avTioToIXoUV TTARPWG OTIG avaypapOUEVES TTANPOQOpIES (6Tav gival
avaykaio To QUAAGDIO Ba GUUTTANPWVETAI PE TIPOOBETEG TIANPOPOPIEG).

E¢aitiag TnG epappoléuevng TTONITIKAG TUVEXOUG BEATIWONG TWV TTPOIGVTWY, Ta OTOIXEI TTOU avaypd@ovTal 0To QUAAGDIO Kal OTO TTPOIdV UTTOPEi va
Tpo1'ro1'r0|n600v XWpig TTpoeIdoTToinon atmod Tov K(]TC((IKEUGO‘TI’]

Hun Tr]pr]cm OAwv Twv 0dnyIWV Tou TTapovTog GUAAadiou, f n aKaTa)\)\n)\r] xprnon i n un eyKerlpavn METATPOTT TNG NAEKTPAVTAIAG, AKUPWVOUV
KGBE popPr £yyunong kal aTTaAAGOCOUV TOV KOTAOKEUAOTH atrd KaBe euBuvn yia BAGBEG A aTtuxiuara.

MPOZOXH Mnv agrjvete TTOTE TNV NAEKTPAVTAIG va AsIToupyei wpig uypd, Kabwg Ta édpava Tng AiraivovTal aTrd To avTAOUPEVO UypO.
2 A AZQAAEIA:

A Mpiv atré otroiadnToTe PRGN OTO TTPOIOV, BERaIWOEITE OTI Ta NAEKTPIKG PUEPN TNG EYKATACTACNG OTa OTToia Ba eTTEURETE dev gival
ouvdedepéva pe To BiKTUO TPOYOdOTiag.

2¢& TTEPITITWON KIVNTAPO HE HOVILOUG PHOYVATEG, AV QUTOG TTEPICTPEPETAI, N HAYVNTIKA POI PTTOPEI VA va dNUIOUPYROEI NAEKTPIKA TAOT OTA AKPA TWV
KoAwdiwv KivnTApa.
EAéyEre 6T 0 poTOpPOG dev PTTOPET Va TTEPIOTPAPET £AV Ta KAAWDIA Bev gival CUVOEDEPEVA OTOV NAEKTPIKO TTIVAKA.
H nAektpavTAia Tou TTepIypd@eTal oTo TTAPOV QUAAGDIO TTPoopIleTal yia Blounxavieg, udpaywyeia, apdeuan ) TTAPOPOIEG XPHOEIG KAl GUVETTWG N
METAKIVNON, N EYKATAOTAGN, O XEIPIOPOG, N GUVTAPNGON, N EVOEXOUEVN ETTIOKEUR Kal N atréoUPC TNG HOVAdAG TTPETTEI va avaTiBevTal € eCEIBIKEUPEVO
TTIPOCWTTIKG PE Ta KATAAANAG TTpOadVTa Kal ToV £E0TTAIONO, TO OTT0i0 Ba £X€I HEAETAOEI KOI KATAVONOEI TO TTEPIEXOUEVO TOU TTAPOVTOG PUAAADIoU Kal
TWV EVOEXOUEVWY AAAWYV 0BNYIWV TTOU GUVOBEUOUV TO TTPOIOV.
Karda tn didpkeia kGO emépaong, TPETTEl va TnpoUvTal OAEG ol 0dnyieg ac@aAeiag, TTPOANWNG TwV aTUXNUATWY Kal TG pUTIAvang TTou
avaypdg@ovTtal aTo QUAAGDIO Kal OAEG O1 EVOEXOUEVEG QUOTNPAOTEPES TOTTIKEG VOUOBETIKESG DIOTALEIS.
Ma Adyoug aopaAciag kai yia Tn d1ac@AaAion Twv 6pwv eyyunong, o€ TePITTTwon BAGBNG A aipvidiag HETABOANG TwV ETIOOCEWY TNG NAEKTPAVTAIOG
GUGYOpEUSTGI n xpr’]on TOU TTPOIGVTOG aTTd TOV Trs)\dm.
H eykatdoTaon npanal VQ TTPAYUATOTTOIEITAI PE TPOTTO WOTE VA qmoéliovml TUXQIEG ETTIKIVOUVEG sna(peg mg n)\sKTpcwalag JE avepwnoug {wa A avTikeipeva.
Mo Adyoug uylevig, av n avtAia TTpoopiZeTal yia TNV GvTANGN Uypwy TTpOg KATavaAwen, KATA TNV TIPWTN eKKIVNoN A HETG aTT oTToladTIoTE
eméuBaon cuvTipnong, Ta sﬁapmpam TToU apxovwl o€ €TTa@n Je T0 uypo Ba 'ITpE'ITEI va TTAuBouV pe vspo
Mpétel va TTpoBAETTOVTAl GUCTAKATA ouvayepUoU Kal S1adIKaaieg EAEYXOU Kal GUVTHAPNONG YIA VO ATTOPEUYETAI OTTOIOOATIOTE PoP@H| KIVOUVOU aTTd
evdexopevn duoAeitoupyia TNG NAEKTPaAvVTAIGG.
Ma TNV aoc@aAr| petakivnon kai ammoBrkeuon cupBouleuBeite To Ke@aAaio 4 ‘MeTakivnon kai atrobrikeuon’.

Yyieivi) ac@dAgia

A Ma Adyoug uyievAg, av n avtAia TTpoopileTal yia TNV AvTANCN UypWY TTPOG KATAVAAWGN, KOTA TV TTPWTN EKKivnon i JETA 11O
oTToIadATIOTE ETTEPRACN TUVTAPNONG, Ta EEOPTANATA TTOU £PXOVTAIl OE ETTAPNA HE TO UYPO Ba TTPETTel va TTAUBOUV pE vepo.
Mia nAekTpavTAia Trou £xe1 AdN Xpnoipotroindei yia Tnv dvtAnon evog uypou Trou Sev Tpoopideral yia KatavaAwon, dev piropei
va XpnoipotroinBei yia Tnv dvrAnon uypwyv Trou TpoopidovTal yia KaTavaAwaon Xwpeig va eAeyX0ei ek Twv TTpoTépwyV yia TBavo
Kivduvo puTtravong.

3 MNEPIFPA®H NMPOIONTOZ KAI XPHZH:

3.1 TeXVIKA XapaKTNPIOTIKA Kal AsiIToupyia:

O1 uTroBpuxIeg NAEKTPAVTAIEG €ival QVTAIEG PE pia A TTEPICTOTEPEG PTEPWTEG GE OEIPA, OI OTTOIEG AEITOUPYOUV PE OPICTEPOOTPOPN POPA TTEPICTPOPNG

(koITwvTag Tnv avtAia amé Tnv nAeupc’x NG KatabAIyng), ansuecicg ouvécﬁsuévcg pe €181koUG UTTORPUYIOUG AGUYXPOVOUG n)\sKTpOKlvnTﬁpsg.

O1 utroBpuxiol nAekTpokivnTrpeg TUTTOU M...4... diaTiBevTal £TOIMOI yIa Xprion ysponm Je AGdI (yia AitTravon Kai unﬁr]) eyKekpIpévo atod Tnv Food and

Drug Administration (U.S.A.). Z¢ nsmewcr] BAaBng TOU r])\EKTQOKIVI]Tr]pG smTperraTm n 6|appon Aadiou oT1o vepo P0G avtAnon.

(0] UTI'OBpUXIOI nAekTpoKIvNTAPEG TUTTOU M...6... + M...10... diaTiBevtal yepdTol pe peiypa atmod 70% Kaeapo YAUKO vepo kai 30% 'ITpO'ITU)\EVIKI’]

yAukoAn Tutrou Dowcal N 1ng DowChemical, n onom Tailvopalwl WG YN emKivouvn Baoel Twv Kpitnpiwv EOK. Katd Tnv eykatdoTaon UTTOPEITE va

QVTIKOTOOTACETE TO pPeiyHa Pe KaBapd YAUKOS Kal QIATPAPIGHEVO VEPO KAl TTOTE PE aTTOOTaYUEVO (GUMBOUAEUBEiTE TN OXETIKA Sladikaagia aTtnv Trap. 5.1

‘MpokaTtapKTIKoi £Aeyyor’).

MNPOXZOXH Ortav n nAektpavTAia eykabioTtatal og opifdvTia Béan, TTOAEG Qopég XpeldeTal emépBaan otn BaABida avremaTpoerg. ATreubuvBeite aTnv
Caprari Hellas A.E. fj oTo e€ouciodotnuévo ZEPPIG yIa OUYKEKPIPEVES 0BNYiEG.

‘Otav n nAekTpavtAia gykabioTaTtal cUp@wva Pe TIG 0dnyieg TTou opidel To TTapOV GUAAGSIO Kal cUP@wva Pe Ta TTpoRAeTTOpEVa ox£DIa, N OTAOUN TNG
QAKOUOTIKAG TTiEaNG TTou TTapdyel To unyxdvnua oto TPoRAeTTopevo TTedio Asiroupyiag, dev uttepPaivel og kayia TTepirTwaon ta 70 dB (A). H pétpnon
Tou BopURou TTpayuaroTroIiBnke cUPPwva pe 1o TTPOTUTIO ISO 3746 Kai Ta onueia yETpnong, ocupewva pe Tnv odnyia 2006/42/EK, BpiokovTtal o€
amméoTacn 1 pérpou atd Tnv eMIQAvEId avapopdg Tou pnxaviuatog kai a€ 1,6 péTpa Uwoug atrd 10 £5a¢og f TNV TTAATEOpHa TTPOcRacng.

H péyiotn Tiyn gival opoiduop@a Katavepnuévn yupw atd 10 TTpoidv.

3.2 Topeig xpiong:
H nAekTpavTAia o€ kavovikr) d1dTagn £xel peAeTNOei yia TRV dvtAnon kaBapou yAukou vepoU atto Babid epedTia kal de€apeveG GUANOYNAG 1 yia TNV
aviywon Tng Trieong o€ booster.
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3.3 AvTtevdeieig: MPOXZOXH

O1 nAekTpavTAieg dev gival KATAAANAEG yia:
- AerToupyia xwpig uypo,
- N GvtANon uypwv dIAQOPETIKWYV aTTd BIAUYEG YAUKO VEPOD,
- AerIroupyia e KAEIOTH BAva yia Xpovo dvw Twv 3 AETITWYV, TIPOKEIPEVOU VA aTTOQPEUYETAI N UTTEPBEPUAvON,
- ouvexn Aeiroupyia e TaxUTNTa TOu VEPOU EKTAG TOU XITWVIOU TOU NAEKTPOKIVNTAPA KATWTEPN OTTO TIG TIUEG TTOU avaypdgovtal aTov Miv. "TEXVIKG XapaKTNPIoTIKG,
dlaoTdoelg kai Bapn”,
- AeIToupyia pe TTOAU oUXVEG BIaKOTTEG (CUNBOUAEUBEiTE TOV "Tlivaka NAEKTPOKIVNTAPWV" 0TO KEPAAaIO 10 “TEXVIKA XapaKTNPIOTIKA, S1a0TACEIG Kal BAPOG’),
- TTriean oTNV avappo@non KatwTepn Tou atrairoupevou NPSH (cupBouAeuBeite Ta e18IKG TEXVIKG EVTUTTQ),
- TNV GvtAnon uypou pe Beppokpaaia dvw Twv 25+30°C (77+86°F) (cupBouleuBeite Tov "Mivaka nAekTpokivnTApwv" 010 kKe@aAaio 10 Texvikd
XOPaKTNPIOTIKG, O1a0TACEIG Kal Bépog’),
- 0TAAN vepoU avw Twv 150m (TTdvw atd Tnv avTAia),
- TTieon pEYOAUTEPN TNG aVAYPOPOUEVNG OTOV KATAAOYO
- n GvtAnon vEPOU PE OUYKEVTPWOT OTEPEWV JEYOAUTEPN atrd 50 g/m3,
- TNV GvTANoN EUQPAEKTWYV UYPWV,
- TN AgIToupyia o€ XWpoug pe KivOuvo EkpnEng.
Opiopéveg nAekTpavTAieg dev eival KATAAANAEG:
- yla eykatdoToon o€ opifovTia Béon (CUPBoUAEUBEiTE TO €I0IKO TEXVIKO £VTUTIO),
- yia a1roBrikeuan o€ TTOAU XapnAég Bepuokpaaieg (CUPBoUAeuBEeiTe To kKePAAaio 4 ‘MeTtakivnon kai amrobrikeuon’).
- yia eykatdaTtaon o€ booster.

Ze MEPITTWON KEKAIHEVNG EYKATAOTAONG ETMIKOIVWVAOTE ameuBeiag ye Tnv Caprari Spa.
A EAéyETe emTiong €Av TO TTPOIGV QVTOTTOKPIVETAI OE EVOEXOUEVOUG TOTTIKOUG TTEPIOPICHUOUG.
4 AMOOGHKEYZH KAI METAKINHZH:

To TTpoidV TTPETTEI VO QUAGCTETAI OE GTEYVO XWPO, XWPIG OKOVN.
Mpoagoxn og evdexdueveg aoTdBeleg atrd AavBaopévn ToTToBETNoN TNG NAEKTPaVTAIaG i GAAOU EEAPTAPATOG TNG EYKATAOTAONG.

MepIOTPEPETE TAKTIKA TA TIEPIOTPEPOUEVA PEPN VIO va aTToPUyeTe TIOavEG EUTTAOKEG (OUPBOUAEUBEiTE TN OXETIKA dladikaoia oTnv TTap. 5.1
‘MpokaTapKTIKoi £Aeyyor’).
HAekTpokivnTrpeg TUTTOU M...6... +M...10...:

- EAEyXETE TTEPIOBIKG TNV TTARPN TTAAPWGN TOU NAEKTPOKIVATAPA €AV gival amroBnkeupévog ae opiddvTia Béan,

- €4V TTPOKEITAl VO ATTOBNKEUTEI TIPOCWPIVA OE XWPOUG PE Bepuokpaaia KATw Twy -15°C, gival avaykaio va ¢povTioeTe yia Tnv algnan tng
TIPOTTUAEVIKAG YAUKOANG (TT.X.: ouykévipwan 50% yia eAdyioTn Bepuokpaaia - 35°C. ZupBouleubeite Tn oXeTIkN diadikaaia atnv Tap. 5.1
‘MpokaTtapKTIKOi £Aeyyor’).

Mnv a@AVveTe TOV NAEKTPOKIVATAPO XWPIG Uypd OTO ECWTEPIKO TOU, KABWG aUTO PTTOPET va TTPOKAAECEI TO UTTAOKAPIOUO Tou poToPA.

NMPOZOXH Ma ao@aAr) atmobrikeuon PETA atrd eykataoTacn, n NAekTpavTAia Ba TpETTel va kaBapidetal TEAEIa (ATTOPEUYOVTAG AUOTNPA TN XPron
TTapaywywv udpoyovavepdkwy) kal To USPAUAIKS TUAHA Ba TTPETTEI VA OTEYVWVETAI ECWTEPIKA PE agpa UTTO TTiean.

H petakivnon tng nAekTpavTAiag TTPETTEI va YiVETOI TIPOOEKTIKA Kal JE GUVEDT), XPNOIUOTTOIWVTAG KATAAANAG péoa aviwwaong Kal
A TPOCOEONG CUPPWVA UE TOUG KAVOVIOHOUG aoPaAEiag.
lNa va mpoodiopioeTe 10 BAPog KABE apTruaTog, cupBouleubeite Ta aTolxeia Tou ke@aiaiou 10 “Texvikd XapaKTNPIOTIKG, SIOOTACEIG Kal BAPOG'.

fQ Mn xpPnOIPOTTOIEITE TTOTE NAEKTPIKG KAAWSIA yIa T PETAKIVNON.
‘Otav o nAekTpoKIVNTAPAG 1 N NAeKTpavTAia ToTroBeTNOE KABETA, PPOVTIOTE VA PNV KAPTITOVTAI TO KAAWDIA PE OTTOTOPEG KAUTTUAEG (N
eAaxI0TN akTiva KApwng TTPETTEl va €ival TOUAAYIOTOV 5 @opég ueyaAUTepn atrd Tn SIGUETPO TOU KAAWDIoU).
Ta eAetBepa akpa Twv KaAwdiwv dev TTpéTTel TTOTE va BuBifovTal 1o vePS 1 va BpEXovTal Je OTTOIOVONTIOTE TPOTTO.

MPOZOXH Xe OAeg Tig peTakIvVAOEIG N NAEKTPavTAia dev TTPETTEI va SEXETAI TTOTE UTTEPBOAIKEG OUVANEIG KAUWNG.
5 ZYNAPMOAOIHZH KAI EFTKATAXTAZH:
Mnv eykataAeitrete oTo TEPIBAANOV Ta UNIKG TNG OUOKeUaaiag, aAAG TNPAOTE TNV TOTTIKA vouoBeaia 1Beong Twv ammoppIdUdTwy Kal TTpooTadiag Tou TrepIBAAAOVTOG.

MPOZOXH [Mpiv BuBioeTe Tn yovada aTto TTNYAd! i 0T de§apevh, aQalpEéoTe aTTd Tn HovAda OAEG TIG QUTOKOAANTEG £TIKETEG KABWG Kal KABE ixvog
KOAANTIKAG Taviag ) onuadia papkadopou. Katd 1n SIAPKEIQ QUTWY TWV EPYACIWY, OTTOPEUYETE TIPOTEKTIKA TUXOV XOPAELEIG OTNV EEWTEPIKN ETIQAVEIQ
TOU TTPOIGVTOG. H AeTTTOEPNG TAPNON dCWV avagépovTal Trio TTavw, EMTPETTE aloonueiwTn algnan Tng avioxng aTn diIdpwan Tou TTPOoIGVTOG.

5.1 MpokaTapKTIKOi EAEyxol:
MPOZOXH EAéyxete avTa TNV eEAEUBEPN TTEPICTPOPT) TOU NAEKTPOKIVNTAPA Kal TNG avTAiag Kal Tnv TTARpN TTANpwon Pe uypd Twv
NAEKTPOKIVATAPWY PeyEBoug M...6... + M...10... ekTeAwvTag TIGg akdAouBeg B1adIKATIES.

ZuvappoAoynpévn povada:

1) OTEPEWOTE TO OUYKPOTNHA TNG NAEKTPIKAG AVTAiaG o€ KaTakopugn Béon kai BeBaiwBeite 611 gival oTaBepd. EvepynoTe aTov oUVOEGHO
pe éva epyaAeio o oxriua oTpopalo@opou GEova,

2) yia Toug nAekTpokivnTAPES M...6... + M...10... {gRIBWOTE TNV TATTA TTAPWONG UYPOU TOU NAEKTPOKIVNTAPA (EKEIVN PE TNV KUAIVOPIKI) KEQAAN). Ze
avTtiBeon, EefIdwaTe Tov aiIgBnTAPa Bepuokpaaciag étav uttdpxel otn Béan TngG TATTAG.

3) eAéyTe TNV TTAAPN TTARPWON Kal, £V avAaykn, TTPooBEoTe YAUKO KaBapd vepd N Peiyua PE TIG avaAoyieg TTOU avagEpovTal oTny TTapdypa@o ‘Texvika
XOPOKTNPIOTIKA Kal AgiToupyia’

4) BiIdwaTe Kal TTaAI TV TATTa,

Mn cuvappoAoynuévn povada:
1) OTEPEWOTE TOV NAEKTPOKIVNTHPA G€ KABETN B€on Kail BeRaiwBeite yia Tn oTaBepdTnTd Tou. TuAi§TE TO AKPO Tou Afova yia va To
TTPOOTATEUCETE KAl XPNOIKOTIOINOTE TIévoa yia va BeRaiwBeite 611 0 pdTopag TTepIaTPEPeTal EAeUBEPQ,
2) exTeAéOTE Ta BripaTa 2, 3 Kai 4 TnG TTponyoUlEvng TTapaypdgeou,
3) ye v avTAia o€ opidvTia Béan Ye éva epyaAeio o€ axrua oTpoPalo@opou dova yia va eAEyEeTe TNV eAEUBEPN TTEPIOTPOPH, GPOVTI(OVTAG VA PNV
TTPOKANBEi {nuI& oTnv 0d6vVTWAN.
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5.2 XapakTnpIoTIKd TNG eykatdaoTaong: MPOXOXH

MNa otmroladiTroTe eykatdoTaon, BeRaiwdeite 6T N Triean TNV avapPd@naon Kai n EAGXIOTN SUVOMIKF OTABUN TOU VEPOU ETTITPETTOUV:
- TNV IKavoTToinon Twv ouvenkwv NPSH trou atraitei n avtAia (OUPBOUAEUBEITE TO €10IKO TEXVIKO EVTUTIO),

- TV ATTOQUYR OTNV avappodenon agpa pe Tn dnuioupyia divng.

- TOTT0BeTAOTE pIa BaABida oTov aywyod KaTtdbAiwng.

Ev avdykn, eykaTaoTAOTE AVIXVEUTEG EAGXIOTNG OTABUNG.

=24 BaBu @pedrio.
@ [ = BeBaiwBeite 6T 0 NAEKTPOKIVATAPAG TTAPAUEVEI O ATTOOTAGN TOUAAXIOTOV 2+3 PETPWY OTTO TOV
TTUBEVA TOU PpEATiou.
Ta @iATpa dvtAnong Tou @peartiou TTPETTEI va BpiokovTal TTAVTa KATw aTTd TN B€0n TToU KataAapBAavel
| j[ ‘:ﬂﬂl | 0 NAeKTPOKIVNTAPAG, £TC1 WOTE va dlacpalifeTal N cwaTh Wogn.
I {—— L BeBaiwbeiTe yia evOeXxOUEVEG HETABOAEG TNG BUVANIKAG OTABUNG TOU QPEQTIOU, YIa TNV ETTOXIKA TITWON
{ e TNG OTABUNG Tou UdpPoPOPOU opilovta i TNV UTTEPROAIKH 10XU TNG avTAiag g€ oxéon e Ta SUVAMIKG

Z'ﬁﬁ& H XAPOKTNPIOTIKA TOU PPEATIOU.
m—; @ >0oTnua TTpooTaciag atmd AsiToupyia Xwpig uypo

METIZTH *TAOMH
®

e

HAeKTPIKOG TTiVaKag

EAAXIZTH ZTAGMH

- @ HAEKTPIKOC QVIXVEUTAC PEYIOTNS OTABUNG

HAEKTPIKOG aviXVveuTnG EAAXIOTNG OTABUNG
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Aegapevn.
H owoTn eykatdaTtaon TTpoRAETTEl TOTTOBETNGN TNG HOVADAG PE METPNTH TTEGNG.
>¢ TePITTTWOoN 0pIfOVTIAg EYKATEGTNUEVNG HOVADAG, I0XUOUV OI TTEPIOPICUOI TTou TTPORBAETTOVTAN Yia Ta booster.

Booster.

BeBaiwBeite 611 N SIGTAEN TWV AYWYWV TNG EYKATAGTAONG KOI TWV OXETIKWVY ££60WV aépa emMTPETTEI TNV EAAEIWPN TwV BUAGKWY aépa.

Edv n povada eykataoTtabei o 0piovTia BEGN, 0 NAEKTPOKIVNTAPAG OTIG TTEPIGBOUG EKTOG XPAONG Ba TTpéTTel va TTapauével BuBiopévog o vepd. €
avTiBeTn TTEPITITWON, EAEYETE TNV TTAAPN TTARPWON (CUPBOUAEUBEiTe TN OXETIKA dladikacoia otnv TTap. 5.1 ‘TIpokaTapKTIKOi EAEYXOT’).

H mieon avappoégnong dev pétrel va utrepPaivel Ta 10bar.

To mrepiIBaAAov eykatdoTaong Tou booster dev ptropei va €xel Bepuokpaaia xaunAdtepn amréd 0 °C d16T1, akOua Kal 0€ TTEPITITWON EKKEVWONG TOU
booster, ptropei va TTapapévouv {Wveg oUTOWPEUDNG VEPOU pE KivOuvo ¢nuIAG Kal 0&eidwang Tou CUYKPOTHUATOG.

O1 nAexTpokivnTrpeg 4" dev gival katdAAnAol yia eykatdaTtaon o€ booster.

NMPOZOXH Mpétel va eao@aliaTei n eAdyIoTn por vepou yUpw aTrd To HOTEP, O OAO TOU TO PAKOG, HE EIBIKEG OUVONKEG EYKATAOTAONG OF
PPEATIO 1] XPNOIUOTTOIWVTAG £Va XITWVIO YUENG.

MPOZOXH  O1 owAnvwaoelg TTPETTEl va UTTOaTNPIoVTal KOVTA 0TO booster, kaBwg auTtd dev TIPETTEI va XpnoIUEUEl TTOTE WG GnUEio oTAPIENG Kal,
OUVETTWG, TO id10 TO booster dev TTpéTrel va aTnpidel To BAPOG Tou OTIG GAAVTLES, aAAG pbdvo ot €10IKA onuEia UTTOCTAPIENG.

O1 duvapelg (F) kai o1 potrég (M) Trou petadidovTal atTd Toug CWANVEG, TT.X. e§aITiag TNG BepuIKAG SIA0TOARG, TOU BAPOUG TOUG, ATTEUBUYPAUMICEWY N

aTToUCiaG apUWY SI0OTOAAG, UTTOPE Va ETTIOPOUV TAUTOXPOVWG OTO GTOMIO avappo®naong Kal KatabAIwng, aAAG dev TTPETTEI O€ KaWia TTEPITITWGN va

uTTEPBaiVOUV TIG JEYIOTEG ETITPETITEG TINEG TTOU avaypd@ovTal aTov Trivaka ‘Karatrévnon oTig AavTZeg’ Tou ke@aAaiou 10 .

5.3 Mnxavikég ouvdEéoeig:

TNV TTEPITITWAON TTOU TO CUYKPOTNHA aVTAIAG-KIVNTHAPa TTPETTEI VA GUVAPUOAOYNOEi, TTpOXwPNOTE AKOAOUBWVTAG TIG TTAPAKATW EVEPYEIEG:

1) KaBapioTe TTPOTEKTIKG TIG ETTIPAVEIEG ETTAPAG.

2) 2TEPEWOTE TO KIVNTAPQ O€ KAaTakGpuPn B£on kai BeRaiwBeite 6T gival 0TaBepds.

3) AVUWPWOTE KATaKOpu@a TNV avTAia Kal, agoU Tnv TOTToBETATETE GTOV id10 Gova TOU KIVNTAPA Kal KAVETE TO YWVIOKO XPOVIOUO CWOTdE,
KOTERAOTE TNV aPY& SIEUKOAUVOVTAG EVOEXOUEVWG TNV EQAPUOYTH KAPE TUVOETHOU.

4) ogi¢te opoidpopPa Ta TTagiuddia oTEPEWANG, TNPWVTAG TNV AVTIKPUGTH TIPOOJEUTIKY) O€Ipd aUCTPIENG.

5) TommoBetrOTE Ta KOAWDIO TPOYOSOTiAG KATW ATTO TO/TA TTPOCTATEUTIKO(-G) TTAOKIBIO(-ar).

5.4 Y3paulikég ouvdéoeig:
HAekTpavTAia eykaTeCTNHEVN OE PPEATIO.
Y& TepiTrTwon kaBeTou owArva atd TTAAaTIKS UAIKS, yia T OwaoTH eyKATaoTaon TTPETTEl va TNPOUVTAI Ol 0dNYiEG TOU KATAOKEUAGTH Kal va
XPNoiyoTroinBei éva atadAIvVO UPUATOOXOIVO OTEPEWHEVO OTNV avTAia.
MeTd Tn oUvdeon Tou NAEKTPIKOU KaAwdiou cupewva P TIG 0dnyieg TNG TTap. 5.5 ‘HAeKkTPIKEG oUVOETEIS EPapUOaTE TNV akoAoudn diadikaaoia:
1) epapudoTe £va aTEAEXOG CWARVA OTNV TTAPOXT TNG AVTAIaG, a@oU TTPONYOUNEVWG OTEPEWATETE GTO AAAO AKPO Tou Kopuou To éAacpua o€ dUo pIod.
2 o€ TTEPITITWON gyKaTaoTaong e PIdwToUg CWANAVEG, TOTTOBETEITE TTAVTA OTO TTAVW AKPO OAWV TWV CWANVWY TN GXETIKN BIOWTA
you@a, €101 WOTE, O€ TEPITITWAON 0AigBnong YeTagy cwArRva Kal aTNPIYHATOG, VO aTro@UYETE TNV ATIWAEIQ TNG OTEPEWONG,
3) MIPOZOXH o€ TIEPITITWON €yKATAaTaong Pe PISWTOUG CWANVEG, QUTOI TTPETTEI VO O@iyyovTal HEXPI TEPUA YIa va ATTOQEUYETAI O KivOUVOG
EeBIdwPATOG AdYyWw TNG POTIAG avTidPaaong TNG Hovadag,
4) TOTTOBETAOTE KAl OTEPEWATE TO EVOEXOUEVO KOAWDIO TOU QVIXVEUTH EAAXIOTNG OTABUNG, TOTTOBETWVTAG TO avAAoya PE TNV EAGXIOTN ATTAITOUUEVN
Bubion,
5) avuywaoTe pe £va BapoUAKo TNV NAEKTPavTAIa Kal TO KOPPATI TOU CWARVA aTToPeUyovTag TiG SUVANEIG KAUWNG Kal KATERBATTE TNV OTO PPEATIO
oTNnpIifovTag TO OTHPIYMA OTNV KOPU®R Tou,
6) MPOXOXH OTEPEWOTE OTABEPA KAOE 2+3 PéTpa Ta NAEKTPIKG KOAWDIA TPOYOBOTiag Kal YEiwang oTov KABETO CWAAVA XPNGIKOTIOIVTAG
OepaTIKA, €101 WOTE VA ATTOPUYETE TNV 0AIoBNOT) Toug Adyw Tou Bapoug Toug. H oAicBnon autr Ba dnuioupyoloe KAUTTEG TTou Ba
TTpokaAoUaayv TPIRA YE Ta TOIXWHOTA TOU QPEATIOU KATA TNV £KKIvVNON Kal TO GRACIKO TNG Hovadag,
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7) TOTIOBETAOTE OTO KOYUATI TOU CWAAVA, eEac@alifovTag TNV USPAUAIKA OTEYavVOTNTA, €va KOUUATI CwARva Pe Eva SeUTEPO SIaIPOUPEVO GTAPIYHA
OTO TTAvWw GKPO TOU,

8) TTpooTaTEUCTE KATAAANAQ TOUG aywyous KOVTa OTIG GAAVTLEG ) TIG HOUPEG,

9) avuywwoTte eAa@pd 6Ao To GUCTNUA, APAIPECTE TO TIPWTO OTHPIYMA KAl KATEBAOTE TN HOVAdA £wg GTOU AKOUMPTTACEI TO SEUTEPO OTAPIYUO OTNV
KOPU®H TOU QpeaTiou,

10) emavaAdBete Tn diadikacia £wg 1o mMOUPNTS BABOG eykardaTaong,

11) oTn @aon KaBddou TNG NAEKTPAVTAIAG, ATTOPUYETE TIPOOEKTIKA XTUTTAMATA, TPIBEG ) EVTACEIG TTOUu Ba uTTopoucav va TTPOKaAéGouv @Bopd oTo
KaAwdIo ) oTn Yovada,

12) pe Tnv avTAia eykateaTnévn, EAEYETE TNV NAEKTPIKT pOVWOTN Tou KaAwdiou TPoPodoaiag Kal TOU NAEKTPOKIVNTAPA, N OTToia OTO VEPS BEV TTPETTEI
va gival TToTé KaTwTepn atré 2MQ pe 1aon 500 V cuvexoUlg peluaTog,

13) ouvioTdral va a@rvete TTEPIBWPIO 1+2 PETPWVY KaAwdiou £Ew aTTd TO PPEATIO, YIA Va ETTITPETTETAI EVOEXOUEVN O16pBwan TNG oUVOEDNG.

HAekTpavTAia eykateoTnuévn o€ booster.

EkrteAéaTe TIG akOAouBeg diadikaaieg:

1) kaBapioTe KOAG OAEG TIG ETTIQAVEIEG OUVOEDNG,

2) TomoBeTroTE O0TNV KAat@BAIwn TnG avtAiag Tn GAAvTda KAEIoipaTog Tou booster,

3) TomoBeTAOTE T KAAWDIA TPOPOBOCIAG KAl YEIWONG OTOUG KATAAANAOUG OTUTTEIOBAITTTEG,

4) OTEPEWOTE TO CWAARVA Tou booster ae KABETN BEon, BeBaiwBeite yia TN oTaBePATNTA TOU KAl TTPOCEETE VA ATTOQUYETE TIG {NUIEG OTA
A onueia oTAPIENG,

5) TpaBnéTe Tiow 6Aa Ta WOTAPIA KEVTPOPIOUATOG TOU booster yia To KEVTPAPITUA TOU NAEKTPOKIVNTAPA,

6) ToTToBEeTNOTE TNV £TTITTEDN TOIMOUXA OTEYAVOTNTAG OTN GAAGVTLA TTOU gival GUYKOAANPEVN OTO CwARvA,

7) avupwoTe Pe Eva BapoUAKo TNV NAeKTPavTAia-@AAGvVT{a KAEICIUOTOG Kal KATEBAOTE TNV apyd O0TO CWARVA £€wWg OTOU OTNPIXTEI OTNV KOPU®T| TOU,

8) aTn @daon kaBddou TNG NAEKTPAVTAIOG, aTTOPUYETE TIPOCEKTIKG XTUTTANATA, TPIBEG ) evTdaelg TTou Ba pTropolaav va TTpokaAéoouv @Bopd oTa

KoAWdIa ) aTn povada,

9) oi¢Te opoIduopPa TIG PAAVTLEG,
10) @épTe O€ eTTaPr OAA Ta WOTAPIO KEVTPAPIOUATOG KAl HOVO TOTE OQIETE Ta PE TPATTO WOTE VO UNV TTPOKOAETETE PBOPA OTO EEWTEPIKO XITWVIO TOU
NAEKTPOKIVNTAPA,
11) TomoBeTr|OTE TN POdEAT Kal OPIETE TO KOVTPA TTAgINADI, £TO1I WOTE va eTTITEUXOEi aTTOAUTN OTeyavoTnTa,
12) METOKIVIAOTE TIPOCEKTIKA T GUVOpPHOAOYnUEVN HovAda yia va TNV TOTTOBETATETE GTNV £yKATACGTACT, OTNPIETE TNV KATAAANAQ Kal
OTEPEWOTE TA KAAWDIA TPOPODOTiag Kal yeiwong,
13) pe TNV avTAia eyKaTeoTNUEVN, EAEYETE TNV NAEKTPIKN) pOVWON Tou KAAWDIOU TPOPOdOCiag Kal TOU NAEKTPOKIVATAPO CUNGWVA YE Ta OPIa TTOU
TpoBAETTEl N TTapdypaog 5.5 "HAekTpikég ouvdéoelg kal TTAnpo@opieg”.
14) cuvioTdral va a@rveTe TTepIBwPIo 2+3 PETpwy KaAwdiou £Ew atrd 1o booster, yia va emTpémreTal evdexopevn diopBwan TNG oUvdEoNG.

5.5 HAekTpIikég ouvdéoelg Kal TTANPOPOPIEG:

O1 NAeKTPIKEG OUVOETEIG TTPETTEI VA YiVOUV OTTO EEEIBIKEUPEVO TTPOCWTTIKG, TNPWVTOG AuaTNPA OAOUG TOUG TOTTIKOUG KAVOVIOUOUG
A eykat@oTaong (otnv ItaAia, mpdtutro CEl 64-8) kail Ta NAeKTPIKA SiaypdupaTta Tou QUAAGSIOU Kal TwV NAEKTPIKWY TTIVAKWY EAEYXOU.

‘OMol o1 aywyoi yeiwong TTPETTEl va ouvdeBoUV e TO KUKAWMA YEIWONG TNG EYKATACTAGNG TIPIV TN oUVAEDN TwV GAAWV aywywv, EVw,

KATA TNV NAEKTPIKA aTTooUVOEDT TOU NAEKTPOKIVNTAPA, TTPETTEI va gival ol TEAeuTaiol TTou Ba atroouvdeBouv.

Ta eAelBepa dkpa Twv KoOAwSiwy dev TTPETTel TTOTE va BuBidovTal oTo vepOd A va BpéxovTal ue OTTOIOVOATIOTE TPOTTO.

Aladikaoia HETPNONG TG AVTIOTACGNG MOVWONG:

BeBaiwbeite 6T T KAAWDSIA TOU NAEKTPOKIVNTAPA dEV €ival TuvOedEPEVA OTO NAEKTPIKS BiKTUO TPOPOdOTiag.

EAéyETe TNV KATACTAON TWV KOAWDIWV.

Y€ ePITITWOon uypouU TTePIBAAAOVTOG, KaBapioTe To GKPO Tou KaAwdiou Tpopodoaiag aTo anueio 61mou Ba cuvdeBei aTOV aKPODEKTN TOU opydvou
OOKIUNG.

2 ePITITWOoN KIvNTApa pe 3 KaAWdIa I0X00G aTnVv £€6000, oUVOEDTE évav atrd Toug akPodEKTEG TOU opyavou (Megger) oTa dkpa £vog KaAwdiou
TPOoYodOaiag ToU NAEKTPOKIVNTAPA Kal TOV OEUTEPO OTO TTEPIBANMA TOU NAEKTPOKIVNTHPA. Z€ TTEPITITWON KIVNTHPA PE 6 KOAWDIA I0XU0G oTnVv €000,
guvdEaTE £vav aTTO TOUG OKPOJEKTEG TOU OPYAVOU GTNV apxn Kal oTo TEAOG piag @aong (Tr.x.: V1-V2) kai Tov deUTepo aTo TTEPiIBANa Tou
NAEKTPOKIVNTAPA.

MpaypaToTroifjate TN doKIPn PETPNONG HOVWang AauBdavovTag utrdywn TG akOAouBeg TTapapéTpous: Méyiatog xpdvog dokiurg 60 deuT. Oepuokpaaia
20 °C. Taon dokiuig 500V DC (évag ekTeTapévog XpOvog SOKIUAG € UYNAR TAon UTTopEi va TTpoKaAéael {nuid oTn pOvwan Tou KaAwdiou
TEPITUNIENG TOU KIVNTAPQ). Z€ TTEPITITWAN TToU KaTd TN didpkela TNG SOKIMAG N YETpoUPevVN TIPA gival 2500 MOhm yia TuTTikr TrePITUNIEN TTpdOIvou
kaAwdiou / PPC, 210 GOhm yia mrepituAign PE2+PA/LPE+PPC, n epITUAI§N Tou KivnTrApa PTropei va BewpnBei NAEKTPIKA povwpévn Kal gival
duvaTtov va S1akoTTEl N dokIur akéun kai Tpiv atrod Ta 30 SeuT.

MeTd Tn p€Tpnon, TTPETTEl VA CUVOECETE YIa Aiyo TIG PACEIG OTN YEIWON YIA VO UNOEVIOETE TO BUVAMIKO.

2 € TEPITITWON KIVNTAPA JE 6 KOAWDIA I0X00G oTnVv £€£000, ouvexioTe T OOKIUN Kal yia TIG GAAEG dUo @aoelg Tpogodoaiag (T1.X.: W1-W2, U1-U2).

Zogvdeon.

ZuvdéaTe Ta KaAwdia TPOPodOCiag KAl YEIWONG OTTWG TTEPIYPAPETAI AETITOPEPWG OTIG EIBIKEG TEXVIKEG 0dnyieg TNG Caprari kai
METPAOTE TNV AVTIOTAON POVWONG TG oUVOEDNG: EAAXIOTN TIUA PE Taon dokiurg 500 V ouvexoug peupatog oTov aépa 5MQ, oto
vepd 2MQ.
>& TTEPITITWON TTOU CUVEXICETE VA PETPATE XOUNAEG TINEG HOVWONG OTIG OUVOEDEIG PETAEU KAAWDBIWY NAEKTPOKIVNTAPA KAl KOAWDiwv

A Tpo®odoaiag (avddou), KOWTE TIG TUVOETEIG Kal ETTAVOAGRETE TN SOKIPR atreuBeiag oTa Tpia KAAWDIa TOU NAEKTPOKIVNTHPA HE TOV
TPOTIO TTOU TTEPIYPAPETAI TTAPATTIAVW.
Evdexouevo TpooBeTo KaAwdIo eKTOG Tou KaAwdiou TTou diaTiBeTal ue TNV NAEKTPAVTAIQ TTPETTEI VA £XEI TOUAGXIOTOV I008UVauQ
XAPOKTNPIOTIKA (aTTeuBuvBeite atnv Caprari i eAéyETe ToV TUTTO TOU KaAWDioOU aTOV KATAAOYO TTWAACEWV).
H ouvdeon mpéTmel va avtéxel oTn PEYIOTN TTiEGN OTNV oTToia UTTORAAAETAI, yia TTAPAdEIYUA, GTNV TTIECT TTOU QOKEITAI AT T OTATIKA
oTABUN Tou vePoU 01O PPEATIO, KABWG Kal 0TI BIAKUPAVOEIG BEpUoKpaaciag Adyw Tng Asimoupyiag.
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MPOZOXH H gAatTwpaTikf oUvdean PTTopei eUKOAQ va TTpokaAEael BAABEG aTOv NAEKTPOKIVNTAPA /KAl GTO NAEKTPIKO KAAWDIO.

HAeKTPIKOG Trivakag.
BeBaiwBeite 6T 0 NAEKTPIKOG TTiVAKAG EAEYXOU AVTATIOKPIVETAI GTNV £BVIKN vouoBeaia Kai, e18IKOTEPA, OTI BIaBETel KATAAANAO BaBuod
A TIPOOTACIOG OTO XWPO £YKATACTAONG.
O nAekTpIKOG TTiVaKAG €ival OKOTTIFO va eykabioTatal o€ oTeyvo Kal KAAG agpifduevo TrepIBAAAOV, Xwpig akpaieg Bepuokpaaieg
(1r.X. -20 + +40°C). Z& SIAPOPETIKN TTEPITITWAN XPNOIUOTIOINOTE €I8IKA JOVTEAQ.

NMPOZOXH O uTTod100TaCIOAOYNUEVOG 1) EAATTWHATIKOG TTIVAKAG TTaPOUCIddel Taxeia @Bopd Twv ETTAPUWIV KAl KATG CUVETTEIA TTPOKOAEI avwuaAn
TPOo@OodOaia TOU NAEKTPOKIVNTHPA HE Kivouvo TTpOKANONG BAGRNG.

H xpnon Inverter kai Soft-starter, edv dev £xel peAeTnBei Kal TTpayaTOTTOINGEI CWOTA, MTTOPET VO ETTNPEGCEI APVNTIKA TNV OKEPAIOTNTA THG
povadag avrAnong. Edv dev yvwpilete Ta oxeTikd rpoBARpara, {ntroTte Bonbeia amd tnv Texvikn Ymnpeoia tng Caprari.

H eykatdoTaon piag NAEKTPIKAG CUOKEUAG KOANG TTOIOTNTAG €ival CUVWVULO ac@dAgiag AsiToupyiag.

‘OAeg o1 ouokeuég ekkivnong Ba TTpéTTel va dlaBETouv TTavTA:

1) yeviké dIakdTITN Pe EAGXIOTO Gvolypa eTTapWwY 3 mm kal KAaTdAANAnN acg@daAion og Béan Off,

2) KaTdAANAN Beppikr) BIGTAgN TTPOCTACIAG TOU NAEKTPOKIVNTAPA, puBUIouévn Ot PéyiaTo peUpa amroppo@naong Tou dev utrepRaivel To 5% Tou
OVOUOOTIKOU PEUPATOG TTOU QVAYPAPETAI TNV TTIVAKISA TOU NAEKTPOKIVNTHPA KAl XpOvOo eTTEUBACNG MIKPOTEPO TwV 30 SEUTEPOAETITWY,

3) payvnTikn Sidtagn mpooTaagiag Twv kaAwdiwv atd BpayxukUKAwUa,

4) KaTdAAnAo cUOTNPA TTPOOTACIAG TTOU OTTOCUVOEEI TO TPOPODOTIKG Ot TTEPITITWAON BAGBNG TNG NAEKTPaAVTAIAg TTPOG TN yeiwaon,

- OUVICTWVTAI ETTIONG -

5) kat@AANAn didtagn katd Tng SIaKoTIAG daang,

6) ouoTnua TTpooTaagiag aTrd AsIToupyia Xwpig uypod,

7) BOATOUETPO KAl AUTTEPOUETPO.

Tdaon Tpogodoaiag.
EmiTpemdpeveg TapaAdayEg oTIG TAOEIG TPOPodoaiag:

povogaaoikoi kKivnTApeg: 230V £10% [50HZ], 220V £10% [60HZ]
TPIPACTIKOI KIVNTAPEG: 400V £10% [50Hz], 460V +10% [60HZz]
MNa dlagopeTikég Taaeig/ouxvotnTeG: + 5%

Avox£G 0Ta XOPaAKTNPIOTIKA AsIToupyiag: cuppwva pe Ta AiebvA Mpdtumra IEC 34-1.
OgppIKoi aKPOOEKTEG KATOTTIV TTapayyeAiag.

MPOZOXH BefaiwBeite 611 01 TIHEG TAONG KAl GUXVOTNTAG WE TIG OTTOIEG TPOPODOTEITAI O NAEKTPOKIVNTAPAG, AVTIOTOIXOUV OTIG TIUEG TTOU

avaypd@ovTal oTnv Tvakida Tou. Edv n tdon dev BpiokeTal vidg Twv ETITPETITWY Opiwv, gival avaykaia n eykatdoTaon edIKWY
HoVTEAWY NAekTpOKIVNTAPWY. BEBaiwOeite 6T TO NAEKTPIKS KAAWDIO €ival KATAAANAG SIACTAGIOAOYNKEVO WG TTPOG TO MAKOG TOU,
TNV amoppdPnon Tng Povadag, Tn BepUoKpaaia Tou agpa, £€T01 WOTE Va PNV TTPOKAAET TITWAN TAoNG avwTepn Tou 2,5+3% Tng

A OVOMOOTIKAG (YIa TN owaoTr 8100Tac10AdyNon cupBoUAeuBEeiTe TO TEXVIKG TTapdpTnUa Tou KataAdyou YTroBpuxieg HAekTpavTAieg
Caprari). H Téion mpétrel va gival nuITovoeidng Kai To TPIPACIké oUoTNUA TPOPOd0Ciag CUPHETPIKS. ZUN@WVA PE TO TTPOTUTIO
CEI 2.3 (IEC 38), o€ évav nAekTpoKIvnNTrpa eVOAAOCTOUEVOU PEUUATOG, N TAON TPOPOodOoTiag BewpPEiTal OUGIAOTIKA NUITOVOEIONG,
€dv, 6TaV AEITOUPYET HE TO OVOPACTIKG QOPTIO, N KUPATOUOP® gival TETola TToU N dlagopd avdueoa og KABe aTiypiaia TIpA TNG
KaI TNV avTioToIlXn aTiyuiaia TiuA BgpeANiidoug cuvioTwoag dev utrepRaivel To 5% Toug eUpoug TnG. Katd tn didipkeia TnG SOKIPAG
B¢épuavang, auth n diagopd eupoug dev TTpéTTel va utrepPaivel 10 2,5%. ETiong, 1o Tpi@aciké cuoTnua Tdong BewpPEiTal GUPPETPIKO,
€dv n ouvioTWoa avTioTpoPng Pacng dev utrepPaivel T0 1% TG BETIKAG OUVIOTWOAG TOU CUGTANATOG TAGEWV KaTd TN didpKela
HOKPAg XPOoVIKAG TTEPIOdou ) 10 1,5% yia guvToun Trepiodo TTou dev uttepPaivel Ta Aiya AETTTd, ) €4V N OUOIOTTOAIKA GUVIOTWOO TOU
ouoThuaTog Tdoewyv Oev utrepPaivel 1o 1% TnG BETIKAG OUVIOTWOAG.

Dopd TEPICTPOPAG.

NMPOZOXH H evdexopevn AavBaopévn @opd TTEPICTPOPNG UTTOPEI va TTPOKAAEéaEl BAGBN OTOV NAEKTPOKIVNTAPA, KOBWG cuvhBwg n 1I0XUG TToU
aTroPPOPA N avTAia €ival onUAvTIKA avwTepn atd TNV TTPORAETTOUEVN.

A Oa TPETTEl va TTPOCDIOPICETE TNV AKPIRA QOPA TTEPIOTPOPNG (APICTEPOOTPOPN YyIa TNV avTAia amd Tnv TAEUpd TNG KATABAIYNG)

epapuodovTag Tnv akoAoudn diadikaaoia:

1) PETG TNV TTANPWGT TOU aywyouU, HETPAOTE TNV TTiECN TTOU avaTrTUoael N NAeKTpavTAia pe Tn Bava KAEIOTH,

2) aTTOOUVOECTE TNV NAEKTPIKA TPOPOBOGia Kal avTIoTPEWTE T BEon Twv OU0 €K TWV TPIWV PATEWV,

3) emmavaAdBeTe Tn diadikacia Tou onueiou 1. H péyioTn Tieon uttodeIKvUEl TN CWOTA YOPA TTEPIOTPOPAG.

Y& TepiTITwaON avTtAiag eykateaTnuévng o€ yeyaAo Babog, n Triean TTou avaTTicoETal KAaTa Tn AsiToupyia ge AavBaopévn @opad TTEPIGTPOPNG BEV

apKei OUTE VIO VO UTTEPVIKATEI TN YEWDAITIOKT).

AvicoppoTria pdong.
EAéyErte TV ammoppdgnon oe kaBe pdaon. H evdexduevn avicoppoTria dev TTPETTEl va utrepBaivel To 5%. Ze TEPITTITwON TTou dIATTIoTWOOoUV AVWTEPEG
TIMEG, Ol OTTOIEG ITTOPEI VO OPEIAOVTAI OTOV NAEKTPOKIVNTAPA /KAl OTN YPAPMA TPOPOBOCiag, EAEYETE TNV aTToppOPnon YE Toug AAAOUG
A 000 ouvduaopoUg oUvdeaNG NAEKTPOKIVNTAPA-OIKTUOU, TTPOCEXOVTAG VO UNV AVTIOTPEWETE TN Qopd TTEPIOTPOPAG. H 1davikh olvdean
gival ekeivn otnv otroia n d1agopd ammoppdPnong PETALU Twv QATEwWV gival JIKPOTEPN. ETionuaiveTar 611, €Gv N uwnAdTEPN amoppdPnon
TTapatnpeital Tavra oty idia @Aacn TG YPauung, N KUpIa aitia TnNG avicoppoTriag oQeiAeTal 0TNV TPOPOdOCia Tou BIKTUOU.
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IXEAIO ZYNAEZHE A MONO®AZIKOYE HAEKTPOKINHTHPEX 4"
IXEAIO XYNAEZHE lA TPIGAZIKOYZ HAEKTPOKINHTHPEZ M p6Vipa CUVBEBENEVO EEWTEPIKG TIUKVLTH

@ HAEeKTPIKOG TTiVaKag H owoTH Qopd TEPIOTPOPNG Eival APICTEPOTTPOPN KOITWVTAS TOV
NAEKTPOKIVATAPO OTT0 TNV TTAEUPA TG TTPOoESOXNS

HAekTpIKOG TTiVaKag

4

@ ESapTApaTa oUvSEong

(3)  YmoBpuxiog nAekTpoKIVNTHPAG MOVILG GUVBESENEVOC TIUKVWTHC oy

SECECIRE
|

E¢aptpata ouvdeo
Ymofpuxiog nAektpokivntipag MPC.../... o= Sapriy ne @ ﬁ EE
3 YToBpUXIOG NAEKTPOKIVNTAPO
Maupo = ddon U BpUxIOg NAekTPOKIVATAPAG }I 5
Mkpi = Gdon V Ka@é (TTukvwT
Kagé = daon W A ¢ ( <)
Maupo (oudéTtepo)
Ma KivnTApeg e £€0d0 6 B ]
KaAwdiwv ol aKPOSEKTEG ©) MTTAe / ykpi (AsiToupyia)
"1" gival auToi TTou Cc
e€Eépxovrtal kovtd otn Bida

yeiwong .
MNa T cwaoTh ouvdeon Tou

HOVOQAGTIKOU NAEKTPOKIVATAPA
Caprari epapuoaTe 10 ox£DI0
TIOU aTTEIKOVICETAl TITAVW OTOV
NAEKTPOKIVNTHPA

Ok

IHM.: Ta ox€dia Asitoupyiag
TTapéxovTtal padi ue Tov
NAEKTPIKO TTivaka EAEyXoU

ZXEAIO ZYNAEZHZ INA TPI®AZIKOYZ HAEKTPOKINHTHPEZ ME EKKINHZH Y / A

L1 |L2 L3

) l I HAEKTPIKOG TTivaKag
ZYNAEZH lNA EKKINHZH Y/ A
utr vi w1 U2 vz2 w2

lMa 1aon Aeitoupyiag 220 V pe nAektpokivnTripa 220 / 380 V T 9 T T s T
MNa tdon Aeiroupyiag 230 V pe nAektpokivntApa 230 / 400 V KaAwdia Tpopodoaiac | | | |
MNa tdon Aeiroupyiag 240 V pe nAektpokivntApa 240 / 415V
lMa taon Aeiroupyiag 380 V pe nAekTpokivnTrpa 380 / 660 V KaAwia nAEKTPOKIVATAPT | | | | | |
MNa tdon Aeiroupyiag 400 V pe nAektpokivntApa 400 / 700 V

MNa tdon Aeiroupyiag 415 V pe nAektpokivntApa 415/ 720 V Ut vt w1 U2 v2 w2
L v w x) ¥ @

<‘;| E&aptipara olvdeang

L1 L2 L3

ZYNAEZH A AMEZH EKKINHZH A HAEKTPIKOG TTivaKag

MNa tdon Aeiroupyiag 220 V pe nAektpokivntApa 220 / 380 V
MNa tdon Aeiroupyiag 230 V pe nAektpokivntApa 230 / 400 V
MNa tdon Aeiroupyiag 240 V pe nAektpokivntApa 240 / 415V
MNa tdon Aeiroupyiag 380 V pe nAektpokivntApa 380 / 660 V KaAwdia Tpogpodoaiag
MNa tdon Aeiroupyiag 400 V pe nAektpokivntApa 400 / 700 V

MNa tdon Aeiroupyiag 415 V pe nAektpokivntApa 415/ 720 V <:‘:| EgaptipaTta oUvdEong
MNa tdon Aeiroupyiag 440 V pe nAektpokivntApa 440 / 760 V

Ma 160N Aermoupyiag 460 V pe NAeKTPOKIVTAEA 460 / 790 V Kahwdia nAektpokivntipa

Ut V2 Vi wW2Ww1i o U2
U MV @wW X

L1 |L2 L3
ZYNAEZH A AMEZH EKKINHZH Y 1

HAeKTPIKOG TTivaKag

lMa téon Asimoupyiag 380 V pe nAektpokivnTrpa 220 / 380 V
lMa téon Aeiroupyiag 400 V pe nAektpokivntipa 230 / 400 V
lMa téon Aeimoupyiag 415 V pe nAektpokivntipa 240 / 415 V
lMa téon Asitoupyiag 440 V pe nAektpokivnipa 250 / 440 V KaAwdia Tpopodoaiag

lMa téon Asimoupyiag 460 V pe nAekTpokivnTrpa 260 / 460 V

lMa téon Asimoupyiag 660 V pe nAektpokivntipa 380 / 660 V E&aptriuata oUvdeong |:|'>
lMa téon Aeimoupyiag 700 V pe nAektpokivnripa 400 / 700 V

Ma Tdon Aermoupyiag 720 V e nAektpokivntipa 415 / 720 V KaAwdia nAekTpokivnTipa

Yuvo£0TE T PETAEY TOUG KOl EVWOTE
TO YE T E§aPTAPATA OUVDETNG

— 1 o=

u1 V1 w1 w2 U2 V2
() V) w) @ X) (Y)
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6 XPHZH KAI AIAXEIPIZH:

6.1 Ekkivnon:

Edv katd tnv ekkivnon n nAektpavtAia dev gival oe Béon va 1eBei o€ Aeitoupyia (dev ‘EEKIVA’), ATTOPUYETE ETTAVEIANUUEVEG ATTOTTEIPESG EKKIVNONG TTOU

ptTopei va mpokaAéoouv BAGRN oTr) povada. EvToTrioTe kal atmokataaTioTe TNV aitia Tng SUoAEIToupyiag.

Edv xpnoiyotroieital éva éupego oUOTNUA €KKivong, To PETABaTIKG peUpa eKKivnong TIPETTEN va gival OUVTOHO Kal OTTWAONTIOTE VA Jn dlapkKei

TTEPIOOOTEPO ATTO Aiya DEUTEPOAETTTA.

H 1)'\rpu’JTr] €KKivnon TTIPETTEI va yiveTal PE TN BAvVa €V PHEPEI AVOIXTH, TIPOKEINEVOU va TTEPIOPIOTEI 6GO TO BUVATOV TTEPICOOTEPO A PETAPOPE AUUOU 1

4aoTING.

& TTEPITITWAON TToU To vePS gival BoAS, Ba TTpéTTel va KAgioeTe akdun TTEPIgodTEPO TN Bdva, éwg 6Tou apxioel va TPEXE! SIaUYEG VEPOD.

2Tn ouvéxela, avoiéte aTadiakd Tn Bava kai BeBaiwBeite 6TI N avTAia TTApéxel vepd PE PEYIOTN TTEPIEKTIKOTNTA OE OTEPEEG OUTIEG TTOU DEV

utrepBaiver Ta 40 gr/m? (40 ppm).

Me Tnv avTAia o€ kavovikr) Agitoupyia, BeBaiwBeiTe 6TI TO aTTOPPOPOUUEVO PeUpa eV UTTEPRaivEl auTO TTOU avaypd@eTal oTnv Tvakida Tou
NAEKTPOKIVATAPA Kal 6Tl TO UNXAVNUQ AEITOUPYEI OPAAG.

H puBuion Tou Beppikol peAé TTPETTEN va yivel avaAoya PE TNV aTToppdépnaon Tng povadag, epapudlovtag Tnv akdAoubn diadikaaoia:

1) augnaoTe TNV TaxuTNTa A&Itoupyiag Tng avtAiag oe GUVONKES PEyIoTNG aTToppOPNONG, Of OTI0IEG GUUTIITITOUV GUVABWG e TN PéyIoTn TTApoxXN, HE TO
BepuIkd peAé puBUICPEVO OTNV €VTACH TTOU avaypd@ETal OTNV TTIVOKIOa Tou I’])\EKTpOKIVr]T%pG,

2) peiwaTte oTadiakd 1o eTTiTedo pUBUIONG £wg AToU £TTEUREI TO PEAE (€GV Bev eTTEPPaivel TO BEPUIKO PEAE aKOMN KAl GTNV EAAXIOTN évTaon,

A TIPETTEI VO TO QVTIKATAOTACTE EiTE yIOTI €ival EAATTWHATIKO EiTE yIATI €ival UTTEPBIACTATIOAOYNKEVO WG TTPOG TNV aTTOPPOPNON TNG HOVAdAG
Kal va eTravaAdpere 6An Tn diadikaaia),
3) TomoBeTAOTE OTN Couvéxela To OeikTn PUBUIONG Tou BeppIkoU PeAE TNV EAAXIOTN évTaoT).

NMAPAMETPOI ANA®OPAZ INA TON TYINO EKKINHZHZ
g g AoTépa - | Z0vOeTn avTioTaon A
% .§ TpIYWVOU  |QUTOHETACXNHATIOTHAS) Soft - starter Inverter
3 10 P2 Me -
g < £y. XPOVOG : . . ]
g E Aertoupyiag ""f,"s;"gf;?\fn“‘ Vsmin | Ismin Q"Tf.‘iuiﬂ%‘.’é M&y. Xpovog emTaxuvang
b <] TPIYWVOU
< =
T S
° [HP] [kW] [s] [s] [% Vn] | [%In] [s] [s]
e | 55t20 | 4+15 15 1
2550 | 18,5+37 1.5 1.5
40+50 30+37
60+80 45+59 2 2 2
0, 0,
MPC g" 90 66 1,5 60% | 400%
100 75 25
125 92 2,5 ’ 2,5
150 110
1o+ |100+125| 75292
150 110 3,5 2 3
180 132 3
200 150 -

P2 = ovopaoTikr) 10XUG nAekTpokivnTipa / Vs = 1d0n ekkivong / Vn = ovopaarTikr 1aon / Is = pedua £KKiVI']OOI']§ / In = ovopaoTIKG pelpa

>HM. H eAdxi0Tn TGON TTOU avaypa@ETal GTOV TTIVAKA, AVAPEPETAI OE TITWON T(’XOH?(TTOU ev utrepPaivel 10 3%.

O oUyxpovog KIVvNTAPAG PovIJou payvATn TTpETTel va Xpnalpotroindei YIOXPEQTIKA pe petatpottéa kai @iATpo £€6d0u (BA. «evIKEG aATTAITACEIG YIa
™ Xprion METATPOMEQN»)

Fevikég 0dnyieg yia Tn Xprion INVERTER

- KaTd TNV €KKIvNon f/kal T XpAon n eAAXI0Tn ouxvotnTa dev TTPETTEl va gival KatwTepn atré 1o 30 Hz, diatnpwvTag otabepn Tn oxéon
TaONg/oUXVOTNTOG

- O€ OPICMEVEG TTEQITITWOEIG Ba TTPETTEI VO NTAOETE NAEKTPOKIVNTAPA WE TTEPIEAIEN YIa {eOTO VEPO, TTPOKEINEVOU va avTioTaBuidovTal ol
HEYOAUTEPEG ATTWAEIEG AOYW W 18AVIKAG KUPATOPOP®PAG. MNa AeTITopepEig odnyieg, atreubBuvOeiTe OTNV TEXVIKN UTTNPETIa.

- Mpévog papTIag péyiotng emrdxuvong: BA. Trivaka

- MéyioTog Xpovog empBpaduvong TTou 1I00duUvValEi JE TO BITTAGCIO TOU PEYIOTOU XPOVOU ETTITAXUVONG

- MéyioTn ouxvoTnTa emikolvwviag perarpotréa <5kHz

O1 ak6AouBeg ouvBnkeg AeiToupyiag TTPETTel va Siac@aAifovTal JE TNV EYKATACTAON QIATPWY NUITOVOEISOUG KUMATOG:

dv V
[ia nAekTpoKIvNTripa O€ VEPG Kai YAUKOAN e TrepiéhiEn atéviap green wire/PPC o Adyog petaBoAric raone —— <500 — |- © Vp <700V
dt

LS

Ta nAektpokivnTipa o€ vepd kai yAuk6An pe idikn mepiéAién, LPE+PPC/PE2+PA o Adyog peraBoArc taong ﬂ/ <500 L . e Vp <900V
H eykardoTaon @iATpwv atraiteital yia va Bgwpn6ei 61 0 KIVNTpag KAAUTITETAI aTTd TNV gyyonon (¢ HUS
ZUuVONKEG TTOU TTPETTEI VA TNPOUVTAI AVESHPTATWG MAKOUG TWV KOAWSiwv 10K00G.

levikég Tpodiaypa@ég yia Tn Xprion Tou SOFT-STARTER:

a) H diatagn SOFT-STARTER TrpéTel va TrpaypaToTIolEi EKKivnon pe pApTIa TdoNG R €KKivnong pe aTabepd pelpa
) H didragn SOFT-STARTER d€v TrpéTrel va TTpayUaTOTIOIEN EKKIVNGN PE PAUTIA PEUPATOG ) EKKIVNON PE PAUTIA POTTAG
gg Mé\gmog XPOvog emRpaduvong TTou IG0BUVapEi UE TO BITTAACIO TOU LEYIOTOU XPOVOU ETITAXUVONG
MeBodog emBpaduvong coast-down 1 Pe pApTIA TAGTG, OXI HE PPEVAPITUA
€) Na BeBaiwveoTe TavTa 0TI To soft-starter atrokAgieTal 0Tav 0AokANpwOEi N AaCN £KKiVNONG TOU CUYKPOTAUATOG

ZTnVv mEPITTTWon SuoA&iIToupyiag HiIag EykaTtdoTaong n omoia mapouaoidlel éva soft-starter rj inverter, eTrTaAnBevere, av gival Suvardv, Tn
Ag1Toupyia TOu GUYKPOTAMATOG TNG NAEKTPavVTAiag pe atreuBeiag oUvdeon oTo SikTuo () HE GAAN CUOKEUR).
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6.2 Xeipiopog kai EAeyxol:

Mpiv ekKIvAOETE TN HOVABA NAEKTPIKAG aVTAIAG, ival UTTOXPEWTIKO va EAEYXETE KAl va TNPEITe Ta akdAouBa opia:
* MéyioTog apIBuOG EKKIVATEWY ava wpa
* EAdyioTn TaxUTNTO WUENG KIvNTAPO
* Ogpuokpacia Tou avtAnBEvTog uypou

O1wg avagEpeTal 0Toug TIVAKES "2ZUVOAIKEG BlaoTAoEIG Kal eVOEIKTIKG Bapn" oTo onueio 10, n un Tpnon Twyv diatdgewy TTou avagEpovTal
TTAapaTTavW, EQOcov dev gival duvarh n §ac@alion Tng owaoThG AsiToupyiag Tng Hovadag NAEKTPIKNAG avTAiag Kal £101IKGTEPA TOU UTTORPUXIoU
NAEKTPOKIVATAPA, AKUPWVEI TNV £yyUnan Tou TTPOIOVTOG.

MPOZOXH Metd Tnv eykardoTtaon n nAektpavTAia dev atraitei 1Idiaitepn ouvtrpnon. MNa va diac@alifetal woTdoo n ouaAn Asitoupyia Tng, Ba TTPETTEN va
SlgvepyouvTal TOKTIKOI TIPOANTITIKOI EAeyx0l TOUAdYXIGTOV KABE 3 prveg ) kaBe 1000+1500 wpeg Aeimoupyiag, EAEyXovTag Ta PeyEOn TTou
avaypdgovTai otnv ‘KaptéAa oToixeiwv Aeiroupyiag’. Eival eTTiong OKOTTIMO va TTpayuaToTrolEiTal KAOE 6+12 priveg EAeyX0g TNG CWOTHG
AeiToupyiag OAWV TwV NAEKTPIKWY CUOKEUWV. ZE TTEPITITWON TTOU SIOTTIOTWOETE AVWHAAIEG AsIToupyiag, avalnThoTe Ta evoeXOUEVa aiTIa
Kl EVEPYAOTE AVOAOYWG PE TIG 0dNYiEg TOU TTAPOVTOG EYXEIPIBIOU.

Ze TEPITITWON TTapouciag aiodnTipa PT100 péoa oTov KIVNTAPA, O OTT0iog EAEyXEl T BEpUOKPATia TOU, AKOAOUBNOTE TNV TTAPOKATW
S1adikacia puBpiong
TWV opiwv Beppokpaciag TPoeIdoTroinong Kai S1I0KOTTNG AEITOUPYIOG TOU UNXAVAHATOG:

a) EkkivijoTe TNV nAeKTPIKA avTAia Kol oTaBeiTe 0TO onueio epyaciag pe TNV peyaAUTEPN aTTOopPOPNON 1I0XU0G, N BEPUOKPATIa TOU KIVATAPA OTO
E0WTEPIKO Ba augnBei TTpoodeuTika kai Ba TTapakoAouBeital atrd Tov avixveuTr). OTtav o KivnTipag eTdcel o€ emiTTedo AsiToupyiag (avaloya pe Tov
KIVATAPQ, uTTopEi va SlapkEoel Ewg 2 WPEG), N Bepuokpacia avayvwaong Ba otabepoTroinBei.

B) Me otaBepn £vdeign Bepuokpaaiag, pubuioTe Tov TTPWTO cuvayepuo (warning) o€ Tiun ion e Beppokpacia +3 °C, o ouvayepuog TTPETTEl va
KOTAYPAWEI TNV UTTEPPAOCT, TTPOKEINEVOU VA UTTAPXEI TEKMNPIWON KATA TNV TTPWTN ETTIBEWPNON,

y) O deUTtepog ouvayepuog (OKIVNTOTTOINGN UNXAVIMATOG), O OTT0I0G TTPETTEI VA EAEYXEI TN SIOKOTTA AEIToupyiag Tou KIVNTAPQ, TTPETTEI VO
BaBuovoueital o€ Tipr ion pe TN Beppokpacia avayvwong + 6 °C, n eTOuevN EKKivnon, HE KATAYPAPRA TNG UTTEPBACNG TOU Opiou BIAKOTING EITOUPYiag
TOU PNXQVAUATOG, UTTOPEI Va €ival aUTOPATN OAAG TTPETTEI VO TTPAYHATOTTOINBE pe KaBuoTéEPnon SIOKOTTAG TOUAAXIOTOV 15 AETITWV ) HE ECWTEPIKA
Bepuokpaacia KivnTApa KaTw Twv 20 °C o€ oxEan Ye Tn pubuicpévn Beppokpaaia ouvayeppuol SIAKOTIHG AEITOUPYIag TOU PNXAvAPOTOG.

H eméuBaon Tou 10u cuvayepuou PTTOopEi va UTTOSEIKVUEI SuTAEITOUpPYia TOU KIVATAPA: N BEpPoKpacia Tou KIVATAPQ TTPETTEI VO apaKoAOUBEiTal
WOoTE va eEaKPIBWVETAI OTI N KAVOVIKH KATAOTOOT AEITOUPYIOG EXEl ATTOKOTOOTOOEI.

H mrapéufaon Tou 2ou ocuvayepupoU, pe S10KOTTA AEITOUPYIOG TOU KIVNTAPA, CUMBaivel OTav:
1) YTapxel utreppopTwon

2) YTrapxel EANTIAG wign

3) YTTapyouv OUXVEG EKKIVIOEIG

Edv utrdpé&el TapéuBaon Tou 20u cuvayepoU, O KIVATAPOG SEV UTTOPET va ETTAVEKKIVNOEI, TTPIV SIEUKPIVIOTEL N autia TNG BUCAEITOUPYIagG.
Av dev TnpnBei n TTapammdvw d1adikaacia, Pe TNV €TMIPUAALN OTI Ol UTTOXPEWOEIG TWV TTPOAVAPEPOUEVWY OPiwV AEIToupyiag TTapapévouy ol idieg, Ba
MTTOPEITE Va puBuioeTe TO OPI0 BIOKOTTAG AEITOUPYIaG TOU PNXAVAMATOG (20G oUVAYEPUOG) WG £ENG:

1) Me tov kivntipa Tuhiypévo ae PVC ) PPC, n Caprari cuvioTd va pubuioete Tn péyiotn Bepuokpacia Tou deUtepou cuvayepuou otoug 50 °C.
2) Me kivntipa TUAiypévo ae PE2+PA, n Caprari cuvioTd va puBuioete Tn péyiotn Bepuokpacia Tou deUTEpoU cuvayepuou oToug 65 °C.
AuTtd Ta 6pia uTTOPOUV Va aTTOTPEWOUV Tn JUNn avaoTpEWiun BAGRN Tou KivnTrApa Kol n utrépBacr] Toug Ba aKupwaoEl TRV £yyUnon Tou TTPOiIGVTOG.

ZHMEIQZH: H rapakoAouBnon Tng Beppokpaciag pe aicOntApa PT100, aképn Kai e TN owoTh pUBUIoN KaTw@Aiou S1aKOTTAG, Sev
TPOOTATEVEI TOV KIVNTAPO OTTO ETTIKiVEUVN TOTTIKA UTTEPBEPUOVON, 6TaV N CcWOTH YUEN dev gival e§aoc@aliopévn (Tax0TnTa vEPOU EKTOG
TOU KIVNTAPO XapUNASGTEPN aTré aUTH TToU TTPORAETTETAI KOI UTTOSEIKVUETAI OTOV TTiVAKA TTOU gival S100€01p0g OTO £yXEIPidio "TeXVIKA
XOPOKTNPIOTIKA, dlaoTdoelg kai Bapn™).

Z€ QUTEG TIG TTEPITITWOEIG EivVal ATTAPAITNTO VO ETTAVESETAOTEI N eykatdoTaon 1 va TpoBAe@Oei n xpaon kardAAnAou mepiBARpaTog yogng.

6.3 ZuvTApnon:
H ouvtApnon Kai n evoeXOUEVN ETTIOKEUN TNG HOVADAG TTPETTEI va avaTiBevTal o€ eCEIDIKEUPEVO TTPOCWTTIKG PE T KATAAANAQ
A TTPOCdVTa Kal Tov £€0TTAIONG, TO 0TT0i0 Ba £XEI PEAETAOEI KOI KATAVONOEI TO TIEPIEXOPEVO TOU TTAPOVTOG PUAAADIOU Kal TwV
evOEXOUEVWY AAAWYV EVTUTTWV TTOU ouvodeUouV Tn povada.

A@aipeon.
Mpiv atré omoiadnTote eméuPaacn oTnv nAekTpavTAia, diakOWTe TN oUVOEDN TNG EYKATACTACNG ME TN YPAWUN TPOPOdOCiag. Z€ TTEPITITWON TTOU

TIPETTEI VO ATTOCUVOETETE TNV NAEKTPAVTAIa aTTd TNV €yKaTAaTaOn, Ba TTPETTEl va akoAouBroeTe avTioTpo®a Tn diadikaaia Twv Tap. 5.4 “YOpauAikég
auvdéaelg kal 5.5 ‘HAekTpIkEG ouVOETEIG Kal TTANpo@opieg’ BivovTag TTPOCOoxN:

1)A

2) aTa didgopa eEAPTAPATA TTOU TOTTOBETOUVTAI KATAKOPUPA.

aTo BAapog TNG povAadag, TO OTTOI0 OE OPITUEVEG TTEPITITWOEIG PTTOPET va augdvetal atrd To BAPOG TOU VEPOU TTOU EVOEXOUEVWG TTEPIEXETA.

Ma va pnv akupwBei n eyyinon kai n euBUvn TOU KATAOKEUAATH, XPNOIPOTIOIEITE YIA TIG ETTIOKEUEG HOVO YVROIa avTaAAakTIKG TnG Caprari.
Ma va mapayyeidete avtaAAakTikd Ba TrpéTrel va dnAwaoete otnv Caprari Hellas A.E. fi oTo e€ouciodotnuévo ZépPRig Ta akdAouba aToixeia:

1 - TARPNG KWAIKOG TTPOIGVTOG,

2 - KwdIKGG nuepopnviag R/kar apiBuol oeipdg r/kal apiBuol TTapayyeAiag, EGv UTTAPXOUV,

3 - ovopaaoia kal apiBud ava@opdg atd Tov KatdAoyo avTaAAakTIKWV (SiaTiBeTal ata e§ouciodotnuéva ZEpRIG),
4 - emOBuUuNTA TTOOOTNTA AVTOAAOKTIKWV.
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EKX caprari]
Zg TEPITITWON KIVITAPO JE HOVIPOUG payvATeg (MMP)".

A KINAYNOZ

Odvatog | coBapOG TPAUMATIONOG AOYW HAYVNTIKOU TTESiou

H ouvTipnon o€ Gueon yeitviaon Pe Tov pOTopa ETTITPETTETAI HOVO O€ ATOMA XWPIG NAEKTPOVIKEG f HOYVNTIKEG 10TPIKEG CUOKEUEG, OTTWG BNUOTOdOTEG,
BonBruaTta akorg, eYpuUTELPATA ) TTApOoIa.

AuTi n katnyopia avBpwtwv MPENEI va Bpioketal o amméoTaon TouldxioTtov 0,3m atrd Tov poTopa.

A NPOEIAOMNOIHZH
ZUVOAIYN AKpWV AGYw HayVNTIKWV SUVAPEWY
Mnv TTAnc1ageTe TOV pOTOPA PE PAYVNTIKA HETOAAIKG PEPn OTTWG: epYaAEia, KAEIDIA K.ATT.

A NPOZOXH

BAdABn o€ NAEKTPOVIKEG OUOKEUEG

Mnv TTAnc1ageTe TOV POTOPA PE NAEKTPOVIKEG CUOKEUEG Kal HETa BEBOPEVWVY, TTIOTWTIKEG KAPTEG, smartphones, smartwatch K.ATT.

H ouvTipnon Tou poTopa TTPETTEI VA TTIPAYUOTOTIOIEITOI € XWPEO £PYATIAg KAl UE POUXIONO XWPIG METAAAIKG KOTAAOITTA OTTWG pIVioPATa.
Mnv ekTeAEITE PNXAVIKA KaTePyaoia TTou TTEPIAAUBAVEI TO OXNMATIOUO PIVIOPATWY GTOV POTOPA.

6.4 Mepiodol ekT6G XpAONG:

>& TTEPITITWON TTOU N NAEKTPAVTAIO TTPOKEITAI va TTapapEivel BuBIouévn yia HEYGAn TTEPIOd0 EKTOG XProNg, €ival OKOTTIFO va TiBeTal og AsiToupyia KaBe
20+30 nNuEPEG, TTPOKEIMEVOU Va aTTOPEUXOEi 0 KivOuvog EUTTAOKNG TOU pATOPa.

Ma GAAeg 00nyieg ocupBouAeudeite To ke@aAaio 4 ‘MeTakivnon kal atrodnikeuon’.

7 OEXZH EKTOZ AEITOYPIIAZ KAI AIAAYZH:
21N @4on dIGAUCNG TNG NAEKTPAVTAIOG, O TEXVIKOG TTPETTEI va eKTEAEDEI TN Sladikacia B€ong eKTOG AsiToupyiag kal SIGAUCNG TNPWVTAG OXOAAOTIKG
TOUG I0XUOVTEG KAVOVIOUOUG JIABETNG TWV OTTOPPIMUATWY.

AToppIyn Tou TTPOoi6vTog oTo TEAOG TNG SidpKelag {wNAG Tou
MAHPO®OPIEZ MNA TOYZ XPHZITEZX oUugwva pe 7o dpbpo. 14 Tng OAHIIAY 2012/19/EE TOY EYPQIMAIKOY KOINOBOYAIOY KAI TOY
>2YMBOYAIOY 1ng 4ng louAiou 2012, oxeTikd pe Ta amréBANTa €10WV NAEKTPIKOU Kal NAeKTpovikoU e€oTTAIGoU (AHHE)
To oUuBoAo pe Tov diaypapPEVO KASO aTTOPPINPATWY, TTOU TOTTOBETEITAI OTNV NAEKTPIKA r)/Kal nAekTpovikn ouokeun (HHE) i otn
Ef OUOKEUOOia TNG, UTTOBEIKVUEI OTI TO TTPOIGV 0TO TEAOG TNG WPEAINNG JWNG Tou TTPETTEI VO CUAAEYETOI XWPIOTA Kal va pnv diatiBetal yadi pe
QOoTIKG aTréBAnTa.
OIKIAKOZ HHE
EmikoivwvAoTe pe Tov AP0 A TNV TOTTIK apxn yia OAEg TIG TTANPOQPOPIEG OXETIKA YE Ta CUGTAPATA Slaxwplouévn GUAAOYAG TTou gival dlaBéaipya aTnv
mepioxr). O HETATTWANTAG Tou vEou £EOTTAIOUOU €ival UTTOXPEWHEVOG Va TTapaAdBel Swpedv Tov TTaAId eEOTTAICNO, 6Tav ayopddeTe pia 1I0000vaun
OUOKEUN, YIa TN 0woTA avakukAwaon/ améppiyn. Ztnv ITalia, ol oikiakég HHE eival o1 nAekTpikéG avTAieG e HOVOPATIKS KIvNTAPA, O€ GAAEG
EUPWTTAIKEG XWPEG Eival aTTapaiTnTo Va £TTAANBeuBei auTr n Tagivounon.
ENAFTEAMATIKOX HHE
H opydavwon kai diaxeipion Tng diaxwpiopévng cUAAOYNG auTou Tou e€oTTAIoHOU aTo TEAOG TNG {wNG Tou yiveTal atré Tov KataokeuaaoTr. O xpAoTng
TToU €MOUNEi va d1aBéoel TNV TTapoUoa CUCKEUN UTTOPET OTN CUVEXEIQ VA ETTIKOIVWVATEI JE TOV KOTAOKEUAOTH KAl va akoAouBrael To aUoTnua TTou
auTdg UIoBETEl TTPpOKEIPEVOU va KaTaaTei duvaTh n dlaxwpliopévn GUANoyr oTo TEAOG TnG SIGPKeIag WG, i va eTTIAEEEl aveEApTNTa HIa EYKEKPIPEVN
TTapaywyikr diadikacia diaxeipiong. Ze KAOE TTEPITITWON, 0 XPAOTNG TIPETTEI VA CUPMOPPUIVETAI JE TOUG 6POUG aTTO0UPONG TToU opilel n odnyia
2012/19/EE.
H 1Tapdvopun 816d08e0n Tou TTPOIGVTOG AT TOV XPHOTN CUVETTAYETAI TNV EPAPUOYT TWV KUPWOEWV TTOU TTPOBAETTEI O VOUOG.

TnpeiTe TIG TOTIKEG SIATASEIG OXETIKA HE T S1A0E0N TWV PHAYVNTIKWVY UAIKWV.

8 EMCYHZH:

Ma Tn yovada TG nAekTpavTAiag 1Io0XU0UV 01 YEVIKOi 6pol TTWANONG AWV Twv TTpoidvTwy Tng Caprari S.p.A.

EidikdTepa, utrevBupideTal 6T évag atré Toug Bacikolg dpoug yia TNV VOEXOPEVN avayvwpIan TNG eyyunong gival n TApNon 6Awv Twv odnyIwv Tou
TTAPOVTOG PUAAQDIOU Kal TwV USPAUAIKWY Kal NAEKTPOAOYIKWY KOVOVICHWY, TIPAYHA TTOU gival aTTapaitnTo yida TNV opaAf Asitoupyia Tng Hovadag.

O1 BAGBeg a1rd @Bopa ry/kal diGBpwaon dev KAAUTTTOVTaI aTTd TNV €yydnon.

ETiong, yia Tnv avayvwpion TngG £yyunong, €ival avaykaio va e¢eTadeTal n povada TG nAeKTpavTAiag atrd Toug TEXVIKOUG TNG ETAIPEIAG 1) TOU
e¢ouaiodotnuévou ZEPPRIG.

H pn Tpnon 6owv avaypdgovTal GTo QUAAGSIO TNG HOVADAG, aKUPWVEI KABE Hop®R £yyUnong Kal aTTaAAGCOEl TOV KOTAOKEUAOTH aTré KaBe eubuvn).
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caprarij

AITIEZ ANQMAAHZ AEITOYPIIAZ:

EKX

MpoBARuaTa MBavég aitieg Noosig
H nAekTpavTtAia dev 1.1. O d1ak6TITNG €TMAOYAG BpiokeTal atn Béon OFF 1.1. EmA£&ETe Tn Béon ON.
gekiva. 1.2. O nAekTpoKIVNTAPAG BEV TPOPODOTEITAI. 1.2. EAEyETe GV €xouv Kagi aopAAeieg 1) €AV £XEl
€MEPREI TO PEAE TTPOOTACIAG TOU KUKAWMATOG.
EAéyETe TO OQICINO TWV OKPODEKTWV.
EAéyETe edv uttdpyel Tpopodoaia.
1.3. O1 autéuaTeg dIATAEEIG EAEyXOoU (DIOKOTTTNG 1.3. MNepIPéVeTE TNV ATTOKATACTACH TWV CUVONKWV
OTAOUNG KATT.) Bev divouv orpa éykpiong. Asitoupyiag i eAéyETE TNV amrédoon Twv
AUTOUATIOHWV.
O1 ao@daAeieg KaiyovTal 2.1. Ao@dAeieg akaTAAANAEG. 2.1. AvTIKOTOOTAOTE PE AOPAAEIEG KATAAANAEG yia
KATA TNV €KKivnon. TNV 1I0XU TOU NAEKTPOKIVNTAPA.
2.2. MmAokapiopévog podTopag TG Hovadag. 2.2 ArmreuBuvBeite oTo e¢ouaiodotnuévo ZEpPPIG.
2.3. EAOTTWHATIKO NAEKTPIKO KaAwdio f ouvdeon 2.3. AvTikaTaoTroTe To KaAWSIO i eTTavaAdBeTe T
(BpaxukUkAwua). ouvdeon.
To peAé uTrEpPOPTWONG 3.1. Aev @TAVEI N OVOUAOCTIKA TAON O€ OAEG TIG 3.1. EAéyETe TNV KaTGOTACN TOU NAEKTPIKOU TTiVAKA.
emepPaivel JeTd amod @ACEIG TOU NAEKTPOKIVNTAPA. EAéyETe TO 0Qigiyo oTn BACN AKPODEKTWV.
Aiya SeutepOAeTTa EAéyEre TNV TAON TPOQYOBOCIaG.
AgiToupyiag.
3.2. AvigopporTria ammoppd@nong PEUPATOG UE pia 3.2. EAéyETe TNV aviooppoTTia OTIG PATEIG PE TN
TOUAAXIOTOV @ACT PE pEUUA HEYAAUTEPO OTTO TO diadikaagia TnG TTap. 5.5 ‘HAeKTPIKEG OUVBEDEIG
OVOUAOTIKO. Kal TTAnpo@opieg’. Ev avdykn, oTeiAte Tov
nAeKTpOKIVNTHPa OTO ZEPPIGC.
3.3. AvwpaAn amroppdé@non pelpaTog. 3.3. EAéy&re TV akpiBeia Twv ouvdEécEwy aoTépa n
TPIYWVOU.
3.4. NavBaopévn puBuIoN Tou BePUIKOU PEAE. 3.4. EAéyETe TN owoTnh pUBuIoN TNG £vTaong Tou
pelpaTog.
3.5. MmAokapiopévog potopag TnG Hovadag. 3.5. AtreuBuvbeite aTo e§ouaiodotnuévo ZEPPIG.
3.6. H 1d0on 1po@odociag dev gival KATAAANAN yia 3.6. AVTIKOTAOTAOTE TOV NAEKTPOKIVNTAPA ] aAAGETE
TOV NAEKTPOKIVNTHPA. TpoPodoaia.
To peAé utrepPopTWONG 4.1. NavBaopévn pubuion Tou peAE. 4.1. BA. 34.
emepPaivel JETA 4.2. ToAU xaunAA Taon Tou dIKTUoU TpoYodoaiag. 4.2. EmKoIVWVAOTE PE TO POopEa TTAPoXAG PEUUATOG.
a1rd PEPIKA AETTTA 4.3. AvicoppoTria atmoppopnong PEUUATOG OTIG 4.3. BA. 3.2.
AeiToupyiag. PAoEIG, JE éva peUpa HeyaAUTEPO OTTO TO
OVOUAOTIKO.
4.4. H nAexTpavTAia Oev TTEPIOTPEQPETAI EAEUBEPQ 4.4. AmeuBuvBeite aoTo e€ouaiodoTnuévo ZEPRIG.
AOyw TTapouaiag onueiwv TPIRBAG.
4.5. H nAekTpavTAia Oev TTePIOTPEQPETAI EAEUBEPQ 4.5. MeiwoTe katdAAnAa TNV TTapoxn Ke Tn Bava.
ASyw uywnAAGg ouykévTpwaong APPoU. 4.6. KaBapioTe Tov TTUBPEVA TOU PpeaTiou
4.6. Movdada Bubiouévn otnv duuo. aAvaonKWaoTE KAaT@AANAa Tn povada.
4.7. BeBaiwBeite 011 TO peAE gival pe avTioTaBuIoN
4.7. YynAn Beppokpaaia NAEKTPIKOU TTivaka. Bepuokpaciag.
MpooTatéyTe TOV NAEKTPIKO TTiVOKA EAEYXOU OTTO
ToV A0 Kai T BeppdTnTa.
H mapoxn Tng 5.1. Eioodog aépa até 1o oTéuIo avappdenong A 5.1. Augnote 1o UYog TNG GTAANG OTO OTOUIO
nAekTpavTtAiag gival TToAU AeiToupyia avtAiag pe otrnAaiwon. avappoéenaong.
XOUNAR. 5.2. AvTioTpogn @opd TTEPICTPOPAG TOU 5.2. AvmioTpéyTe dUOo aTTO TIG TPEIG PATEIG.
NAEKTPOKIVNTHPA.
5.3. BaABida avTemmoTPO®RG gival UTTAOKAPIOUEVN 5.3. AtoouvdEéaTe TV avTAia aTrd Tov aywyo Kal
o€ B€0nN PEPIKWG KAEIOTH. eNEyETE.
Ev avaykn, oTeiATe TNV avTAia oo ZEPRIG.
5.4. ®Bappévn nAekTpavTAia. 5.4. AtreuBuvBeite aTo e§ouaiodotnuévo ZEPPIG.
Av ka1 n nAekTpavTAia 6.1. AvTAia ekTOG KOUTTUANG AgiToupyiag 6.1. AtreuBuvBeite aTo e§ouaiodoTnuévo ZEPPIG.
AerToupyei, Sev utrdpxel 6.2. BaABida avremaoTpo@ng rAokapiopévn o€ KAEIoTH 6éan. 6.2. BA. 5.3.
kaB6Aou TTapoxn vepou. 6.3. Bava kA€ioTH. 6.3. PuBpioTe Tn Bava.
6.4. YepPBoAikd @Bapuévn nAekTpavTAia. 6.4. BA. 5.4.
H nAekTpavTtAia 7.1. NavBaopévn eykatdoTaon Jovadag. 7.1. BA. 5.1.
Kkavel 06pufo kal éxel 7.2. Nepo pe UPNAR TTEPIEKTIKOTNTA agpiou. 7.2. BA. 5.1.
KpadaouoUg. 7.3. ®Bopd Ggova kar edpdvwv avTAiag i NAEKTPOKIVATAPA 7.3. BA. 54.
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flow Q [m*h]

10 DATI TECNICI, DIMENSIONI E PESI - TECHNICAL DATA, DIMENSIONS AND WEIGHTS -
CARACTERISTIQUES TECHNIQUES - DIMENSIONS ET POIDS - DATOS TECNICOS, DIMENSIONES Y PESOS: -

TECHNISCHE DATEN, ABMESSUNGEN UND GEWICHTE: - DADOS TECNICOS, DIMENSOES E PESOS -
TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA, AIAXTAZEIZ KAl BAPOX

Elettropompa installata in booster - Electric pump installed in a booster - Electropompe installée en booster - Electrobomba instalada
en booster Im Booster installierte Elektropumpe - Electrobomba instalada em booster - HAektpavTAia eykareotnuévn o€ booster

Tabella sforzi flange

DN zF ZM Flange stress table - Tableau des efforts des brides
[mm] [N] [Nm] Tabla esfuerzos bridas - Tabelle Flanschbelastungen
Tabela de esforgos nos flanges
50 1600 1150 Mivakag KaTamrévnong oTig GAAVTZEG
65 2050 1300
80 2500 1400
100 3150 1600
125 3950 1850
150 4700 2200 ze\/ F2+F2+F?2 zM:\/M2+M2+M2
175 5500 2600 x Y z X Y z
200 6250 3050
250 7850 4100
ggg 1914050% gggg F = forza - force - force - fuerza - Kraft - forga - d0vapn
M = momento - moment - moment - momento - moment - momento - poTr

Somma vettoriale delle tre sollecitazioni che agiscono lungo gli assi x, y e z di un
sistema cartesiano applicato alla flangia. . o .
(Con flangia di aspirazione laterale dimezzare i valori massimi tabellari.)

?/etcr;[or}fal sum of the three stress actions along axes x, y and z of a carthesian system applied
o the flange.
(Halve thegmaximum values given in the when the suction flange is lateral.)

Somme vectorielle des trois sollicitations qui agissent le long des axes x, y et z d’'un systeme
cartésien appliqué a la bride. . ]
(Avec bride d’aspiration latérale diviser par deux les valeurs reportées sur tableau.)

Suma vectorial de los tres esfuerzos que actuan a lo largo de los ejes x, y, z de un sistema
cartesiano aplicado a la brida. . . .
(Con brida de aspiracion lateral reducir a la mitad los valores maximos de la tabla.)

Vektorielle Summe der drei Belastungen, die auf die Achsen x, y und z eines kartesischen
Systems einwirken, das auf den Flansch angewendet wird. )
(Bei seitlichem Saugflansch sind die Hochstwerte der Tabelle zu halbieren.)

Soma vectorial das trés solicitagbes que actuam ao longo dos eixos x, y e z de um sistema
cartesiano aplicado ao flange. R . o
(Com flange de aspiragéo lateral, reduzir a metade os valores maximos indicados na tabela.)

Alavuopartiko aépoioua Twv TPIwY SUVAHEWY TTOU £TTIOPOUY KATA UAKOG TWV agovwy X, Y Kal Z
£VOG KAPTEDIAVOU CUCTAUATOG TTOU EQAPPOLETal OTr) PAAVTLa. . )
(Mg TAdivr) @AGvT{a avappo@nong PEIWOTE OTO PICO TIG MEYIOTEG TINEG TOU TTIVAKA.)

CECACECECEURG

MEI = 0.4 for Multistage Submersible 2900rpm MEI = 0.7 for Multistage Submersible 2900 rpm

N

Ll

o [0l |38

°N

Ll

Ll

T T T T T T T T T T T T T T T T T 1
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Ingombri e pesi indicativi
Indicative dimensions and weights
Encombrements et poids indicatifs

Dimensiones maximas y pesos indicativos
Zirka-Angaben zu Abmessungen und Gewichten

Dimensdes e pesos indicativos
EvoeikTikég dlaoTdoeig kal Bapog

Y

<2 max

.DNG

NOTE - NOTES - NOTES - ANNOTACIONES - ANMERKUNGEN - NOTAS - ZHMEIQXEIZ

>

1)= singolo stadio single stage
Amin =| lunghezza minima minimum length with
con accoppiamenti di catalogue couplings
catalogo
Amax = | lunghezza massima maximum length with catalogue
con accoppiamenti di couplings
catalogo
2)= peso minimo con minimum weight with catalogue
accoppiamenti di couplings
catalogo
3)= peso massimo con maximum weight with catalogue
accoppiamenti di couplings
catalogo
4)= numero massimo maximum number of equally distri-
di avviamenti/ ora beted starts/hour
equamente ripartiti
5) = temperatura massima maximum temperature of pumped
del liquido pompato fluid
6) = Velocita dell'acqua Water speed on the external surface
all'esterno della camicia of motor casing
del motore
(7)= senso di rotazione rotation direction
S = sinistro S = to the left
8)= Carico Assiale Axial load
= Sporgenza albero Shaft projection
(1)= Einzelstufe estagio simples
A min = Mindesthohe mit katalogmaRiger Kupplung
Amax = | Max. Hoéhe mit katalogméRiger Kupplung
2)= Mindestgewicht mit katalogmaRiger Kupplung
catalogo
3)= Héchstgewicht mit katalogméaBiger Kupplung
de catalogo
4)= Max. Anlaufzahl/Stunde gleichméRig verteilt
(5) = Max. Temperatur des Férdermediums
bombeado
6)= Geschwindiakeit des WasserauRerhalb des
Motormantels da camisa do motor
(7)= Drehrichtung S= links
8)= Axiale Last Carga axial
= Wellenende Saliéncia do veio

Caprari S.p.A.

comprimento minimo com
acoplamentos de catalogo

comprimento maximo com
acoplamentos de catalogo

peso minimo com acoplamentos de
peso maximo com acoplamentos
nimero maximo de arranques/hora
uniformemente repartidos
temperatura maxima do liquido

Velocidade da agua para o exterior

sentido de rotagédo S = esquerdo

D,

simple étage

longueur minimum avec accouple-
ments répertoriés sur catalogue

longueur maximum avec accouple-
ments répertoriés sur catalogue

poids minimum avec accouplements
répertoriés sur catalogue

poids maximum avec accouple-
ments répertoriés sur catalogue

nombre maximum de démarrage /
heure équitablement répartis

température maximum du liquide
pompé

Vitesse de I'eau a l'extérieur de la
chemise du moteur

sens de rotation

S = gauche

Charge Axiale

Sortie arbre

povoBdBuia

HEYIOTO uAKOG

€NGXI0TO PrKOG

eAayioTo BApog

Atoviké @opTio

Mpoegoxn adgova

estadio unico

longitud minima con acoplamientos de

catalogo

ongitud maxima con acoplamientos de
catalogo

peso minimo con acoplamientos de
catalogo

peso maximo con acoplamientos de
catalogo

nuimero maximo de arranques / hora,
uniformemente distribuidos

temperatura maxima del liquido
bombeado

Velocidad del agua en el exterieur de la

camisa del motor

sentido de rotacion
S = izquierdo

Carga Axial

Saliente eje

péyioTo BApog pe oUVDEDEIG KAaTaAGyou
UEYI0TOG apIBudG EKKIVATEWY / wpa
ICOPEPWG KATAVEUNUEVWV

péyioTn Beppokpaaia avrAolpevou uypou
TaxuTnTta ToU vEPOU OTO EEWTEPIKG TOU
XITWViOU TOU NAEKTPOKIVNTHPO

Popd TTEPIOTPOPAG S = apIoTEPOTTPOPN
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Ingombri e pesi indicativi
Indicative dimensions and weights
Encombrements et poids indicatifs

Dimensiones maximas y pesos indicativos
Zirka-Angaben zu Abmessungen und Gewichten

Dimensdes e pesos indicativos
EvoeikTikég dlaoTdoeig kal Bapog

y

I A
- ! B
\i
*
00000
|
Lunghezza Peso
Length Weight
Longueur Poid
Longitud Peso
Pompa Lange Gewicht
Pump Comp’rlmento P’eso
Pompe Mrkog Bdpog
Bomba
Pumpen B A min A max & max DNG 1) r512|:1 ng::\)x
Bomba
Avihia [mm] [mm] fin] [kl
17 1-15 60,5 358 1205 142 Rp2Vs 1,3 9,2 27,4
30 1-8 96 393,5 1065,5 142 Rp3 1,5 12,4 23,1
E6KX | 46 | -4 1-5 113 4105 862,5 1445 Rp3 2,2 11,0 19,8
60 11-4 113 4255 764,5 1445 Rp4 2,2 11,8 18,4
17 /4-40 60,5 554,5 27325 145 Rp2Ys 1,3 13,55 60,4
30 /3-35 96 600,5 3672,5 145 Rp3 15 15,9 64,9
E6KX | 46 | "6 | 1225 13 538,5 3137,5 146 Rp3 2.2 13,7 64,3
60 12-21 113 553,5 2700,5 146 Rp4 2,2 14,5 56,7
ek | 7 | M1-11 128 580,9 18674 180 Rp5 4,1 23,1 63,8
95 |~ /1-9 128 580,9 1604,9 180 Rp5 4 23 55
eakx | 77| -8 /5-20 128 1099,4 3019,4 194 Rp5 4 39,6 100,6
95 1417 128 971,4 2635,4 194 Rp5 4,1 35,2 87,2
125 1-3 632,5 940,5 213,6 Rp6 6,2 36 49
E10KX -6 154 ’ ’ ’ P ’
160 -3 154 632,5 940,5 213,6 Rp6 6,3 36 49
125 /3-13 4 24 21 Rp6 2 42 111
E10KX .8 154 940,5 80,5 3,6 p 6,
160 /3-12 154 940,5 23265 213,6 Rp6 6,3 43 107
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Ingombri e pesi indicativi
Indicative dimensions and weights
Encombrements et poids indicatifs

Dimensiones maximas y pesos indicativos T

Zirka-Angaben zu Abmessungen und Gewichten (/)7

Dimensdes e pesos indicativos

EvoeikTikég dlaoTdoeig kal Bapog

\
—
JE
M,\/T;Z,rre Lot tunghezza - \' 'Peso .
Moteur -ength - Longueur - Long!tud T H,0 Weight - Poid
Motor Laénge - Comprimento - MAkog | @ E (4) (5) Peso - Gewicht (7) S (8)
Motor Lmax (6) | peso - Bapog

HAekTpokivnTpag [mm] [N°/h] | [°C] [m/s] [kg] [mm] [N]
MC405M 311 20 6,5 1500
MC4075M 331 20 7,2 1500
MC41M 356 20 8,5 1500
MCH415M 396 20 10,2 2500
MCK42M 450 20 12 4000
MCH43M 492 15 14,9 2500
MCK43M 505 15 15,1 4000
MCS405M 331 20 7,2 1500
MCS4075M 331 20 7,2 1500
MCS41M 356 20 8,5 1500
MCKS415M 410 20 10,5 4000
MCKS42M 450 20 12 4000
MCKS43M 505 15 15,1 4000
MCRS44M 700 15 24,2 5000
MCRS455M 800 15 29 5000
MC405 31 20 6,5
MC4075 331 % | 20 | 30 | 0081 72 % {200
MC41 356 20 8,5 1500
MCH415 371 20 9,4 2500
MCH42 410 20 10,5 2500
MCK42 410 20 10,5 4000
MCH43 436 20 11,7 2500
MCK43 450 20 11,9 4000
MCK44 450 20 12,1 4000
MCR44 450 20 12,1 S 5000
MCR455 505 15 15,1 5000
MCR475 700 15 247 5000
MCR410 800 15 29 5000
MCS405 331 20 7,2 1500
MCS4075 331 20 7,2 1500
MCS41 356 20 8,5 1500
MCKS415 385 20 9,9 4000
MCKS42 410 20 10,5 4000
MCKS43 450 20 11,9 4000
MCRS44 450 20 12,1 5000
MCRS455 505 20 15,1 5000
MCRS475 700 15 247 5000
MCRS410 800 15 29 5000

Caprari S.p.A.
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Ingombri e pesi indicativi

Indicative dimensions and weights |
Encombrements et poids indicatifs 1))
Dimensiones maximas y pesos indicativos 1
Zirka-Angaben zu Abmessungen und Gewichten
Dimensdes e pesos indicativos
EvoeikTikég dlaoTdoeig kal Bapog
\
—
JE
Lunghezza
. . Length Peso
Motore Codice generazionale Longueur Weight
Motor Generational code Lonaitud T Vi Poid
Moteur Code générationnel ongitu HO Peso
Motor Cadigo generacional P2 Lar?ge ) o
Motor CG:zneradtlonscod_e Comprimento | g E (4) ;W'C ) s (8)
) 6digo de gerag&o Mrkog eso
HAekTpokivnTripag | Kwdikog TTapaywyng (5) (6) Bdpog
Lmax
[HP1|[kW]| [mm] | [mm] | [N°h] | [°C] | [mis] [kg] [mm] [N]
55 4 690 41,5 22000
7 55 735 46,1
10 |75 780 50,2
12 | 9,2 810 54,1
" 15 1 840 56,7
MPC 613 17513 | g0 | 43 | 20 | 30 | 05 1 gy 1 25000
20 15 930 66,7
25 |18,5 1015 74,3
30 22 1060 80,8
35 | 26 1165 90,8 28000
40 30 1275 103,1
50 37 1365 112
MMP615/1C 600 20 37,9 S
MMP630/1C 775 143 20 45 0,5 58,4 73 30000
MMP660/1C 975 20 80,5
40 | 30 1006 128
50 | 37 1056 10 137
60 | 45 1106 148
MPC 8" 70 | 51 1186 191 8 25 0,5 162 101,5 40000
80 | 59 1326 191
90 | 66 1366 200
100 | 75 1496 6 225
125 | 92 1621 250
150 | 110 1716 270
100 | 75 1292 6 280
125 | 92 1422 6 318
MPC 10"/1 150 | 110 1642 236 5 25 0,5 380 101,5 65000
180 | 132 1712 5 403
200 | 150 1762 5 420
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(1)

Per questo prodotto la CAPRARI S.p.A. rilascia la seguente dichiarazione che ha valore se sono rispettate nell'installazione, uso e manutenzione, in
base al modello riportato sulla targa identificativa, le prescrizioni riportate nel manuale d’uso, nella documentazione tecnica di vendita e/o nei dati di
offerta:

DICHIARAZIONE UE DI CONFORMITA'’ (secondo direttiva 2006/42/UE ALLEGATO II)

CAPRARI S.p.A.
Via Emilia Ovest 900 41123 Modena - Italia

Dichiara che la pompa (P) della serie EKX o il gruppo (G) completo di motore elettrico fornito dalla Caprari sono conformi a quanto prescritto nelle:
DIRETTIVE 2006/42/UE (P+G), 2014/30/UE (G), 2014/35/UE (G), 2011/65/UE (G) e successive modifiche ed aggiunte.
DIRETTIVA 2009/125/UE: Regolamento 2012/547/UE (P)

Referente per il fascicolo tecnico & il Sig. Federico De Angelis - via Emilia Ovest 900 41123 Modena ltalia

(GB)

The following declaration, issued by CAPRARI S.p.A. for this product, is only valid if the instructions in the operation manual, technical documentation
and/or offer specifications are complied with when the product is installed, used and serviced.

UE DECLARATION OF CONFORMITY (in accordance with Directive 2006/42/EC APPENDIX II)

CAPRARI S.p.A.
Via Emilia Ovest 900 41123 Modena - Italy

Itis hereby declared that the EKX series pump (P), or the assembly (G) complete with electric motor supplied by Caprari, conform to the provisions established by:
DIRECTIVES 2006/42/UE (P+G), 2014/30/UE (G), 2014/35/UE (G), 2011/65/UE (G) and successive amendments and additions.
DIRECTIVE 2009/125/UE: Regulation 2012/547/UE (P)

The person to contact for the technical dossier is Mr. Federico De Angelis - via Emilia Ovest 900 41123 Modena ltaly

(F)

Pour ce produit CAPRARI S.p.A. délivre la déclaration ci-dessous dont la validité est subordonnée au respect des prescriptions sur la mise
en place, l'utilisation et I'entretien en fonction du modéle indiqué sur la plaque signalétique, reportées dans le manuel d'utilisation, dans la
documentation technique de vente et/ou dans l'offre :

DECLARATION DE CONFORMITE UE (d’aprés la directive 2006/42/UE ANNEXE I1)

CAPRARI S.p.A.
Via Emilia Ovest 900 41123 Modena - Italia

Déclare que la pompe (P) série EKX, ou I'ensemble (G) comprenant le moteur électrique fourni par Caprari sont conformes aux dispositions suivantes:
LES DIRECTIVES 2006/42/UE (P+G), 2014/30/UE (G), 2014/35/UE (G), 2011/65/UE (G) et modifications successives.
LA DIRECTIVE 2009/125/UE: Réglementation 2012/547/UE (P)

Le Signataire du dossier technique est M. Federico De Angelis - via Emilia Ovest 900 41123 Modena ltalia

(E)

Para este producto la firma CAPRARI S.p.A. confiere la siguiente declaraciéon que tendra valor si se respetan en la instalacion, el uso y el
mantenimiento en base al modelo expuesto en la placa de identificacion - las prescripciones expuestas en el manual de uso, en la documentacion
técnica y/o en los datos contenidos en la oferta:

DECLARACION DE CONFORMIDAD (segUn la directiva 2006/42/UE ANEXO 1)

CAPRARI S.p.A.
Via Emilia Ovest 900 41123 Modena - Italia

Declara que la bomba (P) de la serie EKX, o el grupo (G) que incluye el motor eléctrico suministrado por la firma Caprari, son conformes con lo indicado en las:
DIRECTIVAS 2006/42/UE (P+G), 2014/30/UE (G), 2014/35/UE (G), 2011/65/UE (G) y sucesivas modificaciones y adjuntos.
DIRECTIVA 2009/125/UE: Regulacion 2012/547/UE (P)

Referente para el expendiente técnico Sr Federico De Angelis - via Emilia Ovest 900 41123 Modena ltalia

(D)

Fur dieses Produkt erteilt CAPRARI S.p.A. die folgende Erklarung, die gilt, wenn bei der Installation, dem Gebrauch und der Wartung aufgrund des
Modells, das auf dem Typenschild steht, die Vorschriften beachtet werden, die in der Betriebsanleitung, der technischen Verkaufsdokumentation und/
oder in den Angebotsdaten stehen:

KONFORMITATSERKLARUNG (gemé&R der Richtlinie 2006/42/UE ANHANG I1)

CAPRARI S.p.A.
Via Emilia Ovest 900 41123 Modena - Italien

erklart, dass die Pumpe (P) der Baureihe EKX oder das komplette Aggregat (G) mit Elektromotor, das von Caprari geliefert wird, den folgenden
Bestimmungen entspricht:

RICHTLINIE 2006/42/UE (P+G), 2014/30/UE (G), 2014/35/UE (G), 2011/65/UE (G) und anschlieRende Anderungen und Zusitze.

RICHTLINIE 2009/125/UE: Verordnung 2012/547/UE (P)

Ansprechpartner flr das technische Heft ist Herr Federico De Angelis - Via Emilia Ovest 900 41123 Modena ltalien




(P)

Para este produto, a CAPRARI S.p.A. emite a seguinte declaragdo que tem valor se forem respeitadas, durante as operagdes de instalagéo, uso e
manutengao, com base no modelo indicado na placa de identificagao, as prescrigdes fornecidas no manual de uso, na documentagédo técnica de
venda e/ou nos dados da proposta:

DECLARAGAO UE DE CONFORMIDADE (segundo a directiva 2006/42/UE, ANEXO 1)

CAPRARI S.p.A.
Via Emilia Ovest 900 41123 Modena - Italia

Declara que a bomba (P) da série EKX, ou o grupo (G) provido de motor elétrico fornecido pela Caprari estdo em conformidade com o prescrito nas:
DIRECTIVAS 2006/42/UE (P+G), 2014/30/UE (G), 2014/35/UE (G), 2011/65/UE (G) e modificacdes e adigdes posteriores.
DIRECTIVA 2009/125 / UE: Regulamento 2012/547/UE (P)

A pessoa responsavel pelo processo técnico é o Sr. Federico De Angelis - via Emilia Ovest 900 41123 Modena ltalia

(GR)

Ma autd 10 TPoidv n CAPRARI S.p.A. xopnyei Tnv TTapakdtw dnAwaon tou 1oxUel edv TnpoUvTal KATd TNV €yKATaoTacn, Xpron Kal cuvTnpnon,
avaAoya Pe TO HOVTEAO TTOU avaypA@ETal OTNV TTIVAKIOA avayvwpiong, ol 0dnyieg TTou avaypa@ovTal oTIG odnyieg Xpriong, oTa TEXVIKA EVTUTTO
TTWANONG r)/Kal OTa OTOIXEID TNG TTPOCPOPAG:

AHAQZH TYMMOP®QIHE UE (00pgwva pe Ty Odnyia 2006/42/UE NMAPAPTHMA 1)

H CAPRARI S.p.A.
Via Emilia Ovest 900 41123 Modena - Italy

AnAwvel 611 n avTAia (P) Tng oeipdg EKX, 1) n povada (G) pe nAekTpokivnTrpa TTou SiaTiBeTal atrd Tnv Caprari, cuppop@oUvTal e 60a opidouv:
ol OAHI'IEX 2006/42/UE (P+G), 2014/30/UE (G), 2014/35/UE (G), 2011/65/UE (G) kai oI JETETTEITA TPOTTOTTOINCEIG KAl TIPOGBMKEG TOUG.
OAHTIA 2009/125/UE: Kavoviopog 2012/547/UE (P)

YTreuBuvog yia To TeEXVIKO QUAAGDIO gival o K. Federico De Angelis - via Emilia Ovest 900 41123 Modena Italy

Caprari S.p.A. . Modena, 25/09/2021
Amministratore Delegato / Direttore Generale
(Federico De Angelis) 0044183 rev. 00



(GB)

The following declaration, issued by CAPRARI S.p.A. for this product, is only valid if the instructions in the operation manual,
technical documentation and/or offer specifications are complied with when the product is installed, used and serviced.

lt':'E DECLARATION OF CONFORMITY (in accordance with Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008)
CAPRARI S.p.A.
Via Emilia Ovest 900 — 41123 Modena - Italy
Hereby declared that:

the bare shaft pump (bsp) series EKX,
the assembly of this pump complete with motor supplied by Caprari (ep),

conform to the provisions established by:

* Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008 (No.1597) for bsp+ep
* Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016 (No.1101) for ep
* The Ecodesign for Energy-Related Products Regulations 2010 (No.2617):
- Regulation 2012/547/UE for bsp+ep
* The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 (No.1091) for ep
* The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic Equipment
Regulations 2012 for ep

and successive amendments and additions.

Caprari authorised person established in the UK:
Mr. Grant Shackleston — 28 Wide Bargate, Boston, Lincolnshire, PE21 6RT — Grant.Shackleston@Chattertons.com

Contact person for the technical dossier:
Mr. Federico De Angelis - via Emilia Ovest 900, 41123 Modena, Italy — info@caprari.it

Caprari S.p.A. Modena, 25/09/2021
Amministratore Delegato / Direttore Generale

(Federico De Angelis)
0044184 rev. 00



NOTE E OSSERVAZIONI
NOTES AND COMMENTS
NOTES ET OBSERVATIONS
ANOTACIONES Y OBSERVACIONES
ANMERKUNGEN
NOTAS E OBSERVAGOES
ZHMEIQZEIZ KAI TTAPATHPHZEIX




Verifica funzionamento - Operating tests - Vérification du functionnement - Inspeccién funcionamiento - Betriebskontrolle - Verificagdo do funcionamento -
‘EAeyxo¢ Aeimoupyiag

data (gg/mm/aa)
date (dd/mm/yy)
date (jj/mm/aa)
fecha (dd/mm/aa)
Datum (tt/mmljj)
data (dd/mm/aa)

nuepounvia (Nn/pp/ee)

U [V]

| [A]

T [h]
p rcj @
Q [Vis]

H [m]

(™ - Indicatore contaore - Hour counter - Indication compteur horaire - Indicador contahoras - Betriebsstundenzahler - Indicador conta-horas - AgikTng wpoueTPNTH
@ -Temperatura fluido - Fluid temperature - Température du liquide pompé - Temperatura fluido - Temperatur des Férdermediums - Temperatura do fluido - @¢ppokpacia peuatou



Timbro rivenditore o centro di assistenza.
Seal of the dealer or of the servicing center.
Timbre du revendeur ou du centre d'assistance.
Sello del revendedor o del centro de asistencia.
Stempel des Handlers oder Servicezentrums.
Carimbo do revendedor ou centro de assisténcia.
Z@payida kaTaoTAPATog TTWANCNG 1) ZEPPIG.

Cod. K900018E / 100 / 08-24

150 9001

- 130 14001
caprari
BUREAU VERITAS

Certification

pumping power

CAPRARI S.p.A. VIA EMILIA OVEST, 900 - 41123 MODENA (ITALY)
+39 059 897611 - Fax +39 059 897897 - www.caprari.com - e-mail: info@caprari.it



